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I - PRESENTATION

The following product is an electronic device for the control and protection of pump systems according to the
frequency of the pump's power supply. The inverter can be connected to any pump to manage its operation and
maintain a constant pressure. In this way, the pump or pump system is only activated when needed, avoiding
unnecessary waste of energy and prolonging its useful life.

The following symbol has been used in this instruction booklet:

& Risk of harm to people or property.

N
'

INSTRUCTIONS
Before installing and using the product:
- Carefully read the whole of this manual before using the device for the first time and keep it for future reference.

The user must strictly observe the accident prevention regulations in force in their respective country. Check at the
time of receipt of the product that there is no damage to the product and/or missing components. If so, report fo
the supplier immediately.

- Check that the data indicated on the plate is what is reti]uired and appropriate for the installation, and in
particular that the nominal current of the motor is compatible with the data indicated on the specifications plate
of the frequency inverter.

- The installation and maintenance must be carried out solely and exclusively by authorised personnel, responsible
for making the electrical connections in accordance with the current safety regulations.

- The Inverter converter must not be used by people with reduced physical, sensory or mental capabilities, or
without the due experience or knowledge, except if a person responsible for their safety has explained the
instructions and supervised their operation of their Inverter.

- Do not let children play with the Inverter.
- Do not use the product in a manner other than that specified in the following instruction manual.

- The manufacturer accepts no liability for damage caused by improper use of the cFrodud and shall not be held
resEonsibIe for duma?e caused by maintenance or repairs carried out by unqualified or unauthorized staff and/or
with non-original replacement parts.
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3 - TECHNICAL DATA
Nominal values:
Units E-SPD+ MT 2200 E-SPD+ TT 4000 E-SPD+ TT 11000

Power supply voltage v 220-240V Single phase 400V Three phase 400V Three phase
Motor Voltage v 230V Three phase 400V Three phase 400V Three phose
Working frequency Hz 50/60 50/60 50/60
Maximum current ot frequency converter output A I 1 30
Maximum current at frequency converter input A 0 12 3
Maximum motor rated power output kw 22 4 1
Range of apparent output power kVA 33 54 141
Efficiency level - 96,73% (50Hz) - 97,61% (60 Hz) | 97,64% (50Hz) - 97,66% (60 Hz)
Profection rating IP55* P 55* P 55*
Protection degree 2 2 2
Type of action B B bl
Operation §1 S1 S1
Grounding systems distribution IT, TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT

*The auxiliary fan supplied for wall mounting has a protection rating of IP54

Limits of use:
- Minimum ambient temperature: -10°C
- Maximum ambient temperature: +40°C
- Variation in the supply voltage: +/- 10%
- Humidity range: 5% to 95% without condensation and vapour

- Maximum altitude: 2.000 meters

Eco-Design:
Stand-by Load Point
Loss 95,05 | 2550 | 2500 | 5025 [ so;s0 | so;100 [ 9050 [ sojio0 | ofE
(W) Relative Loss [%] *1)2)3
E-SPD+ TT 4000 6,13 90,50 92,96 91,62 9332 96,14 84,76 97,61 96,73 IE2
E-SPD+ TT 11000 9,03 88,59 9373 93,68 96,83 95,98 96,39 97,66 97,64 IE2
Units E-SPD+ TT 4000 E-SPD+ TT 11000
Power Supply Voltage v 400 400
Supply Frequency Hz 50/60 50/60
Maximum current IP A 12 3l
Motor Voltage v 400 3Ph 400 3ph
Rated Output Current A 1 0
Maximum Current OP A 1 30
Apparent Output Power (kvA) 16 208
Recommended Motor Power (kW) 4 ]
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Note:

1) Loss values were determined at 4 kHz switching frequency.
2) Loss values include +10% of supplement in IEC 61800-9-2.
3) Relative losses in relation to the device rated apparent power.

4 - PRODUCT IDENTIFICATION

E-SPD+ M T 2200
[

l l ' l

Power

Product Inverter converter power supply: Motor output:
family M=Single phase  T=Three phase T=Three phase Watts (W)
5 - SIZE AND WEIGHT
Dimensions Volume Weight
Speed Drive Packaging Speed Drive Packaging Speed Drive Packaging
E-SPD+ MT 2200 230x1834149 330x230¢170 0,0063 m* 0,013 m 28Kg 35Kg
E-SPD+ TT 4000 230x1834149 330x2304170 0,0063 m* 0,013 m 28Kg 35Kg
E-SPD+ TT 11000 316x276x198 330x295x210 0,017 m* 0,020 m* 6,4 Kg 11 Kg
6 - STORAGE

The product must be stored in a covered and dry place, away from sources of heat and protected from dirt and
vibrations, moisture, heat sources and possible mechanical damage. Do not place heavy objects on top of the

puckugmg

7 - INSTALLATION AND ASSEMBLY

Before |nsIu|||nthhe inverter, curefully read the whole of this manual and consult the safety regulations in force in
the country in which it will be used.

The installation must be carried out by a qualified technician.

a) Installation of the inverter:

- It must be installed in a well ventilated areq, protected from damp and direct exposure to the sun and rain.
- Before making the electrical connections, ensure the cable used to provide power to the Inverter is not live.

- Carefully verify the electrical data indicated in the specifications plate of the Inverter before connedting the electric
current.

- The elediric power cables to the Inverter, and from the Inverter to the pump, must be of the correct size for the
nominal consumption of the motor and the length of cable required, according fo the regulations in force in the
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counry in question. A table with the maximum recommended lengths according to the cross-section of the elecirical
cable can be found below.

Section of frequency converter input (mm?) Section of frequency converter output (mm?)
15 25 4 15 | 18 4
Maximum distance (meters) Maximum distance (meters)
E-SPD+ MT 2200 8 19 3 12 2 5l
E-SPD+ TT 4000 46 76 120 4 81 134
E-SPD+ TT 11000 3 61 4 04

- Each interface cable length for communication and/or pressure transducer should be shorter than 3 meters.

- Use the appropriate cable glands to attach the cable.

- Also ensure that the grid has eledrical protection; a high-sensitivity dedicated differential switch (30 mA, class A
for domestic applications, Class B for industrial applications) is particularly recommended.

Q The type B should be installed for all the residual current-operated protective or monitoring from an
inverter up to the supply voltage.

- In addition to the differential switch, it is advisable to install magneto thermal protection and a voltage disconnect

switch to control the power supply to each Inverter individually.

e Ground cable must be connected properly. If the ground cable is not connected, there is an increased risk
of electric shock or fire.

- Use recommended circuit breakers on the supply side as a protection in case of a component failure inside the
inverter. Recommended circuit breaker size are as follows:

Voltage Supply E-SPD+ Model Circuit breaker size
1~ 230 Vac MT 2200 20A
3~ 400 Vac TT 4000 16A
3~ 400 Vac TT11000 32A

b) Installation of pressure units with an inverter:

- The multiple pump units must always consist of pumps that are the same and that, therefore, have the sume power
and hydraulic performance. Failure to comply with this point can cause the pump system to malfunction.

- For the Inverter to work, it is essential to use a pressure transducer (4-20 mA).

- The location of the pressure transducer must always be as close as possible to the pump unit, as close as possible to
the pressure tank, and always after the non-return valve of the pump unit. It is essential to install a general cut-off

valve for the pump unit, after the physical location of the pressure transducer.

- If there is more than one pressure transducer in a multiple pump unit (more than one Inverter with a pressure
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transducer connected), the network of interconnected Inverters will decide automatically, and with prior reliability

tests of the reudin%s of the existing transducers, which is the transducer that will be used as the general pressure
sensor for the whole group.

- If the designated transducer functions erroneously, (indicated on the display with *) the set of Inverters will decide

to uutomuiicullf/ change the principal transducer for another that é)rovi es more precise readings. The rest of the
transducers will remain on standby ready to be used when required.

<) Installation on a motor:

- Replace the cover of the motor terminal box with the motor support adapter (parts 5 and 11a) provided.

- Screw the metal radiator to the motor support adapter with the help of the 2 screws provided for this purpose
(parts 9 and 11b).

-Tighten the appropriate cable glands to guarantee the dedared protection rating (part 10).

i Curry)out the electrical connections between the power circuit and the motor using the electric cables supplied
item 6).

- Connect the power circuit to the cover + control circuit (part 1) using the flat cable.
- Screw the assembly together (part 13).

d) Installation on a wall bracket:
- Fix the wall bracket to the wall through the 3 rear holes of the wall bracket (part 7).
- Place the fan af the base of the wall bracket, ensuring upwards airflow (part 8).

- Pllﬁ)e thl? inverter assembly inside the wall bracket, ensuring that the 2 ends of the metal radiator are inside the
wall bracket.

- Fix the inverter to the wall bracket using the 2 side screws drilled into the metal radiator (part 14).




8 - ELECTRICAL CONNECTIONS

MT 2200 TT 4000
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E-SPD+ MT2200

A It is necessary to install a magnetic core (A). E-SPD-+ Mr220

You will find it in the accessories box. It must be fixed to:
MT) and TT) on the main power cable of the inverter, as closeas
possible fo the cable gland, TT) On the cable between inverter

and mofor, as close as possible to the inverter connector, until
a CLICK (B) is heard.

E-SPD+ TT 4000

Power connections

Model Power supply Motor
E-SPD-+ MT2200 Single phase 230V Threg-phose 230 Vac (DELTA connection*)
E-SPD-+ TT4000 Three-phase 400V Three-phase 400 Vac (STAR connection®)

*For 230/400 V motors
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0-10V INPUT
PTC/NTC INPUT
POWER SUPPLY FAN PRESSURE TRANSDUCER 2
400Vac 3 ~ RELAY OUTPUT 2 PRESSURE TRANSDUCER 1

RELAY OUTPUT 1 COMMUNICATION RS485
)
D
Ho=—O=Ox/ DD FRONT PANEL
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|:| DIGITAL INPUT 1
DIGITAL INPUT 2
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MODBUS
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\
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© DD ® ! \
@ T !
© ° @ — II
o \ /
\
’
N NS
0 D 100850V
© © © ©

& It is necessary to install the magnetic cores (A, B and C).
You will find them in the accessory box.

In the power cable of the frequency converter, one will be installed
on the outside, as close as possible to the cable gland (A).

In the cable between the frequency converter and the motor, one
must be installed that groups all the cables (B) and another that
only groups the 3 phases without the ground (C).

Power connections
Model Power supply Motor
E-SPD+ TT11000 Three-phase 400 V Three-phase 400 Vac (DELTA connetion*)

*For 400/690 V motors

10
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SIGNAL

DESCRIPTION

Relay 1
Relay 2

Qutputs that act as programmed in section 5. ADVANCED PARAMETERS
These outputs are potential free and with a maximum load of 5 amps at 230Vac.

FAN

In the operating mode with wall support, since we do not have the cooling of the motorfan itself, we will use the ventilation system that is equipped
with said support as standard to carry out this cooling. This output is 24Vdc and is activated whenever the inverter is activating the motor.

INI
IN2
IN3
IN4

In these inputs we can connect any potential-free contact that will perform the functions programmed in section 5. ADVANCED PARAMETERS.

NOTE: Do not supply these inputs with voltage!

PTC (NTC)

In this input we can connect a motor femperature probe, which will allow us to monitor its status. Allows the connection of a PTC or NTC probe.
The type of probe can be selected as programmed in section 5. ADVANCED PARAMETERS.

4-20mA

Connection of the pressure transducer o temperature sensor (always 4-20 mA), maintaining the correct polarity shown in the connetions
diagram of the transducer itself.

In case of one sensor only, always connect to 4-20mA(1) input

In case of second sensor, connect it fo 4-20mA(2) input

0-10v

External input that allows modifying the motor turning speed with the help of a potentiometer as specified i section 5. ADVANCED
PARAMETERS.

The input has 3 contadts: +10, AlT, GND.

OIf you have a potentiometer with its own power at 10V, connect the signal between between AIT and GND.

@If you have a potentiometer that does not have its own power supply, connect the potentiometer input between +10 and GND and the
potentiometer output to All.

This function can be enabled by closing one of the digtal input port and sef it fo “"Slave 0-10V" in 5. ADVANCED PARAMETERS.
The logic control is:

In modes A (Constant Pressure), B (Differential Pressure), D Constant Temperature) and E (DifferentialTemperature): (Figure 3a on Page no. 383)
- Stop under 1V.

- Maximum speed above 9V.

- Linear acceleration/deceleration between 1V and 9V.

In mode C (Fixed Speed) logic depends on Slave 1V Setpoint and Slave 9 Setpoint value

a) Slave 1V setpoint is less than Slave 9V setpoint:  (Figure 3b on Page no. 383)

- Stop under 0,5V

- Input signal under 1V and OFF --> Pump OFF

- Input signal under 1V and pump ON --> Slave 1V Setpoint

- Linear acceleration/deceleration between 1V and 9V.

- Input signal above 9V --> Slave 9V Setpoint

b) Slave 1V setpoint is greater than Slave 9V sefpoint: (Figure 3¢ on Page no. 383)

- Stop above 9,5V

- Input signal above 9V and Pump OFF --> Pump OFF

- Input signal above 9V and pump ON --> Slave 9V Sefpoint

- Linear acceleration/deceleration between 1V and 9V.

- Input signal under 1V --> Slave 1V Setpoint

MOoDBUS

It allows the monitoring of the frequency inverter through the MODBUS communication protocol.
We can adjust the MODBUS communication configuration as programmed insection 6. FINE SETTINGS.
Note: For MODBUS parameter, refer fo MODBUS section.

RS485

In these terminals, the interconnection of the different drives that we want focommunicate must be carried out (maximum 8). The connection is
made point-to-point.Terminals 1 must be connected to each other in the same way s ferminals 2.
FRECUENCY CONVERTER 1 | FRECUENCY CONVERTER 2 | FRECUENCY CONVERTER 8
mrrmrm | e e r—— -
@iﬁi@@ﬂ o2 Jee o= k4

i L i




9 - SCREEN FORMAT

Main display

Inverter voltage Manual stop button

LED

eeeeeeeeee

& Powere

Pump operation O  RUNSY
LED A Auarmd |

Alarm

LED Right selection button

Left selection button

Raise button Lower button
10 - MAIN SCREEN
Current rotation frequency Instant consumption Nominal consumption Stop frequency
] \
H| =z 4|8 l a8 o\ 2. 8]
I \
Him|F B & = e a8 =l
Blo|r I A DO 5 I A I
\
14 : 5|7 \ Mle|nu
/ \ /
Current time Current pressure Setpoint pressure Access to the menu
Current data Programmed data

12
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11 - OPERATION MODE
11a) Constant pressure

1) Single Pump unit

By the direct reading of the pressure transducer, the variable speed drive is responsible for managing the rotation
speed of the electric motor of the pump, guaranteeing the mains pressure remains fixed and unoﬂered, inside the
pump’s performance range re urrﬁess of the instantaneous demand for flow required. When the demand for flow is
at its greatest, the pressure of the water network decreases. In this point the pressure transducer, which continuously
informs the inverter of the current pressure, causes the inverter to make the electric motor rotate more quickly,
guaranteeing the established working pressure. In contrast, when the demand for flow decreases, the inverter
makes the eﬂadric motor rotate more s%owly so the pressure of the water network remains unaffected.

For typical hydraulic installation scheme (figure 1) on page no 382.

2) Unit with several pumps (Multi Inverter)

When there is a network of two or more inverters connected together, the system decides in an alternate and
orderly manner which pump must start up first, when there is demand for flow. Once this pump starts to rotate, if
it stops because there is no more demand for flow, the system will start up a different pump the next time it starts
up, rotating all the pumps that comprise the network of inverters so that all the pumps in the inverter network are
started up the same number of times.

If a pump is running and reaches maximum rotational speed and the network pressure does not reach the
established working pressure, the system will decide whether to start up one more pump, to support the first one or
however many are running at that time. At that time the network of inverters will calculate the rotational speed of
the motors that guarantee the minimum electricity demand at the same time as maintaining the working pressure.

Similarly, and with this same premise of maximum energy savings, the system will continually calculate when it can
disconnect each pump that is running at any time.

11b) Differential pressure

In this mode, inverter maintains a differential pressure between the discharge side and suction side of the pump in
circulation system irrespective of the system flow.

The inverter continuously senses the discharge side and suction side pressure. When the demand for flow is af
greatest, the differential pressure decreases. In this point, inverter causes the electric motor to rotate more quickly,
guaranteeing the set differential pressure. In contrast, when the demand for flow decreases, the inverter makes the
electric motor rotate more slowly so the differential pressure of the water network remains unaffected.

This control mode requires either a differential pressure sensor or 2 pressure transducers of same pressure ratings.
Note: In case of a differential pressure sensor, it is necessary fo connedt the sensor to analog input 4-20mA (1).

In case of two pressure transducers, it is necessary to connect the discharge side sensor to analog input 4-20mA (1)
and suction side sensor to analog input 4-20mA (2).

For typical hydraulic installation scheme (figure 2) on page no 382.

11¢) Fixed speed
In this mode, the inverter maintains a fixed motor speed set by the operator.
The speed of the motor then can be changed manually.

13
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11d) Constant temperature

In this mode, inverter ensures a constant temperature in the system. For this operation mode, a temperature sensor
should be placed at the location where temperature is fo be controlled.

Note: For heating system, set 6. FINE TUNING parameter 6.03 to Positive and for cooling system, set 6. FINE
TUNING parameter 6.03 fo Negative.

Caution: Use correct type of temperature sensor depending on the application.

11¢) Differential temperature

In this mode, inverfer ensures a constant differential temperature in the system. This operation mode requires
either a differential temperature sensor or two temperature sensors of same temperature ratings.

Caution: Use correct type of temperature sensor depending on the application.

Note: For tem%eruiure control mode, proportional and integral control setting may have fo be adjusted according
to the distance between the temperature sensor and the heat exchanger.

12 - START-UP WIZARD

The first time you connect the voltage to your unit, a start-up wizard will run in which you can configure the basic
parameters to be able fo start up the pump unit. For operation modes with more than 1 pump, this wizard only runs
on one of the units regardless of the fotal that are connected.

While using this wizard the red LED will blink indicating that this process is under way.

Ezlrpanol
Ernalilzh
Frionoois

s MODE You must choose between the different operating modes of the

COMSTaMT system, which are:

- = MODE A: CONSTANT PRESSURE

FEESSURE MODE B: DIFFERENTIAL PRESSURE
ok MODE C: FIXED SPEED

- MODE D: CONSTANT TEMPERATURE
@ MODE E: DIFFERENTIAL TEMPERATURE

14
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START-URP WIZaARD
HO. 0OF PUMPS
Rlerart Ok

=\

START-UF
ROTATI

EOTATION CORRECT
I.I.l E '3
MO
0k

v

COMFIGURE

ITHTE AMD TIME
2esBEl 22 - 11849
Hednesdow Hext

<=
|

COMFIGUREE

IaTE AaMD TIME
2efsBElrz22 - 11845
Hedhnesdow 0k

I®

The system automatically indicates the number of Inverters (x)
interconnected to your network. It is an indicative parameter and
cannot be modified.

With F1 button you can repeat the automatic search if the value shown
“x" is different from the real valve.

If you perform various searches and the value sfill does not coincide,
there is probably a connedtion error in the network of inverters.

Before carrying out this point, you must use the graphic sign on the
pump motor to check its rotation direction, as it may be clockwise or
anti-clockwise depending on the pump model.

In this point you can see how the motor makes a sequence of slow
turns so you can easily see whether the rotation direction is corredt. It
performs 6 rotation tests and stops the mofor.

F1 button restarts the rotation test.

If the rotation direction is not correct, select NO with the arrows and
restart the test by pressing F1 to verify that the rotation direction has
been changed successfully.

Once you have verified that the rotation direction is correct, select YES
and then accept it with F2 button.

Use the arrow keys to increase or decrease the value that is blinking
and use F2 button to change to the next value. The sequence of values
is:

DAY — MONTH — YEAR — HOUR — MINUTES

The lower left part of the display indicates the day of the week
calculated automatically according to the date entered.

When you modify the last value (minutes) you can accept the changes
by pressing F2 button.

Note: At any point of the date you can go back to the previous value
by pressing F1 button.

15
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STRET-UF WIZARD
MOTOR CURREMT
Z.8 AmF

0k

V&

12a) Mode A: CONSTANT PRESSURE

START-UF WIZARD
TEAHSDUCER SCALE
la.86 EBor
Ok
&
START-UF WIZaAaRD
MOREIMNGE FRESSURE
4,8 EBar
Ok

STORF FRER. SEARCH
FRESS OK
T START
Ok
{E
OFEH DRI
4.2EBar

In this point you must enter the nominal consumption of the motor,
increase or decrease the value using the arrow keys and validating
with F2 button.

Note: The nominal consumption is indicated on the name plate of the
motor. You must choose the correct value, for example if you connedt
an inverfer MT select the value 230 V and for the inverter TT, select
400V.

Use the arrow keys to enter the maximum pressure scale of the
connected pressure transducer.

This value is indicated on the data plate of the pressure transducer,
and must always be between 4 and 20 mA.

Validate this with F2 button.

Use the arrow keys to enter the pressure at which you want the unit
to work.

You must take great care that this value is always within the working
curve of the pump, and always try to avoid the extremes of the curve,
in other words with flows near 0 or very low pressures.

Validate this with F2 button.

Once you have reached this point, the frequency converter will
program itself to know when it no longer has any demand for flow
and should stop. To do this it will ask for help to understand the
features of the installation to which it is connected.

If at this time it is detected that the pressure of the installation is equal
to or greater than the working pressure, the user will be informed that
it is necessary fo open the water supply of the equipment in order o
reduce the pressure below the working pressure.

16
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CLOSE DRIVE
HHD
FRESS 0K

STOF FRE®. SEARCH
4.8FEar 48.2H=

STOP FREQUEHLCH
48, 2H=z

Ferpaat Ok

& U &

THE HWIZARD HAS
FIMISHETD
SUCCESFULLY

Once the drive detects that the water pressure in the installation
is lower than the working pressure, the installer will be asked
to completely close the water outlet from the equipment to the
installation.

For a few seconds and depending on the capacity of the installation,
the equipment will reach the working pressure in order fo
automatically calculate which the stop frequency of the equipment is.

Once the stop frequency has been calculated, the configuration
wizard will show the calculated stop frequency and request validation
of the calculated frequency from the installer.

It shows a text for a few seconds indicating that the wizard has
finished successfully before showing the main screen.

Note: All the data entered or calculated in the wizard can be modified later through the unit menu.

START-UP WIZARD IN SYSTEMS WITH TWO OR MORE PUMPS

In systems with two or more pumps, the start-up wizard will run in all the units at same time.

Once the wizard has finished in one of these units, the other units on the network will be fully programmed with the
same data. It will only remain to run the rotation test of its wizard in all the other pumps.

Once their rotation tests have been performed, the inverters will be fully programmed.
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12b) Mode B: DIFFERENTIAL PRESSURE

In this point, the user can select whether they have 1 differential pressure sensor or 2 independent pressure sensors.
The selection of one option or another varies the start-up wizard. Use the arrow keys to select Option A or Option

B. By pressing the F2 button we select the option.
OPTION A
HUMEBEER OF SEMSORS:
1 DIFFEREHTIAL
FRESSURE SEHSOR
ik

U &

OPTION A: 1 DIFFERENTIAL PRESSURE SENSOR

STRET-UP HWIZaRD
FRESS . YaLuUE -4d4mA-
g.8 EBar
Ok
IE
STRET-UP HWIZaRD
FRESS . MaLUE -28maA -
la .8 Bar

ok

V&

OPTION B: 2 PRESSURE TRANSMITTERS
STRRT-UF WIZARD
TRAMHSDUCER SCALE

lg .8 EBar

OPTION B
HUMEBER OF SEHMSORS:
2 PRESSURE
TEAHSHITTERS
0k

U &

We select the minimum scale range of the differential pressure
transducer, that is, the reading in bar that we will have when the
transducer gives the inverter a reading of 4mA.

By pressing the F2 button we select the value.

We select the maximum scale range of the differential pressure
transducer, that is, the reading in bar that we will have when the
transducer gives the inverter a reading of 20mA.

By pressing the F2 button we select the value.

Use the arrow keys to enter the maximum pressure scale of the
connected pressure transducer. This value is indicated on the data
plate of the pressure transducer, and must always be between 4 and
20 mA.

Validate this with F2 button.
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COMMON FOR BOTH OPTIONS A (1 DIFFERENTIAL PRESSURE SENSOR)
AND B (2 PRESSURE TRANSMITTERS)

sTarT-ue W1zl Use the arrow keys to enter the pressure at which you want the unit
. = to work.
HORKEIWMNG FRESSURE

0 Y Y I You must take great care that this value is always within the working
2.3 EBar curve of the pump, and always try to avoid the extremes of the curve,
Ok in other words with flows near 0 or very low pressures.

@ Validate this with F2 button.
F2

Using the buttons we can select the minimum operating frequency

START-URP WHIZAERED i
or the pump.

MIMIMUM FREQUEHCY
23 .8 H=z

Validate this with F2 button.

It shows a text for a few seconds indicating that the wizard has
finished successfully before showing the main screen.

THE MWIZRED HARS
FIMISHED
SUCCESFULLY

12¢) Mode C: FIXED SPEED
In this mode, the inverter maintains a fixed motor speed set by the operator.

The speed of the motor then can be changed manually.

STarT-UP WIZarn By pressing the arrow buttons we set the continuous operating

. - — frequency of the pump.
WORKIMGE FREBUEHLCY

25 .8 H=z

Validate this with F2 button.

ok

U &
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THE WIZaRD HAaSs It shows a text for a few seconds indicating that the wizard has
FIMIE H-E I = finished successfully before showing the main screen.
= !
SUCCESFULLY

12d) Mode D: CONSTANT TEMPERATURE

In this mode, inverter ensures a constant temperature in the system. For this operation mode, a femperature sensor
should be placed at the location where temperature is to be controlled.

Note: For heating system, set 6. FINE TUNING parameter 6.03 to Positive and for cooling system, set 6. FINE
TUNING parameter 6.03 to Negative.

Caution: Use correct type of temperature sensor depending on the application.

sTarT-ue W zlaleo We can select how we want rhefreguency inverter fo !Jehuve based on
__ — the detected temperature, that is, if the temperature increases and we
FI DIRECTION set the Pl direction to positive, the motor will decelerate.
Fositiuve On the other hand, if the temperature increases and we set the value
0Ok to negative, the motor will accelerate.

Q By pressing the F2 button we valid it.

START-UPF WIZARD We select the femperature that we want fo defect when the
. . T temperature sensor reaches its minimum value (4mA).
TEWMP . MaLUE <4mpa

By pressing the F2 button we set the value.

g.8 =20
ok
0
START-UF WIZAaRD We select the temperature that we want to detect when the
TEMF. YALUE (2Bma> temperature sensor reaches its maximum value (20mA).
imE .8 =0 By pressing the F2 button we set the value.
0k
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START-UPF WIZaAaRD We set the constant temperature we want in the system.
WORKIHG TEMFERARTURE By pressing the F2 button we set the value.
SE .8 20

ok

V&

STEaRT-UF WIFaRD The system will uccelerutst or brake t.he pump to ulwuys maintain the
- constant femperature set in the previous point, but if the temperature
STOP TEMP. OFFSET reaches the differential indicated on this screen, above (if positive P
i@.8 =r has been selected) or below (in if negative Pl is selected), the pump
i = —— will stop.
Ok

By pressing the F2 button we valid it.

STaRrT-Ur WIZarD Using the buttons we can select the minimum operating frequency
: : = for the pump.
MIMIMUM FREGUEHLCY
— Validate this with F2 button.
25 .8 =2C

Ok

U
THE WIZarn Has It shows a text for a few seconds indicating that the wizard has

finished successfully before showing the main screen.

FIMNISHED
SUCCESFULLY
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12e) Mode E: DIFFERENTIAL TEMPERATURE

In this mode, inverter ensures a differential temperature in the system. This operation mode requires either a
differential temperature sensor or two temperature sensors of same temperature ratings.

Caution: Use corredt type of temperature sensor depending on the application.

Note: For Iem%erature control mode, proportional and integral control setting may have to be adjusted according
to the distance between the temperature sensor and the heat exchanger.

In this point, the user can select whether they have 1 differential temperature sensor or 2 independent temperature
sensors. Use the arrow keys to select Option A or Option B.

By pressing the F2 button we select the option.

HUMEBEER OF SEMSORS: HUMEER OF SEHSORS:
1 DIFFEREHNTIAL 2 TEMPERATURE
TEMFERATURE SEHSOR SEMSORS
Ok [k
O 0
sTlarTl-uPr WIZarD We can select how we wontthe.freguentyinverter fo Pehave based on
- the detected temperature, that is, if the temperature increases and we
FI DIRECTION set the Pl direction to positive, the motor will decelerate.
Fozitiuwe On the other hand, if the temperature increases and we set the value
Ok to negative, the motor will accelerate.
Q By pressing the F2 button we valid it.
sTlalriT-uPr WI1zZarD We select the remperutur(.e thfﬂ. we want to detect when the
: - temperature sensor reaches its minimum value (4mA).
TEMP . MaLUE <4ma 2
. - —T= By pressing the F2 bution we set the value.
.8 =20
Ok
\
T — We select the temperature that we want to detect when the
START-UF WIZARD temperature sensor reaches its maximum value (20mA).
TEMF. YALUE CZ8mA:> By pressing the F2 button we set the value.

s

1.8 =2C
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E; T H P T -1 F. l-‘-l I - ‘:‘ F-I D We set the constant temperuture we want in the system.

WORKEINGS TEMFERAGTURE By pressing the F2 button we sef the value.
SE.8 =20

Ok

U &

START-UF WIZARD
MIMIMUM FRERUEHCY

25 .8 =2C

Using the buttons we can select the minimum operating frequency
for the pump.

Validate this with F2 button.

ok

UE

It shows a text for a few seconds indicating that the wizard has
finished successfully before showing the main screen.

THE HWIZARED HALS
FIMNISHED
SUCCESFULLY
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13 - SETUP MENU

| A: CONSTANT PRESSURE |

| | |
205PAY | | 3106 | | 4 mawun |

|
|5, ADVANCED PARAMETERS|

2.14 RELAY OUTPUT 2

2.15 SOFTWARE VERSION

2.16 POWER CONS.
F PUMP

6. FINE TUNING

517 PUMP KICK INTERVAL | |3 MOTOR THERWISTOR

5.60 MOTOR THERMISTOR

5.18 DIGITAL INPUT 1 TRIGGER LEVEL

5.19 PRESSURE IN 1 5.61 PARAMMETER LOCK

I
‘1.1 PRESSURESETPOINT‘ ‘%E“,}“,'ﬁg}\’}{}ﬁf ‘ ‘5.01 LANGUAGE ‘ ‘5.41 RELAY OUTPUT 1 ‘ ‘%’,‘5"1'}\?"}0“7'0”“ ‘
‘MMOTOR(URRENT ‘ ‘gigzummem ‘ ‘S,OZUNITSOFPRESSURE ‘ ‘5,42RELAYOUTPUT2 ‘ ‘ggﬁs'm?m ‘
| [ R | [ | [ |
‘1.6STOPFREOUEN(Y ‘ ‘2.4n-mv INPUT ‘ ‘fﬂmﬁﬂg"ugﬁf”” ‘ Hi‘,‘ﬂ“EP}RUGR“MSTA” ‘ “;-,?guﬂEUNP[QMNE“VRE ‘
17 START-UP ‘ ‘Z.DSMOTOR ‘ ‘S.OBMINIMUMWORKING ‘ ‘5_45PROGRAMSTOP ‘ ‘6.06$PEEDOFSTOP ‘
DIFFERENTIAL THERMISTOR FREQUENCY TIME 1 MANEUVRE
[ vonnG | SlSiE | oo nooms e |
‘gag;komknom ‘ ‘%A’tXEPZROGRAMSTART ‘ ‘6.08MODBUSBAUDRATE‘
‘gglp HAKMUN NUNBER ‘ H#ASEPZROGRAMSTOP ‘ ‘G.UMODBUSPAR”Y ‘
s | [Foommese | oo |
"s:igEsoﬁuEﬂHAkvsmm ‘ ‘chfsl DRY RUNNINGALARM‘ 6.1 RESET NUNBER OF ‘
5 14 ADXLIARYSTART ‘ ‘SD,EEAQRYRUNNINGALARM‘
31D AUKILIARY STOP ‘ ‘5.57 BURST PIPE ALARM ‘
5.16 CHANGEQVER TIME ‘ ‘f\»gﬁ‘)’g”“ﬁm“m ‘
| | |
| | |
| | |

2.17 POWER CONS. OF
NETWORK

522 DIGITAL INPUT 2 5,62 SET DATE AND TIME
5,63 STOP FREQUENCY

‘ 5.23 PRESSURE IN 2 ‘ ‘ 2E S0 PREQ ‘
5,64 FACTORY DEFAULT

‘ 5.26 DIGITAL INPUT 3 ‘ ‘ RESET ‘

5.27 PRESSURE IN 3
5.30 DIGITAL INPUT 4

5.31 PRESSURE IN 4

5.35 SLAVE 1V PRESSURE
ETPOINT
5.36 SLAVE 9V PRESSURE

N

o «
s}
jas}
=
=) =]
=
S
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| B: DIFFERENTIAL PRESSURE |

| | |
| [ 3.106 | | 4 MANUAL | |5 ADVANCED PARANETERS|

6. FINE TUNING

511 MAXMUM NUMBER | [ 5.49 OVERPRESSURE
2.08 START-UP NUMBER ‘ OF PUMPS ON ‘ ALERT LEVEL

1.PARAMETERS | | 2.DispLAY

1 PRESSURESETPOINT‘ ‘%E[}}lgﬁg}\’ﬂ}ﬁf ‘ ‘5.01 LANGUAGE ‘ ‘5.42 RELAY OUTPUT 2 ‘ ‘23’,‘,5'}'}\?}}0'“'0”“ ‘
1.4 MOTOR CURRENT ‘ ‘gigzummem ‘ ‘5,02 UNITS OF PRESSURE ‘ ‘%,‘,‘ERSIEHB%U]LE ‘ ‘23&;}%?"“ ‘
| [ AR | [ | g |

AT | [foo | |owvoous ones
e BRI | [SSHRUE || conmooaus iowTE
2.06 VOLTAGE ‘?fé’dﬂéﬂ&UMWORK'"G ‘ ‘%#XEPZROGRAMSTART ‘ ‘6.09 MODBUS PARITY ‘
2,07 HOURS WORKED ‘gag;komknom ‘ Hi‘,‘fEPZROGR‘MST"P ‘ ‘MUALARMS RESET ‘
| |

6.11 RESET NUMBER OF
START-UPS

2.09 DIGITAL INPUT 1

Io

5.13 AUXILIARY START 5.50 PRESS DIFFERENTIAL
FREQUENCY ALARM LEVEL

5.14 AUXILIARY START 5.54 DRY RUNNING ALARM

0 DIGITAL INPUT 2 DELAY ‘ ‘ ACTIVE ‘
5.15 AUXILIARY STOP 5.55 DRY RUNNING

211 DIGITAL INPUT 3 ‘ ‘ ‘ TRIGGER LEVEL ‘

2.12 DIGITAL INPUT 4

o
m
m
=
=

5.58 VOLTAGE ALARM
5.16 CHANGEOVER TIME ACTIVE

5.59 MOTOR THERMISTOR
TYPE

2.13 RELAY OUTPUT 1 ‘ 5.17 PUMP KICK INTERVAL ‘
5.60 MOTOR THERMISTOR
2.14 RELAY OUTPUT 2 5.18 DIGITAL INPUT 1 TRIGGER LEVEL

2.15 SOFTWARE VERSION

2.16 POWER CONS.
F PUMP

2.17 POWER CONS. OF
NETWORK

5.22 DIGITAL INPUT 2 5.62 SET DATE AND TIME

o =
=]
1=
=
a

5.23 PRESSURE IN 2

5.19 PRESSUREIN 1 ‘ ‘5,61 PARAMMETER LOCK ‘

5.64 FACTORY DEFAULT
RESET

5.26 DIGITAL INPUT 3
5.27 PRESSURE IN 3
5.30 DIGITAL INPUT 4

5.31 PRESSURE IN 4

5.35 SLAVE 1V PRESSURE

5.36 SLAVE 9V PRESSURE
TPOINT

5.41 RELAY QUTPUT 1

(9,
@ @«
] ]
us]
=
o o
=
=]

N
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C: FIXED SPEED
I I

2.12 DIGITAL INPUT 4

2.13 RELAY QUTPUT 1

2.14 RELAY OUTPUT 2

2.15 SOFTWARE VERSION

6. FINE TUNING

5.22 DIGITAL INPUT 2
5.24 SPEED IN 2
5.26 DIGITAL INPUT 3
5.28 SPEED IN 3
5.30 DIGITAL INPUT 4

5.32 SPEED IN 4

2.37 SLAVE 1V SPEED

5.38 SLAVE 9V SPEED
ETPOINT
5.41 RELAY OUTPUT 1

5.42 RELAY OUTPUT 2

5.43 SCHEDULE
OPERA

5.44 PROGRAM START

5.45 PROGRAM STOP
TIME1

| vemamerees | | ooy | | at06 | | 4 manuas | |5 apvanceo paRanErERs|
Laseseon | [FME | owenss | [gsaeus | [eangne |
‘MMOTOR(URRENT ‘ ‘gigzummem ‘ ‘5.02 UNITS OF PRESSURE‘ Hi‘,‘XEF’ZROGR“MSTART ‘ ‘6.07MODBUSADRESS ‘
O [ SRR | 5o | [smwmsownond
‘fﬂg;mﬂén(zgﬁs)sm ‘ ‘z,cSTfll‘?ERYRUNNINGALARM‘ ‘6_09M0DBUSPARHY ‘
e | R | Joonmssa |
‘gfg@r{l}eﬁ&umwomms ‘ ‘Z.(Sﬁ‘)IEOLTAGEALARM ‘ ‘g.TIARI}_ElSJEENUMBEROF ‘
‘gglp AU NOBER ‘ ‘%,YS;EMOTORTHERMISTOR‘
‘5,16(HANGEOVERTIME ‘ \%ﬁ%@gg‘g&vﬁfkwsmk\
‘5.17PUMPKI(KINTERVAL‘ ‘5.61 PARAMMETER LOCK ‘
‘5.18DIGITALINPUT] ‘ ‘5.6ZSETDATEANDTIME ‘
‘5'205PEED|N] ‘ ‘aﬁg&mor{vnmuu ‘

N

= -] 4]
S

B 3 =

= S
= =
o -
=
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| D: CONSTANT TEMPERATURE |

[ I I I I
1. PARAMETERS 2. DISPLAY ] b . 6. FINE TUNING

175
=

o
>
-~
=
=
=
=
=
=
[
=
=]
=
=
=
=
=
=
-
=2
=
=
=
=]
=
>

| | |

e | o | smwouce | [ieroomnsor | [onagrormom. |

oo | (3| AT | [ma | [

‘L&Ekg%um ‘ ‘gigaummeuz ‘ ‘3£L6UTEEm§NSORM|N ‘ H#XEPZROGRAMSTART ‘ ‘mﬂ DIRECTION ‘

“).FanSTEcTJPTEMPERATURE‘ ‘2.40-]0VINPUT ‘ ‘3£ZUTEE$E£E)|ISORMAX ‘ HﬁlﬂSEPZROGRAMSTOP ‘ 604 SWTCHING
Lo, AL WORKNG | 251 UNTENPEATIRE |17 wooausaoess |
2.06 VOLTAGE ‘gf;@r{l}eﬁl&umworzkme‘ ‘ 52X TENPERATURE ‘ ‘MBMODBUSMUDRME‘
2,07 HOURS WORKED ‘%}‘Pm)ﬂs’“gﬁ“w“m ‘ ‘Z{ﬂ&”“””"'"“um‘ ‘6.09MODBUSPARITY ‘
2.08 START-UP NUMBER ‘%gm‘“" PUMP STOP ‘ H,?,%gg{fgv’ﬂ'"ﬁ ‘ ‘MUALARMS RESET ‘
200 DIGITAL INPUT 1 ‘Z,(Sﬁ‘yEOLTAGEALARM ‘ ‘giltck'}-ElsJ%NUMBEROF‘

‘ 5.17 PUMP KICK INTERVAL ‘ ‘ 3.5 MOTOR THERISTOR ‘

211 DIGITAL INPUT 3 ‘5.18DIGITALINPUT] ‘ ‘%ﬂ%@gg‘fm‘ﬂw'smk ‘

2.12 DIGITAL INPUT 4 5.21 TEMPERATURE IN 1 5.61 PARAMMETER LOCK

2.13 RELAY OUTPUT 1 ‘5,zzmcmunpun ‘ ‘SMSETDATEANDTIME‘
2.14 RELAY OUTPUT 2 ‘S.ZSTEMPERATUREINZ ‘ ‘?{.éé#crorcvnmun ‘

2.15 SOFTWARE VERSION 5.26 DIGITAL INPUT 3

5.29 TEMPERATURE IN 3

~ =
= S
- = =
S o =
=o 2 a3
S= [}
= =
2 2
3 =
= =
2 =
S
~

5.30 DIGITAL INPUT 4

5.33 TEMPERATURE IN 4

TEMPERATURE SETPOINT

5.40 SLAVE 9V
TEMPERATURE SETPOINT

5.41 RELAY QUTPUT 1

5.42 RELAY OUTPUT 2

5.43 SCHEDULE
OPERATION 1

5.44 PROGRAM START
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@
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=
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| E: DIFFERENTIAL TEMPERATURE |

2.12 DIGITAL INPUT 4

2.13 RELAY QUTPUT 1

2.14 RELAY OUTPUT 2

2.15 SOFTWARE VERSION

o = ~
= S =~

- = =

c o =

=c S “

S= 2 =
= = =
= = =
8 = s
=] = =
> =

S
~

(=]
=

6. FINE TUNING

5.22 DIGITAL INPUT 2

5.61 PARAMMETER LOCK

5.25 TEMPERATURE IN 2

5.62 SET DATE AND TIME

5.26 DIGITAL INPUT 3

5.64 FACTORY DEFAULT
RESET

| vemamerees | | ooy | | at06 | | 4 manuas | |5 apvanceo paRanErERs|
13 TEMPERATURE 201 NODULE 5 01 LANGUAGE 546 SCHEDULE 601 PROPORTIONAL
SETPOINT TEMPERATURE : OPERATION 2 CONSTANT
2,07 ANALOGUE 503 UNITS OF 5.47 PROGRAM START 602 INTEGRAL
‘”MOTOR‘URRENT ‘ ‘smmu ‘ TEMPERATURE ‘ ‘TIMEZ ‘ CONSTANT ‘
15 ROTATION 203 ANALOGUE 5,06 TEMP. SENSOR MIN | [ 548 PROGRAM STOP
‘DIRE(TION ‘ ‘SIGNALZ ‘ ‘VALUE(4mA) ‘ ‘TIMEZ ‘ ‘””'D'RECT'ON ‘
5,07 TEMP. SENSOR MAX | [ 551 WIN TEMPERATURE | [ 6.04 SWITCHING
VALUE (20mA) ALERT LEVEL FREQUENCY
205 NOTOR 508 MININUM WORKING | [ 552 MAX TEMPERATURE
THERMISTOR ‘FREQUENCY ‘ ‘ALERTLEVEL ‘ ‘6-07"‘093”5‘”“55 ‘
2.06 VOLTAGE 509 MAXINUM WORKING | | 553 TEMP. DIFFERENTIAL
‘FREQUENCY ‘ ALARM LEVEL ‘ ‘6-05"‘0“5”5“‘”“"“5‘
511 MAXIMUM NUMBER | [ 554 DRY RUNNING ALARN
2,07 HOURS WORKED ‘orpumpsou ‘ ‘AUWE ‘ ‘6.09MODBUSPARITY ‘
5,55 DRY RUNNING
2,08 START-UP NUMBER ‘5,16(HANGEOVERTIME ‘ 35, DRY RUAN ‘ ‘6.]0ALARMS RESET ‘
5,58 VOLTAGE ALARM 611 RESET NUMBER OF
2,09 DIGITAL INPUT 1 ‘5.17PUMPKI(KINTERVAL‘ i ‘ ‘START_UPS ‘
518 DIGITAL INPUT 1 5,59 HOTOR THERMISTOR
TiPE
5 60 NOTOR THERMISTOR
211 DIGITAL INPUT 3 ‘ 5.21 TEMPERATURE IN 1 ‘ TRIGGER LEVEL ‘

5.29 TEMPERATURE IN 3
5.30 DIGITAL INPUT 4

5.33 TEMPERATURE IN 4

5.39 SLAVE 1V
TEMPERATURE SETPOINT

5.40 SLAVE 9V
TEMPERATURE SETPOINT

5.41 RELAY OUTPUT 1

5.42 RELAY OUTPUT 2

5.43 SCHEDULE
OPERATION

5.44 PROGRAM START

5.45 PROGRAM STOP
TIME1

N

©o
=
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14 - LIST OF PARAMETERS
MODE
A | CONSTANT PRESSURE D | CONSTANT TEMPERATURE
B | DIFFERENTIAL PRESSURE E | DIFFERENTIAL TEMPERATURE Wizard: This parameter is the one entered or calculated in the start-up wizard.
C | FIXED SPEED FS: Full-scale value of the transducer (entered in the start-up wizard).
1. PARAMETERS
Pur. e Eo Uns Programming Naes Application
Default Min. Max. A|B|[C|D[E
1.1 | PRESSURE SETPOINT Bor | Wizard 05 FS Pressure you wish to maintain in the system. XX
1.2 | SPEED SETPOINT Hz Wizard 10 05 Speed you wish to maintain in the system. X
1.3 | TEMPERATURE SETPOINT | °C Wizard Temperature you wish fo maintain in the system. XX
11(MT2200) | Current of the motor in amperes. Taking into account
1.4 | MOTOR CURRENT Amp | Wizord 01 11 (17 4000) | whether your motor s wired as three phose 230V or three| X [ X | X | X | X
30 (TT11000) | phase 400V. Insert nominal value.
You can change the rotation direction of the motor by
S5 ROTATION DIRECTION 0 ] madifying this parameter from 010 1 or vice versa. SRR
The system will stop when the Inverfer has been working
1.6 | STOP FREQUENCY Hz Wizard 01 999 | for a certain time (see parameter 5.12) under this X
frequency.
This is the differential that enables you to reduce the
1.7 | START-UP DIFFERENTIAL | Bar 05 03 3 pressure to start the pump using the value entered in X
parameter 1.1,
STOP TEMPERATURE 0 ) This is the offset temperature for the temperature
14 OFFSET ( Wizard 0l 100 setpoint. X
2. DISPLAY
Application
Par. Descripti Units Notes
ar. escription i y | B | c | D | E
2.01| MODULE TEMPERATURE | °C | This indicates the temperature the electronic module of the inverter. X
This indicates the value in mA of the pressure fransducer 1.
| MALOGUESIENALY mh This data will be 4 mA for 0 Bar and 20 mA for the upper limit of the transducer connected. !
This indicates the value in mA of the pressure fransducer 2.
B /ALOGUE SIGNAL2 m This data will be 4 mA for 0 Bar and 20 mA for the upper limit of the transducer connected. !
2.04/ 0-10v INPUT V| This indicates the value of the 0-10 signal if it is enabled in one of the inputs. X
2,05 MOTOR THERMISTOR kohm | This indicates the value of the NTC/PTC signal if it is enabled on settings. X
2.06( VOLTAGE HOURS Hours | This indicates the total number of hours the inverter has heen connected fo an electricity grid. X
2.07| HOURS WORKED Hours | This indicates the total number of hours worked (providing an output voltage) of the inverter. X
2.08| START-UP NUMBER This indicates the total number of start-ups from zero that the unit has made. X
2.09| DIGITAL INPUT 1 This indicates whether digital input 1 is ON or OFF. X
2.10{ DIGITALINPUT 2 This indicates whether digital input 2 is ON or OFF. X
2.11| DIGITALINPUT 3 This indicates whether digital input 3 is ON or OFF. X
2.12| DIGITAL INPUT 4 This indicates whether digital input 4 is ON or OFF. X
2.13| RELAY T OUTPUT This indicates whether the relay 1 output is ON or OFF. X
2.14| RELAY 2 OUTPUT This indicates whether the relay 2 output is ON or OFF. X
2.15| SOFTWARE VERSION Version of the unit software. X
2.16| CONS. POWER OF PUMP | W | Instantaneous power consumed in output terminals toward pump. X
2.17| CONS. POWER OF GROUP | W | Power consumed instantaneously by all of the pumps. X
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| 3.106 |

Z.81 alAakREM Fad When you access the log menu you will find a list in chronological
VOLTAGE order of alarms that have been triggered in your unit, indicating the
! - date and the time they occurred.

lasazylse - 12:143
" Use the arrows to move forward or back fo view the different alarms

ExIT that have been triggered.

Press F1 to exit this menu.

| 4 MANUAL

The system is prepared to carry out speed and operation tests manually through this menu. When you access this menu, regardless of the status of
the system, the unit from which you are accessing stops ifs functions and therefore stops the pump.

When you access this menu this screen appears:

4. MAMUAL

H.68H=
4 B EBEaor
EXIT
4. MaHUAL
42 .8Hz
4 . &Bor
o+ f

-
F1

CBs
O
-
F2
CBsal
+

Where you can see the frequency, an operation timer and the pressure
at that precise moment read by the transducer.

Press F1 to exit this menu.

When you press ON (with the F2 key) you will start the motor and you
can increases or reduce the frequency using the arrow keys. At the
same fime you can see how the countdown begins for 2 minutes of
operation. If you do not press any keys, after 2 minutes the motor will
stop automatically. If you press the F2 key during the countdown, it
will be increased to 15 minutes, 30 minutes, 1 hour, 2 hours, 4 hours,
8 hours and 24 hours for each press.

Press F1 to exit, stop the motor and return to the wait screen of this
menu.

A ATTENTION

Improper use of the manual mode can cause overpressures
in the installation.
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5. ADVANCED PARAMETERS
Pur Descipon Uns Programming Naes Application
Default Min. Max. A|B|[C|D[E
Spanish
English Dutch
5.01| LANGUAGE Spanish French Polish | You can select befween diffeent languages for the menu vy lx x|y
Italian Russion | and the warnings.
Portuguese |  Swedish
German
5.02| UNITS OF PRESSURE Bar Bar Bar - PSI - mwc Unis of working pressure on display. XXX
Can see 3 differents units for temperature:
°C °C (Celsius)
5.03| UNITS OF TEMPERATURE | °C °C F °F (Farenhait) XX
.... (no units. It will be very useful for example if user can
run depending of speed, or counting,...)
5.04 Iﬂl}ﬁlﬁ[lllllj(EE&:fAE)SSURE Bar | Wizard - 10 Value of pressure fransducer ot 4mA XX | X
5.05 mAXNVSADLll]JCEEFZEﬁﬁURE Bar | Wizard 5 40 Value of pressure fransducer of 20mA XX | X
5.06 Iﬂﬁnwﬁ]TEU&E;E?SOR mh | Wizard -100 200 Value of temperature sensor at 4mA XX
5.07 .FrﬂEA'?(PVEmJTE F;US:]'X)SOR mA | Wizard -100 200 Value of femperature sensor at 20mA XX
5.08 lﬁﬁé?(lllﬁlm(vORKlNG Hz 5 10 50 Minimum frequency af which you allow the pump towork | X [ X | X [ X | X
5.09 ?@g&ﬂgﬂchRKlNG Hz 50 5 05 Moximum frequency at which you allow the pump towork | X | X | X | X | X
MAX PUMP B
5.10 PROPORTIONAL BOOST | Bar 0 0 PRESSURE Pressure boost af the maximum frequency of pump XX
MAXIMUM NUMBER OF Maximum number of pumps that can function in the
5 PUMPS ON 8 ! s system simultaneously SRR
Time from the moment the main pump is working af
5.12{ MAIN PUMP STOP DELAY | Sec 10 10 100 speed below the stop frequency (parameter 1.6) uniilit | X X
stops fully.
AUXILIARY START When the pump in operation reaches this frequeny it
518 FREQUENCY e 3 5 % sends a command to the auxiliary to start up. KX
Time from the moment the condition of parameter 5.09
5.14| AUXILIARY START DELAY | Sec 2 1 200 oucurs unil the auslry pump sars XX
Time from when a system of two or more pumps is
5.15| AUXILIARY STOP DELAY | Sec 2 1 10 working below parameter 1.6 unfil the auxiliary pumps | X | X
stop.
5.16] CHANGEOVER TIME Hours 2% OFF » Parameter to set fime period for changeover between wlalalnly
: pumps.
Parameter to set time period for periodic start-up of
pump.
S} PUNP KICK INTERVAL | Hours u OFf n If the pump s inactive for this set time period it will rofate SRR
at minimum frequency for 2 or 3 times.
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Pur. Destgion Uni Programming Naes Application
Default Min. Max. BIC|DJ|E
Selecting “Not used” will not affect the system.
Not used We can use the digital input as a system start-stop or
Tu?ulussleop only one pump start-stop choosing the Tofal Stop or Local
L T S —
Lol Sop can also be used os a diferent default set pressure in
Local Ston INV the same way. Choosing IN Setpoint you can be select
5.18 DIGITALINPUT 1 Not used NS tp'l another different set pressure on parameter 5.19. XIX[X|X
NS te ?l?lu;NV Flow Sensor option is used when a flow sensor is
Fl: pSoensor available, which will stop the pump.
B g’ W Slave 0-10V option is used if a 0-10V active device or
%\lu er;]so]rw a potentiometer (passive device) is connected fo the
e - 0-10V input.
Note: INV options are used for NC inputs.
5.19| PRESSUREIN 1 Bar 4 05 ) X
5.20{ SPEEDIN1 Hz 25 10 05 A different setpoint can be set if the input is ative. X
5.21| TEMPERATUREIN 1 ° -100 20 XX
5.22| DIGITAL INPUT 2 Not used See paramefer 5.18 See paramefer 5.18 XX XX
5.23| PRESSURE IN 2 Bar 4 05 FS X
5.24/ SPEED IN 2 Hz 5 10 05 A different setpoint can be set if the input is active. X
5.25| TEMPERATURE IN 2 ° -100 200 XX
5.26| DIGITAL INPUT 3 Not used See parameter 5.18 See paramefer 5.18 X[X|X|X
5.27| PRESSURE IN 3 Bar 4 05 ) X
5.28| SPEEDIN 3 Hz 25 10 05 A different setpoint can be set if the input is active. X
5.29| TEMPERATUREIN 3 °( -100 20 XX
5.30{ DIGITAL INPUT 4 Not used See paramefer 5.18 See paramefer 5.18 XX XX
5.31| PRESSURE IN 4 Bar 4 05 FS X
5.32| SPEED IN4 Hz 25 10 05 A different setpoint can be set if the input is actve. X
5.33| TEMPERATURE IN 4 °C -100 200 XX
If a 0-10V device is installed, here you can sef the
SLAVE TV pressure value for the 1 volt signal.
535 PRESSURE SETPOINT Bar | Parll] 05 Par. 305 | s parameter is available when any of the digital X
input is set to Slave 0-10V.
Ifa 0-10V devicfe is installed, here you can set the
SLAVE 9V pressure value for the 9 volf signal.
536) ppessuresrpoy | Bor | Porld 05| Por505 | i vorameter is avilable when any o he digil X
input s set to Slave 0-10V.
If (|1 O-fl o I:ievite ils inslullled, here you can set the speed
SLAVE IV value for the 1 volt signal.
547 SPEED SETPOINT e B 5 65 *This parameter is available when any of the digital X
input is set fo Slave 0-10V.
If a 0-10V device is installed, here you can set the speed
SLAVE 9V value for the 9 vol signal.
538 SPEED SETPOINT Hz B 5 65 *This parameter is available when any of the digital X
input is set to Slave 0-10V.
If a 0-10V device is installed, here you can set the
SLAVE IV . temperature value for the 1 volt signal.
53 TEMPERATURE SETPOINT ( % Por.506 | Pur.507 *This parameter is available when any of the digital KX
input is set to Slave 0-10V.
Ifa 0-10V device isfinslalled, here you can set the
SLAVE v N temperature value for the 9 volt signal.
540 tewperarureserpom | ¢ | S0 | PorS06 | Por 0T | nichimeter i ovailoble when any of he dightl KX
input is set to Slave 0-10V.
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Par.

Description

Units

Programming

Default

Min. Max.

Notes

Application

(

D

m

54

RELAY QUTPUT 1

OFF

OFF
Alarm (NO)
Alarm (NC)
Start
Clock (NO)
(lock (NC)
Dry running
External stop
Overpressure NO;
Overpressure (NC

The aim of this parameter is to enable signals remotely.
OFF: The relay is never activated.

Alarm (NO): The relay closes before an alarm.

Alarm (NC): The relay opens before an alarm.

Start: The relay is energised when the unit is running.
Clock (NO): The relay closes depending on the time data
programmed in parameters 5.4 fo 5.48.

Clock (NC): The relay opens depending on the time data
programmed in paramefers 5.4 o 5.48.

Dry running: The relay is energised if the inverter
detedts dry running.

External stop: The relay is energised when there

is an external stop. (For this condition we must have
programmed a digital input as “Local Stop”).
Overpressure (NO): The relay closes if there is
overpressure alert (parameter 5.49).

Overpressure (NC): The relay opens if there is
overpressure alert (parameter 5.49).

542

RELAY QUTPUT 2

QFF

See parameter 5.41

See parameer 5.41

54

o

SCHEDULE OPERATION 1

OFF

OFF
M-Su
M-F
S-S
M....Su

In this parameter you can choose not to have a schedule
program (OFF) or the days of the week that you want
this program to run. You can choose between whole
wegks (M-Su), weekdays (M-F), weekends (Sa- Su) or
individual days.

The schedule program will act on the output relay
programmed for this purpose.

544

PROGRAM START TIME 1

00:00 23:59

Start fime of schedule program 1.

545

PROGRAM STOP TIME 1

00:00 23:59

Stop time of schedule program 1.

546

SCHEDULE OPERATION 2

See parameter 5.43

Same as parameter 5.43 but for a second schedule
program.

541

PROGRAM START TIME 2

00:00 n3:59

Start fime of schedule program 2.

548

PROGRAM STOP TIME 2

00:00 n3:59

Stop time of schedule program 2.

549

OVERPRESSURE ALERT
LEVEL

Par 1] FS

Parameter to st the maximum pressure value of the
Hydraulic system.

><

5.5

PRESSURE DIFFERENTIAL
ALARM LEVEL

Par 1,1 FS

Parameter to set the maximum differential pressure value
of the hydraulic system.

5.5

MINIMUM TEMPERATURE
ALERT LEVEL

0 100

Parameter to set the minimum temperature of the
hydraulic system.

Yo

5.5

~

MAXIMUM TEMPERATURE
ALERT LEVEL

100

0 100

Parameter fo set the maximum temperature of the
hydraulic system.

Yo

5.53

TEMP. DIFFERENTIAL
ALARM LEVE

100

0 100

Parameter to set the maximum differential temperature
of the hydraulic system.

5.54

DRY RUNNING ALARM
ACTIVE

YES

YES NO

Plurumeter for enabling or disabling the low water level
alarm.

In the cose of being active and cause notice, the drive will
start attempts by the following sequence:

5 minutes, 15 minutes, 1 hour, 6 hours or 24 hours. The
display shows the remaining time start attempt. Pressing
F2 we force the reset of the notice, sfll unfinished
countdown.

If after the 24-hour notice is detected again dry running,
the drive will lock indefinitely until you press F2.

><
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Pur Descilon Uns Programming Noes Application
Default Min. Max. A|B[C|D
DRY RUNNING TRIGGER Allows you to fine-tune the sensitivity of the profection
535 | pyeL % b 10 n triggering by detection of dry running. IXx
DRY RUNNING ALARM Time from when the system calculates a low water level
5.5 DELAY St 5 ! " until the moment the alarm s activated for this reason. !
5,57 BURST PIPE ALARM S YEs N0 hPurumeperforenablingordisublingthedetedionoflhe X
roke pipe.
5.58 | VOLTAGE ALARM ACTIVE YES YEs NO Parameter for enabling or disabling the alarm due to araner
0 power cut.
OFF ) :
By this parameter, select the type of motor thermistor
5.59 | MOTOR THERMISTOR TYPE OFF HE availoble for mfor proecion. XXX |[X
MOTOR THERMISTOR By this parameter, set the trigger level of motor
5801 13166ER LEVELL fohm |1 05 M| themisor comeced, SNNE
YES: Editing the values of the parameters is locked.
NO: Editing the values of the parameters is unlocked.
5.01 | PARAMETER LOCK NO NO YES | To change this parameter from YES to NO, you must XXX [X
enter the password 1357 or another password generated
previously by the user.
When you change this parameters to “YES” this screen
5.62 | SET DATE AND TIME NO NO YES | for editing the date and time will appear. Once editingis | X | X [ X | X
completed, the parameter returns to “NO".
STOP FREQUENCY SEARCH If you change this parameter from “NO" to “YES" the stop
563 yizaRD N0 NO B frequeny search wizard will be launched. !
To reset the unit and leave it with the factory settings,
change this parameter to “YES" and after you have
BN FACTORY DEFAULT RESET N0 N 165 entered the code 1357 the unit will launch the start-up L RERAR
wizard.

(1) In B mode, is only available with 2 transducers
(2) In E mode, is only available with 2 transducers
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6. FINE TUNNING
Pur Descion Uns Programming Naes Application
Default Min. Max. A|B|[C|D[E
PROPORTIONAL
6.01 CONSTANT 100 0 999 XX XX
6.02| INTEGRAL CONSTANT 100 01 999 XX XX
For Temperarture Control Mode:
6.03 PI DIRECTION Positive Positive Negative | For heating system, set this parameter fo Positive. XX
For cooling system, set this parameter to Negative.
6.04| SWITCHING FREQUENCY | kHz 17 25 16 X X|X[x|X
STOP MANEUVER
6.05 FREQUENCY Bar 01 0 05 X
SPEED QF STOP
606/ neuveg ‘ ] i !
6.07| MODBUS ADDRESS 1 | 250 XXX [x]x
48
6.08 | MODBUS BAUDRATE kbps 192 96 XX X|[x|xX
192
6.09| MODBUS PARITY 0 0 2 O=even // 1=odd // 2=no parity XX X|X|X
If you change this parameter from “NO" to “YES" you will
6.10{ ALARM LOG RESET NO NO YES reset the alarms log and the parameter automatically | X [ X | X [ X | X
refurns to “NO".
If you change this parameter from “NO" to “YES" you
6.11 ;ITEQER;'UPNUMBERLOG NO NO YES | will reset the number of start-ups and the parameter XXX [x]x
automatically returns to “NO".

To enter menu 6, a password is required (2468)

If installed on a borehole pump, it is recc ed to modify the 6.04 value (switching frequency) to minimum (2.5 kHz).
ATTENTION: Before modifying the menu 6 parameters, please contact our assistance service as, incorrect settings could cause improper functioning of the inverter and/
or pump damage.

I5-

MODBUS SETTINGS

MODBUS is an application-layer messaging protocol, positioned at level 7 of the OSI model. It provides client/
server communication between devices connected on different types of buses or networks.

In the inverter, the MODBUS connectivity is made under the “Asynchronous serial transmission over EIA/TIA-
485-A. Transmission mode is RTU (ASCII not supported)"”. For more technical information on its operation, you
can go to the web www.modbus.org.

You can find the readable settings (input registers) on Technical Data section, page no 384.
Also, you can find the editable/readable settings (holding registers) on Technical Data section, page no 386.
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16 - WARNING MANAGEMENT

One of the main principles of the Inverter is to try to avoid the failure of the hydraulic supply. To do this, the
Inverter has systems that, in the event any reading for the pressure/consumption of the motor is outside of the
established limits, it may partially lose its ability to try to avoid the Inverter locking and, therefore, avoid the
failure of the hydraulic supply.

A dear example is an excessive consumption of the electric motor. In this specific scenario, the Inverter will limit
the rotuIionurspeed of the motor fo avoid its deterioration, maintaining the consumption of the motor equal to
the nominal consumption, thus the hydraulic installation will continue to receive flow from the pump, not at the
working pressure established, but at a somewhat lower pressure.

A table specifying the current state of the system operation, according to visual warnings that are shown using
both the LEDS and the main screen can be found below:

WARNING REASON EXPLANATION / SOLUTION
Check that there is no manual shutdown (AUTO/STOP
The pump o which the Inverter is conneded is not | button on the keypad), o remote stop (auiliry input
The POWER LED blinks operative for automatic running. adtive remote stop) o a general stop of the network of

Inverters (occurs when any general crifical parameter is
being modified).

The RUN LED blinks

The Inverter is in the process of stopping the pump.

The ALARM LED blinks

The start-up wizard is running.

The pump is in a state of alarm (indicated on the
display).

The LED will stop blinking once the initial configuration
wizard hos finished.

Consult the section on Alarms in this manual to resolve
the incident.

The current frequency data blinks

The Inverter is limiting the rotational frequency of the
motor due to a high temperature in the electronics, in
addition fo excessive consumption of the electric motor.

Consult the section on Alarms in this manual to resolve
the incident.Check the Inverter is properly ventilated.

The stop frequency data blinks

The stop frequency calculated exceeds the maximum
frequency permitted for pump operation.

We recommend running the stop frequency sefup wizard
again (find the stop frequency wizard on 5. ADVANCED
PARAMETERS).

If this warning persists after running the wizard again,
you must reduce the working pressure, as the pump that
is connected will not be able fo reach it.

The current consumption data blinks

The Inverter is limiting the rotational frequency of the
motor due fo excessive consumption of the motor.

Check that the motor current is that indicated on the
spedifications plate.

Next fo the current pressure data, there is
an asterisk that blinks

The Inverter with this warning does not have any
pressure transducer connected.If there is a transducer
connected, it is not connected with the correct polarity.

The transducer's reading hos a difference of 0.5 bar
from the other transducers connected on the network
of Inverters.

Disconnect the transducer from the electrical ferminal
block and invert the polarity of the connecting cable.

We recommend changing the transducer because it is not
reading correctly.

36




= EaARA

17 - ALARMS

MESSAGE

REASON

SOLUTION(S)

ALARM FO1
OVERCURRENT

Indicates excessive consumption in the motor.

Check that the nominal consumption data has been
entered correctly.
Check that the pump rofates freely with no obstructions.

ALARM FO02
SHORT CIRCUIT

The motor is shor circuited or has burnt out.

Not all wires have been connected.

Internal fault in the Inverter.

Disconnect the motor from the Inverter and check that
the message disappears. If this is not the case, contact
your nearest fechnical service.

Check that all the cables of the motor are correctly
connected to the motor itself and also to the Inverter.
Also supervise the correct wiring of the Inverter's power
supply.

Contact your nearest fechnical service.

ALARM F03
EXCESS TEMPERATURE OF THE MODULE

The power module has reached a very high temperature,
compromising its reliability.

Ensure the ambient femperature does no exceed the
extremes set out in this manual.

Ifitis assembled on the pump, ensure the pump has a
fan and that the fan cover has been fitted.

Ifitis assembled on a wall mount, ensure the fan of the
mount functions correctly when the motor is running.

The electrical supply to the Inverter has been interrupted.
The elecirical connection cable from the mains electricity

ALARM FO4 The Inverter is not receiving electric current, of is outside 1o the inverter has been disconneded.
INPUT VOLTAGE ofhe upper and ower s The electrical voltage entering the Inverter is outside the
limits specified in the technical data section.
The pressure transducer is wired in the frequency
ALARM F05 The Inverter does not receive a correct reading from the | converter with the polarity reversed.The pressure
TRANSDUCER pressure transducer. transducer is broken.The pressure transducer has a range
other than 4-20 mA.

The motor is short circuited or has burnt out. Disconnect the motor from the Inverter and check that
the message disappears. Ifthis is not the case, contact
your nearest fechnical service.

Some of the cables that communicate the motor with
ALARM FO6 the frequency converter are not making good electrical
MOTOR FAULT wnfad. ,

The motor is connected fo receive a voltage other than

that provided by the Inverter.

Fault/poor connection of the phases The consumption of the input phases is not balanced.

ftli“\l\lm\’ll\I:(T)ZR LEVEL E‘i‘!"mer detcs thatthe pump is working porlly Ensure the pump aspirates the fluid correctly.
ALARM FO3 The Inverter detects that the pump is working at a very | Check that the water network has no leaks greater than
BURST PIPES low pressure and o a speed high for a time. those required for regular demand.
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MESSAGE

REASON

SOLUTION(S)

ALARM A09
FREQUENCY PARAMETERS INCOHERENT

There is a parameter related to the frequency in conflit
with the values considered normal.

(Check that the minimum frequency is greater than 10 Hz.
(Check that the maximum frequency is lower than 65 Hz.
Check that the minimum frequency entered is lower than
the maximum frequency.

(Check that the minimum operating frequency for the
auxiliary pumps is lower than the maximum frequency.
(Check that the minimum operating frequency for the
auxiliary pumps s greater than the minimum frequency.

ALARM A10 The stop delays of the auxiliary pumps exceeds the stop

TIME PARAMETERS delay of the main pump.

ALARM A1 The start-up pressure differential exceeds the working | Reduce the start-up pressure differential of the pump, or

PRESSURE PARAMETERS pressure. increase the working pressure above this value.

ALARM A12 The detected value of the NTC or PTC thermistor is higher | Wait for the Motor to ool down.

MOTOR OVERHEATING or lower than the indicated value. Check PTC or NTC cable connection.

ALARM A15 The alert threshold indicated in the section relating to .

OVERPRESSURE overpressure alert level has been exceeded. Chedk theoverpessure warning alet v,

ALARM AT o . Check the Min. Temperature Alert Level and Max.

TEMPERATURE OFF LINITS The alert indicates that the temperature are OFF limits. I:trTrilggesruture Alert Level on 5. ADVANCED PARAMETERS
Check that the flat cable that communicates both
electronic circuits are well connected and fightened.

There is no communication between the control panel It may be due to an occasional error in the firmware of

ALRM XI3 with the button pad and display, and the power plate the Inverter or the spot reading of a parameter deemed

INTERNAL ERROR strewed info the radiator. to be outside of the limits. In this case we recommend
witing the power to the Inverter for a few minutes. If

Internal fault in the Inverter. after a few minutes, when the power is reconnected

to the Inverter, the message remains, contact your
nearest technical service.
Check that the flat cable that communicates both
electronic ircuits are well connected and fightened.
Check that the cables connectingthe drives are correctly

ALARMA X14 The communication between electronic boards of the wired and fight.

INTERNAL ERROR same drive, or the information shared between drives has | It may be due to an occasional error in the firmware of

failures or data infegrity errors.

the Inverter or the spot reading of a parameter deemed
to be outside of the limits.

This error is self-resetting, so the system will sually
return fo normal after a few minutes.
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18 - MAINTENANCE AND REPAIR
We recommend monitoring the inverter periodically and regulating its operation.

19 - WARRANTY

Failure to comply with the instructions provided in this instruction manual and/or any manipulation of the inverter
not carried out by an authorized technical service and/or the use of non-original spare parts will invalidate the
warranty and exempt the manufacturer from any liability in case of accidents to people or damage to property
and/or to the product itself.

Once the product has been received, check that it has not suffered significant breaks or dents. Otherwise, inform
the delivery person. Once the inverter has been removed from its packaging, check that it has not been damaged
in transit. In the event of any damage, inform the distributor.

Check that the characteristics displayed on the rating plate are those you requested.

If fault is not included in the “ALARMS” table, please contact the nearest authorized dealer.

20 - DISPOSAL AND ENVIRONMENTAL ASPECTS

To dispose of the parts that comprise the frequency converter, KOU must abide by the current regulations and laws
of the country where the product is used. In any event, do not throw away parts that may pollute the environment.

E This symbol on the product indicates that it should not be disposed of with other household waste.

This stipulation only refers to the disposal of equipment within the European Union (2012/19 /EU). It is the user's
responsibility o dispose of the equipment b derivering it to a designated collection point for the recycling and
disposal of erettricurequipmem. For more information about equipment collection points, contact your local waste
disposal agency.
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I - PRESENTAZIONE

Il seguente prodotto & un dispositivo elettronico pensato e progettato per il controllo e la protezione dei sistemi di
pompaggio basato sulla variazione della frequenza d’alimentazione della pompa. Linverter puo essere collegato
a qualsiasi pompa per gestirne il funzionamento e mantenere una pressione costante. In questo modo la pompa o
:I sisremuldi pompaggio viene attivato solo quando necessario, evitando inutili sprechi di energia e prolungandone
a vita utile.

In questo libretto di istruzioni & stato utilizzato il seguente simbolo:

& Rischio di danni a persone o cose.

2 - ISTRUZIONI
Prima di installare e utilizzare il prodotto:

- Leggere attentamente |'intero manuale prima di utilizzare il dispositivo per la prima volta e conservarlo come
un riterimento futuro.

L'utente deve osservare ri%orosumente le norme antinfortunistiche vigenti nel proprio paese. Verificare al
momento della ricezione del prodotto che non vi siano danni al prodotto e/o componenti mancanti. In tal caso,
informare immediatamente il fornitore.

- Verificare che i dati riportati sulla targhetta siano quelli richiesti ed opportuni per l'installazione, ed in particolare
che la corrente nominale del motore sia compatibile con i dati indicati sulla targhetta delle caratteristiche del
convertitore di frequenza.

- L'installazione e la manutenzione devono essere eseguite solo ed esclusivamente da personale autorizzato,
incaricato di effettuare i collegamenti elettrici secondo le vigenti norme di sicurezza.

- L'Inverter non deve essere utilizzato da persone con ridotte capacitd fisiche, sensoriali o mentali, o senza la
dovuta esperienza o conoscenza, a meno che una persona responsabile della loro sicurezza non abbia spiegato le
istruzioni e supervisionato il funzionamento dell'Inverter.

- Non lasciare che i bambini giochino con I'lnverter.
- Non utilizzare il prodotto in modo diverso da quanto specificato nel seguente manuale di istruzioni.

- Il produttore declina ogni responsabilitd per danni causati da un uso improprio del prodotto e non risponde di
danni causati da manutenzioni o riparazioni effettuate da personale non qualificato o non autorizzato /o con
pezzi di ricambio non originali.
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3 - DATI TECNICI
Valori nominali:
Unita E-SPD+ MT 2200 E-SPD+ TT 4000 E-SPD+ TT 11000

Tensione di alimentazione v 220-240V Monofase 400V Trifase 400V Trifase
Tensione motore v 230V Trifase 400V Trifase 400V Trifase
Frequenza di esercizio Hz 50/60 50/60 50/60
Corrente massima all'vscita del convertitore di frequenza | A 1 1 30
Corrente massima all'ingresso del convertitore di frequenza| A 0 12 3
Potenza massima nominale del motore kw 22 4 1
Gamma di potenza apparente di uscita kvA 33 54 141
Livello di efficienza - 96,73% (50Hz) - 97,61% (60 Hz) | 97,64% (50Hz) - 97,66% (60 Hz)
Grado di profezione IP 55* IP 55* IP 55*
Grado di profezione 2 2 2
Tipo di azione B B bl
Funzionamento S1 S1 S1
Distribuzione sistemi di messa a ferra IT, TN-C,TN-STT IT, TN-C,TN-STT IT, TN-C, TN-STT

*La ventola ausiliaria in dotazione per il montaggio a parete ha un grado di protezione IP54

Limiti di utilizzo:
- Temperatura ambiente minima: -10°C
- Temperatura ambiente massima: +40°C
- Variazione della tensione di alimentazione: +/- 10%
- Intervallo di umidita: dal 5% al 95% senza condensa e vapore
- Altitudine massima: 2.000 metri

Eco-Design:
Perdita Punti di carico
instondby| 95,05 | 2550 [ 25,100 | 50,25 | 5050 [ so;100 [ oo;s0 | got00 | Clése
(W) Perdita relativa [%] *1)2)3)
E-SPD+ TT 4000 6,13 90,50 9296 91,62 9332 96,14 84,76 97,61 96,73 IE2
E-SPD+ TT 11000 9,03 88,59 93,73 93,68 96,83 9598 96,39 97,66 97,64 IE2
Unita E-SPD+ TT 4000 E-SPD+ TT 11000
Tensione di alimentazione v 400 400
Frequenza di alimentazione Hz 50/60 50/60
Corrente massima P A 12 3l
Tensione motore v 400 trifose 400 trifase
Corrente di uscita nominale A 1 30
Corrente massima OP A 1 30
Potenza di uscita apparente (kvA) 76 208
Potenza motore consigliata (kW) 4 ]
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Nota:
1) I valori di perdita sono stati determinafi a una frequenza di commutazione di 4 kHz.
2) 1 valori di perdita includono +10% di supplemento in IEC 61800-9-2.
3) Perdite relative in relazione alla potenza apparente nominale del dispositivo.

4 - IDENTIFICAZIONE PRODOTTO
E-SPD+ M T 2200

l N l

Famiglia di Alimentazione converfitore inverter: Potenza motore: Watt di
prodotti M= Monofase ~ T= Trifase T= Trifase potenza (W)
5 - DIMENSIONI E PESO
Dimensioni Volume Peso
Dispositivo Packaging Dispositivo Packaging Dispositivo Packaging

E-SPD+ MT 2200 230x183¢149 330x230¢170 0,0063 m* 0,013 m 28Kg 35Kg

E-SPD+ TT 4000 230x183¢149 330x230x170 0,0063 m* 0013 m 28Kg 35Kg

E-SPD+ T7 11000 316x276x198 330x295:210 0,017 m* 0,020 m* 64Kg 71Kg
6 - CONSERVAZIONE

Il prodotto deve essere immagazzinato in luogo corerto e asciutto, lontano da fonti di calore e protetto da sporco
e vibrazioni, umidita, fonti di calore ed eventuali danni meccanici. Non appoggiare oggetti pesanti sopra la
confezione.

7 - INSTALLAZIONE E MONTAGGIO

Prima di installare I'inverter, leggere attentamente |'intero manuale e consultare le norme di sicurezza vigenti nel
paese in cui verrd ufilizzato.

L'installazione deve essere esequita da un tecnico qualificato.
a) Installazione dell’inverter:

- Deve essere installato in un luogo ben ventilato, protetio dall'umidita e dall’esposizione diretta al sole e alla
pioggia.

- Prima di effettuare i collegamenti elettrici, assicurarsi che il cavo utilizzato per fornire alimentazione all'inverter
non sia softo tensione.

- Verificare attentamente i dati elettrici indicati nella targhetta delle caratteristiche dell'Inverter prima di collegare
la corrente elettrica.

- | cavi eletrici di alimentazione all'Inverter, e dall'Inverter alla pompa, devono essere di sezione adeguata al
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consumo nominale del motore e alla Iunﬁhezzu del cavo richiesta, secondo le normative vigenti nel paese in
questione. Di seguito & riportata una tabella con le lunghezze massime consigliate in funzione della sezione del
cavo elettrico.

Sezione di ingresso del convertitore di frequenza (mm?) Sezione di ustita del convertitore di frequenza (mm?)
T 4 s | s | 4
Distanza massima (mefri) Distanza massima (metri)
E-SPD+ MT 2200 8 19 3 12 b 51
E-SPD+ TT 4000 46 76 120 49 81 134
E-SPD+ TT 11000 - 3 ] - 40 64

- Ogni lunghezza del cavo di interfaccia per la comunicazione e/o il trasduttore di pressione deve essere inferiore
a 3 metri.

- Utilizzare gli appositi pressacavi per fissare il cavo.

- Assicurarsi inoltre che la rete sia dotata di protezione eletirica; & particolarmente consigliato un interruttore
digferenziu)le dedicato ad alta sensibilita (30 mA, classe A per applicazioni domestiche, classe B per applicazioni
industriali).

Q Il tipo B deve essere installato per tutti i dispositivi di protezione o monitoraggio azionati dalla corrente
residua da un inverter fino alla tensione di alimentazione.

- Olire all'interruttore differenziale, si consiglia di installare una protezione magnetotermica e un sezionatore di
tensione per comandare singolarmente I'alimentazione di ogni Inverter.

Q Il cavo di terra deve essere collegato correttamente. Se il cavo di terra non & collegato, aumenta il rischio
di scosse elettriche o incendi.

- Utilizzare gli interruttori consigliati sul lato alimentazione come protezione in caso di guasto di un componente
all'interno dell'inverter. Le dimensioni consigliate dell'interruttore sono le seguenti:

Alimentazione di tensione Maodello E-SPD+ Dimensioni dell'interruttore
1~ 230 Vac MT 2200 04
3~ 400 Vac TT4000 16A
3~ 400 Vac T 11000 32A

b) Installazione di gruppi di pressione con inverter:

- | gruppi di pompe multiple devono essere sempre costituiti da pompe uguali e che, quindi, abbiano la stessa
potenza e prestazioni idrauliche. | mancato rispetto di questo punto pud causare il malfunzionamento del sistema
di pompaggio.

- Per il funzionamento dell'Inverter & indispensabile I'utilizzo di un trasdutiore di pressione (4-20 mA).

- La posizione del trasduttore di pressione deve essere sempre il piu vicino possibile al gruppo pompa, il pid vicino
possibile al serbatoio a pressione, e sempre dopo la valvola di non ritorno del gruppo pompa. E fondamentale
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installare una valvola di intercettazione generale per il gruppo di pompaggio, dopo il posizionamento fisico del
trasduttore di pressione.

- Nel caso in cui sia presente pib di un trasduttore di pressione in un gruppo con pit pompe (piv di un Inverter
con collegato un trasduttore cﬂ pressione), la rete di Inverter inferconnessi deciderd automaticamente, e previa
verifica di affidabilita delle letture dei trasduttori esistenti, qual & il trasduttore che verrd utilizzato come sensore
di pressione generale per I'intero gruppo.

- Se il trasduttore designato funziona in modo errato (indicato sul display con *) il gruppo di Inverter deciderd
di cambiare automaticamente il trasduttore princirale con un altro che fornisca letture pib precise. Il resto dei
trasduttori rimarrd in standby pronto per essere utilizzato quando richiesto.

¢) Installazione su motore:

- R(iimonture il coperchio della scatola morsettiera del motore con I'adattatore del supporto motore (parti 5 e 11a)
in dotazione.

i Avvjrgre]ill[](;diutore metallico all'adattatore del supporto del motore con I'aiuto delle 2 viti previste a tale scopo
parti 9 ¢ 11b).

- Serrare gli appositi pressacavi per garantire il grado di protezione dichiarato (parte 10).

- Effettuare i collegamenti elettrici tra il circuito di potenza e il motore ufilizzando i cavi elettrici in dotazione (pos. 6).
- Collegare il circuito di potenza al coperchio + circuito di controllo (parte 1) tramite il flat cable.

- Awvitare il gruppo insieme (parte 13).

d) Installazione su supporto a parete:
- Fissare la staffa alla parete attraverso i 3 fori posteriori della staffa (parte 7).
- Posizionare il ventilatore alla base della staffa, assicurando il flusso d'aria verso I'alto (parte 8).

- Posizionare il gru?po inverter all'interno della staffa, assicurandosi che le 2 estremitd del radiatore metallico
siano all'interno della staffa.

- Fissare I'inverter alla staffa utilizzando le 2 viti laterali forate nel radiatore metallico (parte 14).
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8 - COLLEGAMENTI ELETTRICI

MT 2200 TT 4000
1 ® ] N ~ . - ~.
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USCITA RELE 2

USCITA RELE 1

VENTOLA

INGRESSO DIGITALE 2
INGRESSO DIGITALE 1
TRASDUTTORE DI PRESSIONE

COMUNICAZIONE RS485
—
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——1 INGRESSO3 INGRESSO4 MODBUS
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P \ e
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I
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\
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IFo—
o
o
o
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E-SPD-+ MT2200

: - . E-SPD -+ TT4000
A E necessario installare un nucleo magnetico (A).
Deve essere fissato:
(MT) e (TT) sul cavo di alimentazione principale dell inverter, il
pib vicino possibile al pressacavo.
(TT) Sul cavo tra inverter e motore, il pib vicino possibile al
connettore dell'inverter, fino a quando un CLIC(B) si sente.

E-SPD+ TT 4000

Collegamenti di alimentazione

Modello Alimentazione Motore
E-SPD+ MT2200 Monofase 230V Trifase 230 Vac (DELTA connection*)
E-SPD-+ TT4000 Trifose 400V Trifase 400 Vac (STAR conneion*)

*Per motori da 230/400 V
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INGRESSO 0-10V

INGRESSO PTC/NTC
ALIMENTAZIONE ELETTRICA VENTOLA TRASDUTTORE DI PRESSIONE 2
400Vac 3 ~ USCITARELE 2 TRASDUTTORE DI PRESSIONE 1
USCITARELE 1 COMUNICAZIONE RS485
J /TN
He=0=0r |:| D D s:| PANNELLO FRONTALE
E =
=
|:| )ﬂ PANNELLO FRONTALE
O =l
INGRESSO DIGITALE 1
INGRESSO DIGITALE 2
INGRESSO DIGITALE 3
|:| L INGRESSO DIGITALE 4
MODBUS
(1)
, O .
@ @ |:| [} FEEN
C S , .
© © o %
/ \
© ) ® , \
o o T !
1
o O E—— ,
\
o /
\
’
DD O AP
O 7 MOTORE
0 D 400/690Vac
©

& E' necessario installare i nuclei magnetici (A,B e C).

Li trovate nella scatola degli accessori.

Nel cavo di alimentazione del convertitore di frequenza, uno sard
installato all’esterno, il pib vicino possibile al pressacavo (A).
Nel cavo fra convertitore di frequenza e motore, ne deve essere
installato uno che raggruppi tutti i cavi (B) e un altro che
raggruppi le sole 3 fasi senza terra (C).

Collegamenti di alimentazione

Modello Alimentazione Motore
E-SPD+ TT11000 Trifase 400V Trifase 400 Vac (Collegamento DELTA¥)
*Per motori da 400/690 V
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SEGNALE

DESCRIZIONE

Rele 1
Rele 2

Uscite che agiscono come programmato nella sezione 5. PARAMETRI AVANZATI
Queste uscite sono libere da potenziale e con un carico massimo di 5 Ampere a 230Vac.

VENTILATORE

Nella modalitd di funzionamento con supporto a parete, non avendo il raffreddamento del motoventilatore stesso, utilizzeremo il sistema di ventilazione di
i fale supporto & dotato di serie per effettuare tale raffreddamento. Questa uscta & a 24Vdc e si ativa ogni valta che I'inverter sta attivando il motore.

INI
IN2
IN3
IN4

A questi ingressi possiamo collegare un qualsiasi contatto pulito che svolgerd le funzioni programmate nella sezione 5. PARAMETRI AVANZATI.

NOTA: Non fornire fensione a questi ingressi!

PTC (NTC)

Aquestoingressopossiamocollegareunasondaditemperaturadelmotore, checipermetterddimonitorarnelostato. Consenteilcollegamentodi unasondaPTCoNTC.
IIipo di sonda pud essere selezionato come programmato nella sezione 5. PARAMETRI AVANZATI.

4-20mA

Collegamento del trasdutfore di pressione o sensore di temperatura (sempre 4-20 mA), mantenendo la corretta polaritd indicata nello schema
dei collegamenti del trasdutfore stesso.

In caso di un solo sensore, collegare sempre all'ingresso 4-20mA(1)

In caso di secondo sensore, collegarlo all‘ingresso 4-20mA(2)

0-10v

Ingresso esterno che permette di modificare la velocitd di rotazione del motore con I'ausilio di un potenziometro come specificato nella sezione 5.
PARAMETRI AVANZATI.

L'ingresso ha 3 contatti: +10, AlT, GND.

®Se si dispone di un potenziometro con alimentazione propria a 10V, collegare il segnale tra Al e GND.

@se si dispone di un potenziometro sprowvisto di alimentazione propria, collegare I'ingresso del potenziometro tra +10 e GND e ['uscita del
potenziometro su All.

Questa funzione pud essere abilitata chivdendo una delle porte di ingresso digitale & impostandola su “Slave 0-10V" in 5. PARAMETRI AVANZATI.
Il controllo logico &:

Nelle modalitd A (Pressione costante), B (Pressione differenziale), D (Temperatura costante) ed E (Temperatura differenziale): (Figura 3u a
pagina n. 383)

- Arresto sotfo 1V.

- Velocita massima superiore a V.

- Accelerazione/decelerazione lingare tra 1V e 9V.

In modalitd C (Velocitd fissa) la logica dipende dal valore del Setpoint Slave 1V ¢ dal valore del Setpoint Slave 9

a) Il setpoint Slave 1V & inferiore al setpoint Slave 9V: (Figura 3b a pagina n. 383)

- Arresto sotto 0,5V

- Segnale di ingresso sotto 1V e OFF -> Pompa OFF

- Segnale in ingresso sotto 1V & pompa ON --> Sefpoint Slave 1V

- Accelerazione/decelerazione lingare tra 1V e 9V.

- Segnale di ingresso superiore a 9V --> Setpoint Slave 9V

b) Il setpoint Slave 1V & maggiore del setpoint Slave 9V: (Figura 3¢  pagina n. 383)

- Arresto sopra 9,5V

- Segnale di ingresso superiore a 9V & Pompa OFF -> Pompa OFF

- Segnale di ingresso superiore a 9V e pompa ON -> Setpoint Slave 9V

- Accelerazione/decelerazione lingare tra 1V e 9V.

- Segnale di ingresso sotto 1V -> Setpoint Slave 1V

MOoDBUS

Consente il monitoraggio del convertitore di frequenza attraverso il protocollo di comunicazione MODBUS.
Possiamo regolare la configurazione della comunicazione MODBUS come programmato nella sezione 6. MESSA A PUNTO.
Nota: per il parametro MODBUS, fare riferimento alla sezione MODBUS.

RS485

In questi morsetfi deve essere effettuata Iinterconnessione dei diversi drive che si vuole comunicare (massimo 8). Il collegamento & punto/punto.|
terminali 1 devono essere collegati tra loro allo stesso modo dei terminali 2.

FRECUENCY CONVERTER 1 | FRECUENCY CONVERTER 2 | FRECUENCY CONVERTER 8
T N o
EEEEEEEE ®! | ®! |

§ § y

@
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9 - FORMATO SCHERMO

Display principale

LED tensione inverter Pulsante di arresto manuale

eeeeeeeeee

LED di & POWER®
funzionamento O  RUNS )I
della pompa A ALARM

Alarm

LED Pulsante di
selezione destro

Pulsante di

selezione sinistro

Pulsante superiore Pulsante inferiore
10 - SCHERMO PRINCIPALE
Frequenza di rofazione attuale  Consumo istantaneo Consumo Nominale Frequenza di arresto
H =z ‘43./9 ERE- -
I \
Blm|F (SIS = Cla) e =N
Ela r 815 .5 CE S . 5
\
14«57 \ Mle nju
/ \ /
Ora attuale Pressione attuale Pressione setpoint Accesso al menu
Dati attuali Dati programmati
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11 - MODALITA DI FUNZIONAMENTO
11a) Pressione costante
1) Unita pompa singola

Il variatore di velocitd, tramite la lettura diretta del trasdutiore di pressione, si occupa di gestire la velocitd di
rotazione del motore eletirico della pompa, garantendo che la pressione di rete rimanga fissa ed inalterata,
all'interno del range di prestazioni deﬁu pompa indipendentemente dalla richiesta istantanea di portata richiesta.
Quando la richiesta di portata & massima, la pressione della rete idrica diminuisce. A questo punto il frasduttore
di pressione, che informa continuamente I'inverter della pressione atiuale, fa si che I'inverter faccia ruotare piv
velocemente il motore elettrico, garantendo la pressione di lavoro stabilita. Al contrario, quando la richiesta di
portata diminuisce, I'inverter fa ruotare pit lentamente il motore eletirico in modo che la pressione della rete
idrica rimanga inalterata.

Per il tipico schema di installazione idraulica (figura 1) a pagina n. 382.

2) Unita con piv pompe (Multi Inverter)

Quando & presente una rete di due o piv inverter collegati tra loro, il sistema decide in modo alternato e ordinato
quale pompa deve avviarsi per prima, quando c'é richiesta di portata. Una volta che questa pompa inizia a girare,
se si ferma perché non ¢'é piv richiesta di portata, il sistema al successivo riavvio avviera una pompa diversa,
ruotando tutte le pompe che compongono la refe di inverter in modo che tutte le pompe nella rete di inverter
vengano avviate lo stesso numero di volte.

Se una pompa & in funzione e raggiunge la massima velocitd di rotazione e la pressione di rete non raggiunge la
pressione di esercizio stabilita, il sistema deciderd se avviare un'altra pompa, per supportare la prima o quante ne
sono in funzione in quel momento. A quel punto la rete di inverter calcolerd la velocita di rotazione dei motori che
garantiscono la minima richiesta di energia elettrica mantenendo la pressione di esercizio.

Allo stesso modo, e con la stessa premessa del massimo risparmio energetico, il sistema calcolera continuamente
quando puo scollegare ogni pompa in funzione in qualsiasi momento.

11b) Pressione differenziale

In questa modalitd |'inverter mantiene una pressione differenziale tra lato mandata e lato aspirazione della
pompa nell'impianto di circolazione indipendentemente dalla portata dell'impianto.

L'inverter rileva continuamente la pressione lato mandata e lato aspirazione. Quando la richiesta di portata &
massima, la pressione differenziale diminuisce. A questo punto l'inverter fa ruotare pib velocemente il motore
elettrico, garantendo la pressione differenziale impostata. Al contrario, quando la richiesta di portata diminuisce,
I'inverter fa ruotare piu lentamente il motore elettrico in modo che la pressione differenziu?e della refe idrica
rimanga inalterata.

Questa modalita di controllo richiede un sensore di pressione differenziale o 2 trasduttori di pressione con gli stessi
valori di pressione.

Nota: In caso di sensore di pressione differenziale, & necessario collegare il sensore all'ingresso analogico 4-20mA (1).

Nel caso di due trasduttori di pressione & necessario collegare il sensore lato mandata all'ingresso analogico
4-20mA (1) e il sensore lato aspirazione all'ingresso analogico 4-20mA (2).

Per il fipico schema di installazione idraulica (figura 2) a pagina n. 382.
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11¢) Velocita fissa
In questa modalita, I'inverter mantiene una velocitd del motore fissa impostata dall’operatore.
La velocita del motore puo quindi essere modificata manualmente.

11d) Temperatura costante

In questa modalita I'inverter garantisce una femperatura costante nell'impianto. Per questa modalita di
funzionamento, & necessario posizionare un sensore di temperatura nel punto in cui deve essere controllata la
temperatura.

Nota: Per il sistema di riscaldamento, impostare 6. MESSA A PUNTO parametro 6.03 su Positivo e per il sistema
di raffreddamento, impostare 6. MESSA A PUNTO parametro 6.03 su Negativo.

Attenzione: Utilizzare il tipo corretto di sensore di temperatura a seconda dell’applicazione.

11e) Temperatura differenziale

In questa modalitd I'inverter garantisce una temperatura differenziale costante nell'impianto. Questa modalitd
di funzionamento richiede un sensore di temperatura differenziale o due sensori di temperatura della stessa
temperatura nominale.

Attenzione: Utilizzare il tipo corretto di sensore di temperatura a seconda dell’applicazione.

Nota: Per la modalitd di controllo della temperatura, potrebbe essere necessario re?olure I'impostazione del
controllo proporzionale e integrale in base alla distanza fra il sensore di temperatura e lo scambiatore di calore.

12 - PROCEDURA GUIDATA DI AVVIO

La prima volta che si collega la tensione allunitd, verrd eseguita una procedura guidata di avvio in cui & possibile
configurare i parametri di base per poter aviare I'unita di pompaggio. Per le modalita di funzionamento con pib
di 1 pompa, questa procedura guidata viene eseguita solo su una delle unitd indipendentemente dal totale che
sono collegate.

Durante I'utilizzo di questa procedura guidata il LED rosso lampeggerd indicando che questo processo & in corso.

Ezranol
Erfalish
Frionoois
Ok

U &

g MOonaLITa E} necessario scegliere tra le diverse modalita di funzionamento del
FRESSIOHE sistema, ch? sno:
i MODALITA A: PRESSIONE COSTANTE
COMTAMTE MODALITA B: PRESSIONE DIFFERENZIALE
ok MODALITA C: VELOCITA FISSA
@ MODALITl:\ D: TEMPERATURA COSTANTE
F2 MODALITA E: TEMPERATURA DIFFERENZIALE
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FEOCEDURR GUIDATA DI
AMMIO
H. DI POMFE
Eireti =

=\

FROCEDURE GUIDAaTE DI
BYVIO

PROVE DI ROTAZIOME

Auvio

U &

EOTAZIONE COREETTH
51
MO

Firpsti Ok

I\,

COMFIGUEA

JE

DaTa E ORA
2esBE1L 22 - 11845
Mercoledi Auvanta

JE)
COMFIGURA
DaTa E ORA
defsBElrz22 - 11845
Mercoledi 0k

U &

Il sistema indica automaticamente il numero di Inverter (x)
interconnessi alla rete. E un parametro indicativo e non puo essere
modificato.

Con il tasto F1 & possibile ripetere la ricerca automatica se il valore
s

mostrato “x” & diverso dal valore reale.

Se si eseguono varie ricerche e il valore continua a non coincidere,
probabilmente ¢'¢ un errore di connessione nella rete di inverter.

Prima di eseguire questo punto & necessario utilizzare il segno grafico
sul motore della pompa per verificarne il senso di rotazione, che puo
essere orario o antiorario a seconda del modello di pompa.

In questo punto & possibile vedere come il motore compie una
sequenza di giri lenti in modo da pofer vedere facilmente se il senso
di rotazione & corretto. Esegue 6 test di rotazione e arresta il motore.

Il pulsante F1 riavvia il fest di rotazione.

Se il senso di rotazione non & corretto, selezionare NO con le frecce e
riavviare il test premendo F1 per verificare che il senso di rotazione
sia stato modificato con successo.

Una volta verificato che il senso di rotazione sia corretto, selezionare
Sl e poi accettarlo con il tasto F2.

Utilizzare i tasti freccia per aumentare o diminuire il valore che
lampeggia e utilizzare il pulsante F2 per passare al valore successivo.
La sequenza dei valori &:

GIORNO — MESE — ANNO — ORA — MINUTI

La parte in basso a sinistra del display indica il giorno della settimana
calcolato automaticamente in base alla data inserita.

Quando si modifica I'vltimo valore (minuti) & possibile accettare le
modifiche premendo il tasto F2.

Nota: In qualsiasi momento della data & possibile tornare al valore
precedente premendo il tasto F1.
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FROCEDURE GUIDATA
F‘_‘i IIIII Illll I l:l
MTE MOTORE

. G 0k
U &

I

CORRE
5 Mo F

12a) Modalita A: PRESSIONE COSTANTE

PROCEDURA GUIDATA DI
Gy IO
SCALA TRASDUTTORE
1@.8 EBar oK
V&
PROCEDURA GUIDATA DI
AYY IO
PRESSIOME PESERCIZIO
4.8 Ear oK
V&
ARRESTO RICERCA FRER
FREMI 0K
FER INIZIARE!
oK

&
AFPRET

DRINE

4 .298ar

A questo punto & necessario inserire il consumo nominale del
motore, aumentare o diminuire il valore utilizzando i tasti freccia e
convalidando con il tasto F2.

Nota: Il consumo nominale & indicato sulla targhetta dei dati del
motore. E necessario scegliere il valore corretto, ad esempio se si
collega un inverter MT selezionare il valore 230 V e per I'inverter TT
selezionare 400 V.

Utilizzare i tasti freccia per inserire la scala di pressione massima del
trasduttore di pressione collegato.

Questo valore & indicato sulla targhetta dei dati del trasduttore di
pressione, e deve essere sempre compreso fra 4 e 20 mA.

Convalidare con il tasto F2.

Utilizzare i tasti freccia per inserire la pressione alla quale si desidera
che I'unita funzioni.

Bisogna fare molta attenzione che questo valore sia sempre
all'interno della curva d'esercizio della pompa, e cercare sempre di
evitare gli estremi della curva, cioé con portate prossime allo 0 o
pressioni molto basse.

Convalidare con il fasto F2.

Una volta raggiunto questo punto, il convertitore di frequenza deve
essere programmato per sapere quando non ha pib richiesta di
portata e deve fermarsi. Per fare cio chiederd aiuto per comprendere
le caratteristiche dell'impianto a cui & connesso.

Se in questo momento viene rilevato che la pressione dell'impianto &
uguale o maggiore della pressione di esercizio, I'utente sard informato
che & necessario aprire |'alimentazione idrica dell’apparecchiatura
per ridurre la pressione al di sotto della pressione di esercizio.
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GREESTS TRIVE Quando il drive rileva che la pressione dell'acqua nell'impianto &
ol el — B ' inferiore alla pressione di esercizio, verra chiesto all'installatore di
FREMI Ok chivdere completamente I'uscita dell'acqua dall’apparecchiatura
all'impianto.
Ok
-
arrRESTO RICERCE FlRER Per alcuni secondi e in funzione della capacitd dell'impianto,

I'apparecchiatura raggiungerd la pressione di esercizio in modo
da calcolare automaticamente quale ¢ la frequenza di arresto
dell'apparecchiatura.

4. 8E0r 48 .2H=
FrEouENZE In1 larresTo U.na vo!to calfolutu la freq\uenzu di arresto, !u procedura guidata
- di configurazione mostrerd la frequenza di arresto calcolata e
48.2H= richiederd all'installatore la convalida della frequenza calcolata.
FirFeti 0K
- -
\VS; 0
La FROCEDUREA GUIDATE Mo_stru un testo per alcuni secondi che ind_i(u che _Iu p.roceduru
L ek - - guidata & stata completata correttamente prima di visualizzare la
B OSTaTa COMPLETATA schermata principale.

CORRETTaMENTE

Nota: Tutti i dati inseriti o calcolati nella procedura guidata possono essere modificati successivamente tramite il menu
dell'unita.

PROCEDURA GUIDATA DI AVVIAMENTO IN IMPIANTI CON DUE O PIU POMPE
Nei sistemi con due o pit pompe, la procedura guidata di avvio verra eseguita in futte le unitd contemporaneamente.

Una volta terminata la procedura guidata in una di queste unitd, le altre unitd sulla rete saranno completamente
programmate con gli stessi dati. Non resta che eseguire il test di rotazione della procedura guidata in tutte le altre
pompe.

Una volta eseguiti i test di rotazione, gli inverter saranno completamente programmati.
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12b) Modalita B: PRESSIONE DIFFERENZIALE

A questo punto |'utente pud selezionare se avere 1 sensore di pressione differenziale o 2 sensori di pressione
indipendenti. La selezione di un'opzione o dell'altra varia la procedura guidata di avvio. Utilizzare i tasti freccia
per selezionare |'opzione A o I'opzione B. Premendo il tasto F2 selezioniamo I'opzione.

OPZIONE A OPZIONE B

HUMERD DI SEMHSORI: HUMERD DI SEMSORIT :
1 SEHS0ORE DI 2 TERSMETTITORI
FEESSIONE oI FREESSIOHE

DIFFEREMZIRLE Ok

0K
U & U &

OPZIONE A: 1 SENSORE DI PRESSIONE DIFFERENZIALE

FrROCEDURE suItnaTa ©I Selezioniamo la scala minima del trasduttore di pressione
—= ool e differenziale, cioé la lettura in bar che avremo quando il trasduttore
AMYIO dara all'inverter una lettura di 4mA.
FREMI VALORE -4mpA- Premendo il tasto F2 selezioniamo il valore.
.8 Eor i

0K
U &

FROCEDURS GUIDAETs DI Selezioniamo la scala massima del trasdutiore di pressione
differenziale, cioé la lettura in bar che avremo quando il trasduttore

AVY IO dara all'inverter una lettura di 20mA.
] . [N =) -2 E@Wma -
PREMI {HLUORE G m A - Premendo il tasto F2 selezioniamo il valore.
18.8 Bar

0K
U &

OPZIONE B: 2 TRASMETTITORI DI PRESSIONE

FEOCEDURG GUIDATA DI Utilizzare i tasti freccia per inserire lo scala di pressione massima
AL, del trasduttore di pressione collegato. Questo valore ¢ indicato sulla
RAVY IO targhetta dei dati del trasduttore di pressione, e deve essere sempre
SCAaLlAa TERSDUTTORE compreso fra 4 e 20 mA.
18.8 EBar Ok Convalidare con il fasto F2.

U &
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COMUNE PER ENTRAMBE LE OPZIONI A (1 SENSORE DI PRESSIONE DIFFERENZIALE)
E B (2 TRASMETTITORI DI PRESSIONE)

rlrlolclEniulrlal lslultlnlalTlal ol Utilizzare i tasti freccia per inserire la pressione alla quale si desidera
. che I'unitd funzioni.
AN IO
Bisogna fare molta attenzione che questo valore sia sempre
=ar=10 My e - T
FREZSIOHNE PESERCIZIO all'interno della curva d'esercizio della pompa, e cercare sempre di
2.5 EBar ok evitare gli estremi della curva, cioé con portate prossime allo 0 o

pressioni molto basse.
\
F2 Convalidare con il fasto F2.

FROCEDURS GUIDaTS DI Tramite i pulsanti possiamo selezionare la frequenza minima di
esercizio della pompa.

|':| I|‘|| IIIII l:l ' .
FREGUEMTa MIMIMNA Convalidare con il tasto F2.
23 .8 H=z ok

U &

. iy - . Mostra un testo per alcuni secondi che indica che la procedura guidata
Lea PROCEDURA GUIDATA \ P gindlache 1 P y
¢ stata completata correttamente prima di visualizzare la schermata

E OSTaTe COMPLETHAETA principale.
CORRETTAMEHNTE

12¢) Modalita C: VELOCITA FISSA
In questa modalita, I'inverter mantiene una velocita del motore fissa impostata dall’operatore.

La velocitd del motore puo quindi essere modificata manualmente.

FrROcEDURE euIinaTtal oI Premendo i pulsanti freccia impostiamo la frequenza di esercizio
- - - continuo della pompa.
AMYIO FEEBUEMZA DI
- Convalidare con il tasto F2.
ESERCIZIO
25%.8 H= Ok

U &
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Lea PROCEDURS SUIDATHA
EOSTATE COMPLETHETHE

CORRETTAMEMNTE

12d) Modalita D: TEMPERATURA COSTANTE

Mostra un testo per alcuni secondi che indica che la procedura guidata
¢ stata completata correttamente prima di visualizzare la schermata
principale.

In questa modalita I'inverter garantisce una temperatura costante nell'impianto. Per questa modalita di
funzionamento, & necessario posizionare un sensore di temperatura nel punto in cwi deve essere controllata la

temperatura.

Nota: Per il sistema di riscaldamento, impostare 6. MESSA A PUNTO parametro 6.03 su Positivo e per il sistema
di raffreddamento, impostare 6. MESSA A PUNTO parametro 6.03 su Negativo.

Attenzione: Utilizzare il tipo corretto di sensore di temperatura a seconda dell applicazione.

FEOQOCEDURER GUIDATAR DI

ayWNIO
DNIREZIOHME PRI
Fositivo Ok

U &

FROCEDURA GUIDATA DI
H I'l'l l':" I l:l
MALORE TEMP. <Cd4mA ol
0.8 =2C :

5 ok
{

FPROCEDURE GUIDATE DI

AR Y
YALORE TEWMP. ©28mAd
ieg.n =20 0k

V&

Possiamo selezionare come vogliamo che si comporti il convertitore di
frequenza in base alla temperatura rilevata, cioé se la temperatura
aumenta e impostiamo la direzione Pl su positivo, il motore decelera.

Se invece la temperatura aumenta e impostiamo il valore negativo,
il motore accelererd.

Premendo il tasto F2 lo convalidiamo.

Selezioniamo |a temperatura che vogliamo rilevare quando il sensore
di femperatura raggiunge il suo valore minimo (4mA).

Premendo il tasto F2 impostiamo il valore.

Selezioniamo la temperatura che vogliamo rilevare quando il sensore
di temperatura raggiunge il suo valore massimo (20mA).

Premendo il tasto F2 impostiamo il valore.
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FEOCEDURER GUIDATA DI

aYY IO YELORE DI
ESERCIZIO (Z@mA D
EACERERE 2|l

oK
U &

FROCEDURS GUIDATAE DI

|':| Il‘ll IIIII l:l
ARRESTO OFFSET
TEWMP. 18.8 =2C 0k

V&

FEOCEDURAR GUIDATA DI
AMY IO
FEERUEMZSA MIMIMA

25 .8 H=z ]

Ok
U &

LA FROCEDURA GUIDARTA
E STaTh COMPLETATH
CORRETTAMENTE

Impostiamo la temperatura costante che vogliamo nel sistema.

Premendo il tasto F2 impostiamo il valore.

Il sistema accelererd o frenerd la pompa per mantenere sempre
costante la temperatura impostata al punto precedente, ma se la
temperatura raggiunge il differenziale indicato in questa schermata,
sopra (se & stato selezionato Pl positivo) o sotto (in se & selezionato
Pl negativo ), la pompa si fermerd.

Premendo il tasto F2 lo convalidiamo.

Tramite i pulsanti possiamo selezionare la frequenza minima di
esercizio della pompa.

Convalidare con il tasto F2.

Mostra un testo per alcuni secondi che indica che la procedura guidata
¢ stata completata correttamente prima di visualizzare la schermata
principale.
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12e) Modo E: TEMPERATURA DIFFERENZIALE

In questa modalita I'inverter garantisce una temperatura differenziale nell'impianto. Questa modalita di
funzionamento richiede un sensore di temperatura differenziale o due sensori di temperatura della stessa
temperatura nominale.

Attenzione: Utilizzare il tipo corretto di sensore di temperatura a seconda dell’applicazione.

Nota: Per la modalita di controllo della temperatura, potrebbe essere necessario re?olure I'impostazione del
controllo proporzionale e integrale in base alla distanza tra il sensore di temperatura e lo scambiatore di calore.

A 3uesto punto |'utente puo selezionare se avere 1 sensore di temperatura differenziale o 2 sensori di temperatura
indipendenti. Usare i tasti freccia per selezionare |'opzione A o I'opzione B.

Premendo il tasto F2 selezioniamo |'opzione.

HUMERD DI SEMHSORI : HUMERD DI SEMSORT :
i SEMSORE DI 2 SEMSORE DI
TEMPFERATURERA TEMFERATURERA

DIFFEREMEZIRLE 0K

0k
V& U

FriocEDurE elulilnlata o1 Possiamo selezionare come vogliamo che si comporti il convertitore di
B PRTITY frequenza in base alla temperatura rilevata, cioé se la temperatura
AYMIO aumenta e impostiamo la direzione Pl su positivo, il motore decelera.
DIREZIOMNE P11 Se invece la temperatura aumenta e impostiamo il valore negativo,
FPaoasitiuao Ok il motore accelererd.
Q Premendo il tasto F2 lo convalidiamo.
plrlolcEmUr Islultinlalta ol Selezioniamo la temperatura che vogliamo rilevare quando il sensore
B ol — = di temperatura raggiunge il suo valore minimo (4mA).
AV IO
o . - Premendo il tasto F2 impostiamo il valore.
YELORE TEMP. <dmfAl
6. @ 20 Ok
-
\
T = T Selezioniamo la femperatura che vogliamo rilevare quando il sensore
FEOCEDUREA GUIDATA DI di temperatura raggiunge il suo valore massimo (20mA).
" |"| [} ™
RV IO Premendo il tasto F2 impostiamo il valore.
YaLORE TEMP. C2B8mAl
16,6 =2C Ok

V&

60



= EaARA

FROCEDURSE GUIDAaTAa DI Impostiamo la temperatura costante che vogliamo nel sistema.
gy In TEMFERATURA Premendo il tasto F2 impostiamo il valore.
PESERCIZIO
SE.8e =20 Ok

U &

FROCEDURA GUIDATA DI

Tramite i pulsanti possiamo selezionare la frequenza minima di
esercizio della pompa.

AW T , .
Convalidare con il tasto F2.
FREGUEMZA MIMIMA
25 .8 H=z i

0K
UE

» = Mostra un testo per alcuni secondi che indica che la procedura guidata
. STHARE - \ . Lo
THE WIZART HASZ & stata completata correttamente prima di visualizzare la schermata

FIMISHED principale.
SUCCESFUOLLY
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13 - MENU DI CONFIGURAZIONE

| A: PRESSIONE COSTANTE |

. PARAMETRI 2. SCHERMO

| | |
| [ 3106 | | 4 MANUALE | | 5.PARMMETRI AvANZATI |

.01 TEMPERATURA

2.15 VERSIONE
SOFTWARE

6. MESSA A PUNTO

.01 COSTANTE

5.18 INGRESSO DIGITALE 1

5.60 LIVELLO DI ATTIVAZIONE
DEL TERMISTORE DEL MOTORE

5.19 PRESSIONE IN 1

5.61 BLOCCO PARAMETRI

‘ 11 SETPOINT PRESSIONE‘ ‘ ‘ ‘ 501 LINGUA ‘ ‘ 541 USCITARELE 1 ‘ ‘ Gl ot ¢ ‘
‘ 0 SORRENTE DEL ‘ ‘ 92 SEONALE ‘ ‘ 5,02 UNITA DI PRESSIONE ‘ ‘ 542 USCITA RELE 2 ‘ ‘ 02 COSTANTE ‘
03 SEGNALE 504 VALORE MININO 543 PROGRAMMA 04 FREQUENZA DI
‘ 1.5 SENSO DI ROTAZ'O"E‘ ‘ ANALOGICO 2 ‘ ‘ PRESSIONE TRASD. (4mA) ‘ OPERAZIONE | ‘ ‘ COMMUTAZIONE ‘
L€ FREQUENZA D 24 INGRESS0 010V 505 VALORE MASSIMO 5.44 ORA INIZIO 6,05 FREQUENZA DI
PRESSIONE TRASD. (20mA)] | PROGRAMMA 1 MANOVRA DI ARRESTO
JDIFFERENIALEDI | 205 TERNITORE 508 FREQUENZA MINIA | 545 ORA ARRESTO 6,06 VELOCITA DI
DI ESER MANOVRA DI ARRESTO
2,06 ORE DI TENSIONE ‘ 308 FREQUENZA MASSIHA ‘ ‘ SA6 PROGRAMNA ‘ ‘ 6,07 INDIRIZZO MODBUS ‘
5,10 B0OST 547 ORA INIZIO 08 VELOCTAINBAUD
7 ORE LAVORATE ‘ PROPORZIONALE ‘ ‘ PROGRAMNA 2 ‘ ‘ ‘
5,11 NUMERO MASSIMO DI | [ 548 ORA ARRESTO
2,08 NUMERO DI AWIO ‘ SOUUNERD ‘ ‘ Dd DR ARRE ‘ ‘ 6,09 PARITA MODBUS ‘
2,09 INGRESSO 512 RITARDO ARRESTO 549 LIVELLO DI ALLARME
DIGITALE ‘ POMPA PRINCIPALE ‘ ‘ AREED OLR ‘ ‘ 6.10 RESET ALLARMI ‘
210 INGRESSO 513 FREQUENZA DI VIO 5S4 NLLARWE NARCA K| [ 611 ESET NUNERD DI
DIGITALE 2 AUSILIAR SECCO ATTIVO
217 INGRESSO 514 RITARDO AWIO 5,56 RITARDO ALLARNE
DIGITALE 3 AUSILIARIA MARCIA A SECCO
212 INGRESSO 5.15 RITARDO ARRESTO 5,57 ALLARME SCOPPIO
DIGITALE 4 AUSILIARIO Tiigo
2.13 USCITA RELE 1 5.16 TEMPO DI CAMBIO 5.58 ALLARME TENSIONE
ATTIVO
5.17 INTERVALLI TENSIONE| | 559 TIPO TERMISTORE
4 USCITARELE 2 ‘ TALCIO POMPA ‘ ‘ MOTORE ‘

2.16 CONSUMO DI

ENERGIA DELLA POMPA

2.17 CONSUMO DI
ERGIA DELLA RETE

5.22 INGRESSO DIGITALE 2

5.62 IMPOSTARE DATA
EORA

5.23 PRESSIONE IN 2

5.63 ARRESTO PROCEDURA
GUIDATA RICERCA FREQUENZA

5.26 INGRESSO DIGITALE 3

5.64 RIPRISTINO DELLE
IMPOSTAZIONI DI FABBRICA

5.27 PRESSIONE IN 3
5.30 INGRESSO DIGITALE 4

5.31 PRESSIONE IN 4

5.35 SETPOINT PRESSIONE

536 SETPOINT PRESSIONE

N
«
[=F
=
=
=
=

o~
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| B: PRESSIONE DIFFERENZIALE |

| | |
| [ 3106 | | 4 MANUALE | | 5.PARMMETRI AvANZATI |

6. MESSA A PUNTO

2.12 INGRESSO
DIGITALE 4
213 USCITARELE 1
4 USCITA RELE 2
2.15 VERSIONE
SOFTWARE
2.16 CONSUMO DI
ENERGIA DELLA POMPA
2.17 CONSUMO DI
ERGIA DELLA RETE

| LPARMER | | 2.SCHERMO
2.01 TEMPERATURA : 6,01 COSTANTE
‘ 11 SETPOINT PRESSIONE‘ ‘ a0 TEm ‘ ‘ 5,01 LINGUA ‘ ‘ 542 USCITA RELE 2 ‘ ‘ GO0 SUSTANTE ¢ ‘
1.4 CORRENTE DEL 2.02 SEGNALE ; 5,43 PROGRAMMA 6,02 COSTANTE
‘ NOTORE ‘ ‘ ANALOGICO T ‘ ‘ 5.02 UNITA DI PRESSIONE ‘ OPERAZIONE 1 ‘ ‘ INTEGRALE ‘
2.03 SEGNALE 5,04 VALORE MININO 544 ORA INIZIO 6,04 FREQUENZA DI
‘ 15 SENSO DI ROTAZ'O"E‘ ‘ ANALOGICO 2 ‘ ‘ PRESSIONE TRASD. (4mA) ‘ PROGRAMMA 1 ‘ ‘ COMMUTAZIONE ‘
5,05 VALORE MASSINO 5.45 ORA ARRESTO
2.4 INGRESSO 0-10V ‘ s et | Peoc ‘ ‘ 6.07 INDIRIZZO MODBUS ‘
2.05 TERMISTORE 5,08 FREQUENZA MINIMA | [ 5.46 PROGRAMMA .08 VELOCITA IN BAUD
NOTORE DI ESERCIZIO OPERAZIONE 2 MODBUS
5,09 FREQUENZA NASSIMA| [ 5.47 ORA INIZIO :
2,06 ORE DI TENSIONE o0g FREQLE ‘ 247 ORA ML ‘ ‘ 6.09 PARITA MODBUS ‘
510 800ST 5,48 ORA ARRESTO
7 ORE LAVORATE ‘ . ‘ ‘ 48 R ARRE ‘ ‘ 6,10 RESET ALLARMI ‘
511 NUMERO MASSIMO DI| [ 5.49 LIVELLO DI ALLARME | [ .11 RESET NUMERO DI
2.08 NUMERO DI AVVIO POMPE ACCESE SOVRAPRESSIONE ‘ AVVIAMENTI ‘
2.09 INGRESSO 5.13 FREQUENZA DI AWIO 550 LIVELLO DI ALLARME
DIGITALE | AUSILIARIA PRESSIONE DIFFERENZIALE
210 INGRESSO 514 RITARDO AWIO 554 ALLARNE MARCIA A
DIGITALE 2 AUSILIARIA SECCO ATTIVO
211 INGRESSO 515 RITARDO ARRESTO | [ 5.5 LIVELLO DI ATTIVAZIONE
DIGITALE 3 AUSILIARIO NARCIA A SECCO

5.58 ALLARME TENSIONE
5.16 TEMPO DI CAMBIO ATTIVO

5.17 INTERVALLI TENSIONE 5.59 TIPO TERMISTORE
CALCIO POMPA MOTORE

5.18 INGRESSO DIGITALE 1| | Dl TERYISTORE DEL HOTORE

‘ 5.60 LIVELLO DI ATTIVAZIONE

5.19 PRESSIONE IN 1

522 INGRESSO DIGITALE 2 ‘ ‘ 362 INPOSTARE DATA

‘ 5.61 BLOCCO PARAMETRI ‘
5.23 PRESSIONE IN 2 ‘

5.64 RIPRISTINO DELLE
IMPOSTAZIONI DI FABBRICA

5.26 INGRESSO DIGITALE 3
5.27 PRESSIONE IN 3
5.30 INGRESSO DIGITALE 4

5.31 PRESSIONE IN 4

5.35 SETPOINT PRESSIONE

5.36 SETPOINT PRESSIONE

5.41 USCITARELE 1

P v
(=] (4]
= =
= =
= m
< -
=2 =
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C: VELOCITA FISSA

6. MESSA A PUNTO

5.64 RIPRISTINO DELLE

| 1w | | 2.CHERMO | | 3006 | | 4 MANUALE | [ 5. PARAMETRI AvanzaT |
‘I.ZSETPOINTVELOCITA‘ \ﬁg},{,{'g”“‘““‘ ‘ ‘5.01 LINGUA ‘ ‘g;gkﬁ‘l’gﬁé"g”‘“ ‘gggusu"éﬂgp"‘ﬁ ‘
g | [ | swmmormsoe | [0 | [wmmsws |
[ssmsoomomanne| FESIME | e )| BRSO | |sonmanms snoure
el
[IALIESUEANNI | | S8 LI OLTIVAIONE | 0 s ese |
‘%.IOES}EIEE((IJZ[{SNZAMASSIMA‘ ‘ 3B ALLIRNE TENSONE ‘ ‘g.TlAlkli_ElSJEENUMBEROF‘
‘g(}'lﬂ yEuLA(ECRE%EMAssmom‘ ‘?ﬂ.g%kr’EOTERMISTORE ‘
s | SRRSO
(ARO[ 5 1 oco pacanen |
m ‘5.18INGRESSODIGITALE]‘ ‘ggzk,'\MPOSTARED”A ‘
| | |

2.11 INGRESSO

DIGITALE 3

2.12 INGRESSO

DIGITALE 4

213 USCITARELE 1

2.14 USCITA RELE 2

2.15 VERSIONE

SOFTWARE

2.16 CONSUMO DI
ERGIA DELLA POMPA
7 CONSUMO DI

ENERGIA DELLA RETE

5.20 VELOCITAIN 1

IMPOSTAZIONI DI FABBRICA

5.22 INGRESSO DIGITALE 2
5.24 VELOCITA IN 2
5.26 INGRESSO DIGITALE 3
528 VELOCITA IN 3
5.30 INGRESSO DIGITALE 4

5.32 VELOCITA IN 4

5.37 SETPOINT VELOCITA

5.38 SETPOINT VELOCITA
LAVE 9V

5.41 USCITA RELE 1

542 USCITARELE 2

5.43 PROGRAMMA
OPERAZ

5.44 ORA INIZIO
PROGRAMMA 1

5.45 ORA ARRESTO
PROGRAMMA 1

o~

v ©
<
=
m =
=
5 =
=
m
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| D: TEMPERATURA COSTANTE |

[ I I I I
| 1. PARAMETRI | 2. SCHERMO | b b 6. MESSA A PUNTO

o
e
o
15
S
=
=
=
=
-
o
=
=
=
=
(5|
=
=
=
=
=

5.58 ALLARME TENSIONE

6.11 RESET NUMERO DI
ATTIVO

AVVIAMENTI

ORE
2.09 INGRESSO
DIGITALE 1 5.16 TEMPO DI CAMBIO
0 INGRESSO
DIGITALE 2
5.60 LIVELLO DI ATTIVAZIONE
RE

B

INTERVALLI TENSIONE
(10 POMPA

5.59 TIPO TERMISTORE
MOTORE

5.18 INGRESSO DIGITALE 1

13 SETPOINT 201 TEMPERATURA 501 LINGUA 5.45 ORA ARRESTO 6,01 COSTANTE
TENPERATURA NODULO : PROGRAMMA 1 PROPORZIONALE -
1.4 CORRENTE DEL 2,02 SEGNALE 503 UNITA DI 5.46 PROGRAMMA 6.0 COSTANTE
NOTORE ANALOGICO T TEMPERATURA OPERAZIONE 2 INTEGRALE
2,03 SEGNALE 506 VALORE MININO 547 ORA INIZIO
‘ 15 SENSO DI ROTAZ'O"E‘ ‘ ANALOGICO 2 ‘ ‘ SENSORE TENP. (4mA) ‘ ‘ PROGRAMMA 2 ‘ ‘ 6.03 DIREZIONE P! ‘
18 OFFSET 24 INGRESSO 0.10V 507 VALORE MASSIN 5,48 ORA ARRESTO 6,04 FREQUENZA DI
TENPERATURA DI : SENSORE TEWP. (20mA) | | PROGRAMMA 2 COMMUTAZIONE
2.05 TERMISTORE 508 FREQUENZA MINIMA | [ 551 LIVELLO DI AWVISO
hoT ‘ DI ESERCIZIO ‘ ‘ TEMPERATURA MIN ‘ ‘ 6.07 INDIRIZZ0 MODBUS ‘
509 FREQUENZA MASSINA| [ 552 LIVELLO DI AVVISO | [6.08 VELOCITA IN BAUD
2.06 ORE DITENSIONE ‘ DI ESERCIZIO ‘ ‘ TEMPERATURA MAX ‘ ‘ MODBUS ‘
511 NUMERO MASSIMO DI | [ 5.54 ALLARME MARCIA A ;
2,07 ORE LAVORATE ‘ SOLNINERD ‘ ‘ SAALLARME ‘ ‘ 6,09 PARITA MODBUS ‘
512 RITARDO ARRESTO | [ 5.5 LIVELLO DI ATTIVAZIONE
2.08 NUMERO DI AWIO 202 RITARDO ARRE ‘ ‘ S HNELO DL ‘ 610 RESET ALLARMI ‘

own
s
=

211 INGRESSO
DIGITALE 3 DEL TERMISTORE DEL NOTORE
LIZINGRESSO 521 TEMPERATURAIN T | | 5,61 BLOCCO PARAMETRI
: 5,62 INPOSTARE DATA
213 USCTA RELE 1 242
214 USCITA RELE 2
LIS VERSIONE 526 INGRESSO DIGITALE 3
B B e 529 TEMPERATURA IN 3

ENE7RCG%SDUETPAD|{ETE 5.30 INGRESSO DIGITALE 4

5.22 INGRESSO DIGITALE 2

5.64 RIPRISTINO DELLE
IMPOSTAZIONI DI FABBRICA

5.25 TEMPERATURA IN 2

5.33 TEMPERATURA IN 4

5.39 SETPOINT
TEMPERATURA SLAVE 1V

5.40 SETPOINT
TEMPERATURA SLAVE 9V

5.41 USCITARELE 1

542 USCITARELE 2

5.43 PROGRAMMA
OPERAZIONE 1

5.44 ORA INIZIO
PROGRAMMA 1

o~
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| E: TEMPERATURA DIFFERENZIALE |

6. MESSA A PUNTO

2.11 INGRESSO 5.60 LIVELLO DI ATTIVAZIONE

5.21 TEMPERATURAIN 1

DIGITALE 3 DEL TERMISTORE DEL MOTORE
212 INGRESSO
DIGITALE 4 5.22 INGRESSO DIGITALE 2| | 5.61 BLOCCO PARAMETRI

5.62 IMPOSTARE DATA

EORA

0

i

‘AT[IVO

B
5.25 TEMPERATURA IN 2 ‘

213 USCITA RELE 1
4usal

5.64 RIPRISTINO DELLE
IMPOSTAZIONI DI FABBRICA

5.26 INGRESSO DIGITALE 3

5.29 TEMPERATURA IN 3

TA RELE
215 VERSIONE
SOFTWARE
2.16 CONSUMO DI
ENERGIA DELLA POMPA
7 CONSUMO DI
ENERGIA DELLA RETE

5.30 INGRESSO DIGITALE 4

5.33 TEMPERATURA IN 4

5.39 SETPOINT
TEMPERATURA SLAVE 1V

5.40 SETPOINT
TEMPERATURA SLAVE 9V

5.41 USCITA RELE 1

542 USCITARELE 2

5.43 PROGRAMMA
PERAZIONE

5.44 ORA INIZIO
PROGRAMMA 1

5.45 ORA ARRESTO
PROGRAMMA 1

| vremwem | | oscheRwo | [ 3.006 | [ 4 maNuate | | s.paravErRsvaNAT |
13 SETPOINT 2.01 TEMPERATURA 501 LINGUA 5.46 PROGRAMMA 6,01 COSTANTE
TEMPERATURA NODULO : OPERAZIONE 2 PROPORZIONALE
1.4 CORRENTE DEL 2.02 SEGNALE 503 UNITA DI 547 0RA INIZIO 602 COSTANTE
NOTORE ANALOGICO 1 TEMPERATURA PROGRAMNA 2 INTEGRALE
203 SEGNALE 506 VALORE MININO 5.48 ORA ARRESTO
‘ 15 SENSO DI ROTAZ'O"E‘ ‘ ANALOGICO 2 SENSORE TEMP. (4mA) ‘ PROGRAMMA 2 ‘ ‘ 6.03 DIREZIONE PI
) 5,07 VALORE MASSIMO 551 LIVELLO DI AWISO | | 6,04 FREQUENZA DI
24 INGRESS0 0-10V SENSORE TEMP. (20mA) ‘ ‘ TEMPERATURA MIN ‘ ‘ COMMUTAZIONE ‘
2,05 TERMISTORE 508 FREQUENZA NININA | [ 5,52 LIVELLO DI AVVISO
MOTORE ‘ DI ESERCIZIO ‘ ‘ TEMPERATURA MAX ‘ ‘ 6.07 INDIRIZZ0 MODBUS ‘
509 FREQUENZA MASSINA| [ 553 LIVELLO DI ALLARME | [ 6,08 VELOCITA IN BAUD
2.06 ORE DI TENSIONE DI ESERCIZIO ‘ ‘ TEMP. DIFFERENZIALE ‘ ‘ MODBUS ‘
511 NUMERQ MASSIMO DI| | 5.54 ALLARME MARCIA A ;
2,07 ORE LAVORATE SOLNINERD ‘ ‘ SAALLARME ‘ ‘ .09 PARITA MODBUS ‘
2.08 NUMERO DI AWIO 5.16 TEMPO DI CAMBIO ‘ fﬂ-iﬁy“(ﬁ['g'o“"“"“'o"f‘ ‘ 6.10 RESET ALLARMI ‘
2,09 INGRESSO 517 INTERVALLI TENSIONE| [ 558 ALLARME TENSIONE | | 6.11 RESET NUMERO DI
DIGITALE TALCIO POMPA AVVIANENTI
210 INGRESS0 518 INGRESSO DIGITALE 1 ‘ 358 IR0 TERMISTORE ‘

o
=)
@
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14 - ELENCO PARAMETRI
MODALITA
A | PRESSIONE COSTANTE D | TEMPERATURA COSTANTE . ’ ! o )
Procedura guidata: questo parametro & quello inserito o calcolato nella
B PRESSIO!IE DIFFERENZIALE E | TEMPERATURA DIFFERENZIALE procedura gui?iutu di owio.
C | VELOCITA FISSA FS: valore di fondo scala del trasduttore (inserito nella procedura guidata di awvio).
1. PARAMETRI
Pur. Descrizione Units Programmazione e Applicazione
Predefinito | Min. Max. A|B|[C|D[E
1.1 | SETPOINT PRESSIONE Bar Proceduruguidmul 05 D Pressione che si desidera mantenere nel sistema. XX
1.2 | SETPOINT DI VELOCITA Hz Proceduruguidam| 10 65 Velocitd che si desidera mantenere nel sistema. X
1.3 | SETPOINT TEMPERATURA | °C  [Protedura guidata Temperatura che si desidera mantenere nel sistema. XX
Proced 11(MT2200) | Corrente del motore in ampere. Considerando se il motore
14| CORRENTENOTORE | Amp | 170 01 | 11(TT4000) | & cablato come fifuse 230V o fifuse 400V. Inerireil | X | % [ X | X | X
Quitata 30 (TT 11000) | valore nominale.
£ possibile modificae il senso di rotazione del motore
1.3 | SENSO DI ROTAZIONE 0 ] modificando questo parametro da 0 a 1 o viceversa. SRARRRIR
P— II sistema si arresterd quando l'inverter funziona da un
1.6 | FREQUENZA DI ARRESTO | Hz Jidlo 01 999 | certo lasso di tempo (vedere il parametro 5.12) a questa | X
! frequenza.
E il differenziale che permette di ridurre o pressione
1.7 E\IIEIEEEAEE'LZTISLE D Bar 05 03 3 per awiare la pompa utilizzando il valore inserito nel | X
parametro 1.1,
18 OFFSET TEMPERATURA DI i Procedura 0 10 Si tratta della temperatura di offset per il setpoint della X
| ARRESTO guideta ' temperatura.
2. SCHERMO
Applicazione
Par. Desrizi Unita Note
ar. escrizione nitd y | ; | c | D | E
2.01 | TEMPERATURA DEL MODULO] °C | Indica la temperatura del modulo elettronico dell'inverter. X
Indica il valore in mA del trasduttore di pressione 1.
X
R SEGNALEMALOGDT | mh Questi dati saranno 4 mA per 0 Bar ¢ 20 mA per il limite superiore del trasdutiore collegato.
Indica il valore in mA del trasduttore di pressione 2.
] X
R SEGNALEMALOGDZ | mh Questi doti saranno 4 mA per 0 Bar & 20 mA per il limite superiore del trasduttore collegato.
2.04/ INGRESSO 0-10v V| Indica il valore del segnale 0-10 s¢ abilitato in uno degli ingressi. X
2.05| TERMISTORE MOTORE | kohm | Indica il valore del segnale NTC/PTC se abilitato nelle impostazion. X
2,06 ORE DI TENSIONE Ore | Indica il numero totale di ore in cui l'inverter & stato collegato a una rete eletrica. X
2.07| ORE LAVORATE Ore | Indica il numero totale di ore lavorate (fornendo una tensione di uscita) dellinverer. X
2.08| NUMERO DI AVVIAMENTI Indica il numero totale di awiamenti da zero effettuati dall'unit. X
2.09| INGRESSO DIGITALE 1 Indica se I'ingresso digitale 1¢ ON o OFF. X
2.10{ INGRESSO DIGITALE 2 Indica se I'ingresso digitale 2 & ON o OFF. X
2.11| INGRESSO DIGITALE 3 Indica se I'ingresso digitale 3 & ON o OFF. X
2.12| INGRESSO DIGITALE 4 Indica se I'ingresso digitale 4 & ON o OFF. X
2.13| USCITARELE 1 Indica se I'vscita del relé 16 ON o OFF. X
2.14| USCITA RELE 2 Indica se I'vscita del relé 2 & ON o OFF. X
2.15| VERSIONE SOFTWARE Versione del software dell'unita. X
2.16 (ONS. POTENZADELLAPOMPA| W | Potenza istantanea consumata nei morseti di uscita verso la pompa. X
2.17| CONS. POTENZA DEL GRUPPO] W | Potenza consumata istantaneamente da futte le pompe. X
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3.106

Z.B1 aLarM Fod
YOLTAGE
1@/@zi16 - 12:149
ExIT

F1

Quando si accede ol menu di log verra visualizzato un elenco in
ordine cronologico degli allarmi che sono stati attivati nell'unita,
indicando la data e I'ora in cui si sono generati.

Usare le frecce per andare avanti o indietro per visualizzare i diversi
allarmi che sono stati attivati.

Premere F1 per uscire da questo menu.

4. MANUALE

Il sistema & predisposto per eseguire manualmente i fest di velocitd e funzionamento tramite questo menu. Quando si accede a questo menu,
indipendentemente dallo stato dell'impianto, I'unitd dalla quale si sta accedendo interrompe le sue funzioni e quindi arresta la pompa.

Quando si accede a questo menu appare questa schermata:

4.MaHUAL
B.BHz (@s>
4.8Ear
EWIT ik
5 =
4. MaHUAL
47 . BHr c@zan
4.6Ear
off i

-
F1

Dove viene visualizzata la frequenza, un timer e la pressione in quel
preciso momento letta dal trasduttore.

Premere F1 per uscire da questo menu.

Quando si preme ON (con il tasto F2) si avvia il motore e si pud
aumentare o diminvire la frequenza utilizzando i tasti freccia.
Contemporaneamente & possibile vedere come inizia il conto alla
rovescia per 2 minuti di funzionamento. Se non si preme alcun tasto,
dopo 2 minuti il motore si fermerd automaticamente. Se si preme il
tasto F2 durante il conto alla rovescia, questo aumenterd di 15 minuti,
30 minuti, 1 ora, 2 ore, 4 ore, 8 ore e 24 ore ogni volta che verra
premuto.

Premere F1 per uscire, fermare il motore e tornare alla schermata di
attesa di questo menu.

A ATTENZIONE:

L'uso improprio della modalita manuale puo causare
sovrapressioni nell’impianto.
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5. PARAMETRI AVANZATI
Descizione Uni Programmazione e Applicazione
Predefinito Min. Max. A|B|[C|D[E
Spagnolo
Inglese Olondese |
Francese Polacco | E possibile scegliere tra diverse lingue per il menu e
LINGUA Spogualo Italiano Russo | gli awisi. SREREENR
Portoghese | Svedese
Tedesco
02| UNITA DI PRESSIONE Bar Bar Bar - PSI - mwc Uniti di pressione di esercizio sul display. XXX
Si possono vedere 3 diverse unitd di femperatura:
o o (elsiuil) |
i °F (Farenhait
03| UNITADITEMPERATURA | °C ' * .... (nessuna unitd. Sard molto utile, ad esempio, se R
['utente puo far funzionare in base alla velocita o o
conteggio,...
5.04 #kggﬁ#rm??{ "ESSlONE Bar P;?jﬁedg"’gu - 10 Valore del trasduttore di pressione a 4mA XX
5.05 ¥ng§5%%€%?§§)5$'0"£ Bar P;?jﬁedg't’gu 5 40 Valore del trasduttore di pressione a 20mA X|X
VALORE MINIMO SENSORE )
5.00 DI TEMPERATURA (4 m) mA P;?,ﬁﬁg%ﬂ -100 200 | Valore del sensore di temperatura a 4mA XX
VALORE MASSIMO SENSORE )
5.07 DI TENPERATURA (20 md) mA Pé%ﬁﬁg't’ga -100 200 Valore del sensore di temperatura a 20mA XX
5.08 FREQUENZA MINIMA Y Hz 25 10 50 Frequenza minima alla quale la pompa funziona. X1X[X|X
ESERCIZIO
5.09 ESREg(UélNOZAMASSIMADI Hz 50 5 05 Frequenza massima alla quale la pompa funziona. XXX |[X
PRESS. MASSIMA| Aumento di pressione alla massima frequenza della
5.10/ BOOST PROPORZIONALE | Bar 0 0 DELLA POWPA | pompo X
510 NUMERQ MASSIMO DI 8 1 8 Numero massimo di pompe che possono funzionare vy
**"| POMPE ACCESE contemporaneamente nell impianto.
Tempo dal momento in cui la pompa principale funziona
5.12 RITARDO ARRESTO POMPA Sec 10 10 100 a una veloitd inferiore alla frequenza di arresto X
PRINCIPALE -t
(parametro 1.6) fino all'arresto completo.
FREQUENZA DI AWVIO Quando la pompa in funzione raggiunge questa
518 AUSILIARIA H 93 B 3 frequenza invia un comando all'ausiliaria di awiarsi. X
RITARDO AWIO Tempo dal momento in cui si verifica la condizione del
5 AUSILIARIA et 2 ! 0 parametro 5.09 fino all'awvio della pompa ausiliaric. X
Tempo da quando un sistema di due o pib pompe
5.15 RITARDO ARRESTO Sec 2 1 10 funziona ol di sotto del parametro 1.6 fino all‘arresto X
AUSILIARIA i
delle pompe ausiliarie.
Parametro per impostare il periodo di tempo per la
5.16| TEMPO DI CAMBIO Ore U OFF n commutazioe 1 l pompe. XPX[X|X
Parametro per impostare il periodo di tempo per I'awio
INTERVALLI TENSIONE periodico della pompa.
3171 taLc10 PoNPA Ore u OFF n Se la pompa & inattiva per questo periodo di tempo KL
impostato ruoterd alla frequenza minima per 2 o 3 volte.
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Pt Descizione Uni Programmazione e Applicazione
Predefinito Min. Max. B(C|D|E
Selezionare “Non usato" non indderd sulsitema.
Non usal Passiamo utlizzare lingresso digitale come start-stop dellmpianto
A :stouiglgle 0 start-stop solo di una pompa scegliendo le apzioni Arresto fotale
Arresrto fotul INV Zlmmﬁo pud essere utilizato anche come una diversa
Arl?;:fg'lf:) !gf:erv pressione impostata predsfinito. Scegliendo Setpoint IN & possibile
5.18 INGRESSO DIGITALE 1 Non usato Setnoint IN selezionare un'altr pressione impostata diversa sul parametro 5.19. XIX[X|X
S te POI";N ] L'opzione Sensore di flusso viene utilizzata quando & disponibile un
Se?lsllorg] difluso sensore di flusso che arresterd la pompa.
B d‘ﬂl " M 'opzione Slave 0-10V viene utlizzata s¢ un disposiivo attvo 0-10V
ensoSrl?]vel Oulsés o un potenziomero (dispositivo possivo) & ollegato allingresso
i 0-10V.
Nota: Le opzioni INV vengono uilzzate per gl ingressi NC.
5.19| PRESSIONE IN1 Bar 4 05 ) ) o ) X
5.20| VELOGTAIN T he % m I 3g||ngressoeomvo,ep035|b||e impostare un setpoint X
verso.
5.21| TEMPERATURAIN 1 o -100 20 XX
5.22 | INGRESSO DIGITALE 2 Non usato Vedi parametro 5.18 Vedi parametro 5.18 XX XX
5.23| PRESSIONE IN 2 Bar 4 05 FS y o ) X
5.24] VELOCITA IN 2 m % 0 I 3iev|e:;|0gressoeumvo,eposnblle impostare un setpoint X
5.25| TEMPERATURA IN 2 ° -100 200 ' XX
5.26| INGRESSO DIGITALE 3 Non usato Vedi parametro 5.18 Vedi parametro 5.18 X[X|X|X
5.27| PRESSIONE IN 3 Bar 4 05 ) . o ) X
5.28| VELOCITA IN3 b % 0 I (Si?vle:gogressoeumvo,epos5|b|Ie impostare un setpoint X
5.29| TEMPERATURA IN 3 ° -100 20 ' XX
5.30{ INGRESSO DIGITALE 4 Non usato Vedi parametro 5.18 Vedi parametro 5.18 XX XX
5.31| PRESSIONE IN 4 Bar 4 05 FS " s o ol ) X
5.32| VELOCTA IN 4 b % 10 I ‘Si?ve:gogressoeumvo,epos5| ile impostare un setpoint X
5.33| TEMPERATURA IN 4 °C -100 200 ' XX
Se & installato un dispositivo 0-10V, & possibile impostare
SETPOINT PRESSIONE qui il valore della pressione per il segnale di T vol.
535 SLAVE 1V Bor | Porl] 05 Par. 505 *Questo parametro & disponibile quando uno qualsiasi X
degli ingressi digitali & impostato su Slave 0-10V.
Se & installato un dispositivo 0-10V, & possibile impostare
SETPOINT PRESSIONE qui il valore della pressione per il segnale di 9 volt.
536 SLAVE 9V Bor | Porl] 05 Par. 505 ;Qulestopururgetrolédisponibilequunldounoquulsiusi X
egli ingressi digitali & impostato su Slave 0-10V.
. Se élinsllullatg llJln dislposiﬁvo U-|I()V, ¢ fo:jsibile ilmposture
SETPOINT DI VELOCITA qui il valore della velocita per il segnale di 1 volt.
537 SLAVE 1V e 5 5 65 ;QulestopurunJetrol‘edisponibilequngldougoguulsiusi X
egli ingressi digitali & impostato su Slave 0-10V.
. Se & installato un dispositivo 0-10V, & possibile impostare
SETPOINT DI VELOCITA qui l valore della velocitd per il segnale di 9 volt.
538 SLAVE v e 5 5 65 *Questo parametro & disponibile quando uno qualsiasi X
degli ingressi digitali & impostato su Slave 0-10V.
Se & installato un dispositivo 0-10V, & possibile impostare
SETPOINT TEMPERATURA | qui l valore della temperatura per il segnale di 1 volt.
539 SLAVE IV ( 0 Por.506 | Pur.507 *Questo parametro & disponibile quando uno qualsiasi KX
degli ingressi digitali & impostato su Slave 0-10V.
Se & installato un dispositivo 0-10V, & possibile impostare
SETPOINT TEMPERATURA | qui l valore della femperatura per il segnale di 9 volt.
54 SLAVE 9V ( % Par.506 | Por.507 *Questo parametro & disponibile quando uno qualsiasi KX
degli ingressi digitali & impostato su Slave 0-10V.
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Programmazione Applicazione
= : Note
Predefinito Min. Max. A|B|[C|D[E

Par. Descrizione Unita

Lo scopo di questo parametro & abilitare i segnali da
remoto.
OFF: Il relé non viene mai attivato.
Allarme (NO): I relé si chiude prima di un allarme.
OFF Allarme (NCJ: Il rle si apre prilmuld‘i un allorme.
Alarme (NO Awvio: [I releeeccnutg quando unitd & in funzione.
Alorme SN( Orologio (NOJ: Il elé s chiude in base oi dafi temporal
Awio programmati nei parametri 5.44-5.48.‘ ' '
Orologo (N0 Orologio (NC): Il ele s apre in bose ai dati temporali
Orlogio (N(; programmati nei parumetr|5‘44\- \5.48: i XX [X[X]|X
Funzionamento o seco Funzionamento a secco: II relé & eccitato se I'inverter
Artesto esterno rileva lo marcia a secco. o )
Sovrapessone N0 Fermata esterna: I relé & eccitato quando ¢ un
Sovaprssone NC arresto esterno. (Per questa condizione dobbiamo aver
P programmato un ingresso digitale come “Arresto locale”).
Sovrapressione (NO): Il relé si chiude in caso di allarme
di sovrapressione (parametro 5.49).

Sovrapressione (NC): Il relé si apre in caso di allarme
di sovrapressione (parametro 5.49).

5.41{ USCITA RELE 1 OFF

5.42| USCITA RELE 2 QFF Vedi parametro 541 | Vedi parametro 5.41 XXX [X[X

In questo parametro & possibile scegliere di non avere un
OFF programma orario (OFF) o i giorni della setimana in cui

Lu-Do si desidera eseguire questo programma. Si pud scegliere

PROGRAMMA OPERAZIONE 1 OFF LV tra seftimane intere (Lun-Do), giori feriali (L-V), fine | X [ X | X | X | X
Sa-Do setfimana (Sa-Do) o singoli giorni.

L....Do II programma orario agird sul relé di uscita programmato

a fale scopo.

54

o

5.44| ORAINIZIO PROGRAMMA 1 00:00 00:00 23:59 | Ora di inizio del programma 1. XIX[X[X|X

545 ORA FINE PROGRAMMA 1 00:00 00:00 23:59 | Orario di fine del programma 1. XIX[X[X[X

546 PROGRANIA CPERAZIONE 2 OFF Vedi porametro 543 gfo‘g':r:['n';““’"‘e""m mo pe unsecondo X x| x| x

547 ORA INIZIO PROGRAMMA 2 00:00 00:00 23:59 | Ora di inizio del programma 2. XXX [X[X

5.48| ORA FINE PROGRAMMA 2 00:00 00:00 23:59 | Orario di fine del programma 2. XX [X[X[X

LIVELLO DI ALLARME Parametro per impostare il valore di pressione massima
3491 SOVRAPRESSIONE i Parl,} B | delfimpionio idraulics.

><
==

LIVELLO DI ALLARME s Parl] s Parametro per impostare il valore di pressione X

3:301 pRESSIONE DIFFERENZIALE diferenziol messima delfimpianto draulic.

LIVELLO DI ALLARME o 0 0 100 Parametro per impostare |a temperatura minima X e

331 TEMPERATURA MININA dellimpianto idrulice.

LIVELLO DI ALLARME

o Parametro per impostare il valore di temperatura
TENPERATURA MASSiuA | | 100 0 100 X |xo

massima dell'impianto idraulico.

5.5

~

LIVELLO DI ALLARME

Parametro per impostare il valore di temperatura
TeupeRuTURA DIFeReNze| ¢ | 10 0 100 X

differenziale massima dell'impianto idraulico.

5.5

<«

Parametro per abilitare o disabilitare I'allarme di basso
livello dell'acgua.

Nel caso in cui sia attivo e causa awiso, il drive avvierd i
tentativi con la seguente sequenza:

ALLARME MARCIA A . . 5 minufi, 15 minyli, Torg, 6 ore o % ore. I! displuy
SECCO ATTIVO Sl S| NO mostra il fempo rimanente per il fentativo di awio. XXX (XX
Premendo F2 forziamo il reset dell'awviso, conto alla
rovestia ancora incompiufo.

Se dopo 'awviso di 24 ore viene nuovamente rilevato
il funzionamento a secco, I'vnit si bloccherd a tempo
indeterminato fino a quando non i preme F2.

5.5

Y
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Pur. Descrizione Unita Programmazione o Applicazione
Predefinito Min. Max. A|B|[C|D[E
Consente di mettere a punto la sensibilita dell‘attivazione
LIVELLO DI ATTIVAZIONE : o -
5.55 JARCIA A SECCO % 2% 10 2 gesl(le(:cg.rotezmne mediante rilevamento della marcia XX x|x
RITARDO ALLARME Tempo dal momento in cui il sistema calcola un livello
556 WARCIA A SECCO Sec 5 1 9 dell'acqua basso fino ol momento in cui viene aftivato | X
I'allarme per questo motivo.
; ; Parametro per abilitare o disabilitare il rilevamento della
5.57 | ALLARME SCOPPIO TUBO Sl Sl NO roitora del fubo. X
ALLARME TENSIONE i i Parametro per abilitare o disabilitare I'allarme per
538 v S S N mancanza di alimentazione. SRR
OFF TSR
TIPO TERMISTORE (on questo parametro si seleziona il tipo di fermistore del
5.59 MOTORE OFF m% motore disponibile per la protezione del motore. AESESRER
LIVELLO DI ATTIVAZIONE DEL Con questo parametro, si imposta il livello di attivazione
580 tugroe DeLoToge | Fomm | ! 05 9| el ermistore del motore colgot, JNENE
Si: La modifica dei valori dei porametri & bloccto.
. NO: Lo modifica dei valori dei parametri & sbloccata.
5.61 | BLOCCO PARAMETRI NO NO S| Per modificare questo parametro da SI a NO, & necessario | X | X | X | X | X
inserire la password 1357 o un'alira password generata
in precedenza dall'vtente.
Quando si modificano questi pfuramelri 051" apparird
; questa schermata per la modifica della data e dell'ora.
5.67 | INPOSTARE DATA E ORA N0 NO S Una volta completata la modifica, il paramero torna AESESRER
o'
5.63 ARRESTO PROCEDURA N0 N0 § S i modifca questo parametro do “NO" a “SI" verd awiata X
“*% | GUIDATA RICERCA FREQUENZA la procedura guidata di ricerca della frequenza di arresto.
RIPRISTING DELLE Per ripristinare I'unitd e lasciarla con le impostazion di
; fabbrica, modificare questo parametro su “SI” ¢ dopo
564 m:g;{&zmmm Ko N0 S aver inserito il codice 1357 ['unitd avvierd la procedura R RER
guidata di awio.

(1) In modalita B, & disponibile solo con 2 trasduttori
(2) In modalita E, & disponibile solo con 2

72



= EaARA

6. MESSA A PUNTO
ar. Descizione Uni Programmazione e Applicazione
Predefinito Min. Max. A|B|[C|D[E
(OSTANTE
6.01 PROPORZIONALE 100 0 999 XX XX
6.02| (OSTANTE INTEGRALE 100 01 999 XX XX
Per o modalit di contrllo dellatemperctura:
6.03| DIREZIONE PI Positivo Positivo Negativo | Perilsistema diiscaldamento, impostare questo paramelro su Positvo. XX
Per lsistema i raffreddamento, impostare questo parametro su Negafivo.
6.04 | FREQUENZA DI COMMUTAZIONE |  kHz 17 25 16 X X|X[x|X
FREQUENZA DI MANOVRA
6.05 DI ARRESTO Bar 01 0 05 X
VELOCITA MANOVRA DI
606/ )peesto ‘ ] i !
6.07| INDIRIZZO MODBUS 1 | 250 XXX [x]x
A 48
VELOCITA IN BAUD !
6.08) \0nBUS kbps 192 ]99,62 XX X|[x|xX
6.09] PARITA MODBUS 0 0 2 0=pari // 1=dispari // 2=nessuna parita XX X[X|X
. Modificando questo parametro da “NO” a “SI" s
6.10( RESET LOG ALLARMI NO NO Sl azzera il registro degli allarmi e il parametro torna XIX[X[X|X
automaticamente a “NO”.
. Modificando questo parametro da “NO" a “SI" si azzera il
6.11 EﬁEVTVhOGNUMERO NO NO Sl numero degli awii e il parametro forna automaticamente | X | X | X [ X | X
o NO"

Per entrare nel menu 6 & richiesta una password (2468

Se installato su una pompa per frivellazione, si consiglia di modificare il valore 6.04 (frequenza di commutazione) al minimo (2,5 kHz).
ATTENZIONE: Prima di modificare i parametri del menu 6, contattare il nostro servizio di assistenza in quanto impostazioni errafe potrebbero causare
malfunzionamenti dell'inverter e/o danni alla pompa.

15 - INPOSTAZIONI MODBUS

Modbus e un protocollo di comunicazione applicativo che si posiziona al livello 7 del modello 1SO/0SI, basato
sullo scambio di messaggi. Permette di realizzare una comunicazione di fipo dlient-server tra dispositivi diversi
connessi su tipi di reti e bus differenti.

Nell'inverter, la connettivita MODBUS avviene sotto la “Trasmissione seriale asincrona su EIA/TIA-485-A. La
modalita di trasmissione & RTU (ASCII non supportato)”. Per ulteriori informazioni tecniche sul suo funzionamento,
andare sul sito web www.modbus.org.

Si possono trovare le impostazioni leggibili (registri di input) nella sezione Dati tecnici, pagina n. 384.

Inoltre, & possibile trovare le impostazioni modificabili/leggibili (holding register) nella sezione Dati tecnici,
pagina n. 386.
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16 - GESTIONE AVVISI

Uno dei principi fondamentali dellinverter & cercare di evitare il guasto dell alimentazione idraulica. Per farlo,
I'inverter dispone di sistemi che, nel caso in cui qualsiasi lettura della pressione/consumo del motore sia al di
fuori dei limiti stabiliti, potrebbe perdere parzialmente la sua capacita di cercare di evitare il blocco dell inverter
e, quindi, evitare il guasto dell'alimentazione idraulica.

Un chiaro esempio & un consumo eccessivo del motore eletirico. In questo specifico scenario, I'Inverter limiterd
la velocitd di rotazione del motore per evitarne il deterioramento, mantenendo il consumo del motore pari al
consumo nominale, quindi I'impianto idraulico continuerd a ricevere flusso dalla pompa, non alla pressione di
esercizio stabilito, ma a una pressione leggermente inferiore.

Di seguito & riportata una fabella che speifica lo stato attuale del funzionamento del sistema, in base agli avvisi
visivi mostrati utilizzando sia i LED che la schermata principale:

AVVERTIMENTO MOTIVO SPIEGAZIONE / SOLUZIONE

Verificare che non vi sia un arresto manuale (tasto AUTO/
STOP sulla fastiera), un arresto remoto (arresto remoto
attivo ingresso ausiliario) o un arresto generale della rete
degli Inverter (si verifica quando si modifica un parametro
itico gengrale).

La pompa a i & collegato I'lnverter non & operativa per

Il LED POWER lampeggia il funzionamento automatico.

11 LED RUN lampeggia L'inverter sta arrestando la pompa.

La procedura guidata di awio & in esecuzione. I LED smetterd di lampeggiare una volta terminata la
procedura guidata di configurazione inizidle.

11 LED ALARM lampeggia
La pompa & in stato di allarme (indicato sul display). | Consultare la sezione Allarmi in questo manuale per

risolvere l'incidente.

L'Inverter sta limitando la frequenza di rotazione

del motore a causa di un'elevata temperatura
nell'elettronica, oltre al consumo eccessivo del motore
eleftrico.

Consultare la sezione Allarmi in questo manuale
per risolvere |'incidente.Verificare che I'lnverter sia
adeguatamente ventilato.

I dati della frequenza corrente lampeggiano

Si consiglia di eseguire nuovamente la procedura guidata
di impostazione della frequenza di arresto (trovare

la procedura guidata di frequenza di arresto su 5.
PARAMETRI AVANZATI).

Se questo awvertimento persiste dopo aver eseguito
nuovamente la procedura guidata, & necessario ridurre
la pressione di esercizio, poiché la pompa collegata non
sard in grado di raggiungerla.

La frequenza di arresto calcolata supera la frequenza

| datidella frequenta di artesto lampeggiano massima consentita per il funzionamento della pompo.

Verificare che la corrente del motore sia quella indicata

L'Inverter sta limitando la frequenza di rotazione del
sulla targhetta delle specifiche.

| dati sul consumo attuale lampeggiano e
motore a causa dell'eccessivo consumo del motore.

L'Inverter con questo awvertimento non ha alcun
trasduttore di pressione collegato.Se & collegato un
trasduttore, non & collegato con la polaritd corretta.

Scollegare il trasduttore dalla morsettiera eleftrica e
invertire la polaritd del cavo di collegamento.

Accanto ai dati della pressione attuale,
¢’ un asterisco che lampeggia

La lettura del trasduttore ha una differenza di 0,5 bar
dagli altri trasduttori collegati sulla refe degli Inverter.

Si consiglia di cambiare l trasduttore perché non legge
correttamente.
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17 - ALLARMI

MESSAGGI0

MOTVI

SOLUZIONE()

ALLARME FO1
SOVRACORRENTE

Indica un consumo eccessivo nel motore.

Verificare che i dati di consumo nominale siano stati
inseriti correftamente.
Verificare che la pompa ruofi liberamente senza ostacoli.

ALLARME F02
CORTO CIRCUITO

[I' motore & in corfocircuito o si & bruciato.

Non tutti  cavi sono stati collegati.

Guasto interno nell Inverter.

Scollegare il motore dall'Inverter e verificare che il
messaggio scompaia. In caso contrario, contattare il
servizio tecnico pid vicino.

Verificare che tuti i cavi del motore siano
correttamente collegati al motore stesso e anche
all'Inverter. Supervisionare anche il corretto cablaggio
dell'alimentazione dell'Inverfer.

Rivolgersi al servizio tecnico pid vicino.

ALLARME F03
ECCESSO DI TEMPERATURA DEL MODULO

I modulo di potenza ha raggiunto una temperatura
malto elevata, compromettendone |'affidabilitd.

Assicurarsi che |a temperatura ambiente non superi gli
estremi indicati in questo manuale.

Se & montato sulla pompa, assicurarsi che la pompa
abbia una ventola e che sia stato montato il coperchio
della ventola.

Se & montato su un supporto a parete, assicurarsi che la
ventola del supporto funzioni corretfamente quando il
motore & in funzione.

L'alimentazione elettrica all'Inverter & stata interrotta.
Il cavo di collegamento elettrico dalla rete lettrica

?:ml;glﬁ;g? INGRESS0 :. Il];l_ener non rlte_v? corrente lettica, & ol di fuori dei | 11 1overter & stato stllegao.
IMmill Superiore € Inieriore. La tensione eleftrica in ingresso all'Inverter & al di fuori
dei limiti specificati nella sezione dati tecnic.
Il rasduttore di pressione & cablato nel converfitore
ALLARME F05 L'Inverter non riceve una lettura corretta dal trasduttore | di frequenza con la polaritd invertita.ll trasduttore di
TRASDUTTORE di pressione. pressione & rotto.ll trasduttore di pressione ha una
gamma diversa da 4-20 mA.
I motore & in cortocircuito o si & bruciato. Stollegare il motore dall'Inverter e verificare che i
messaggio scompaia. In caso contrario, contattare il
servizio fecnico pid vicino.
Alcuni dei cavi che mettono in comunicazione il mofore
ALLARME F06 con il convertitore di frequenza non stabiliscono un buon
GUASTO MOTORE confatto eleftrico.
[ motore & collegato per ricevere una tensione diversa da
quella fornita dall'Inverter.
Difetto/cattivo collegamento delle fasi Il consumo delle fasi di ingresso non & bilanciato.
ALLARME FO7 L'Inverter rileva che la pompa funziona parzialmente

BASSO LIVELLO DELL'ACQUA

a vuoto.

Assicurarsi che lo pompa aspiri correttamente il fluido.

ALLARME F08
SCOPPIO TUBI

L'Inverter rileva che la pompa sta funzionando ad una
pressione molto bassa e ad una velocitd elevata per un
erto periodo di fempo.

Verificare che la ree idrica non abbia perdite superiori
quelle richieste per il regolare fabbisogno.
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MESSAGGI0

Morivi

SOLUZIONE|)

ALLARME A09
PARAMETRI DI FREQUENZA INCOERENTI

Esiste un parametro relativo alla frequenza in conflitto
con i valori considerati normali.

Verificare che la frequenza minima sia maggiore di

0Hz.
Verificare che la frequenza massima sia inferiore a 65 Hz.
Verificare che la frequenza minima inserita sia inferiore
alla frequenza massima.
Verificare che la frequenza minima d'esercizio delle
pompe ausiliarie sia inferiore alla frequenza massima.
Verificare che la frequenza minima d'esercizio delle
pompe ausiliarie sia maggiore della frequenza minima.

ALLARME A10 I itardi di arresto delle pompe ausiliarie superano il
PARAMETRI TEMPO ritardo di arresto della pompa principale.
. Ridurre il differenziale di pressione di aviamento della
ALLARME A11 La pressione differenziale di avviamento supera lo IO
PARAMETRI DI PRESSIONE pre?sione i eserciio P pompa, oppure aumentare la pressione d'esercizio al
g sopra di questo valore.
ALLARME A12 Il valore rilevato del termistore NTC o PTC & maggiore o | Attendere che il motore s raffredd.
SURRISCALDAMENTO DEL MOTORE minore del valore indicato. Controllare il collegamento del cavo PTC o NTC.
ALLARME A15 E stata superata la soglia di allerta indicota nel - ) )
SOVRAPRESSIONE paragrafo relativo al livello di allerta sovrapressione. Contrllae i fvelo d ollert di sovrapressone.
ALLARME AT6 Controllare il livello di allarme della temperatura
TEMPERATURA OFF LIMITS L'awiso indica che la temperatura & OFF limits. minima ¢ il livello di allarme della temperatura massima
su 5. Impostazioni PARAMETRI AVANZATI.
Verificare che il flat cable che mette in comunicazione
entrambi i circuiti elettronici sia ben collegato e serrato.
Non ¢'& comunicazione tra il pannello di conrollo con Pub essere dovuto a un errore occasionale nel firmware
ALLARME X13 la pulsantiera ¢ l display e la piastra di alimentazione | dellInverter o alla lettura puntuale di un parametro
awvitata nel radiatore. ritenuto fuori dai limiti. In questo caso i consiglia di
ERRORE INTERNO staccare I'alimentazione all Inverter per alcuni minuti.
Guasto inferno nell'Inverter. Se dopo alcuni minuti, quando viene ricollegata
I'alimentazione all'Inverter, il messaggio persite,
contattare il servizio tecnico pi vicino.
Verificare che il flat cable che mette in comunicazione
entrambi i circuiti elettronici sia ben collegato e serrato.
Verificare che i cavi che collegano le unitd siano
ALARNE X4 oomranne oo sl o o s | LSRN
ERRORE INTERNO unitd, o le informazioni condivise tra le unitd, presenta dell Iverter o alla effra puntule i n porametro

guasti o errori di infegritd dei dati.

ritenuto fuori dai limifi.

Questo errore si ripristina automaticamente, quindi
il sistema di solito tornerd alla normalita dopo pochi
minufi.
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18 - MANUTENZIONE E RIPARAZIONE

Si consiglia di monitorare periodicamente I'inverter e di regolarne il funzionamento.

19 - GARANZIA

Il mancato rispetto delle indicazioni fornite nel presente manuale di istruzioni e/o qualsiasi manipolazione
dell'inverter non effettuata da un servizio tecnico autorizzato e/o I'vfilizzo di ricambi non originali fard decadere
la garanzia ed esonera il costruttore da ogni responsabilitd in caso di incidenti a persone o danni a cose e/o al
prodotto stesso.

Una volta ricevuto il prodotto, verificare che non abbia subito rotture o ammaccature significative. In caso
contrario, informare il corriere. Una volta estratto |'inverter dall'imballo, verificare che non abbia subito danni
durante il trasporto. In caso di danni, informare il distributore.

Verificare che le caratteristiche riportate sulla targhetta siano quelle richieste.

Se il guasto non & incluso nella tabella “ALLARMI”, contattare il rivenditore autorizzato piu vicino.

20 - SMALTIMENTO E ASPETTI AMBIENTALI

Per smaltire le parti che compongono il convertitore di frequenza, & necessario attenersi alle normative e alle
leggi vigenti del paese in cui viene utilizzato il prodotto. In ogni caso, non gettare le parti che possono inquinare
I'ambiente.

E Questo simbolo sul prodotto indica che non deve essere smaltito con altri rifiuti domestici.
|

Questa clausola si riferisce solo allo smaltimento delle apparecchiature all'interno dell'Unione Europea (2012/19/
UE). E responsabilita dell’'utente smaltire 'apparecchiatura consegnandola a un punto di raccolta designato per il
riciclaggio e lo smaltimento delle apparecchiature elettriche. Per ulteriori informazioni sui punti di raccolta delle
apparecchiature, contattare I'agenzia locale per lo smaltimento dei rifiuti.
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1 - PRESENTATION

Le produit suivant est un dispositif électronique pour le conirdle et la protection des systémes de pompage en
fonction de la fréquence d'alimentation de la pompe. L'onduleur peut éire connecté d n'importe quelle pompe pour
gérer son fonctionnement et maintenir une pression constante. De cette fagon, la pompe ou le systéme de pompage
n'est activé qu’en cas de besoin, évitant ainsi un gaspillage d'énergie inutile et prolongeant sa durée de vie.

Le symbole suivant a été utilisé dans ce livret d'instructions :

A Risque de dommages aux personnes ou aux biens.

2 - INSTRUCTIONS
Avant d'installer et dutiliser le produit :

- Lisez attentivement |'intégralité de ce manuel avant d'utiliser I'appareil pour la premiére fois et conservez-le
pour référence future.

- L'utilisateur doit respecter scrupuleusement les réglementations de prévention des accidents en vigueur dans son
pays respectif. Vérifiez au moment de la réception du produit que le produit n’est pas endommagé et/ou qu'il ne
manque pas des composants. Si tel est le cas, signalez-le immédiatement au fournisseur.

- Vérifier que les données indiquées sur la plaque sont celles requises et appropriées pour l'installation, et surtout
que le courant nominal du moteur est compatible avec les données indiquées sur la plaque signalétique du
variateur de fréquence.

- L'installation et I'entretien doivent étre effectués uniquement et exclusivement par du personnel autorisé, chargé
d'effectuer les raccordements éleciriques conformément aux normes de sécurité en vigueur.

- Le variateur ne doit pas étre utilisé par des personnes aux capacités physiques, sensorielles ou mentales réduites,
ou sans I'expérience ou les connaissances requises, sauf si une personne responsable de leur sécurité leur a
expliqué les instructions et a supervisé le fonctionnement.

- Ne laissez pas les enfants jouer avec le variateur.
- N'utilisez pas le produit d'une maniére autre que celle spécifiée dans le manuel d'instructions suivant.

- Le fabricant dédine toute responsabilité pour les dommages causés rur une mauvaise utilisation du produit et
ne sera pas fenu responsable des dommages causés par I'entretien ou les réparations effectuées par du personnel
non qualifié ou non autorisé et/ou avec des piéces de rechange qui ne sont pas d'origine.
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3 - DONNEES TECHNIQUES

Valeurs nominales :

Unités E-SPD+ MT 2200 E-SPD+ TT 4000 E-SPD+ TT 11000
Tension d'alimentation v 220-240V Monophasé 400V Triphasé 400V Triphasé
Tension du moteur v 230V Triphasé 400V Triphasé 400V Triphasé
Fréquence de travail Hz 50/60 50/60 50/60
Courant maximum d la sorfie du converfisseur de fréquence| A 1 1 30
Courant maximum d |'entrée du converfisseur de fréquence| A 20 12 3
Puissance de sortie nominale maximale du moteur kw 22 4 1
Plage de puissance apparente de sortie kVA 33 54 141
Niveau d'efficacité - 96,73% (50Hz) - 97,61% (60 Hz) | 97,64% (50Hz) - 97,66% (60 He)
Indice de profection IP 55* IP 55* IP 55*
Degré de protection 2 2 2
Type d'action B B 8
Opération §1 S1 S1
Distribution des systémes de mise d la terre IT, TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT

*Le ventilateur auxiliaire fourni pour le montage mural a un indice de protection de IP54

Limites d’utilisation :

- Température ambiante minimale : -
- Température ambiante maximale : +40°C

10°C

- Variation de la tension d'alimentation : +/- 10 %

- Plage d’humidité : 5 % a 95 % sans condensation ni vapeur

- Altitude maximale : 2.000 métres

Eco-conception :

Perte Points de charge
en mode Classe
velle | 2525 | 2550 | 25100 | 5025 | 50,50 | 50,100 | 90,50 | 9100 | o
(W) Perte relative [%] *1)2)3)
E-SPD+ TT 4000 6,13 90,50 92,96 91,62 9332 96,14 84,76 97,61 96,73 IE2
E-SPD+ TT 11000 9,03 88,59 9373 93,68 96,83 95,98 96,39 97,66 97,64 IE2
Unités E-SPD+ TT 4000 E-SPD+ TT 11000
Tension d'alimentation v 400 400
Fréquence d'alimentation Hz 50/60 50/60
IP actuel maximum A 12 3l
Tension du moteur v 400 3ph 400 3Ph
Courant nominal de sortie A 1 30
IP actuel maximum A 1 30
Puissance de sortie apparente (kvA) 76 208
Puissance moteur recommandée (kW) 4 ]
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Remarque :

1) Les valeurs de perte ont été déterminées d une fréquence de commutation de 4 kHz.
2) Les valeurs de perte incluent +10 % de supplément dans IEC 61800-9-2.

3) Pertes relatives par rapport d la puissance apparente nominale de I'appareil.

4 - IDENTIFICATION DU PRODUIT

E-SPD+ M T 2200

l

T

.

v

l

Famille de Alimentation convertisseur onduleur : Sortie du moteur : Puissance en watts
produits M= monophasé¢  T= triphasé T= Triphasé (w)
5 - TAILLE ET POIDS
Dimensions Volume Poids
Conduite de vifesse Emballage Conduite de vifesse Emballage Conduite de vifesse Emballage
E-SPD+ MT 2200 2304183x149 330:230x170 0,0063 m? 0,013 m? 28Kg 35Kg
E-SPD+ TT 4000 2301183x149 330:230x170 0,0063 m? 0,013 m? 28Kg 35Kg
E-SPD+ TT 11000 316x276x198 330x295x210 0,017 m 0,020 m 6,4 Kg 11 Kg
6 - STOCKAGE

Le produit doit &tre stocké dans un endroit couvert et sec, a I'abri des sources de chaleur, de la saleté et des

vibrations, de I'humidité, des sources de chaleur et d'éventuels dommages mécaniques. Ne placez pas d'objets
!

lourds sur I'emballage.

7 - INSTALLATION ET ASSEMBLAGE

Avant d'installer le variateur, lisez attentivement I'intégralité de ce manuel et consultez les régles de sécurité en
vigueur dans le pays dans lequel il sera utilisé.

L'installation doit étre effectuée par un technicien qualifié.
a) Installation de le variateur :
- Il doit &tre installé dans un endroit bien aéré, protégé de I'humidité et de I'exposition directe au soleil et d la pluie.

- Avant d'effectuer les connexions électriques, assurez-vous que le cdble utilisé pour alimenter I'onduleur n'est pas
sous fension.

- Vérifiez soigneusement les données électriques indiquées sur la plaque signalétique de I'onduleur avant de
brancher le courant électrique.

- Les cGbles d'alimentation électrique sur |'onduleur, et de I'onduleur d la pompe, doivent étre de la bonne dimension
pour la consommation nominale du moteur et la longueur de cdble requise, conformément d la réglementation en
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vigueur dans le pays en guestion. Vous trouverez ci-dessous un tableau des longueurs maximales recommandées
en fonction de la section du céible électrique.

Section d'entrée du convertisseur de fréquence (mm?) Section de sorfie du convertisseur de fréquence (mm?)
5 | s | 4 5 | 15| 4
Distance maximale (métres) Distance maximalg (métres)
E-SPD+ MT 2200 8 19 3 12 Ji] 51
E-SPD+ TT 4000 46 76 120 49 81 134
E-SPD+ TT 11000 - 3 ] - 40 64

- Chaque longueur de cdble d'interface pour la communication et/ou le transducteur de pression doit étre inférieure
a 3 metres.

- Utilisez les presse-étoupes appropriés pour fixer le cble.

- Assurez-vous également que le réseau dispose d'une protection élecirique ; un inferrupteur différentiel dédié
haute sensibilité (30 mA, classe A pour les applications domestiques, dasse B pour les applications industrielles) est
particulierement recommandé.

A

- Un plus du interrupteur différentiel, il est conseillé d'installer une protection magnéto thermique et un sectionneur
de tension pour contrdler I'alimentation de chaque onduleur individuellement.

A

- Utilisez les disjoncteurs recommandés du c6té de I'alimentation comme protection en cas de défaillance d'un
composant d l'intérieur de I'onduleur. La taille de disjoncteur recommandée est la suivante :

Le Iyre B doit étre installé pour foutes les protections ou surveillances @ courant résiduel depuis un
onduleur jusqu’a la tension d'alimentation.

Le cdble de terre doit étre correctement connecté. Si le cdble de mise  la terre n'est pas connecté, il existe
un risque accru de choc électrique ou d'incendie.

Alimentation en fension Modgle E-SPD+ Taille du disjoncteur
1~ 230 Vac T 2200 204
3~ 400 Vac 1T 4000 16A
3~ 400 Vac 711000 32A

b) Installation d'unités de pression avec un onduleur :

- Les groupes motopompes multiples doivent toujours étre constitués de pompes identiques et ayant donc la méme
puissance et les mémes performances hydrauliques. Le non-respect de ce point peut entrainer un dysfonctionnement
du systéme de pompage.

- Pour que le variateur fonctionne, il est indispensable d'utiliser un transducteur de pression (4-20 mA).
- L'emplacement du transducteur de pression doit toujours étre le plus prés possible du groupe motopompe,
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le plus prés possible du réservoir de pression, et toujours aprés le clapet anti-retour du groupe motopompe. Il
est indispensable d'installer une vanne de coupure générale pour le groupe motopompe, aprés I'emplacement
physique du transducteur de pression.

- §'il y a plus d'un transducteur de pression dans une unité & plusieurs pompes (plus d'un onduleur avec un
transducteur de pression connedté), le réseau d'onduleurs inferconnectés décidera automatiquement, et avec des
tests de fiabilité préalables des lectures des transducteurs existants, quel est le transducteur qui sera utilisé comme
capteur de pression général pour I'ensemble du groupe.

- Si le transducteur désigné fonctionne de maniére erronée (indiqué sur I'écran |fmr *) I'ensemble des variateurs
décidera de changer automatiquement le transducteur principal par un autre qui fournit des lectures plus précises.
Le reste des transducteurs restera en veille prét a étre utilisé en cas de besoin.

¢) Installation sur un moteur :

- Remettez le couverdle de la boite d bornes du moteur avec I'adaptateur support moteur (piéces 5 et 11a) fourni.
- Vissez le radiateur métallique sur |'adaptateur support moteur d I'aide des 2 vis prévues d cet effet (piéces 9 et 11h).
-Serrez les presse-étoupes appropriés pour garantir I'indice de protection déclaré (partie 10).

- Réalisez les raccordements électriques entre le circuit de puissance et le moteur a I'ide des cbles électriques
fournis (repére 6).

- Reliez le circuit de puissance au capot + circuit de commande (partie 1) d I'aide du cdble plat.
- Vissez 'ensemble (piéce 13).

d) Installation sur un support mural :
- Fixez le variateur au mur d travers les 3 trous arriére du support mural (piéce 7).
- Placez le ventilateur a la base du support mural en assurant une circulation d'air vers le haut (piéce 8).

- Placez I'ensemble onduleur & I'intérieur du support mural en veillant & ce que les 2 exirémités du radiateur
métallique soient d |'intérieur du support mural.

- Fixez le variateur au support mural d I'aide des 2 vis latérales percées dans le radiateur métallique (piéce 14).
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8 - CONNECTIONS ELECTRIQUES

MT 2200 TT 4000
1 ® ] N L ~. - ~.
1 SOURCEDE “\ [5<Tw SOURCEDE
, L COURANT \ , = COURANT \
® N 230VAC 1 ~ R 400VAC 3~ \
o N /\ ® s [
® T /
7

-
:I A ® SORTIE RELAIS 2
I:| SORTIE RELAIS 1
Ao i E—

VENTILATEUR

ENTREE NUMERIQUE 2

ENTREE NUMERIQUE 1
TRANSDUCTEUR DE PRESSION

COMMUNICATION RS485

ENTREE3 ENTREE4  MODBUS

N

il jl’_ \‘ T 2200 PANNEAU AVANT @;ﬁmﬁ@@p@;@

N \ MOTEUR 230/400Vac/ 4 ! @EI@@@@@ ?D

S~ - = 7] \\f \/ ]
- = < < 0-10v PTC  4-20mA(2)

N

7

’ _J‘)_ o o o N
= VT 4000

!

\
\ MOTEUR 230/400Vac_ /
~ '

-

E-SPD+ MT2200

Il est nécessaire d'installer un noyau magnétique (A). ESPD+ Brn

Vous le trouverez dans la boite d'accessoires.

I doit &tre fixé a:

(MT) et (TT) sur le cdble d'alimentation principal du variateur,
au plus prés du presse-étoupe.

(TT) Sur le céble entre variateur et moteur, au plus prés du
connecteur du variateur, jusqu'd ce qu'un CLIC(B) est entendu.

E-SPD+ TT 4000

Connexions électriques

Modéle Source de courant Moteur
E-SPD+ MT2200 Monophasée 230 V Triphasée 230 Vac (Raccordement DELTA*)
E-SPD+ TT4000 Triphasée 400 V Triphasée 400 Vac (Raccordement STAR*)

*For 230/400 V moteurs
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ENTREE 0-10V
ENTREE PTC/NTC

SOURCE DE COURANT VENTILATEUR TRANSDUCTEUR DE PRESSION 2
400Vac 3 ~ SORTIE RELAIS 2 TRANSDUCTEUR DE PRESSION 1
/‘\ SORTIE RELAIS 1 COMMUNICATION RS485
O
=0 =c"

s:| PANNEAU AVANT
=
=

)ﬂ PANNEAU AVANT

=\

ENTREE NUMERIQUE 1
ENTREE NUMERIQUE 2

ENTREE NUMERIQUE 3
|:| ————————— ENTREE NUMERIQUE 4
MODBUS

, , O o
© © ] o RN
© © 1] ° ‘ \
© ) ® ,I \
o T !
@) o o 4% /’
0] \ /
DD O of/\ -
5 ©|  meme

Il est nécessaire d'installer un noyau magnétique (A, B
et ().
Vous les trouverez dans la boite d'accessoires.
Dans le cdble d'alimentation du variateur de fréquence, un sera
installé a I'extérieur, aussi prés que possible du presse-étoupe (A).
Dans le cdble entre le variateur de fréquence et le moteur, il faut
en installer un qui regroupe tous les cdbles (B) et un autre qui
regroupe uniquement les 3 phases sans la terre (C).

Connexions électriques

Modele Source de courant Moteur
E-SPD+ TT11000 Triphasée 400V Triphasée 400 Vac (Raccordement DELTA¥)
*For 400/690 V moteurs
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SIGNAL DESCRIPTION
Relais 1 Sorties qui agissent comme programmées dans lasecion 5. PARAMETRES AVANCES.
Relais 2 (Ces sorties sont libres de potentiel et avec une charge maximale de 5 ampéres @ 230Vac.
BN En mode de fonctionnement avec support mural, comme nous n'avans pas le refroidissement du motoventilateur, nous utiliserons le systéme de ventilation
équipé en standard dudit support pour effectuer ce refroidissement. Cette sorfe est de 24V et est activée chaque fois que le variateur active le mofeur.
INI Dans ces entrées, nous pouvons connedter n'importe quel contact sans potentiel qui exécutera les fonctions programmées dans la section 5.
IN2 PARAMETRES AVANCES.
IN3
NG REMARQUE: N'alimentez pas ces entrées en fension !
Dans cette entrée, nous pouvons connecter une sonde de température du moteur, qui nous permetra de surveiller son état. Permet la connexion
PTC(NTC) d'une sonde PTC ou NTC. Le type de sonde peut éire sélectionné comme programmé dans la section 5. PARAMETRES AVANCES.
Connexion du transducteur de pression ou du capteur de fempérature (fojours 4-20 mA), en respectant la polarité correcte indiquée dans le
sthéma de connexion du fransducteur.
4-20mh Dans le cos d'un seul capteur, toujours connecter d ['entrée 4-20mA(1)
En cas de deuxiéme capteur, connectez-le & I'entrée 4-20mA(2)
Entrée externe qui permet de modifier a vitesse de rotation du moteur d I'ide d'un potentiométre comme spécifié dans lu section 5.
PARAMETRES AVANCES.
L'entrée a 3 contacts : +10, AT, GND.
@Si vous avez un potentiométre avec sa propre alimentation d 10V, connectez le signal entre AI1 et GND.
@Si vous avez un potentiomgtre qui n'a pas sa propre alimentation, connectez |'entrée du potentiométre entre +10 et GND et la sortie du
potentiometre  All. . .
(ette fonction peut tre adtivée en fermant I'un des ports d'entrée numérique et en le réglant sur “Slave 0-10V" dans 5. PARAMETRES AVANCES.
Le conrdle logique est :
Dans les modes A (pression constante), B (pression différentielle), D (température constante) et E (température différentielle) : (Figure 3a sur la
page no. 383).
- Arrét sous 1V.
- Vitesse maximale supérieure d 9V.
010V - Accélération/décélération linéaire entre 1V et 9V.
En mode C (vitesse fixe) la logique dépend de la valeur de consigne de Iesclave 1V et de la valeur de consigne de I'esclave 9
a) Le point de consigne de I'esclave 1V est inférieur au point de consigne de I'esclave 9V : (Figure 3b sur la page no. 383)
- Arrét sous 0,5V
- Signal d'entrée sous 1V et OFF > Pompe OFF
- Signal dentrée sous 1V et pompe ON --> Consigne desclave 1V
- Accélération/décélération linéaire entre 1V et 9V.
- Signal dentrée supérieur d 9V --> Point de consigne esclave 9V
b) La consigne esclave 1V est supérieure d la consigne esclave 9V : (Figure 3c sur la page no. 383)
- Arrét au dessus de 9,5V
- Signal d'entrée supérieur d 9V et pompe teinte --> pompe éfeinte
- Signal d'entrée supérieur d 9V et pompe ON --> Point de consigne esclave 9V
- Accélération/décélération linéaire entre 1V et 9V.
- Signal d'entrée sous 1V --> Consigne esclave 1V
(ela permet la surveillance du variateur de fréquence via le protocole de communication MODBUS. . )
MODBUS Nous pouvons ajuster la configuration de la communication MODBUS comme programmé dans la section 6. PARAMETRES PRECIS.
Remarque : Pour le parametre MODBUS, reportez-vous d la section MODBUS.
Dans ces bornes, |'interconnexion des différents variateurs que 'on veut faire communiquer doit étre réalisée (maximum 8). La connexion se fait
point d point.Les bornes 1 doivent étre connectées entre elles de la méme maniére que les bornes 2.
FRECUENCY CONVERTER 1 | FRECUENCY CONVERTER 2 | FRECUENCY CONVERTER 8
B BT | R B |, B
Ll L L

87




= EaARA

9 - FORMAT D’ECRAN

Affichage principal

Onduleur tension LED Bouton d'arrét manuel

LED de & POWER®

fonctionnement O RUNSD
A ALARMS |

de la pompe
JLr e_.90
OILADOOLE0)
LED d'alarme XIAIN/ (A

J \“"‘" e ‘/' Bouton de

sélection droit

Bouton de sélection
gauche

Bouton de montée Bouton inférieur
10 - ECRAN PRINCIPAL
Fréquence de Consommation Consommation nominale Fréquence d'arrét
rotation actuelle instantanée \
Hlz Ha.la 4zl
| \
H|m|F Bl 2. |3 ClE s . E]
Blo|r I A DO 5 I A I
\
14«57 \ Mle nju
/ \ /
Heure actuelle Pression actuelle Pression de consigne Pression de consigne
Données actuelles Date programmée
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11 - MODE DE FONCTIONNEMENT
11a) Pression constante
1) Unité de pompe simple

Par la lecture directe du transducteur de pression, le variateur de vitesse est chargé de gérer la vitesse de rotation
du moteur élecirique de la pompe, garantissant que la pression du réseau reste fixe et inchangée, dans la plage
de performance de la pompe quelle que soit la 3emunde instantanée de débit requise. Lorsque la demande 3e
débit est maximale, la pression du réseau d'eau diminue. A ce stade, le transducteur de pression, qui informe
en permanence |'onduleur de la pression actuelle, améne 'onduleur d faire tourner le moteur électrique plus
rapidement, garantissant la pression de travail établie. En revanche, lorsque la demande de débit diminue,
I'onduleur fait tourner le moteur électrique plus lentement afin que la pression du réseau d’eau reste inchangée.

Pour le schéma d'installation hydraulique typique (figure 1) a la page no 382.

2) Unité avec plusieurs pompes (Multi Inverter)

Lorsqu'il existe un réseau de deux onduleurs ou plus connectés ensemble, le systéme décide de maniére alternative
et ordonnée quelle pompe doit démarrer en premier, lorsqu'il y a une demande de débit. Une fois que cette pompe
commence d fourner, si elle s'arréte parce qu'il n'y a plus de demande de débit, le systéme démarrera une pompe
différente la prochaine fois qu'il démarrera, faisant tourner toutes les pompes qui composent le réseau d'onduleurs
afin que foutes les pompes en le réseau d’onduleurs soient démarrés re méme nombre de fois.

Si une pompe fonctionne et atteint la vitesse de rotation maximale et que la pression du réseau n'atteint pas
la pression de service établie, le systéme décidera s'il faut démarrer une pompe supplémentaire, pour prendre
en charge la premiére ou le nombre de pompes qui fonctionnent d ce moment-ld. A ce moment-lg, le réseau de
variateurs calculera la vitesse de rotation des moteurs qui garantissent la demande minimale d'électricité fout en
maintenant la pression de travail.

De méme, et avec cette méme prémisse d'économies d'énergie maximales, le systéme calculera en permanence
quand il pourra déconnecter chaque pompe en marche @ fout moment.

11b) Pression différentielle

Dans ce mode, |'onduleur maintient une pression différentielle entre le 6té refoulement et le c6té aspiration de la
pompe dans le systéme de circulation, quel que soit le débit du systéme.

L'onduleur détecte en permanence la pression c6té refoulement et c6té aspiration. Lorsque la demande de débit
est maximale, la pression différentielre diminue. A ce stade, I'onduleur fait tourner le moteur électrique plus
rapidement, garantissant la pression différentielle définie. En revanche, lorsque la demande de débit diminue, le
variateur fait tourner le moteur électrique plus lentement afin que la pression du réseau d'eau reste inchangée.

Ce mode de contrdle nécessite soit un capteur de pression différentielle, soit 2 transducteurs de pression de méme
pression nominale.

Remarque : Dans le cas d'un capteur de pression différentielle, il est nécessaire de connecter le capteur d I'entrée
analogique 4-20mA (1).

Dans le cas de deux transducteurs de pression, il est nécessaire de connecter le capteur coté refoulement a I'entrée
analogique 4-20mA (1) et le capteur c6té aspiration d |'entrée analogique 4-20mA (2).

Pour le schéma d'installation hydraulique typique (figure 2) a la page no 382.
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11¢) Vitesse fixe
Dans ce mode, |'onduleur maintient une vitesse de moteur fixe définie par |'opérateur.
La vitesse du moteur peut alors &tre modifiée manuellement.

11d) Température constante

Dans ce mode, le variateur assure une température constante dans le systéme. Pour ce mode de fonctionnement, un
capteur de température doit &tre placé a I'endroit ol la température doit étre contrdlée.

Remarque : Pour le systéme de chauffage, réglez 6. REGLAGE DE PRECISION paramétre 6.03 sur Positif et pour
le systéme de refroidissement, régler 6. REGLAGE DE PRECISION paramétre 6.03 sur Négatif.

Mise en garde : Utilisez le bon type de capteur de température en fonction de I'application.

11e) Température différentielle

Dans ce mode, le variateur assure une température différentielle constante dans le systéme. Ce mode de
fonctionnement nécessite soit un capteur de température différentielle, soit deux capteurs de température de méme
température nominale.

Mise en garde : Utilisez le bon type de capteur de température en fonction de I'application.

Remarque : Pour le mode de contrdle de la température, le réglage du contréle proportionnel et intégral peut
devoir étre ajusté en fonction de la distance entre le capteur de température et I'échangeur de chaleur.

12 - ASSISTANT DE DEMARRAGE

La premiére fois que vous connectez la tension & votre unité, un assistant de démarrage s'exécute dans lequel
. Y . 7 ! e

vous pouvez configurer les paramétres de base pour pouvoir démarrer I'unité de pompe. Pour les modes de

fonctionnement avec plus d’'une pompe, cet assistant ne s'exécute que sur I'une des unités quel que soit le total

connecté.

Lors de I'utilisation de cet assistant, la LED rouge dignotera pour indiquer que ce processus est en cours.

Ezlraamnoll
Analalis
Friongois

0k
U
g MOTDE Vous devez choisir entre les différents modes de fonctionnement du

P ey ey ey systeme qui sont :
PIRES/S|ION MODE A : PRESSION CONSTANTE
COHSTAMTE MODE B : PRESSION DIFFERENTIELLE

0k MODE C : VITESSE FIXE

- MODE D : TEMPERATURE CONSTANTE
@ MODE E : TEMPERATURE DIFFERENTIELLE
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DE DEMARRERAGE
DE LA FPOMPE

Le
1

i

Féter

ASEIST. DE DEMAEREAGE
Essnls DE RBOTATIOHN
DEbut
&)
EFEOTATION CORERECTE
oulr
HOH
Répdtar ok

EI\S;

COMFIGURER
ImTE ET HEURE

desBR1I 22 - 11:843
Mercredi Friochoimn
{E
COMFIGURER
IsTE ET HEURE
eyl yz22 - 11849
Mercredi Ok

Le systeme indique automatiquement le nombre d'onduleurs (x)
interconnectés a votre réseau. Il s'agit d'un paramétre indicatif non
modifiable.

Avec le bouton F1, vous pouvez répéter la recherche automatique sila

valeur indiquée “x" est différente de la valeur réelle.

Si vous effectuez plusieurs recherches et que la valeur ne coincide
toujours pas, il y a probablement une erreur de connexion dans le
réseau d'onduleurs.

Avant d'effectuer ce point, vous devez ufiliser le signe graphique sur
le moteur de la pompe pour vérifier son sens de rotation, car il peut
étre dans le sens horaire ou anti-horaire selon le modéle de pompe.

A ce stade, vous pouvez voir comment le moteur effectue une séquence
de tours lents afin que vous puissiez facilement voir si le sens de
rotation est corred. Il effectue 6 tests de rotation et arréte le moteur.

La touche F1 relance le test de rofation.

Si le sens de rotation n'est pas correct, sélectionnez NON avec les
fleches et relancez le test en appuyant sur F1 pour vérifier que le sens
de rofation a bien été modifié.

Une fois que vous avez vérifié que le sens de rofation est correct,
sélectionnez OUI puis acceptez-le avec le bouton F2.

Utilisez les touches fléchées pour augmenter ou diminuer la valeur
qui clignote et utilisez le bouton F2 pour passer a la valeur suivante.
La séquence de valeurs est :

JOUR — MOIS — ANNEE — HEURE — MINUTES

La partie inférieure gauche de I'afficheur indique le jour de la
semaine calculé automatiquement en fonction de la date saisie.

Lorsque vous modifiez la derniére valeur (minutes), vous pouvez
accepter les changements en appuyant sur le bouton F2.

Remarque : A tout moment de la date, vous pouvez revenir & la
valeur précédente en appuyant sur le bouton F1.
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ASSIST. DE DEMARRRGE
COURAMT MOTEUR
T.8 AmF

0k

V&

12a) Mode A : PRESSION CONSTANTE

ASSIST. DE DEMARRAGE
eECHELLE DE
TRAMSDUCTEUR

la.8 Bars Ok

&

FESIST IDE DEMAERRAGE
FRESSION DE TEAVAIL

8 Bars

R

0k

U &

ARRET FREE. CHERCHER
AFPPUYEZ SUR 0K
FOUR COMMEMCER !
Ok

UE

LECTEUR OUYERT

4.9 Bors

A e stade, il faut saisir la consommation nominale du moteur,
augmenter ou diminuer la valeur d I'aide des touches fléchées et
valider avec la touche F2.

Remarque : La consommation nominale est indiquée sur la plaque
signaléfique du moteur. Vous devez choisir la bonne valeur, par
exemple si vous branchez un onduleur MT sélectionnez la valeur 230
Vet pour 'onduleur TT, sélectionnez 400 V.

Utilisez les touches fléchées pour saisir |'échelle de pression maximale
du transducteur de pression connecté.

Cette valeur est indiquée sur la plaque signalétique du transducteur
de pression et doit foujours étre comprise entre 4 et 20 mA.

Validez-le avec le bouton F2.

Utilisez les touches fléchées pour entrer la pression @ laquelle vous
voulez que |'unité fonctionne.

Il faut veiller a ce que cette valeur soit toujours dans la courbe de
fonctionnement de la pompe, et toujours essayer d'éviter les extrémes
de la courbe, c'est-a-dire avec des débits proches de 0 ou des pressions
trés basses.

Validez-le avec le bouton F2.

Une fois que vous avez atteint ce point, le variateur de fréquence se
programme pour savoir quand il n'a plus de demande de débit et doit
s'arréter. Pour ce faire il demandera de I'aide pour comprendre les
caractéristiques de I'installation a laquelle il est connecté.

Si d ce moment il est détecté que la pression de I'installation est égale
ou supérieure d la pression de service, |'utilisateur sera informé qu'il
est nécessaire d'ouvrir |'alimentation en eau de |'équipement ofin de
réduire la pression en dessous de la pression de service.
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arreTeEr ILE IWecTEUR Une fois que le variateur détecte que la pression d'eau dans
I'installation est inférieure a la pression de service, l'installateur sera
ET mAFFPUYEZ invité a fermer complétement la sortie d'eau de I'équipement vers

SR 0Ok I'installation.

0K
U &

arReT Fren. CHERCHER I:.endam .quelc,wes' secondes et en fondtion d‘e la capu'clre c!e
I'installation, I'équipement va atteindre la pression de service afin

de calculer automatiquement quelle est la fréquence d'arrét de
I'équipement.

4.8Ear 48 .2H=
FREDUEHMCE DiarreT Ung fois la fr,equente tliurfet (ulcullee, I'assistant de con.ﬁgu.ruhon
- affichera la fréquence d'arrét calculée et demandera la validation de
48, 2HE la fréquence calculée a 'installateur.
Férpd&ter Ok
W U
LdasstsTanT | I,I ufhche un texte Pe’ndunt q’uelc_|ues f?,condes. |r!d|quunt que
I'assistant a bien terminé avant d'afficher I'écran principal.
TEEMIHE
AVMED SUCCeES

Remarque : Toutes les données saisies ou calculées dans I'assistant peuvent éire modifiées ultérieurement via le
menu de I'unité.

ASSISTANT DE DEMARRAGE DANS LES SYSTEMES A DEUX POMPES OU PLUS

Dans les systémes d deux pompes ou plus, I'assistant de démarrage s'exécutera dans foutes les unités en méme
temps.

Une fois I'assistant terminé dans I'une de ces unités, les autres unités du réseau seront entigrement programmées
avec les mémes données. Il ne restera plus qu'a lancer le test de rotation de son assistant dans toutes les autres
pompes.

Une fois leurs tests de rotation effectués, les onduleurs seront entigrement programmés.
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12b) Mode B : PRESSION DIFFERENTIELLE

A ce stade, I'utilisateur peut choisir s'il dispose d’un capteur de pression différentielle ou de 2 capteurs de pression
indépendants. La sélection d'une option ou d'une autre fait varier I'assistant de démarrage. Utilisez les touches
fléchées pour sélectionner I'option A ou I'option B. En appuyant sur le bouton F2, nous sélectionnons I'option.

OPTION A OPTION B

MOMEBEREE DE CRFPTEURS: HOMEBERE DE CAPTEURS:
1 CAPTEUR DE 2 TREAHSMETTEURS
FRESSION DE FPRESSIOH
DIFFEREMTIELLE Ok 0k

U & U &

OPTION A : 1 CAPTEUR DE PRESSION DIFFERENTIELLE

ges1sT. DE DEMarRRAGE Nous.selec.thnnur.]s la p’Iuge‘d gchelle minimale du transducteur de
TS N Py s o P : . pression différentielle, 'est-d-dire la lecture en bar que nous aurons
ARPFFUYEZ VMALEUERE -4af- lorsque le transducteur donnera d I'onduleur une lecture de 4mA.
@.8 Bars En appuyant sur le bouton F2, nous sélectionnons la valeur.
Ok

V&

A5SIST. DE DEMarRRAaGE Nous.selel:.tlornnorlls la pyluge‘d (?chelle minimale du transducteur de
Sel= A N o pression différentielle, 'est-d-dire la lecture en bar que nous aurons
APPUYEZ JMBALEURE-28mA - lorsque le transducteur donnera d I'onduleur une lecture de 20mA.
la.8 Bars En appuyant sur le bouton F2, nous sélectionnons la valeur.
Ok

V&

OPTION B : 2 TRANSMETTEURS DE PRESSION

aels1lslT IE DEMarRRAGEGE Utilisez les touches fléchées pour saisir I'échelle de pression maximale
o - : - du transducteur de pression connecté. Cette valeur est indiquée sur la
ECHELLE DE plaque signalétique du transducteur de pression et doit foujours &tre
TRAMSIUCTEUR comprise entre 4 et 20 mA.
18a.8 EBoars 0k Validez-le avec le bouton F2.

V&
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HABITUEL POUR LES DEUX OPTIONS A (1 CAPTEUR DE PRESSION DIFFERENTIEL)
ET B (2 TRANSMETTEURS DE PRESSION)

gle=lt=st. e nEMarrRacE Utilisez les touches fléchées pour entrer la pression d laquelle vous

1 o voulez que I'unité fonctionne.
FRESSION DE TEAMSIL
P RERERE II faut veiller a ce que cette valeur soit toujours dans la courbe de
el 1 F fonctionnement de la pompe, et toujours essayer d'éviter les extrémes
Ok de la courbe, c'est-a-dire avec des débits proches de 0 ou des pressions

trés basses.

@ Validez-le avec le bouton F2.

BSSIST. DE DEMARRAGE A Taide des houtons, nous pouvons séledtionner la fréquence

FREGUEHCE MIMIMALE minimale de fonctionnement de la pompe.
- Validez-le avec le bouton F2.

25 .8 H=z
Ok
U
LigosIsTanT o Iquhthe un.tef(te pend(antguelqlfgs seconfies.|nd|quuntque| assistant
. a bien terminé avant d'afficher I'écran principal.
TEEMIHMNE

AMEC SUHCCES

12¢) Mode C : VITESSE FIXE
Dans ce mode, |'onduleur maintient une vitesse de moteur fixe définie par I'opérateur.

La vitesse du moteur peut alors étre modifiée manuellement.

ass1sT. DE DEMarracE En uPpuyunr sur Ies. boutons fléchés, nous réglons la fréquence de
—— - - fonctionnement continu de la pompe.
FEReRUEHCE DE TEAMAIL
- Validez-le avec le bouton F2.
25.8 H=z

ok

U &
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LEASSIESETANT A
TERMIHE
BVED sSUCCeES

12d) Mode D : TEMPERATURE CONSTANTE

|1 affiche un texte pendant quelques secondes indiquant que I'assistant
a bien terminé avant d'afficher I'écran principal.

Dans ce mode, I'onduleur assure une température constante dans le systéme. Pour ce mode de fonctionnement, un
capteur de température doit étre placé a I'endroit oU la température doit étre contrélée.

Remarque : Pour le systéme de chauffage, réglez 6. REGLAGE DE PRECISION paramétre 6.03 sur Positif et pour
le systéme de refroidissement, régler 6. REGLAGE DE PRECISION parameétre 6.03 sur Négatif.

Mise en garde : Utilisez le bon type de capteur de température en fonction de I'application.

AESIET. DE DEMARRAGE
DIRECTION PI
Fositif

Ok

U &

DE DEMARRERAGE

MALEUR CdmA
8.8 20
ok
U &
ASSIST. DE DEMARRERGE
TEMF. WRALEUR <(28maAa:>

18G.8 =2C
Ok

U &

Nous pouvons sélectionner le comportement du variateur de
fréquence en fonction de la température détectée, c'est-d-dire que
si la température augmente et que nous réglons la direction Pl sur
positive, le moteur décéléra.

En revanche, si la température augmente et que I'on régle la valeur
sur négative, le moteur va accélérer.

En appuyant sur le bouton F2 nous le validons.

Nous sélectionnons la température que nous voulons détecter lorsque
le capteur de température atteint sa valeur minimale (4mA).

En appuyant sur le bouton F2, nous sélectionnons la valeur.

Nous sélectionnons la température que nous voulons détecter lorsque
le capteur de fempérature atteint sa valeur maximale (20mA).

En appuyant sur le bouton F2, nous sélectionnons la valeur.
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ASSIST. DE DEMARRERGE
TEWMF. DE
TEAMAIL C2@wmA >

SE.E 20 ok

U &

ASSIST. DE DEMARRERGE
TEMP.IFARREET LDECALAGE

1.8 =2
0k

U &

ASSIST. ODE DEMARRERGE
FREGBUEHMCE MIMIMALE
25 .8 H=z

ok

U &

LEASSISTANT A
TEEMIHE
GVED sUCCeES

Nous réglons la température constante que nous voulons dans le
systeme.

En appuyant sur le bouton F2, nous sélectionnons la valeur.

Le systéme accélérera ou freinera la pompe pour toujours maintenir
la température constante définie au point précédent, mais si la
température atteint le différentiel indiqué sur cet écran, au-dessus
(si PI positif a été sélectionné) ou en dessous (si Pl négatif est
sélectionné), la pompe s'arrétera.

En appuyant sur le bouton F2 nous le validons.

A T'aide des boutons, nous pouvons sélectionner la fréquence
minimale de fonctionnement de la pompe.

Validez-le avec le bouton F2.

Il affiche un texte pendant quelques secondes indiquant que |'assistant
a bien terminé avant d'afficher I'écran principal.
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12¢) Mode E : TEMPERATURE DIFFERENTIELLE

Dans ce mode, I'onduleur assure une température différentielle dans le systéme. Ce mode de fonctionnement
nécessite soit un capteur de température différentielle, soit deux capteurs de température de méme température

nominale.

Mise en garde : Utilisez le bon type de capteur de température en fonction de I'application.

Remarque : Pour le mode de coniréle de la température, le réglage du contréle proportionnel et intégral peut
devoir étre ajusté en fonction de la distance entre le capteur de température et I'échangeur de chaleur.

A ce stade, I'utilisateur peut choisir s'il dispose d'un capteur de température différentielle ou de 2 capteurs de
température indépendants. Utilisez les fouches fléchées pour sélectionner I'option A ou I'option B.

En appuyant sur le bouton F2, nous sélectionnons |'option.

MOMEBREE DE CRFPFTEURS:
1 E/aFTEUR DE
TEMFERATURE

DIFFEREMTIELLE 0k

V&

ASSIST. ODE DEMARERGE

DIRECTIOHN PI

=1 AR AR AR

Ok

0®

ASEIST. DE DEMAEEAGE

TEMF. WMALEUR CdmAl
g.8 =2C

Ok

)

HESIST. DE DEMARRAGE

TEMF. WALEUR ¢Z0ma )
laag.a =20

Ok

U &

HOMEBEREE DE CAPTEURS:
2 CAPTEUR DE
TEMFERaTURE

0k
U &

Nous pouvons sélectionner le comportement du variateur de
fréquence en fondtion de la fempérature détectée, c'est-a-dire que
si la température augmente et que nous réglons la direction PI sur
positive, le moteur décéléra.

En revanche, si la température augmente et que I'on régle la valeur
sur négative, le moteur va accélérer.

En appuyant sur le bouton F2 nous le validons.

Nous sélectionnons la température que nous voulons détecter lorsque
le capteur de température atteint sa valeur minimale (4mA).

En appuyant sur le bouton F2, nous sélectionnons la valeur.

Nous sélectionnons la température que nous voulons détecter lorsque
le capteur de température atteint sa valeur maximale (20mA).

En appuyant sur le bouton F2, nous sélectionnons la valeur.
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AESSIET. DE TDEMAREEAGE
TEMFERATURE IDE
FOMETIOHAMEMT

SR8 = 0k

U &

S5IST. DE DEMARRERAGE
FREGBUEMCE MIMIMALE

25 .8 H=z

&

ok

U &

LEpsSsSISTARNT A
TEREMIHE
ANMED SUCCESD

Nous réglons la température constante que nous voulons dans le
systeme.

En appuyant sur le bouton F2, nous sélectionnons la valeur.

A l'aide des boutons, nous pouvons sélectionner la fréquence
minimale de fonctionnement de la pompe.

Validez-le avec le bouton F2.

Il affiche un texte pendant quelques secondes indiquant que |'assistant
a bien terminé avant d'afficher I'écran principal.
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| A PRESSION CONSTANTE |

13 - MENU DES PARAMETRES

. REGLAGE DE PRECISION

[ | | | |
1. PARAMETRES DAFFICHAGE | [ 3.JOUR. | | 4 MANUEL | | 5 PARAMETRES AvANES |

01 TEMPERATURE DU

1.1 CONSIGNE DE 20 6,01 CONSTANTE
‘PRESSION ‘ ‘MODULE ‘ ‘5-‘" LANGUE ‘ ‘5-‘” SORTIE RELAIS 1 ‘ ‘PROPORTIONNELLE ‘
202 SIGNAL 6,02, CONSTANTE
‘MCOURANTMOTEUR ‘ ‘ANALOGIQUE] ‘ ‘S,OZUNITESDEPRESSION‘ ‘5,4250RTIERELAI52 ‘ ‘INTEGRALE ‘
2,03 SIGNAL 5,04 TRANSD. VALEUR MIN| [ 5.43 PROGRAMMATION DE | [ 6,04 FREQUENCE DE
“555”5 DE ROTATION ‘ ‘ANALOGIQUEZ ‘ ‘DELAPRESSION (4mA) ‘ L'OPERATION 1 ‘ ‘COMMUTATION ‘
‘ aRRE 5,05 TRANSD. PRESSION 5.4 HEURE DE DEBUT DU | | 6.05 FREQUENCE DE,
“-”REQUEN‘ED“RET‘ ‘2-“’""550"“" ‘ ‘VALEURMAX(ZUmA) ‘ ‘PROGRAMME] ‘ MANOEUVRE D'ARRET ‘
1.7 DIFFERENTIEL DE 2.05 SONDE THERMIQUE 5,08 FREQUENCE DE 5.45 HEURE DE FIN DU 6,06 VITESSEDE
DEMARRAGE MOTEUR TRAVAIL MINIMALE PROGRAMME 1 MANOEUVRE D'ARRET
2,06 HEURES DE 5.09 FREQUENCE DE 5.46 PROGRAMMATION DE
TENSION ‘TRAVAILMAXIMALE ‘ L'OPERATION 2 ‘ ‘6-07“'3“5555"‘0“5”5 ‘
2,07 HEURES 5.10 BOOST 547 HEURE DE DEBUT DU | | 6.08 DEBIT EN BAUDS
TRAVAILLEES PROPORTIONNEL PROGRAMME 2 MODBUS
2.08 NUMERO DE 5.11 NOMBRE MAXIMUM 5.48 HEURE DE FIN DU .
DEMARRAGE ‘DEPOMPESENMARCHE ‘ ‘PROGRAMMEZ 6.09 PARITE MODBUS
2.09 ENTREE 5.12 RETARD D'ARRET DE | [5.49 NIVEAU D'ALERTE DE | | 6.10 REINITIALISATION
NUMERIQUE 1 LA POMPE PRINCIPALE SURPRESSION DES ALARMES
0 ENTREE 5.3 FREQUENCE DE 6,11 REINITIALISER
NUMERIQUE 2 ‘DEMARRAGEAUXILIAIRE ‘ ‘5-5““"'“5“55““"’5‘ LE NOMBRE DE
DEMARRAGES
211 ENTREE 5.14 RETARD DE 5.56 RETARD ALARME
NUMERIQUE 3 DEMARRAGE AUXILIAIRE | | A'SEC
212 ENTREE 5.15 RETARD D'ARRET 557 ALARME DE RUPTURE
NUMERIQUE 4 AUKILIAIRE DE TUYAU
5,16 TEMPS DE 5,58 ALARME TENSION
213 SORTIE RELAIS 1 ‘ COMMUTATION ‘ ‘ ACTIVE ‘
5.17 INTERVALLE DE 5,59 TYPE DE
214 SORTIE RELAIS 2 ‘ PREBALAYAGE ‘ ‘ THERMISTANCE DU MOTEUR ‘
2,15 VERSION DU
5.18 ENTREE NUMERIQUE 1| | 5.60 NIVEAU DE
LOGICIEL . DECLENCHEMENT DE
LA THERHISTANCE DU
2.16 CONS, PUISSANCE
519 PRESSION EN 1

2.17 CONS. PUISSANCE
DE RESEAU

5.22 ENTREE NUMERIQUE 2

5.61 VERROUILLAGE DES
PARAMETRES

5.23 PRESSION EN 2
5.63 ASSISTANT

5.26 ENTREE NUMERIQUE 3 DE RECHERCHE DE ,
FREQUENCE D'ARRET

5,62 REGLER LA DATE ET
L'HEURE

5.27 PRESSION EN 3

5.64 REINITIALISATION
PAR DEFAUT D'USINE

5.30 ENTREE NUMERIQUE 4

5.31 PRESSION EN 4

5.35 CONSIGNE DE
PRESSION ESCLAVE 1V

5.36 CONSIGNE DE
PRESSION ESCLAVE 9V

Lt R
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DE LA POMPE

2.17 CONS. PUISSANCE
DE RESEAU

5.22 ENTREE NUMERIQUE 2

5.23 PRESSION EN 2

5.61 VERROUILLAGE DES
PARAMETRES

5.26 ENTREE NUMERIQUE 3

5.62 REGLER LA DATE ET
L'HEURE

5.27 PRESSION EN 3

5.30 ENTREE NUMERIQUE 4

5.31 PRESSION EN 4

5.35 CONSIGNE DE
PRESSION ESCLAVE 1V

5.36 CONSIGNE DE
PRESSION ESCLAVE 9V

5.41 SORTIE RELAIS 1

5.64 REINITIALISATION
PAR DEFAUT D'USINE

| B : PRESSION DIFFERENTIELLE |
| |
| LPARMETRES | | 2AFFICHAGE | | 3.J0UR | | 4 MANUEL | [ 5 PARAMETRES AVANGES | 6, REGLAGE DE PRECSON
11 CONSIGNE DE 201 TEMPERATURE DU 6,01 CONSTANTE
‘PRESSION ‘ ‘MODULE ‘ ‘5-‘" LANGUE ‘ ‘5-4250”'”5'-“52 ‘ ‘PROPORTIONNELLE ‘
202 SIGNAL 5.43 PROGRAMMATION DE | [ 6.0 CONSTANTE
‘MCOURANTMOTEUR ‘ ‘ANALOGIQUE] ‘ ‘S,OZUNITESDEPRESSION‘ i3 PROCRAM ‘ ‘INTEGRALE ‘
203 SIGNAL 504 TRANSD. VALEUR MIN| [ 544 HEURE DE DEBUT DU | | 6,04 FREQUENCE DE
‘L”ENSDEROT“"O" ‘ ‘ANALOGIQUH ‘ ‘DELAPRESSIONHmA) ‘ ‘PROGRAMME] ‘ ‘COMMUTATION ‘
505 TRANSD. PRESSION | | 545 HEURE DE FIN DU
24 ENTREE 0-10V ‘VALEURMAX(ZUmA) ‘ ‘PROGRAMME] ‘ 6.07 ADRESSE MODBUS
2.05 SONDE THERNIGUE 508 FREQUENCE DE 5.46 PROGRAMMATION DE | [ 608 DEBIT EN BAUDS
NOTEUR TRAVAIL MINIMALE L'OPERATION 2 MODBUS
2,06 HEURES DE 509 FREQUENCE DE 547 HEURE DE DEBUT DU :
TENSION ‘TRAVAILMAXIMALE ‘ ‘PROGRAMMEZ ‘ ‘6-09"““”5"‘0”3”5 ‘
207 HEURES 510 BOOST 548 HEUREDEFINDU | | 6.10 REINITIALISATION
TRAVAILLEES PROPORTIONNEL PROGRAMNE 2 DES ALARMES
2,08 NUNERO DE 511 NOMBRE MAXIMUM | [ 549 NIVEAU D'ALERTE DE | [ 6.11 REINITIALISER
DEMARRAGE DE POMPES EN MARCHE | | SURPRESSION LE NOMBRE DE
DEMARRAGES
209 ENTREE 513 FREQUENCE DE
5,50 APPUYER SUR
B TR DEMARRAGE AUXILIAIRE A
0 ENTREE 514 RETARD DE
NUMERIQUE 2 DEMARRAGE AUAILIAIRE
211 ENTREE <15 RETARD D ARRET 5,54 ALARME A SEC ACTIVE
NUMERIQUE 3 AUXILIAIRE
5,55 NIVEAU DE
212 ENTREE 516 TEMPS DE DECLENCHEMENT DU
NUMERIQUE 4 COMMUTATION FONCTIONNEMENT A SEC
517 INTERVALLE DE 5,58 ALARME TENSION
213 SORTIE RELAIS 1 ‘ SATNTERYAL ‘ ‘ so ‘
5,59 TYPE DE
2.14 SORTIE RELAIS 2 518 ENTREE NUMERIOUE 1| | 339 TIPEDE
MOTEUR
215 VERSION DU
519 PRESSION EN T
LOGICIEL 5,60 NIVEAU DE
DECLENCHEMENT DE LA
216 CONS. PUISSANCE THERMISTANCE DU MOTEUR
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C: VITESSE FIXE
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2.14 SORTIE RELAIS 2

5 VERSION DU
LOGICIEL
2.16 CONS. PUISSANCE
DE LA POMPE

7¢0
DE RESEAU

PUISSANCE

5.26 ENTREE NUMERIQUE 3

5.28 VITESSEEN 3

5.30 ENTREE NUMERIQUE 4

532 VITESSE EN 4

5.37 CONSIGNE DE
VITESSE ESCLAVE 1V

5.38 CONSIGNE DE
VITESSE ESCLAVE 9V

5.41 SORTIE RELAIS 1

5.42 SORTIE RELAIS 2

5.43 PROGRAMMATION DE
L'OPERATION

5.44 HEURE DE DEBUT DU
PROGRAMME

5.45 HEURE DE FIN DU
PROGRAMME 1

| veaaimes | | 2aFAchcE | | 3.J00R | | 4 mawueL | 6. REGLAGE DE PRECSON
1.2 CONSIGNE DE 2,01 TEMPERATURE DU 5 01 LANGUE 5.46 PROGRAMMATION DE | [ 6,04 FREQUENCE DE
VITESSE NODULE / L'OPERATION 2 COMMUTATION
2,02 SIGNAL 547 HEURE DE DEBUT DU
‘1.4 COURANT MOTEUR ‘ ‘ B e ‘ ‘5.02 UNITES DE PRESSION ‘ ‘PROGRAMMH ‘6.07 ADRESSE MODBUS ‘
2,03 SIGNAL 5,04 TRANSD. VALEUR MIN | [ 5.48 HEURE DE FIN DU 6,08 DEBIT EN BAUDS
“5 SENS DE ROTATION ‘ ‘ANALOGIQUEZ ‘ ‘DE LA PRESSION (4mA) ‘ ‘PROGRAMMEZ ‘ ‘MODBUS ‘
5,05 TRANSD. PRESSION ‘
2.4 ENTREE 0-10V ‘VALEUR WAk (o) ‘ ‘5.54 ALARME A SEC ACTIVE‘ ‘6.09 PARITE MODBUS ‘
2,05 SONDE THERMIQUE 5,08 FREQUENCE DE 5.5 NIVEAU DE 6.10 REINITIALISATION
MOTEUR TRAVAIL MINIMALE DECLENCHEMENT DU DES ALARMES
: FONCTIONNEMENT A SEC :
2.06 HEURES DE 5.09 FREQUENCE DE 6.11 REINITIALISER
TENSION TRAVAIL MAXIMALE 5.58 ALARME TENSION LE NOMBRE DE
ACTIVE DEMARRAGES
2,07 HEURES 5.11 NOMBRE MAXIMUM
TRAVAILLEES DE POMPES ENMARCHE | [5.50 TyPE DE
- THERMISTANCE DU
2,08 NUMERO DE 5,16 TEMPS DE MOTEUR
MARRAGE COMMUTATION
560 NIVEAU DE
2.09 ENTREE 5.17 INTERVALLE DE DECLENCHEMENT DE LA
NUMERIQUE 1 LA THERMISTANCE DU MOTEUR
2.10 ENTREE
5.18 ENTREE NUMERIQUE 1| | 5.61 VERROUILLAGE DES
NUMERIQUE 2 5RO
2.11 ENTREE ;
5.20 VITESSE EN 1 5,62 REGLER LA DATE ET
NUMERIQUE 3 SEREC
2.12 ENTREE ;
5,64 REINITIALISATION
RILENIREE 522 ENTREE NUNERIQUE 2| | 54 REINTIALISATIO
2.13 SORTIE RELAIS 1 5.24 VITESSE EN 2
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| D - TEMPERATURE CONSTANTE |

= EaARA
RE ECSION

|
1. PARAMETRES

0. REGLAGE DE PRECISIO)

|
L AFFICHAGE. |

| | | [ 3.J0UR. | | 4 WANUEL | | 5 PARAMETRES AVANCES |
1.3 CONSIGNE DE 2,01 TEMPERATURE DU 5 01 LANGUE 54SHEUREDEFINDU | | 6.01 CONSTANTE
TEMPERATURE NODULE : PROGRAMNE 1 PROPORTIONNELLE
202 SIGNAL 5,03 UNITES DE 5.46 PROGRAMMATION DE | [ 6,02 CONSTANTE
‘L“OURA"TMOTE“R ‘ ‘ANALOGIQUE] ‘ TEMPERATURE ‘ L'OPERATION 2 ‘ ‘INTEGRALE ‘
203 SIGNAL 506 TEMP VALEURMIN | [ 547 HEURE DE DEBUT DU
“‘“ENSDEROT“"‘)" ‘ ‘ANALOGIQUEZ ‘ ‘(APTEUR(!ImA) ‘ ‘PROGRAMMEZ ‘ 6.03 SENS P ‘
1.8 ARRET DU DECALAGE | [ 5, eura 010v 507 TEMP. PRESSION 548 HEUREDEFINDU | | 604 FREQUENCE DE
DE TEMPERATURE : - VALEUR MAX (20mA) PROGRAMME 2 COMMUTATION
2.05 SONDE THERNIQUE 5,08 FREQUENCE DE 5,51 NIVEAU D/ALERTE
HOTEUR ‘ TRAVAIL MINIMALE TEMPERATURE MIN 6.07 ADRESSE MODBUS
206 HEURES DE 509 FREQUENCE DE 557 NIVEAU D'ALERTE | [ .08 DEBIT EN BAUDS
TENSION TRAVAIL MAXIMALE TEMPERATURE MAX NODBUS
2,07 HEURES 511 NOMBRE MAXINUN :
207 HERES ‘DE |NONERE MAXION ‘ ‘5.54ALARMEASECACTIVE‘ ‘6.09 PARITE MODBUS ‘
2.08 NUMERO DE 512 RETARD D'ARRETDE | [ 555 NIVEAU DE 610 REINITIALISATION
MARRAGE LA POMPE PRINCIPALE DECLENCHEMENT DU DES ALARMES
FONCTIONNENENT A SEC
209 ENTREE 516 TEMPS DE 611 REINITIALISER
NUMERIQUE 1

COMMUTATION 558 ALARME TENSION LE NOMBRE DE
ACTIVE DEMARRAGES

210 ENTREE 5.17 INTERVALLE DE

NUMERIQUE 2 PREBALAYAGE

5.59 TYPE DE
THERMISTANCE DU

2.11 ENTREE MOTEUR
NUMERIQUE 3 5.18 ENTREE NUMERIQUE 1
5.60 NIVEAU DE
2.12 ENTREE 5.21 TEMPERATURE EN 1 DECLENCHEMENT DE LA
NUMERIQUE 4 THERMISTANCE DU MOTEUR

2.13 SORTIE RELAIS 1

2.14 SORTIE RELAIS 2

I
i Lt R

5.22 ENTREE NUMERIQUE 2 5.61 VERROUILLAGE DES
PARAMETRES
5.25 TEMPERATURE EN 2 5.62 REGLER LA DATE ET
L'HEURE
5.26 ENTREE NUMERIQUE 3 5.64 REINITIALISATION
PAR DEFAUT D'USINE
2.16 CONS. PUISSANCE
DE LA POMPE
7 CONS. PUISSANCE
DE RESEAU 5.30 ENTREE NUMERIQUE 4

5.33 TEMPERATURE EN 4

&
<
m
=
a3
S
=
[=}
<=

5.29 TEMPERATURE EN 3

5.39 CONSIGNE DE
TEMPERATURE ESCLAVE 1V

5.40 CONSIGNE DE
TEMPERATURE ESCLAVE 9V

5.41 SORTIE RELAIS 1

5.42 SORTIE RELAIS 2

5.43 PROGRAMMATION DE
L'OPERATION 1

5.44 HEURE DE DEBUT DU
PRO

10
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| E : TEMPERATURE DIFFERENTIELLE |

|
1. PARAMETRES

2.09 ENTREE
NUMERIQUE 1

2.10 ENTREE
NUMERIQUE 2

211 ENTREE
NUMERIQUE 3
2.12 ENTREE
NUMERIQUE 4

2.13 SORTIE RELAIS 1

2.14 SORTIE RELAIS 2
5 VERSION DU

LOGICIEL

2.16 CONS. PUISSANCE

DE LA POMPE

7¢0
DE RESEAU

PUISSANCE

5.17 INTERVALLE DE
LA

5.18 ENTREE NUMERIQUE 1

5.21 TEMPERATURE EN 1

5.22 ENTREE NUMERIQUE 2

5.58 ALARME TENSION
ACTIVE

.59 TYPE DE
THERMISTANCE DU
OTEUR

5.60 NIVEAU DE
DECLENCHEMENT DE LA
THERMISTANCE DU MOTEUR

5.25 TEMPERATURE EN 2

5.26 ENTREE NUMERIQUE 3

5.29 TEMPERATURE EN 3

5.30 ENTREE NUMERIQUE 4

5.33 TEMPERATURE EN 4

5.39 CONSIGNE DE
TEMPERATURE ESCLAVE 1V

5.40 CONSIGNE DE
TEMPERATURE ESCLAVE 9V

5.41 SORTIE RELAIS 1

5.42 SORTIE RELAIS 2

5.43 PROGRAMMATION DE
L'OPERATION

5.44 HEURE DE DEBUT DU
PROGRAMME

5.45 HEURE DE FIN DU
PROGRAMME 1

5,61 VERROUILLAGE DES
PARAMETRES

5.62 REGLER LA DATE ET
L'HEURE

5.64 REINITIALISATION
PAR DEFAUT D'USINE

|
| | | oarrciace | [ 3.00UR | | 4 MANUEL | | 5 PaRAETRES AvaNGES | 6. REGLAGE DE PRECSON
13 CONSIGNE DE 201 TENPERATURE DU 501 LANGUE 5.46 PROGRAMMATION DE | [ 601 CONSTANTE
TEMPERATURE NODULE : L'OPERATION 2 PROPORTIONNELLE
202 SIGNAL 503 UNITES DE 5.47 HEURE DE DEBUTDU | [6.02 CONSTANTE
‘L“OURA"TMOTE“R ‘ ‘ANALOGIQUE] ‘ TEMPERATURE ‘ PROGRAMNE 2 ‘INTEGRALE ‘
203 SIGNAL 506 TEMP VALEURMIN | [ 548 HEURE DE FIN DU
“‘“ENSDEROT“""" ‘ ‘ANALOGIQUEZ ‘ ‘(APTEUR(!ImA) ‘ ‘PROGRAMMEZ ‘ ‘”355"5” ‘
24 ENTREE 010V 507 TENP. PRESSION 551 NVEAU D'ALERTE | [ .04 FREQUENCE DE
VALEUR MAX (20mA) TEMPERATURE MIN COMNUTATION
2.05 SONDE THERMIQUE 508 FREQUENCE DE 5,52 NIVEAU D'ALERTE
HOTEUR ‘ TRAVAIL MINIMALE TEMPERATURE MAX 6.07 ADRESSE MODBUS
206 HEURES DE 509 FREQUENCE DE 553 TENP. NIVEAU 608 DEBIT EN BAUDS
TENSION TRAVAIL MAXIMALE D/ALARME DIFFERENTIEL | | HoDBUS
207 HEURES 511 NOMBRE MAXINUM :
207 HEURES ‘DEPOMPESENMAR(HE ‘ ‘5.54ALARMEASECACTIVE‘ ‘6.09PARITEMODBUS ‘
208 NUMERO DE 516 TENPS DE 555 NIVEAU DE 610 REINITIALISATION
COMMUTATION DECLNCHEMENT DU DES ALARMES
FONCTIONNEMENT A SEC

6.11 REINITIALISER
LE NOMBRE DE
DEMARRAGES
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14 - LISTE DES PARAMETRES

MODE
A | PRESSION CONSTANTE D | TEMPERATURE CONSTANTE
B | PRESSION DIFFERENTIELLE E | TEMPERATURE DIFFERENTIELLE Assistant: Ce paramétre est celui saisi ou calculé dans I'assistant de démarrage.
C | VITESSE FIXE FS: Valeur pleine échelle du transducteur (saisie dans I'assistant de démarrage).
1. PARAMETRES
- " Programmation Application
Par. Description Unités Remarques
Défaut Min. Max. A|B|C|D[E
1.1 | CONSIGNE DEPRESSION | Bar | Assistant 05 FS La pression que vous souhaitez maintenir dans le systéme,| X | X
1.2 | CONSIGNE DE VITESSE Ho | Assistant 10 05 Vitesse que vous souhaitez maintenir dans le systéme. X
1.3 | CONSIGNE DE TEMPERATURE | °C |  Assistant La pression que vous souhaitez maintenir dans le systéme, XX
11(MT2200) | Courant du moteur en ampéres. Tenir compte du fait que
1.4 | COURANT MOTEUR Ampli | Assistant 01 | 11(TT4000) | votre moteur est céblé en triphosé 230V ou en triphose | X | X | X | X | X
30 (TT11000) | 400V. Insérer la valeur nomingle.
Vous pouvez changer le sens de rotation du moteur en
1.3 | SENS DE ROTATION 0 ] modifiant ce paramatre de 0 d 1 ou vice versa. SRARERIR
) X Le systéme s'arrétera lorsque |'onduleur aura fondionné
1.6 | FREQUENCE D'ARRET Ho | Assistant 01 999 pendant un certain temps (voir paramétre 5.12) sous X
cetfe fréquence.
('est le différentiel qui permet de réduire la pression pour
1.7 BIEE‘}I:EEﬂEEELDE Bar 05 03 3 démarrer la pompe en utilisant la valeur entrée dansle | X
paramétre 1.1,
ARRET DU DECALAGE DE | |, . II's'agit de la température de décalage pour e point de
18 TEMPERATURE C | Asistant 0l 100 consigne de fempérature. 1
2. AFFICHAGE
P Destripti Unife Remarques b )
ar. escription nifés U
i ! NREDE
2.01 | TEMPERATURE DES MODULES| °C | Cela indique la température du module électronique de Ionduleur. X
Cela indique la valeur en mA du transducteur de pression 1.
X
e (ette donnée sera de 4 mA pour 0 bar et de 20 mA pour la limite supérieure du transducteur connects.
Cela indique la valeur en mA du transducteur de pression 2.
] X
R SIGNAL ANALOGIQUEZ | mk (ette donnée sera de 4 mA pour 0 bar et de 20 mA pour la limite supérieure du transducteur connecté.
2,04 ENTREE 0-10V V| Cediindique la valeur du signal 0-10V s'il est activé dans I'une des entrées. X
2.05| THERMISTANCE MOTEUR | kohm | Cedi indique la valeur du signal NTC/PTC s'il est activé dans les paramétres. X
2,06 TENSION HEURES Heures | Cela indique le nombre total d'heures pendant lesquelles I'onduleur a été connecté G un réseau électrique. X
2.07| HEURES TRAVAILLEES | Heures | Ceci indique le nombre total d'heures travaillées (fournissant une tension de sorfe) de onduleur. X
2.08| NUMERO DE DEMARRAGE Ced indique le nombre total de démarrages & partir de zéro que I'vnité a effectués. X
2.09| ENTREE NUMERIQUE 1 Cedi indique si I'entrée numérique 1 est ON ou OFF. X
2.10| ENTREE NUMERIQUE 2 Cedi indique si I'entrée numérique 2 est ON ou OFF. X
2.11| ENTREE NUMERIQUE 3 Cedi indique si I'entrée numérique 3 est ON ou OFF. X
2.12| ENTREE NUMERIQUE 4 Ceciindique si 'entrée numérique 4 est ON ou OFF. X
2.13| SORTIE RELAIS 1 Cedi indique si la sortie du relais 1 est ON ou OFF. X
2.14/ SORTIE RELAIS 2 Cedi indique si la sorte du relais 2 est ON ou OFF. X
2.15| VERSION DE LOGICIEL Version du logiciel de I'vnité. X
2.16| CONS. PUISSANCE DE LAPOMPE| W | Puissance instantanée consommée aux hornes de sortie vers la pompe. X
2.17| (ONS. POUVOIR DE GROUPE] W [ Puissance consommée instantanément par toutes les pompes. X
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| 3. JOURNAL |
Z.81 alAaREM Fad Lorsque vous accédez au menu journal, vous trouverez une liste par
YOLTAGE ordre chronologique des alarmes qui se sont déclenchées dans votre
- unité, indiquant la date et 'heure d laquelle elles se sont produites.
lagsaazsie - 12218 N . ! L
EwIT Utilisez les fleches pour avancer ou reculer afin de visualiser les

F1

différentes alarmes qui ont été déclenchées.

Appuyez sur F1 pour quitter ce menu.

4. MANUEL

Le systéme est prét d effectuer des tests de vitesse et de fonctionnement manuellement via ce menu. Lorsque vous accédez d ce menu, quel que soit
I'état du systéme, I'unité @ partir de laquelle vous y accédez arréte ses fonctions et donc arréte la pompe.

Lorsque vous accédez d ce menu, cet écran apparait :

d . MaHUAaL 00 vous pouvez voir la fréquence, une minuterie de fonctionnement
1 T et la pression d ce moment précis lue par le transducteur.
B.BH= <Bs=s2
- Appuyez sur F1 pour quitter ce menu.
4.8 ERar i poura
" - Lorsque vous appuyez sur ON (avec la touche F2) vous démarrez le
EAIT ]
' moteur et vous pouvez augmenter ou réduire la fréquence d I'cide
; des touches fléchées. En méme temps, vous pouvez voir comment le

4. MAHDAL
4 2.6

compte d rebours commence pour 2 minutes de fonctionnement. Si
vous n'appuyez sur aucune fouche, au bout de 2 minutes, le moteur
s'arrétera automatiquement. Si vous appuyez sur la touche F2
pendant le compte @ rebours, il passera d 15 minutes, 30 minutes,
1 heure, 2 heures, 4 heures, 8 heures et 24 heures chaque fois que

4,6 Ear vous appuyez dessus.
O¥F ¥ + Appuyer sur F1 pour sortir, arréter le moteur et revenir a I'écran
d'attente de ce menu.
-
F1

A ATTENTION :

Une mavuvaise utilisation du mode manuel peut provoquer
des surpressions dans I'installation.
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5. PARAMETRES AVANCES

Par. Vi Units Programmation Remorues Application
Défaut Min. Max. A|B[C|D
espagnol
anglais | néerlondais
frangais polonais | Vous pouvez fuire votre choix parmi différentes langues
S.01) LANGUE espagnal italien russe | pour le menu et les avertissements. RARAR
portugais suédois
allemand
5.02| UNITES DE PRESSION Bar Bar Bar - PSI - mwc Unités de pression de travail affichées. XXX
Peut voir 3 unités différentes pour la fempérature :
o oC (elsiu?l) |
9 0 0 °F (Farenhait
QR UNITES DETEMPERATURE | °C ¢ J .... (pas d'nités. Ce sera trés utile par exemple si X
['utilisateur peut courir en fonction de la vitesse, ou en
comptant,....)
5.04 SAREEB%?‘U[IWSDUGEUR Bar | Assistant -1 10 Valeur du transducteur de pression G 4mA X{X X
5.05 };IRAELSESJ%'}A%TZ%A:?\?UUEUR Bar | Assistant 5 40 Valeur du transdudteur de pression @ 20mA XX |X
5.06 (‘,A:LTEEJ{?,%‘T(E‘M":EFATURE mA | Assistont -100 200 Valeur du capteur de fempérature 6 4mA X
5.07 \(I?\EHEEM%(](E(']A E]EAR)ATURE mA | Assistant -100 200 Valeur du capteur de température d 20mA X
FREQUENCE DE TRAVAIL Fréquence minimale 6 laquelle vous laissez o pompe
5081 e ] 5 " 0| foncioner, L
FREQUENCE DE TRAVAIL Fréquence maximale 6 laguelle vous laissez o pompe
S99 \aaLe el % b 5 | fociomer. Rk
5,10 BOOST PROPORTIONNEL | Bar | 0 0 [RESOUM) Supesion sl héuene moinaede o pompe. | 1 | X
s NOMBRE MAXIMUM DE 8 1 8 Nombre maximum de pompes pouvant fonctionner ol x Ly
**" | POMPES EN MARCHE simultanément dans le systeme.
/DL Temps écoulé depuis le moment ob la pompe principale
5.12 RETARD DARRET DE LA Seconde] 10 10 100 fontionne  une vitesse inférieure d la fréquence d'arrét | X X
POMPE PRINCIPALE \ AT A
(paramétre 1.6) jusqud ce qu'elle s'arréte complétement.
‘ Lorsque la pompe en fonctionnement atteint cette
513 B%EIIQA[:(EENA(GEEQQEUXILIAIRE Hz 495 25 50 Lr/équence,elleenvoie une commande d I'ouxiliaire pour | X | X
gmarrer.
Temps écoulé entre le moment ol la condition du
5.4 FETARD DE DENARRAGE Seconde 2 1 20 paramétre 5.09 se produit ef le démarrage de la pompe | X | X
AUXILIAIRE b
auxiligire.
RETARD D'ARRET Temps écoulé entre le moment ol un systéme de deux
5.15 Seconde 2 1 10 pompes ou plus fonctionne en dessous du paramétre 1.6 | X | X
AUXILIAIRE A
jusqu'a I'arrét des pompes auxiligires.
5.16| TENPSDETRANSITION | Hewrss| 24 | DESACTWE | 72 L‘;’;;"nf:)’:s""”’déﬁ""'“ pérnde de chngementenre | y | | |y
Paramétre pour définir la période de temps pour le
) ; démarrage périodique de la pompe.
5.17 ng'ﬁs\éALLE DE COUP DE Heures U DESACTIVE n Si la pompe est inactive pendant cette période de temps | X [ X | X | X
définie, elle tournera  la fréquence minimale pendant
2 ou 3 fois.
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Par. Destcription Unités Programmation Remarques Application
Défaut Min. Max. B(C|D|E
Lo séletion de “Non utilsé” n'affectera pos le systéme.
Non i Nous pouvons utiliser Ientrée numérique comme démarrage-
A?rétulolfl? arrét du systéme ou comme démarrage-arrét d'une seule pompe
Arrt fofal IV en choisissant les options d'arrét total ou d'arrét local.
Artét ol Elle peut également éire utilisée comme une pression de réglage
o, ArrétTucSI[ W par défaut différente de lo méme maniére. En chaisissant
5.18| ENTREE NUMERIQUE 1 Non utilisée IN Point de consi IN Setpoint, vous pouvez sélectionner une aulre pression de XIX[X|X
INUCmn ie ;oqwe consigne différente sur le paramétre 5.19.
(@ tg i geedéb'l L'option Capteur de débit est uflisée lorsqu'un capteur de dshit
( tp Ud d’b't;NV st disponible, ce qui arrétera lo pompe.
o Ee ulrﬂve Oe] EW L'option esclave 0-10V est uilsée si un appareil atif0-10V ou
stave & un potentiométre (appareil passif) est connets a Ientrée 0-10V.
Remarque: Les options INV sont utlisées pour les entrées NC.
5.19| PRESSION EN 1 Bar 4 05 ) ) o e X
5.20| VITESSEEN T he % m I Esl; gg:l;lede consigne différent peut tre défini si I'entrée X
5.21 | TEMPERATURE EN 1 ° -100 20 ) XX
5.22| ENTREE NUMERIQUE 2 Non utilisée Voir parametre 5.18 Voir parametre 5.18 XX XX
5.23| PRESSION EN 2 Bar 4 05 ) ) o e X
5,28 VITESSEEN?2 m % 0 I Esr; gg:clde consigne différent peut &tre défini si l'entrée X
5.25 | TEMPERATURE EN 2 ° -100 20 ) XX
5.26/ ENTREE NUMERIQUE 3 Non utilisée Voir paramétre 5.18 | Voir paramétre 5.18 XX XX
5.27| PRESSION EN 3 Bar 4 05 ) ) o e X
5.28] VITESSEEN 3 he % m I eUsI; gg:l;lede consigne différent peut 8tre défini si I'entrée X
5.29| TEMPERATURE EN 3 °( -100 20 ' XX
5.30] ENTREE NUMERIQUE 4 Non utilisée Voir parametre 5.18 Voir parametre 5.18 XX XX
5.31| PRESSION EN 4 Bar 4 05 FS ) e i s i s P X
5,32 VITESSEEN 4 m % 0 I eUsI: gglll;; de consigne différent peut étre défini i I'entrée X
5.33| TEMPERATURE EN 4 °C -100 200 ' XX
Si un appareil 0-10V est installé, vous pouvez régler ici la
ESCLAVE IV valeur de pression pour le signal 1 volt.
535 CONSIGNE DE PRESSION Bor | Parll] 05 Par. 505 *Ce paramétre est disponible lorsque ['une des entrées X
numeriques est réglée sur Esclave 0-10V.
Si un appareil 0-10V est installé, vous pouvez régler ici la
ESCLAVE 9v valeur de pression pour le signal 9 volts.
536 CONSIGNE DE PRESSION Bor | Porl] 05 Par. 505 *(e paraméfre est disponible lorsque I'une des entrées X
numériques est réglée sur Esclave 0-10V.
|Si un| uppgreil 0-10V est ilnstulle',lvous rouvez définir ici
ESCLAVE IV u valeur de vitesse pour le signal 1 volt.
547 CONSIGNE DE VITESSE e B 5 65 *Ce paramétre est disponible lorsque |'une des entrées X
numériques est réglée sur Esclave 0-10V.
Sii un appareil 0-10V est installg, vous pouvez définir ici
ESCLAVE 9V |a valeur de vitesse pour le signal 9 volts.
538 CONSIGNE DE VITESSE e B 5 65 *Ce paramétre est disponible lorsque ['une des entrées X
numériques est réglée sur Esclave 0-10V
Sii un appareil 010V est installé, vous pouvez régler ici la
(ONSIGNE DE ; !
. valeur de température pour le signal 1 volt.
539 EE'CAL}LEVREA]T\IIJRE ¢ 2 Par.506 | Par.307 *(e paraméfre est disponible lorsque I'une des entrées KX
numériques est réglée sur Esclave 0-10V.
Si un appareil 0-10V est installé, vous pouvez régler ici la
(ONSIGNE DE ; -
. valeur de pression pour le signal 9 volts.
540 EE?{ESSRE ( 2 Por.506 | Pur.507 *(e paraméfre est disponible lorsque I'une des entrées K1X
numériques est réglée sur Esclave 0-10V.
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Descigion | Unis Programmation Remorqes Applicion

Défaut Min. Max. A[B|C|D|E

Par.

Le but de cg paramétre est d'activer les signaux d distance.
DESACTIVE: Le relais n'est jamais actvé.
Alarme (NON): Le relais se ferme avant une alarme.
Alarme (NF): Le relais s'ouvre avant une alarme.
DESACTIVE zﬁmrmge: Le relais est excté lorsque ['unité est en
AAT;T;e(?P?F';) Horloge (NON): Le relisse ferme en fonction de lo donnée
Début horaire programmée dqnslles paramedres 5.4 548,
o, Horloge (NON) Horloge (NC): Le relais s'ouvre en fonion des données
RELAIS SORTIE 1 DESACTIVE Horlg N temporelles programmées dans les paraméres 5.4 3 5.48.
Fon nionngmem s Fonctionnement d sec: Le relas est exté si I'onduleur
At oxtorme detedt un fonconnement d sec. . .
Surpession (NON) Arrét externe: Le relais est excté lorsqu'ily o un arrét
p externe. (Pour cette condition, nous devons avoir programmé
une entrée numérique comme “Areét local”).
Surpression (NON): Le relais se ferme en cos d'alerte de
surpression (paramére 5.49).
Surpression (NF): Le relais s'ouvre en cos d'alerte de
surpression (paramétre 5.49).

54

><
><
><
><
><

Surpression (NF)

5.42| RELAIS SORTIE 2 DESACTIVE Voir paramétre 541 Voir paramétre 541 KX [X[X[X

~

) ) Dans ce paramétre, vous pouvez choisir de ne pas avoir de
DESACTIVE proﬁrumme horaire (OFF) ou les jours de la semaine El‘J vous
, ) L-Dim souhaitez que ce programme s'exécute. Vous pouvez choisir
[%%%Eﬁwgmo" DE DESACTIVE LV entre des semaines entiéres (L-Di), des jours de semaine XX X[ xlx

Sa-Di (L-V), des week-ends (Sa-Di) ou des jours individuels.
L....Di Le programme horaire agira sur le relais de sortie
programmé  cef effet.

54

o

544 HEURE DE DEBUT DU PROGR. 1 00:00 00:00 23:59 | Heure de déhut du programme horaire 1. KX [X[X[X

545/ HEURE DE FIN DU PROGR. 1 00:00 00:00 23:59 | Heure d'arrét du programme horaire 1. XIX[X[X[X

PROGRAMMATION DE ; . Identique au parametre 5.43 mais pour un deuxiéme
5.46 L'OPERATION 2 OFF Voir paramétre 5.43 programme horare, XX [X[X]|X

5.47 | HEURE DE DEBUT DU PROGR. 2 00:00 00:00 23:59 | Heure de début du programme horaire 2. XX [X[X[X

5.48| HEURE DE FIN DU PROGR. 2 00:00 00:00 23:59 | Heure d'arrét du programme horaire 2. XX [X[X[X

NIVEAU D'ALERTE DE Paramétre pour définir la valeur de pression maximale dy
54 SURPRESSION i Parl,} Fs systeme hydraulique.

><
==

NIVEAU D'ALARME

Paramétre pour définir la valeur de pression différentielle
DIFFERENTIELLE DF PRESSON | Pl & X

33 maximale du systéme hydraulique.

NIVEAU D'ALERTE DE

N Paramétre pour régler la température minimale du
TEMPERATURE MNIALE | 0 0 100 X [

5.5 systeme hydraulique.

NIVEAU D'ALERTE

| N Paramétre pour définir la température maximale du
TENPERATURE MaxmaLe | © | 10 0 100 X |xo

5.5 systeme hydraulique.

~

NIVEAU D'ALARME

Paramétre pour définir la température différentielle
DFsERENTEL O ewpeRarupe | | 100 0 100 X

maximale du systéme hydraulique.

5.5

(=4

Paramére d'activation ou de désactivation de I'alarme de
niveau d'eqau bos.

S'il est actif et provoque une nofification, le variateur
commencera les fentatives par lo séquence suivante :

5 minutes, 15 minutes, 1 heure, 6 heures ou 24 heures.
ALARME A SEC ACTIVE oul oul NON | L'écran affiche le temps restant pour la tentative

de démarrage. En appuyant sur F2, nous forcons |
réinitialisation de |'avis, compte  rebours encore inacheve.
Si aprés le préavis de 24 heures, un fonctionnement d

sec est de nouveau détects, le variateur se verrouillera
indéfiniment jusqu'a ce que vous appuyiez sur F2.

5.5

Y
><
><
><
><
><
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P, P Units Programmation Remorqes Application
Défaut Min. Mox. A|B|C|D]|E
NIVEAU DE DECLENCHEMENT Permet d'affiner la sensibilité du déclenchement de la
535 | Dl FONCTIONNENENT ASEC | b 10 n protection par détection de fonctionnement d sec. SRR
Temps écoulé entre le moment o le systéme calcule un niveau
BSI RETARD ALARME ASEC - feconde 5 ] " d'eau bos et le moment o I'alarme est activée pour cette raison. !
ALARME DE RUPTURE Paramétre d'activation ou de désactivation de la détection
551 DE TUYAU oul oul NON du tuyau cosse. !
5.58 | ALARME TENSION ACTIVE oul oul NON Parametre d'activation ou de désactivation de I'alarme en ol lxlx
: cas de coupure de courant.
5.59 TYPE DE THERMISTANCE DESACTIVE DES(:ATCJIVE Par ce paramétre, sélectionnez le type de thermistance du wlxlx [yl x
*“* | DU MOTEUR a moteur disponible pour la protection du moteur.
NIVEAU DE DECLENCHEMENT DE Par ce paramétre, définissez le niveau de déclenchement
560/ | et DU oTeR |1ofm | ! 05 9| de I hermistonce du moteur comecte. SRR
OUI: L'édition des valeurs des paramétres est verrouillée.
NON: L'édition des valeurs des paramétres est
5.01 giﬁmé#éﬁ DES NON NON Ul | déverrouillée. Pour fuire posser ce paramétre de OULG | X [ X | X | X | X
NON, vous devez saisir le mot de passe 1357 ou un autre
mot de passe généré précédemment par |'utilisateur.
; Lorsqude vous[I l}mdifiezdces| pgrumétrgs lsu;Ir «OUIl )?f cﬁt
REGLER LA DATE ET écran de modification de la date et de I'heure s'affiche.
541 L'HEURE NON NON oul Une fois o modification terminée, le paramétre revient L RARRRAR
a"NON".
ASSISTANT DE RECHERCHE Si vous modifiez ce paramére de “NON" & "OUI",
568 DE FREQUENCE D'ARRET NON NON out ['assistant de recherche de fréquence d'arrét sera lancé. !
) sour réiniti(alifser I'appareil et le laisser ave les réglages
REINITIALISATION PAR 'usine, modifiez ce paramétre sur “OUI" et aprés
564 DEFAUT D'USINE NON NON oul avoir entré le code 1357, ['unité lancera |'assistant de N RSRNRAR
démarrage.
(1) En mode B, n’est disponible qu’avec 2 Jucteur s

(2) En mode E, n’est disponible qu’avec 2 transducteurs
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6. REGLAGE DE PRECISION
Par. bz Units Programmation Remarue Application
Défaut Min. Max. A|B|[C|D[E
CONSTANTE
6.01 PROPORTIONNELLE 100 0 999 XX XX
6.02| CONSTANTE INTEGRALE 100 01 999 XX XX
Pour le mode de contréle de la température :
6.03| DIRECTION PI Positif Positif Négatit | Pour e systéme de chauffage, réglez ce paramétre sur Positf XX
Pour e systéme de refroid., définissez ce paramétre sur Négatit
6.04| FREQUENCE DE COMMUTATION | kHz 1] 25 16 XX [X[X]|X
FREQUENCEDE
605/ yawoeuvee pamee | B | U 0 05 !
VITESSE DE MANOEUVRE
6.06 DARRET | 1 64 X
6.07| ADRESSE MODBUS 1 | 250 XXX [x]x
, 48
6.08| DEBIT EN BAUDS MODBUS | kbps 19,2 96 XIX[X[X|X
19,2
6.09] PARITE MODBUS 0 0 2 0=pair // 1=impair // 2=pos de parité XXX |X|X
: Sii vous modifiez ce parametre de “NON" 6 “OUI", vous
6.10 fgLNklm'lgésngﬂEs NON NON oul réinitialiserez le journal des alarmes et le paramétre XIX[X[X|X
revient automatiquement d “NON".
REINITIALISATION DU Siivous modifiez ce paramére dg “NON" & “OUI", vous
6.1 JOURNAL DES NUMEROS NON NON oul réinitialiserez le numéro des start-ups et le paramétre | X | X | X [ X | X
DE DEMARRAGE revient gutomatiquement G “NON".

Pour entrer dans le menu 6, un mot de passe est requis (2468
En cas d'installation sur une pompe de forage, il est recommandé de modifier la valeur 6,04 (fréquence de découpage) au minimum (2,5 kHz).
ATTENTION: Avant de modifier les paramétres du menu 6, veuillez contacter notre service d'assistance car des réglages incorrects pourraient entrainer un mauvais

P
fonc

de I'onduleur et/ou end ger la pompe.

15 - PARAMETRES MODBUS

MODBUS est un protocole de messagerie de couche application, positionné au niveau 7 du modele OSI. Il fournit
une communication client/serveur entre des appareils connectés sur différents types de bus ou de réseausx.

Dans I'onduleur, la connectivité MODBUS est effectuée sous la “Transmission série asynchrone sur EIA/TIA-485-A.
Le mode de transmission est RTU (ASCII non pris en charge)”. Pour plus d'informations techniques sur son
fonctionnement, vous pouvez consulter le site Web www.modbus.org.

Vous trouverez les paramétres lisibles (registres d’entrée) dans la section Données fechniques, page no 384.

Vous trouverez également les paramétres modifiables/lisibles (registres de maintien) dans la section Données
techniques, page no 386.
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16 - GESTION DES AVERTISSEMENTS

L'un des grunds principes de I'onduleur est d'essayer d'éviter la défaillance de I'alimentation hydraulique. Pour
ce faire, 'onduleur dispose de systémes qui, dans le cas o une lecture de la pression/consommation du moteur
est en dehors des limites établies, il peut perdre partiellement sa capacité a essayer d'éviter le verrouillage de
I'onduleur et, par conséquent, éviter la défaillance de I'alimentation hydraulique.

Un exemple clair est une consommation excessive du moteur électrique. Dans ce scénario spécifique, I'onduleur
limitera la vitesse de rotation du moteur pour éviter sa détérioration, en maintenant la consommation du moteur
égale a la consommation nominale, ainsi l'installation hydraulique continuera d recevoir le débit de la pompe,
pas & la pression de travail établi, mais a une pression un peu plus faible.

Vous trouverez ci-dessous un tableau indiquant I'état actuel du fonctionnement du systéme, en fonction des

avertissements visuels affichés d I'aide des LED et de I'écran principal :

ATTENTION RAISON EXPLICATION / SOLUTION
Vérifiez qu'il 'y a pas d'arrét manuel (bouton AUTO/
. . . " STOP du clavier), d'orrét & distance (entrée auxiliaire
La LED POWER clignote. Lzsm;"uﬁ: flgﬁcl:?olLenL;ldnl;lgﬂ;;guﬁ?nﬂ:m ne foncionne d'arrét & distance active) ou d'arrét général du réseau
pasp ue. d'Onduleurs (survient lors de la modification d'un
paramétre rifique général).
La LED RUN clignote. L'onduleur est en frain d'arréfer la pompe.
L'assistant de démarrage est en cours d'exécution. Le voyant s'arrétera de dlignoter une fois I'assistant de
configuration initial terminé.
L'ALARME LED clignote.

La pompe est en état d'alarme (indiqué sur I'afficheur).

Consultez la section sur les alarmes dans ce manuel pour
résoudre 'incident.

Les données de fréquence actuelle clignotent.

L'onduleur limite la fréquence de rotation du moteur en
raison d'une température élevée dans |'électronique, en
plus de la consommation excessive du moteur électrique.

Consultez la section sur les alarmes dans ce manuel
pour résoudre |'incident Vérifiez que I'onduleur est
correctement ventilé.

Les données de fréquence d'arrét clignotent.

La fréquence d'arrét calculée dépasse la fréquence
maximale autorisée pour le fonctionnement de la pompe.

Nous vous recommandons d'exécuter & nouveau
['assistant de configuration de la fréquence d'arrét
(recherchez I'assistant de fréquence d'arrét sur 5.
PARAMETRES AVANCES).

Si cet avertissement persiste aprés avoir ré-exécute
['assistant, vous devez réduire la pression de service, car
la pompe connectée ne pourra pas |'atteindre.”

Les données de consommation actuelle clignotent.

L'onduleur limite la fréquence de rotation du moteur en
raison d'une consommation excessive du moteur.

Vérifiez que le courant du moteur est celui indiqué sur lo
plague signalétique.

A coté des données de pression actuelles, se
trouve un astérisque qui clignote.

L'onduleur avec cet avertissement n'a pas de transducteur
de pression connecté.Si un transducteur est connedté, il
n'est pas connecté avec la bonne polarité.

La lecture du transducteur a une différence de 0,5 bar
par rapport aux autres transducteurs connectés sur le
réseau d'onduleurs.

Déconnectez le transducteur du bornier électrique et
inversez la polarité du céble de connexion.

Nous vous recommandons de changer le transducteur car
il ne lit pas correctement.
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17 - ALARMES

MESSAGE

RAISONS

SOLUTION(S)

ALARME FO1
SURTENSION

Indique une consommation excessive dans le moteur.

Vérifiez que les données de consommation nominale ont
¢t correctement saisies.
Vérifiez que la pompe tourne librement sans obstruction.

ALARME F02
COURT-CIRCUIT

Le moteur est court-circuité ou a grillé.

Tous les fils n'ont pas été connectés.

Défaut inferne dans |'onduleur.

Déconnectez le moteur de I'onduleur ef vérifiez que le
message disparai. Si ce n'est pas le cas, contactez vore
service fechnique le plus proche.

Vérifiez que tous les cables du moteur sont correctement
connectés au moteur ainsi qu'd I'onduleur. Surveillez
également le ctiblage correct de |'alimentation de
['onduleur.

Contactez votre service technique le plus proche.

ALARME F03
TEMPERATURE EXCESSIVE DU MODULE

Le module de puissance a atteint une température frés
¢levée, compromettant sa fiabilité.

Assurez-vous que la température ambiante ne dépasse
pas les valeurs extrémes indiquées dans ce manuel.

§'il est monté sur la pompe, assurez-vous que la pompe
est équipée d'un ventilateur et que le couvercle du
ventilateur a été installe.

S'il est monté sur un support mural, assurez-vous que le
ventilateur du support fonctionne correctement lorsque
le moteur tourne.

L'alimentation électrique de I'onduleur a été
interrompue.
Le céble de raccordement électrique du réseau électrique

ALARME F04 L'onduleur ne recoit pas de courant électrique, il esten | - P
L o oot PO AL PR ' d 'onduleur a é16 débranché.

TENSION D’ENTREE dehors des limites supérieure et inférieure. Lo tension éecrique enfrant dans onduleur st en
dehors des limites spécifiées dans la section des données
techniques.

Le transducteur de pression est cblé dans le

ALARME F05 L'onduleur ne reoit pas une lecture correcte du convertisseur de fréquence avec la polarité inversée.Le

TRANSDUCTEUR transducteur de pression. transducteur de pression est cassé.Le fransducteur de
pression a une plage autre que 4-20 mA.

Le moteur st court-circuité ou a grillé. Déconnectez le moteur de I'onduleur et vérifiez que le
message dispara. Si ce n'est pas le cas, contactez vore
service technique le plus proche.

Certains des cables qui communiquent le mofeur avec
le convertisseur de fréquence n'établissent pas un bon

II;I#KFI’II'F FCIO(;)TEUR contact électrique.

Le moteur est connecté pour recevoir une tension autre
que celle fournie par I'onduleur.

Défaut/mauvaise connexion des phases La consommation des phases d'entrée n'est pas
équilibrée.

ALARME F07 L'onduleur détecte que la pompe fonctionne A | ire lefluid

BAS NIVEAU D'EAU porllemen . vide, ssurez-vous que la pompe aspire le flvide correctement.

ALARME F08 L'onduleur détecte que la pompe fonctionne @ une Vérifiez que le réseau d'eau ne présente pas de fuites

TUYAUX DE RUPTURE pression trés basse et  une vitesse élevée pendantun | supérieures d celles requises pour une demande

certain temps.

réguliére.
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MESSAGE

RAISONS

SOLUTION(S)

ALARME A09

PARAMETRES DE FREQUENCE INCOHERENTS

Il existe un paramtre lié d la fréquence en conflit avec
les valeurs considérées comme normales.

Vérifiez que la fréquence minimale est supérieure a
0Hz.
Vérifiez que la fréquence maximale est inférigure a
5 Hz.
Verifiez que la fréquence minimale saisie et inférieure &
la fréquence maximale.
Vérifiez que la fréquence minimale de foncionnement
des pompes auxiliaires est inférieure d la fréquence
maximale.
Vérifiez que la fréquence minimale de fonctionnement
des pompes auxiliaires est supérieure  la fréquence
minimale.

ALARME A10 La temporisation d'arrét des pompes auxiliaires dépasse
PARAMETRES TEMPORELS la temporisation d‘arrét de la pompe principale.

o , , Réduire le différentiel de pression de démarrage de la
ALARME AT1 La pression différentielle de démarrage dépasse la . .
PARAMETRES DE PRESSION pression de senvice. 52T§;e°v”ufe‘:ﬂ“‘e"'” I preson de srvic ou-dess
ALARME A12 La valeur détectée de la thermistance NTC ou PTCest | Attendez que le moteur refroidisse.
SURCHAUFFE DU MOTEUR supérieure ou inférieure d la valeur indiquée. Vérifiez |a connexion du cdble PTC ou NTC.
ALARME A15 Le seuil d'alerte indiqué dans la section relative au ce o .
SURPRESSION nivecu d cler da sopresion o 61 dépas, Vérifiez le niveau d'olerte d'avertissement de surpression.
ALARME Al6 Vérifiez le Min. Niveau d'alerte de température et Mox.

TEMPERATURE HORS LIMITES

L'alerte indique que la température est hors limites.

Niveau d'alerte de température sur 5. Parametres
PARAMETRES AVANCES.

ALARME X13
ERREUR INTERNE

II'n'y a aucune communication entre le panneau de
commande avec le pavé de boutons ef I'affichage, et la
plague d'alimentation vissée dans le radiateur.

Défaut interne dans I'onduleur.

Vérifiez que le cable plat qui communique les deux
(ircuits électroniques est bien connecté et serré.

Cela peut étre di @ une erreur occasionnelle dans le
micrologiciel de I'onduleur ou d la lecture ponciuelle
d'un paramétre jugé en dehors des limites. Dans ce
as, nous vous recommandons de couper |'alimentation
de 'onduleur pendant quelques minutes. Si aprés au
bout de quelques minutes, lorsque I'alimentation est
reconnectée d I'onduleur, le message persiste, contactez
vore service technique le plus proche.

ALARME X14
ERREUR INTERNE

La communication entre les cartes électroniques d'un
méme lecteur ou les informations partagées entre les
lecteurs présentent des défaillances ou des erreurs
d'intégrité des données.

Verifiez que le cGble plat qui communique les deux
circuits électroniques est bien connecté et serré.

Vérifiez que les cables reliant les variateurs sont
correctement cdbleés ef tendus.

Cela peut étre d0  une erreur occasionnelle dans le
micrologiciel de |'onduleur ou d la lecture ponciuelle d'un
paramétre jugé en dehors des limites.

Cette erreur se réinitialise automatiquement, le systéme
revient donc généralement d lo normale aprés quelques
minufes.
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18 - ENTRETIEN ET REPARATION

Nous recommandons de surveiller périodiquement I'onduleur et de réguler son fonctionnement.

19 - GARANTIE

Le non-respect des instructions fournies dans ce manuel d'instructions ef/ou toute manipulation de I'onduleur
non effectuée par un service technique agréé et/ou I'utilisation de piéces de rechange non originales annulera la
arantie et exonérera le fubricuntﬂe toute responsabilité en cas dl’] accidents de personnes ou de dommages aux
Eiens et/ou au produit lui-méme.

Une fois le ?roduit réceptionné, vérifiez qu'il n'a pas subi de cassures ou de bosses importantes. Dans le cas
contraire, informez le livreur. Une fois I'onduleur sorti de son emballage, vérifiez qu'il n'a pas été endommagé
pendant le transport. En cas de dommages, informez le distributeur.

Vérifiez que les caractéristiques affichées sur la plaque signalétique sont celles que vous avez demandées.
Si le défaut n'est pas inclus dans le tableau “ ALARMES *, veuillez contacter le revendeur agréé le plus proche.

20 - ELIMINATION ET ASPECTS ENVIRONNEMENTAUX

Pour éliminer les piéces qui composent le variateur de fréquence, vous devez vous conformer aux réglementations
et lois en vigueur du pays ou le produit est utilisé. Dans tous les cas, ne jetez pas les pigces susceptibles de polluer
Al

I'environnement.

E Ce symbole sur le produit indique qu'il ne doit pas étre jeté avec les autres déchets ménagers.
|

This stipulation only refers to the disposal of equipment within the European Union (2012/19 /EU). It is the user's
responsibility o dispose of the equipment b deﬁvering it to a designated collection point for the recycling and
disposal of erectricurequipment. For more information about equipment collection points, contact your local waste
disposal agency.
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1 - PRASENTATION

Dieses Produkt ist ein elekironisches Gerdt fir die Steverung und den Schutz der Pumpensysteme je nach
Frequenzénderung der Stromversorgung der Pumpe. Der an jegliche Pumpe angeschlossene Umrichter sorgt fiir
ordnungsgemdbBes Funktionieren, um konstanten Druck aufrecht zu erhalten. Au? diese Weise werden die Pumpe
bzw. Das Pumpensystem nur bei Bedarf und im benétigten AusmaB akfiviert, wodurch unnétiger Stromverbrauch
vermieden und gleichzeitig die Lebensdauer der Pumpe verldngert wird.

Bei der Ausarbeitung der Bedienungsanleitung wurden die folgenden Symbole verwendet:

& Risiko von Personen- und Sachschdden.

2 - ANWEISUNGEN
Vor der Installation und Benutzung des Produks:

- Lesen Sie aufmerksam simtliche Bestandteile dieses Handbuchs bevor Sie das Gerit zum ersten Mal verwenden
und bewahren Sie das Handbuch fiir spiteres Nachschlagen sorgfiltig auf.

Der Nutzer muss die im jeweiligen Land gijlti?en UnfallvorsorgemaBnahmen strikt befolgen. Uberpriifen Sie bei
der Ubernahme des Produkts, dass es keinerlei Schiden am Produkt gibt bzw. dass keine Bestandteile fehlen.
Kontaktieren Sie gegebenenfalls unverziiglich den Lieferanten.

- Uberprifen Sie, ob die auf dem Typenschild angegebenen Daten fiir die Installation so gewiinscht und

geeignet sind. Achten Sie besonders darauf, dass der Nennstrom der Pumpe den Angaben des Typenschilds des
Frequenzumrichters entspricht.

- Die Installation und die Wartung diirfen ausschlieBlich von autorisiertem Personal durchgefiihrt werden, das
fiir die Herstellung der elekirischen Anschliisse gemdB den geltenden Sicherheitsvorschriften verantwortlich ist.

- Der Frequenzumrichter darf nicht von Personen mit eingeschréinkten kérperlichen, sensorischen oder geistigen
Fihigkeiten oder ohne eine entsprechende Erfahrung oder Kenntnis verwendet werden, es sei denn, eine fiir ihre
Sicherheit verantwortliche Person hat sie unterwiesen und iberwacht die Benutzung des Frequenzumrichters.

- Es muss vermieden werden, dass Kinder mit dem Frequenzumrichter spielen.
- Verwenden Sie das Produkt niemals anders als in dieser Bedienungsanleitung spezifiziert wird.

- Der Hersteller iibernimmt keine Verantwortung fiir Schiden infolge einer unsachgemdBen Verwendung des
Produkis oder fiir Schiiden, die durch Wurtun?s- oder Reparaturarbeiten entstanden sind, die von unqualifiziertem
Personal und/oder mit Nichtoriginalersaizieilen durchgefihrt werden.
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3 - TECHNISCHE DATEN

Nennwerte:
Units E-SPD-+ MT 2200 E-SPD+ TT 4000 E-SPD-+ TT 11000

Versorgungsspannung v 220-240V Einphasig 400V Dreiphasig 400V Dreiphasig
Motorspannung v 230V Dreiphasig 400V Dreiphasig 400V Dreiphasig
Arheitsfrequenz Hz 50/60 50/60 50/60
Maximaler Strom am Ausgang des Frequenzumrichters| A | I 30
Maximaler Strom am Eingang des Frequenzumrichters | A 0 12 3
Maximale Motornennleistung kw 22 4 1
Bereich der scheinbaren Ausgangsleistung kVA 33 54 141
Wirkungsgrad - 96,73% (50Hz) - 97,61% (60 Hz) | 97,64% (50Hz) - 97,66% (60 Hz)
Schutzklasse IP 55* IP 55* IP 55*
Schutzgrad 2 2 2
Art der Wirkung [} [} B
Betrieb Sl S1 Sl
Verteilung der Erdungssysteme IT, TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT

*Der mitgelieferte Zusatzlifter fir die Wandmontage hat die Schutzklasse IP54.

Verwendungsgrenzen:

- Minimale Umgebungstemperatur: -10°C

- Maximale Umgebungstemperatur: +40°C

- Schwankungen der Versorgungsspannung: +/- 10%
- Luftfeuchtigkeitsbereich: 5% bis 95% ohne Kondensation und Wasserdampf

- Maximale Hohe: 2.000 Meter

Oko-Design:
Stand-by Lastpunkte
Verlust | 9505 | 2550 | 25100 | 5025 | 50550 | 50,100 | 90,50 | 90,100 [ IE-Klasse
(W) Relativer Verlust [%] *1)2)3)
E-SPD+ TT 4000 6,13 90,50 92,96 91,62 9332 96,14 84,76 97,61 96,73 IE2
E-SPD+ TT 11000 9,03 88,59 9373 93,68 96,83 95,98 96,39 97,66 97,64 IE2
Units E-SPD+ TT 4000 E-SPD+ TT 11000
Versorgungsspannung v 400 400
Versorgungsfrequenz Hz 50/60 50/60
Maximale aktuelle IP A 12 3l
Motorspannung v 400 3Ph 400 3ph
Nennausgangsstrom A 1 30
Maximaler Strom OP A 1 30
Scheinbare Ausgangsleistung (kvA) 76 08
Empfohlene Motorleistung (kW) 4 ]
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Anmerkung:
1) Die Verlustwerte wurden bei 4 kHz Schaltfrequenz ermittelt.
2) Die Verlustwerte beinhalten +10% des Zuschlags in IEC 61800-9-2.
3) Relative Verluste in Bezug auf die scheinbare Nennleistung des Geriits.

4 - IDENTIFIZIERUNG DES PRODUKTES
E-SPD+ M T 2200

l A l

Produkifamilie Stromversorgung Frequenzumrichter: Motorleistung: Leistung Watt (W)
M=Einphasig, T=Dreiphasig T = Dreiphasig
5 - GROSSE UND GEWICHT
Abmessungen Volumen Gewicht
Geschwindigkeit Antrieb| ~ Verpackung  |Geschwindigkeit Antrigh| ~ Verpackung  |Geschwindigkeit Antrib|  Verpackung
E-SPD+ MT 2200 230x183x149 330x230x170 0,0063 m* 0,013 m* 28kg 35kg
E-SPD+ TT 4000 230x1834149 330x2304170 0,0063 m* 0,013 m 28kg 35kg
E-SPD+ TT 11000 316x276x198 330x295:210 0,017 m? 0,020 m? 6,4 kg AL
6 - LAGERUNG

Das Produkt muss an einem iiberdachten und trockenen Ort gelagert werden und darf sich nicht in der Nihe
von Hitzequellen befinden. Es muss vor Schmutz und Vibrationen, Feuchtigkeit, Hitzequellen und méglichen
mechanischen Schiden geschiitzt werden. Legen Sie keine schweren Gegenstiinde auf die Verpackung.

7 - INSTALLATION UND MONTAGE

Lesen Sie vor der Installation des Frequenzumrichter das gesumte Handbuch sorgfiltig durch und konsultieren Sie
die geltenden Sicherheitsvorschriften des Landes, in dem der Frequenzumrichter verwendet werden soll.

Die Installation muss von einem qualifizierten Techniker durchgefishrt werden.
a) Installation des Frequenzumrichter:

- Er muss an einem gut beliifteten Ort installiert werden, der vor Feuchtigkeit, direkter Sonneneinstrahlung und
Regen geschiitzt ist.

- Vergewissern Sie sich vor dem Herstellen der elekirischen Anschliisse, dass das Kabel fiir die Stromversorgung des
Frequenzumrichters nicht unter Spannung steht.

- Uberpriifen Sie vor dem AnschlieBen des Stroms sorgféltig die auf dem Typenschild des Frequenzumrichters
angegebenen elekirischen Daten.

- Die Stromkabel zum Frequenzumrichter und vom Frequenzumrichter zur Pumpe miissen entsprechend der
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Nennleistung des Motors und der erforderlichen Kabellinge gemdh den in dem betreffenden Land geltenden
Vorschriften dimensioniert sein. Nachstehend finden Sie eine Tabelle mit den empfohlenen Héchstlingen je nach
Querschnitt des elekirischen Kabels.

Abschnitt des Frequenzumrichter-Eingangs (mm) Abschnitt des Frequenzumrichier-Ausgangs (mm?)
T 4 T 4
Maximale Entfernung (Meter) Maximale Entfernung (Meter)
E-SPD+ MT 2200 8 19 3 12 8 51
E-SPD+ TT 4000 46 76 120 4 81 134
E-SPD+ TT 11000 - 3B 61 - 40 04

- Die Lainge jedes Schnittstellenkabels fiir die Kommunikation und/oder den Drucksensor sollte kiirzer als 3 m sein.

- Verwenden Sie zur Befestigung des Kabels die entsprechenden Kabelverschraubungen.

- Vergewissern Sie sich auch, dass das Netz iiber eine elekirische Schutzvorrichtung verfﬁFt; ein hochempfindlicher
dedizierter Differenzialschalter (30 mA, Klasse A fir Haushaltsanwendungen, Klasse B fiir industrielle
Anwendungen) wird besonders empfohlen.

A

- Lusiitzlichzum Differenzialschalteristes ratsam, einenthermischen Magnetschutzund einen Spannungstrennschalter
zu installieren, um die Stromversorgung jedes Frequenzumrichters einzeln zu stevern.

A

- Verwenden Sie die empfohlenen Schutzschalter auf der Versorgunﬂsseite als Schutz fir den Fall, dass eine
Komponente im Frequenzumrichter ausfillt. Die empfohlenen SchutzschaltergrdBen sind wie folgt:

Der TypBsolltefiir alle Fehlerstromschutz- oder Uberwachungseinrichtungen von einem Frequenzumrichter
bis zur Versorgungsspannung installiert werden.

Das Erdungskabel muss ordnungsgemdiB angeschlossen sein. Wenn das Erdungskabel nicht angeschlossen
ist, besteht ein erhdhtes Risiko eines elektrischen Schlags oder Brands.

Spannungsversorgung E-SPD+ Modell Grofe des Schutzschalters
1~ 230 Vac MT 2200 20A
3~ 400 Vac TT 4000 16A
3~ 400 Vac 711000 32A

b) Einbavu des Druckaggregates mit Frequenzumrichter:

- Die Mehrpumﬂen-AnIuge muss immer unter Verwendung derselben Pumpen — d. h. dieselbe hydraulische
Leistung — bestehen. Die Nichteinhaltung dieses Aspekies kann zu Funktionsstorungen des Pumpensystems fiihren.

- Fiir den Betrieb des Frequenzumrichters ist die Verwendung eines Drucksensors unerldsslich (4-20mA).
- Der Druck-Messumformer muss immer so nah wie moglich am Pumpenaggregat, in unmittelbarer Néhe des

MembranausdehnungsgefiBes, jedoch stets hinter dem allgemeinen Riickschlagventil des Pumpenaggregates
installiert werden. Es ist zwingend erforderlich, dass hinter der Einbauposition des Drucksensors ein allgemeines
Absperrventil fiir das Pumpenaggregat installiert wird.
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- Sollien mehrere Druck-Messumformer bei einem Mehrpumpen-Anlage vorhanden sein (mehr als ein
Frequenzumrichter mit angeschlossenem Druck-Messumformer), entscheidet das Umrichternetz automatisch
— nach einem vorherigen Test der Messzuverldssigkeit der vorhandenen Sensor — welcher Messumformer als
Hauptdruckgeber fir das gesamte Aggregat verwendet wird.

- Bei einer Fehlfunktion des zugewiesenen Messumformers entscheidet die Umrichtergruppe automatisch die
Umschaltung zu einem anderen Messumformer, damit dieser als Hauptmessumformer fur prizisere Messungen
sorgt. Die restlichen Messumformer bleiben im Standby-Modus, um im Bedarfsfall verwendet werden zu konnen.

¢) Installation auf dem Motor:

- Ersetzen Sie den Klemmkasten des Motors durch den mitgelieferten Triigeradapter fiir den Motor (Teile 5 und 11a).
- Den Metallkihler mit Hilfe der 2 diesen Zweck mitgelieferten Schrauben auf den Trageradapter fiir den

Motor aufschrauben (Teile 9 und 11b).

- Fixieren Sie die passenden Kabelverschraubungen, um die deklarierte Schutzklasse zu erreichen (Teil 10).

- Fiihren Sie nun die elektrischen Verbindungen zwischen Stromkreis und Motor durch. Verwenden Sie dafiir die
mitgelieferten elektrischen Kabel (Teil 6).

- SchlieBen Sie mittels dem Flachkabel den Stromkreis an den Deckel + Steverkreis an (Teil 1).
- Verschrauben Sie die gesamte Einheit (Teil 13).

d) Installation auf der Wandhalterung:

WARNUNG: Fiir die Installation an der Wand darf der vorherxehende Abschnitt Nr. 2 nicht durchgefiihrt werden,
da sich dieser auf die Installation auf dem Motor bezieht. Aufgrund der 3 Offnungen im Metallkishler kann
andernfalls die entsprechende Schutzklasse nicht garantiert werden.

- Fixieren Sie die Wandhalterung an den 3 riickseitig am Wandhalter befindlichen Lchern an der Wand (Teil 7).

- Positionieren Sie die Liftung unten an der Wandhalterung und sorgen Sie dofiir, dass die Luft nach oben
zirkuliert (Teil 8).

- Positionieren Sie nun die Umrichter-Einheit im Inneren der Wandhalterung und vergewissern Sie sich, dass sich
die 2 GuBeren Elemente des Metallkiihlers im Inneren der Wandhalterung befinden.

- Fixieren Sie nun den Umrichter an der Wandhalterung mit den 2 seitlichen perforierten Schrauben am
Metallkiihler (Teil 14).
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8 - ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

_Mr 2200 TT 4000
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E-SPD+ MT2200

A Es muss ein Magnetkern (A) eingebaut werden. E-SPD-+ Mr220

Sie finden es in der Zubehdrbox.

Es muss befestigt werden an:

(MT) und (TT) am Hauptstromkabel des Frequenzumrichters so nah
wie moglich an der Kabelverschraubung.

(TT) Am Kabel zwischen Umrichter und Motor, so nah wie méglich
am Unmrichterstecker, bis ein KLICK(B) zu héren ist.

E-SPD+ TT 4000

Stromanschlisse
Modell Energieversorgung Motor
E-SPD+ MT2200 Einphasig 230V Dreiphasig 230 Vac (DELTA-Verbindung*)
E-SPD+ TT4000 Drehstrom 400V Dreiphasig 400 Vac (STERN-Verbindung*)

*Fiir 230/400V motoren

123



= EaARA

0-10 V EINGANG

ENERGIEVERSORGUNG- LUFTER
400Vac 3 ~ RELAISAUSGANG 2
RELAISAUSGANG 1
d / ‘\
==

® ©

(3‘

PTC/NTC EINGANG

DRUCKMESSUMFORMER 2
DRUCKMESSUMFORMER 1
RS485-KOMMUNIKATION

=\

s:| FRONTBLENDE

=

)ﬂ FRONTBLENDE

DIGITALER EINGANG 1
DIGITALER EINGANG 2
DIGITALER EINGANG 3

—————— DIGITALER EINGANG 4

MODBUS

PR 4
~_

MOTOR
400/690Vac

Es ist notwendig, Magnetkerne (A, B und () zu
installieren.
Sie finden sie in der Zubehdrbox.
Im Leistungskabel des Frequenzumrichters wird eines aufBen, so
nah wie moglich an der Kabelverschraubung (A) verlegt.
Im Kabel zwischen dem Frequenzumrichter und dem Motor muss
eines installiert werden, das alle Kabel (B) zusammenfasst, und
ein weiteres, das nur die 3 Phasen ohne Erde (C) zusammenfasst.

Stromanschlisse
Modell Energieversorgung Motor
E-SPD+ TT11000 Drehstrom 400V Dreiphasig 400 Vac (DELTA-Verbindung*)

*Fiir 400/690V motoren
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SIGNAL

BESCHREIBUNG

Relais 1
Relais 2

Ausgiinge, die wie in Abschnitt 5. ERWEITERTE PARAMETER programmiert fungieren.
Diese Ausgiinge sind potentialfrei und mit einer maximalen Belastung von 5 Ampere bei 230 VAC.

LUFTER

In der Betriebsart mit Wandhalterung wird, da die Kihlung des Motorlifters selbst nicht vorhanden ist, das standardméBig mit der Halterung
ausgestattete Beliftungssystem verwendet, um diese Kihlung durchzufiihren.
Dieser Ausgang ist 24Vdc und wird immer dann aktiviert, wenn der Frequenzumrichter den Motor akfiviert.

INI
IN2
IN3
IN4

An diese Eingdinge kann ein beligbiger potentialfreier Kontakt angeschlossen werden, der die in Abschnitt 5 programmierten Funktionen
ausfiihrt, ERWEITERTE PARAMETER.

HINWEIS: Diese Eingiinge diirfen nicht mit Spannung versorgt werden!

PTC (NTC)

An diesen Eingang kann ein Motortemperaturfihler angeschlossen werden, der die Uberwachung des Motorstatus erméglich. Ermaglicht den
Anschluss eines PTC- oder NTC-Fihlers.
Der Fihlertyp kann wie in Abschnitt 5 programmiert ausgewdhlt werden. ERWEITERTE PARAMETER.

4-20mA

Anschluss des Drucksensors oder des Temperatursensors (immer 4-20 mA), wobei die korrekie Polaritdt, die im Anschlussplan des Wandlers
selbst angegeben ist, zu beachten ist.

Bei nur einem Sensor, immer an den 4-20mA(1) Eingang anschliefien

m Falle eins zweiten Sensors schlieBen Sie diesen an den 4-20mA(2)-Eingang an.

0-10v

Externer Eingang, der die Anderung der Motordrehzahl mit Hife eines Potentiometers erméglicht, wie in Abschnitt 5. ERWEITERTE PARAMETER.
Der Eingang hat 3 Kontakte: +10, All, GND.

® Wenn Sie ein Potentiometer mit einer eigenen Spannung von 10V haben, schlieBen Sie das Signal zwischen Al und GND an.

@Wenn Sie ein Potentiometer ohne eigene Stromversorgung haben, schlieen Sie den Potentiometer-Eingang zwischen +10 und GND und den
Potentiometer-Ausgang an All an.

Diese Funktion kann akfiviert werden, indem einer der Digitaleingdinge geschlossen und in 5 auf ,Slave 0-10V" eingestellt wird. ERWEITERTE
PARAMETER.

Die Steuerlogik ist:

In den Modi A (konstanter Druck), B (Ditferenzdruck), D (konstante Temperatur) und E (Differenztemperatur): (Abbildungen 3a auf Seite Nr. 383)
- Stopp unter 1V.

- Hichstgeschwindigkeit dber 9 V.

- Lineare Beschleunigung/Abbremsung zwischen 1V und 9V.

Im Modus C (Festdrehzahl) héingt die Logik vom Slave 1V-Sollwert und Slave 9-Sollwert b

a) Slave 1V-Sollwert ist kleiner s Slave 9V-Sollwert: (Abbildungen 3b auf Seite Nr. 383)

- Stopp unter 0,5V

- Eingangssignal unter 1V und Pumpe AUS --> Pumpe AUS

- Eingangssignal unter 1V und Pumpe EIN --> Slave 1V Sollwert

- Lineare Beschleunigung/Abbremsung zwischen 1V und 9V.

- Eingangssignal Gber 9V --> Slave 9V Sollwert

b) Slave-Sollwert 1V ist grdfer als Slave-Sollwert 9V (Abbildung 3¢ auf Seite Nr. 383)

- Stopp dber 9,5V

- Eingangssignal dber 9V und Pumpe AUS --> Pumpe AUS

- Eingangssignal dber 9V und Pumpe EIN > Slave 9V Sollwert

- Lineare Beschleunigung/Abbremsung zwischen 1V und 9V.

- Eingangssignal unter 1V --> Slave 1V Sollwert.

MmobBus

Ermoglicht die Uberwachung des Frequenzumrichters ber das MODBUS-Kommunikationsprotokoll.
Die MODBUS-Kommunikationskonfiguration kann wie in Abschnitt 6 programmiert eingestellt werden. FEINE EINSTELLUNGEN.
Anmerkung: Fiir MODBUS-Parameter siehe Abschnitt MODBUS.

RS485

An diesen Klemmen missen die verschiedenen Antriebe, die miteinander kommunizieren sollen, angeschlossen werden (maximal 8). Die
verbindung erfolgt Punkt-zu-Punkt, wobei die Klemmen 1 genauso miteinander verbunden werden mijssen wie die Klemmen 2.
FRECUENCY CONVERTER 1 FRECUENCY CONVERTER 2 FRECUENCY CONVERTER 8
@100250224 [68 |g| B9 |gletdecete ‘
[ [ N

[ & i
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9 - BILDSCHIRMFORMAT

Hauptbildschirm

LED Umrichterspannung Taste manueller Stopp

eeeeeeeeee

LED & Powere
Pumpenbetrieh O RUNS ,l
/A ALARMS

Alarm-LED
Auswahltaste
rechts
Auswahltaste links
Taste nach oben Taste nach unten
10 - HAUPTBILDSCHIRM
Aktuelle Drehfrequenz Momentane Nominale Stoppfrequenz
Leistungsaufnahme Leistungsaufnahme
™~ I \
H =z ‘43./9 ERE- -
I \
Blm|F (SIS = Cla) e =N
Ela r 815 .5 i 5 S
\
14«57 \ Mle nju
/ \ /
Aktuelle Uhrzeit Ist-Druck Betriebsdruck Meniizugriff
Aktuelle Daten Programmierte Daten
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11 - BETRIEBSART
11a) Konstanter Druck
1) Einzelne Pumpeneinheit

Durch die direkte Ablesung des Drucksensors stevert der Frequenzumrichter die Drehzahl des Elekiromotors
der Pumpe und gewdhrleistet, dass der Nefzdruck innerhalb des Leistungshereichs der Pumpe konstant und
unveriindert bleibt, unabhiingig vom momentanen Férdersirombedarf. Wenn der Durchflussbedarf am gréBten
ist, sinkt der Druck im Wassernetz. In diesem Fall veranlasst der Druckmessumformer, der den Frequenzumrichter
kontinuierlich iiber den aktuellen Druck informiert, den Frequenzumrichter, den Elektromotor schneller drehen
zu lassen, um den festgelegten Arbeitsdruck zu gewdhrleisten. Sinkt dagegen der Bedarf an Durchfluss, lisst der
Frequenzumrichter den Elektromotor langsamer drehen, so dass der Druck im Wassernetz unverdndert bleibt.

Fiir ein typisches hydraulisches Installationsschema (Abbildung 1) auf Seite Nr 382.

2) Einheit mit mehreren Pumpen (Mehrfacher Frequenzumrichter)

Bei einem Netz aus zwei oder mehr Frequenzumrichter entscheidet das System abwechselnd und in geordneter
Weise, welche Pumpe bei Bedarf zuerst in Betrieb genommen werden muss. Wenn diese Pumpe einmu?in Betrieh
ist und nicht mehr Icuft, weil kein Bedarf mehr besteht, schaltet das System bei der ndichsten Inbetriebnahme eine
andere Pumpe ein, so dass alle Pumpen des Frequenzumrichter gleich oft in Betrieb genommen werden.

Wenn eine Pumpe in Betrieb ist und die maximale Drehzahl erreicht und der Netzdruck nicht den festgelegten
Arbeitsdruck erreicht, entscheidet das System, ob eine weitere Pumpe zur Unferstiitzung der ersten oder der
zv diesem Zeitpunkt laufenden Pumpe in Beirieb genommen werden soll. Zu diesem Zeitpunkt berechnet das
Frequenzumricﬁter die Drehzahl der Motoren, die den minimalen Strombedarf bei gleichzeitiger Aufrechterhaltung
des Betriehsdrucks gewdhrleisten.

In dhnlicher Weise und unter der gleichen Priimisse der maximalen Ener?ieein5ﬁurung berechnet das System
kontinuierlich, wann es jede Pumpe, die zu einem bestimmten Zeitpunkt lgutt, abschalten kann.

11b) Differenzdruck

In diesem Modous hilt der Frequenzumrichter einen Differenzdruck zwischen der Druckseite und der Saugseite der
Pumpe im Umwilzsystem aufrecht, unabhéngig vom Systemdurchfluss.

Der Frequenzumrichter misst kontinuierlich den Druck auf der Druckseite und auf der Saugseite. Wenn der
Durchflussbedarf am groBten ist, sinkt der Differenzdruck. In diesem Fall ldsst der Frequenzumrichter den
Elekiromotor schneller drehen, um den eingestellten Differenzdruck zu gewdhrleisten. Wenn dagegen der
Durchflussbedarf sinkt, ldisst der Fre uenzumricﬂterden Elekiromotor langsamer drehen, so dass der Differenzdruck
des Wassernetzes unbeeinflusst bleibt.

Fijfr d(iiesf' Eli]etriebsurt ist entweder ein Differenzdrucksensor oder 2 Druckmessumformer mit gleichen Druckwerten
erforderlich.

AnmerkunF: Im Falle eines Differenzdrucksensors ist es notwendig, den Sensor an den Analogeingang 4-20mA
(1) anzuschlieBen.

Im Falle von zwei Drucksensor muss der druckseitige Sensor an den Analogeingang 4-20mA (1) und der saugseitige
Sensor an den Analogeingang 4-20mA (2) angeschlossen werden.

Fiir ein typisches hydraulisches Installationsschema (Abbildung 2) auf Seite Nr 382.
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11c) Konstante Drehzahl
In diesem Modus hdlt der Frequenzumrichter eine vom Bediener eingestellte konstante Motordrehzahl aufrecht.
Die Drehzahl des Motors kann dann manuell gecindert werden.

11d) Konstante Temperatur

In dieser Betriebsart sor%t der Frequenzumrichter fiir eine konstante Temperatur in der Anlage. Fiir diese Betriebsart
sollte ein Temperaturfihler an der Stelle angebracht werden, an der die Temperatur geregelt werden soll.

Anmerkung: Fiir Heizungsunlu?en muss der Parameter 6 sein. FEINABSTIMMUNG Parameter 6.03 auf Positiv
und fiir das Kihlsystem, auf 6 stellen. FEINABSTIMMUNG Parameter 6.03 auf Negativ.

Achtung: Je nach Anwendung den richtigen Temperatursensortyp verwenden.

11e) Differenztemperatur

In dieser Betriebsart sorgt der Frequenzumrichter fir eine konstante Differenztemperatur im System. Diese
Betrighsart erfordert entweder einen Differenztemperaturfihler oder zwei Temperaturfithler mit gleichen
Temperaturwerten.

Achtung: Je nach Anwendung den richtigen Temperatursensortyp verwenden.

Anmerkung: Bei der Befriebsart Temperaturregelung miissen die Einstellingen der Proportional- und
Integralregelung je nach Abstand zwischen Temperaturfihler und Warmetauscher angepasst werden.

12 - INBETRIEBNAHME-ASSISTENT

Wenn Sie das Gerdt zum ersten Mal mit Spannung versorgen, wird ein Inbetriebnahme-Assistent gestartet, in
dem Sie die grundlegenden Parameter fiir die Inbetriebnahme der Pumpeneinheit konfigurieren Ebnnen. Bei
Betriebsarten mit mehr als einer (1) Pumpe wird dieser Assistent nur auf einem der Pumpeneinheiten ausgefiihrt,
unabhiingig von der Gesamtzahl der angeschlossenen Pumpen.

Wahrend der Verwendung dieses Assistenten blinkt die rote LED, um anzuzeigen, dass dieser Vorgang luft.

Szlran/disch

Enali
Flrlom =

= h

=isclh

i

ok
U
MOTusS Sie missen zwischen den verschiedenen Betriebsmodi des Systems

KOHS TaHTER wiihlen, die da wdren
Mt i t* : - MODE A: KONSTANTER DRUCK
DRUCK MODE B: DIFFERENZDRUCK

Ok MODE C: KONSTANTE DREHZAHL

- MODE D: KONSTANTE TEMPERATUR
@ MODE E: DIFFERENZTEMPERATUR
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Das System zeigt automatisch die Anzahl der Frequenzumrichter (x)
an, die mit lhrem Netz verbunden sind. Es handelt sich um einen
indikativen Parameter, der nicht gedndert werden kann.

Mit der Taste F1 konnen Sie die automatische Suche wiederholen,
wenn der angezeigte Wert ,x" nicht mit dem tatsiichlichen Wert
iibereinstimmt.

Wenn Sie mehrere Suchvorgdnge durchfihren und der Wert immer
noch nicht iibereinstimmt, liegt wahrscheinlich ein Anschlussfehler im
Netz der Frequenzumrichter vor.

Bevor Sie diesen Punkt ausfishren, miissen Sie anhand des grafischen
Zeichens auf dem Pumpenmotor dessen Drehrichtung iberprifen, da
diese je nach Pumpenmodell im oder gegen den Uhrzeigersinn sein
kann.

In diesem Punkt kdnnen Sie sehen, wie der Motor eine Reihe von
langsamen Umdrehungen macht, so dass Sie leicht erkennen
kannen, ob die Drehrichtung korrekt ist. Es werden 6 Rotationstests
durchgefiihrt und der Motor angehalten.

Mit der Taste F1 wird der Drehtest erneut gestartet.

Wenn die Drehrichtung nicht korrekt ist, wahlen Sie mit den Pfeilen
NEIN und starten Sie den Test erneut, indem Sie F1 driicken, um zu
iiberpriifen, ob die Drehrichtung erfolgreich gedndert wurde.

Wenn Sie sich vergewissert haben, dass die Drehrichtung korrekt ist,
wihlen Sie JA und bestiitigen Sie diese mit der Taste F2.

Werwenden Sie die Pfeiltasten, um den blinkenden Wert zu erhdhen
oder zu verringern, und driicken Sie die Taste F2, um zum niichsten
Wert zu wechseln. Die Reihenfolge der Werte ist:

TAG — MONAT — JAHR — STUNDE — MINUTEN

Im unteren linken Teil des Displays wird der Wochentag angezeigt,
der automatisch anhand des eingegebenen Datums berechnet wird.

Wenn Sie den lefzten Wert (Minuten) dndern, kénnen Sie die
Anderungen mit der Taste F2 ibernehmen.

Anmerkung: An jeder Stelle des Datums konnen Sie durch Driicken
der Taste F1 zum vorherigen Wert zuriickkehren.
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An dieser Stelle missen Sie den Nennverbrauch des Motors eingeben,
den Wert mit den Pfeiltasten erhohen oder verringern und mit der
Taste F2 bestdtigen.

Anmerkung: Der Nennverbrauch ist auf dem Typenschild des Motors
angegeben. Sie missen den richtigen Wert wahlen, z.B. wenn Sie
einen Frequenzumrichter MT anschlieBen, wéhlen Sie den Wert 230V
und fiir den Frequenzumrichter TT, wihlen Sie 400 V.

Geben Sie mit den Pfeiltasten die maximale Druckskala des
angeschlossenen Druckmessumformers ein.

Dieser Wert ist auf dem Typenschild des Druckmessumformers
angegeben und muss immer zwischen 4 und 20 mA liegen.

Bestiitigen Sie dies mit der Taste F2.

Verwenden Sie die Pfeiltasten, um den Druck einzugeben, bei dem
die Pumpeneinheit arbeiten soll.

Achten Sie darauf, dass dieser Wert immer innerhalb der Arbeitskurve
der Pumpe liegt, und versuchen Sie immer, die Extremwerte
der Kurve zu vermeiden, d.h. mit Durchflissen nahe 0 oder sehr
niedrigen Driicken.

Bestdtigen Sie dies mit der Taste F2.

Wenn Sie diesen Punkt erreicht haben, programmiert sich der
Frequenzumrichter selbst, um zu wissen, wann er keinen Bedarf an
Durchfluss mehr hat und stoppen sollte. Zu diesem Zweck bittet er
um Hilfe, um die Eigenschaften der Anlage, an die er angeschlossen
ist, zu verstehen.

Wenn zu diesem Zeitpunkt festgestellt wird, dass der Druck der
Anlage gleich oder haher als der Arbeitsdruck ist, wird der Benutzer
dariiber informiert, dass es notwendig ist, die Wasserversorgung des
Geriits zu 6ffnen, um den Druck unter den Arbeitsdruck zu senken.
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Sobald der Antrieb feststellt, dass der Wasserdruck in der Anlage
unter dem Arbeitsdruck liegt, wird der Installateur aufgefordert, die
Wasserzufuhr vom Geriit zur Anlage vollstiindig zu schlieBen.

Fiir einige Sekunden und je nach Kapazitit der Anlage erreicht
das Geriit den Arbeitsdruck, um automatisch die Stoppfrequenz des
Geriits zu berechnen.

Sobald die Abschaltfrequenz berechnet wurde, zeigt der
Konfigurationsassistent die berechnete Abschaltfrequenz an und
fordert den Installateur auf, die berechnete Frequenz zu validieren.

Es wird einige Sekunden lang ein Text angezeigt, der angibt,
dass der Assistent erfolgreich abgeschlossen wurde, bevor der
Hauptbildschirm angezeigt wird.

AnmerkunE: Alle im Assistenten eingegebenen oder berechneten Daten konnen spiter iber das Menii der
eit

Pumpeneinheit gedndert werden.

INBETRIEBNAHME-ASSISTENT IN SYSTEMEN MIT ZWEI ODER MEHR PUMPEN
In Systemen mit zwei oder mehr Pumpen wird der Inbetriebnahme-Assistent in allen Pumpeneinheiten gleichzeitig

ausgefiihrt.

Sobald der Assistent in einem dieser Pumpeneinheiten abgeschlossen ist, werden die anderen Pumpeneinheiten im
Netzwerk mit denselben Daten vollstindig programmiert. Es muss dann nur noch der Rotationstest des Assistenten

in allen anderen Pumpen durchgefiihrt werden.

Sobald die Rotationstests durchgefihrt wurden, sind die Frequenzumrichter vollstindig programmiert.
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12b) Modus B: DIFFERENZDRUCK

An dieser Stelle kann der Benutzer wihlen, ob er 1 Differenzdrucksensor oder 2 unabhéngige Drucksensoren
hat. Die Auswahl der einen oder anderen Option verdndert den Inbetriebnahme-Assistent. Verwenden Sie die
Pfeiltasten, um Option A oder Option B auszuwdhlen. Durch Driicken der Taste F2 wahlen wir die Option aus.

OPTION A

AMHZAHL DER SEHSOREM:
1 DIFFEREHZ
DRUCESEHSOR

ok

U &

OPTION A: 1 DIFFERENZDRUCKSENSOR

STARTASSISTENT
DNRUCEMWERT -d4maA -
g.8 EBar

ok

V&

STARTASSISTENT
ITRUCEMWERT -28ma -
la.8 EBar

ok

V&

OPTION B: 2 DRUCKMESSUMFORMER
STARTASSISTENT
TEAHSDUCER-SEALA
18 .8 Bar

OPTION B

AHZAHL DER SEHSOREM:
2 DRUCE
SEHDER

0k

U &

Wahlen Sie den minimalen Skalenbereich des Differenzdrucksensors,
d.h. den Messwert in bar, der sich ergibt, wenn der Sensor dem
Frequenzumrichter einen Messwert von 4mA liefert.

Durch Driicken der Taste F2 wihlen Sie den Wert aus.

Wiihlen Sie den maximalen Skalenbereich des Differenzdrucksensors,
d.h. den Messwert in bar, der sich ergibt, wenn der Sensor dem
Frequenzumrichter einen Messwert von 20mA liefert.

Durch Driicken der Taste F2 wihlen Sie den Wert aus.

Geben Sie mit den Pfeiltasten die maximale Druckskala des
angeschlossenen Druckmessumformers ein. Dieser Wert ist auf dem
Typenschild des Druckmessumformers angegeben und muss immer
zwischen 4 und 20 mA liegen.

Bestiitigen Sie dies mit der Taste F2.
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GEMEINSAM FUR DIE BEIDEN OPTIONEN A (1 DIFFERENZDRUCKSENSOR)
UND B (2 DRUCKMESSUMFORMER)

STHRTASSISTENT Verwenden Sie die Pfeiltasten, um den Druck einzugeben, bei dem
-~ : - die Pumpeneinheit arbeiten soll.
ARBEITSDRUCEK

) B Achten Sie darauf, dass dieser Wert immer innerhalb der Arbeitskurve
2.5 Eatr der Pumpe liegt, und versuchen Sie immer, die Extremwerte

0k der Kurve zu vermeiden, d.h. mit Durchflissen nahe 0 oder sehr

- niedrigen Driicken.
\

Bestitigen Sie dies mit der Taste F2.

CTHARTASSISTENT Mit den Tust.(.en konnen wir die minimale Betriebsfrequenz fiir die
: Pumpe auswdhlen.
MIMHIMALE FREQUEHZ e g
- - Bestitigen Sie dies mit der Taste F2.
253 .8 H=z
ok

T [ - Es wird einige Sekunden lang ein Text angezeigt, der angibt, dass der
o T )
DER RSSISTENT Assistent erfolgreich abgeschlossen wurde, bevor der Hauptbildschirm
WURDE EREFOLGREICH angezeigt wird.
BEEEMDET

12¢) Modus C: KONSTANTE DREHZAHL
In diesem Modus hdlt der Frequenzumrichter eine vom Bediener eingestellte konstante Motordrehzahl aufrecht.
Die Drehzahl des Motors kann dann manuell gecindert werden.

sTarTass 1 TENT Durch Driicken der Pfeiltasten wird die Dauerbetriebsfrequenz der

- - —— Pumpe eingestellt.
AREBEEITEDRUCK
- - Bestiitigen Sie dies mit der Taste F2.
23 .8 H=z

ok

U &
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DER ASSISTEMT
WURDE ERFOLGREEICH
EEEMDET

12d) Modus D: KONSTANTE TEMPERATUR

Es wird einige Sekunden lang ein Text angezeigt, der angibt, dass der

Assistent erfolgreich abgeschlossen wurde, bevor der Hauptbildschirm

angezeigt wird.

In this mode, inverter ensures a constant temperature in the system. For this operation mode, a femperature sensor
In dieser Betriebsart sorgt der Frequenzumrichter fiir eine konstante Temperatur in der Anlu?e. Fiir diese Betriehsart
sollte ein Temperaturfiihler an der Stelle angebracht werden, an der die Temperatur geregelt werden soll.

Anmerkung: Fir Heizungsunlu?en muss der Parameter 6 sein. FEINABSTIMMUNG Parameter 6.03 auf Positiv
und fiir das Kiihlsystem, auf 6 stellen. FEINABSTIMMUNG Parameter 6.03 auf Negativ.

Achtung: Je nach Anwendung den richtigen Temperatursensortyp verwenden.

STARTASSISTENT
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0k

U &

STARTASSISTENT
TEMFERATURWNERT <4mpAo
B.B8 =20
ok
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STARTASSISTENT
TEMPERATURWERT CZ28mF >
1@G.8 =2C
Ok

V&

Es kann ausgewdhlt werden, wie sich der Frequenzumrichter in
Abhéingigkeit von der erfassten Temperatur verhalten soll, d. h. wenn
die Temperatur steigt und die PI-Richtung auf positiv eingestellt ist,
wird der Motor abgebremst.

Steigt die Temperatur und wir stellen den Wert auf negativ, wird der
Motor beschleunigt.

Durch Driicken der Taste F2 bestdtigen wir die Eingabe.

Wir wihlen die Temperatur aus, die wir erkennen wollen, wenn der
Temperatursensor seinen Mindestwert (4mA) erreicht.

Durch Driicken der Taste F2 stellen wir den Wert ein.

Wir wihlen die Temperatur aus, die wir erkennen wollen, wenn der
Temperatursensor seinen Hochstwert (20mA) erreicht.

Durch Driicken der Taste F2 stellen wir den Wert ein.
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Wir stellen die konstante Temperatur ein, die wir im System haben
wollen.

Durch Driicken der Taste F2 stellen wir den Wert ein.

Das System beschleunigt oder bremst die Pumpe, um die im vorigen
Punkt eingestellte konstante Temperatur zu halten, aber wenn
die Temperatur die auf diesem Bildschirm angegebene Differenz
erreicht, dber (wenn ein positiver P gewdhlt wurde) oder unter
(wenn ein negativer PI gewdhlt wurde), wird die Pumpe angehalten.

Durch Driicken der Taste F2 bestitigen wir die Eingabe.

Mit den Tasten konnen wir die minimale Betriebsfrequenz fir die
Pumpe auswdhlen.

Bestitigen Sie dies mit der Taste F2.

Es wird einige Sekunden lang ein Text angezeigt, der angibt, dass der
Assistent erfolgreich abgeschlossen wurde, bevor der Hauptbildschirm
angezeigt wird.

135




= EaARA

12e) Modus E: DIFFERENZTEMPERATUR

In dieser Betriehsart sorgt der Frequenzumrichter fiir eine Differenztemperatur in der Anlage. Diese Betriebsart
erfordert entweder einen Differenziemperaturfiihler oder zwei Temperaturfiihler mit gleichen Temperaturwerten.

Achtung: Je nach Anwendung den richtigen Temperatursensortyp verwenden.

Anmerkung: Bei der Betriebsart Temperaturregelung missen die Einstellungen der Proportional- und
Integralregelung je nach Abstand zwischen Temperaturfiihler und Wérmetauscher angepasst werden.

An dieser Stelle kann der Benutzer wéihlen, ob er 1 Differenzdrucksensor oder 2 unabhéngige Drucksensoren hat.
Verwenden Sie die Pfeiltasten, um Option A oder Option B auszuwdhlen.

Durch Driicken der Taste F2 wahlen wir die Option aus.
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1) DIFFEREHNZE
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Es kann ausgewdhlt werden, wie sich der Frequenzumrichter in
Abhdngigkeit von der erfassten Temperatur verhalten soll, d. h. wenn
die Temperatur steigt und die PI-Richtung auf positiv eingestellt ist,
wird der Motor abgebremst.

Steigt die Temperatur und wir stellen den Wert auf negativ, wird der
Motor beschleunigt.

Durch Driicken der Taste F2 bestitigen wir die Eingabe.

Wir wiihlen die Temperatur aus, die wir erkennen wollen, wenn der
Temperatursensor seinen Mindestwert (4mA) erreicht.

Durch Driicken der Taste F2 stellen wir den Wert ein.

Wir wihlen die Temperatur aus, die wir erkennen wollen, wenn der
Temperatursensor seinen Hochstwert (20mA) erreicht.

Durch Driicken der Taste F2 stellen wir den Wert ein.
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STARTASSISTENT Wir stellen die konstante Temperatur ein, die wir im System haben
wollen.
EETRIEESTEMFERATUR
CACREE Durch Driicken der Taste F2 stellen wir den Wert ein.
L S I =
0k
{
CTARTASSISTEMT Mit den Tasten kénnen wir die minimale Betriebsfrequenz fir die
- . R e Pumpe auswiihlen.
MIMIMALE FEEQUEHEZ
Sl gl lelc Bestditigen Sie dies mit der Taste F2.
e R -—
Ok
{
TER @BESSIsSTEHT Es wird einige Sekunden lang ein Text angezeigt, der angibt,
WURDE ERFOLGREICH dass der Assistent erfolgreich abgeschlossen wurde, bevor der
EEEMTET Hauptbildschirm angezeigt wird.
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2,09 DIGITALEINGANG 1 28 HILFSSTART- SSODRUCKDIFFERENE- | | ZURDCKSETZEN

= E g
[ = =
3 2 S
2 (=] =
b =
= =
m =]
%] =
= @

£
=

=
@ >

~

5.14 STARTVERZOGERUNG | | 5.54 TROCKENLAUFALARM
DER HILFSPUMPE ATV
515 STOPPVERZOGERUNG | | 5.55 TROCKENLAUF
211 DIGITALEINGANG 3 ‘DERHILFSPUMPE ‘ ‘AUSLOSESCHWELLWERT ‘
212 DIGITALEINGANG 4 5.16 UMSCHALTZEIT mePANNUNGSALARM
517 INTERVALL DES 5.59 MOTOR-THERMISTOR-
213 RELAIS 1 AUSGANG ST ERVALL ‘ 3 ‘
5.60 NOTOR-THERMISTOR
2.14 RELAIS 2 AUSGANG ‘5.18DIGITALEINGANG] ‘ ‘AUSLOSESCHWELLWERT ‘
2.15 SOFTWARE-VERSION ‘SAWDRUCKIN] ‘ ‘5,61 PARAMETER:SPERRE ‘
B Kows LEsTUNG [soomuenouic? | | 3R o UIET|
K 5 64 TUROCKSETZEN AUF
DER GRUPPE ‘51“’““"“"7 ‘ ‘WERKSEINSTELLUNGEN ‘

5.26 DIGITALEINGANG 3

5.27 DRUCKIN 3

5.30 DIGITALEINGANG 4

5.31 DRUCK IN 4

5.35 SLAVE 1V
DRUCKSOLLWERT

5.36 SLAVE 9V
DRUCKSOLLWERT

5.41 RELAISAUSGANG 1
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| C: KONSTANTE DREHZAHL |

I
LANIEIGE |

6. INEINSTELLUNGEN

5.41 RELAISAUSGANG 1
5.42 RELAISAUSGANG 2

543 SVORGANG 1 PLANEN

PROGRAMMSTARTZEIT 1

4
PROGRAMMSTOPPZEIT 1

|1 eavanerees | | I3.VERLAUF| | 4 MANUAL | (5. ERWEITERTE PARAMETER
1.2 DREHZAHL- 201
‘souwm ‘ ‘MODULTEMPEWUR ‘ ‘5.01 SPRACHE ‘ ‘5.46VORGANG2PLANEN ‘ ‘6.U4S(HALTFREQUENZ ‘
2,02 ANALOGES 5,02 EINHEITEN DES 547 ]
“-4M°T°RSTR°M ‘ ‘smmu ‘ ‘DRU(KS ‘ ‘PROGRAMMSTARTZEITZ ‘ ‘6'07"‘0”3”5“““55“ ‘
2,03 ANALOGES 5,04 WANDLERDRUCK MIN.]  [5.48
“5""5””‘”””5 ‘ ‘SIGNALZ WERT (4 mA) ‘ PROGRAMMSTOPPZEIT 2 ‘ ‘6'08’"0”“”5'5‘”“"“‘
5,05 WANDLERDRUCK 554 TROCKENLAUFALARM i
24 0-10V EINGANG ‘MAX.WERT(ZDmA) ‘ ‘AKTIV ‘ ‘6'°9M°DB”S'PAR'W ‘
2.05 MOTOR- 5,08 MINIMALE 5,55 TROCKENLAUF .10 ZURUICKSETZEN DES
THERMISTOR ARBEITSFREQUENZ AUSLOSESCHWELLWERT | | ALARMPROTOKOLLS
2,06 SPANNUNG 5,09 MAXIMALE 5,58 SPANNUNGSALARM
STUNDEN ARBEITSFREQUENZ AKTIV 6.11 START-
NUMMERNPROTOKOLL
5.11 MAXIMALE ANZAHL 559 MOTOR-THERMISTOR- i
2,07 BETRIEBSSTUNDEN ‘DERPUMPENHN ‘ ‘TYP ‘ IURUCKSETZEN
2.08 ANZAHL DER 5,60 NOTOR-THERMISTOR
ANLAUFE ‘5»16UMSCHALTZE” ‘ ‘AUSLOSESCHWELLWERT ‘
5,17 INTERVALL DES
2,09 DIGITALEINGANG 1 ‘PUMPENSTA”S ‘ ‘5.61 PARAMETER-SPERRE ‘
0 DIGITALEINGANG 2 ‘ 5.18 DIGITALEINGANG 1 ‘ ‘ 36 DATUM UND UHRZEIT ‘
5,20 DREHZAHL 5 64 TURDCKSETZEN AUF
211 DIGITALEINGANG 3 ‘EINGANG] ‘ ‘WERKSEINSTELLUNGEN ‘
2.12 DIGITALEINGANG 4 599 DIGITALEINGANG 2
5.24 SDREHZAHL
2.13 RELAIS 1 AUSGANG 524 SDREH
214 RELAIS 2 AUSGANG 5.26 DIGITALEINGANG 3
2,15 SOFTWARE-VERSION 5,28 DREHZAHL
550 10 EINGANG 3
2.16 KONS. LEISTUNG
R PUMPE 5.30 DIGITALEINGANG 4
7 KONS. LEISTUNG 5.32 SDREHZAHL
5,37 SLAVE 1V
DREHZAHL-SOLLWERT
5.38 SLAVE 9V
DREHZAHL-SOLLWERT
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| D: KONSTANTE TEMPERATURE |
|

I I I I

| veamamerees | | owzEGe | [3VERUAUE] | 4 mANUAL | |5 ERWEIERTE PARMNETER| 6. INEINSTELLUNGEN
13 TEMPERATUR- 201 501 SPRACHE 544 601 PROPORTIONALE
SOLLWERT HODULTEMPERATUR - PROGRAMMSTARTZEIT 1 | | KONSTANTE

200 ANALOGES 503 EINHEITEN DER 545 607 INTEGRALE
“-4M°T°RSTR°M ‘ ‘smmu ‘ TEMPERATUR ‘ ‘PROGRAMMSTOPPZEIT] ‘ ‘KONSTANTE ‘

203 ANALOGES 506 TEMPERATURSENSOR
‘I,SDREHRICHTUNG ‘ ‘SIGNALZ ‘ ‘mesmﬂmn) ‘ ‘5A46V0RGANGZPLANEN‘ ‘6,U3PI-RICHTUNG ‘
18 OFFSET DER 507 TENPERATURSENSOR | | 547
‘STOPPTEMPERATUR ‘ ‘““‘"’" EINGANG ‘ ‘MAX.WERT(ZDmA) ‘ ‘PROGRAMMSTARTZEITZ ‘ 604 SCHALTFREQUENZ

205 HOTOR- 508 MININALE 548

THERMISTOR ‘ARBEITSFREOUENZ ‘ ‘PROGRAMMSTOPPZEITZ ‘ ‘6-°7M°DB”S'ADRESSE ‘

2.06 SPANNUNG 5.09 MAXIMALE
STUNDEN ARBEITSFREQUENZ 551 MINIMALE 6.08 MODBUS-BAUDRATE

TEMPER#TUR-

5.11 MAXIMALE ANZAHL ALARMSTUFE "
2,07 BETRIEBSSTUNDEN DER PUMPEN EIN 6.09 MODBUS-PARITAT
2.08 ANZAHL DER 6.10 ZUROCKSETZEN DES
ANLAUFE 5.12 VERZOGERUNG 5.52 MAXIMALE ALARMPROTOKOLLS

BEIM ABSCHALTEN DER TEMPERATUR-

909 DIGITALEINGANG 1 HAUPTPUMPE ALARMSTUFE 611 START-

I
]
A

5.25 TEMPERATUR IN 2

2.15 SOFTWARE-VERSION

NUMMERNPROTOKOLL
0 DIGITALEINGANG 2 ‘ 5.16 UMSCHALTZEIT ‘ ‘ iﬁIJROCKENMUFALARM ‘ ZURDCKSETZEN
5.17 INTERVALL DES 555 TROCKENLAUF

21T DIGITALEINGANG 3 ‘ PUMPENSTARTS ‘ ‘ AUSLOSESCHWELLWERT ‘
2.12 DIGITALEINGANG 4 ‘ 518 DIGITALEINGANG 1 ‘ ‘ mePANNUNGSALARM ‘
2.13 RELAIS T AUSGANG ‘ 521 TEMPERATUR IN 1 ‘ ‘ %YS; MOTOR-THERMISTOR-

560 MOTOR-THERMISTOR
2.14 RELAIS 2 AUSGANG ‘ 592 DIGITALEINGANG 2 ‘ ‘ AUSLOSESCHWELLWERT

5.61 PARAMETER-SPERRE ‘

216 KONS. LEISTUNG
R PUNPE 526 DIGITALEINGANG 3 | | 3,52 DATUM UND UHRZEIT
7 KONS. LEISTUNG 5.64 JURUCKSETZEN AUF
5.29 TEMPERATUR IN 3 WERKSEINSTELLUNGEN

5.30 DIGITALEINGANG 4

5.33 TEMPERATUR IN 4

5.39 SLAVE TV
TEMPERATUR-SOLLWERT

5.40 SLAVE 9V
TEMPERATUR-SOLLWERT

5.41 RELAISAUSGANG 1

5.42 RELAISAUSGANG 2

5.43 SVORGANG 1 PLANEN

—
= =
m m
<
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| E: DIFFERENZTEMPERATUR |

I
LANIEIGE |

6. INEINSTELLUNGEN

539§l
TEMPERATUR-SOLLWERT

(=]
=
=
=
=

5.40 SLAVE 9V
TEMPERATUR-SOLLWERT

5.41 RELAISAUSGANG 1
5.42 RELAISAUSGANG 2

543 SVORGANG 1 PLANEN

PROGRAMMSTARTZEIT 1

4
PROGRAMMSTOPPZEIT 1

|1 eavanerees | | I3.VERLAUF| | 4 MANUAL | (5. ERWEITERTE PARAMETER
13 TENPERATUR- 201 6,01 PROPORTIONALE
‘SOLLWERT ‘ ‘MODULTEMPERATUR ‘ ‘5-‘" SPRACHE ‘ ‘5-4""0““"“ PLANEN ‘ ‘KONSTANTE ‘
2,02 ANALOGES 5,03 EINHEITEN DER 547 6,02 INTEGRALE
“-4M°T°RSTR°M ‘ ‘smmu ‘ TEMPERATUR ‘ ‘PROGRAMMSTARTZEITZ ‘ ‘KONSTANTE ‘
2,03 ANALOGES 5,06 TEMPERATURSENSOR | [5.48
“5""5””‘”””5 ‘ ‘SIGNALZ ‘ ‘MINAWERT(4mA) ‘ ‘PROGRAMMSTOPPZEITZ ‘ ‘6'03”"‘"”“”5 ‘
507 TEMPERATURSENSOR
24010V EINGANG ik e 551 HINIMALE 6.04 SCHALTFREQUENZ
ALARASTURE oo s |
2,05 NOTOR. 508 MINIMALE
THERMISTOR ARBEITSFREQUENZ 6.07 MODBUS-ADRESSE
2,06 SPANNUNG 5,09 MAXIMALE
STUNDEN ARBEITSFREQUENZ 552 MAKIMAL 6,08 MODBUS-BAUDRATE
ALARASTURE
2,07 BETRIEBSSTUNDEN 310 UAXIMALE ANZAHL 6.09 MODBUS-PARITAT
2,08 ANZAHL DER 6.10 ZURGCKSETZEN DES
ANLAUFE 516 UNSCHALTZEIT 53 ALARMPROTOKOLLS
s | | e
517 INTERVALL DES
2,09 DIGITALEINGANG 1 317 NTERVALL 611 START.
NUMMERNPROTOKOLL
0 DIGITALEINGANG 2 ‘5.18DIGITALEINGANG] ‘ ‘iﬁ?IJROCKE"LAU“MRM‘ TURGCKSETZEN
5,55 TROCKENLAUF
2.11 DIGITALEINGANG 3 ‘S.ZITEMPERATURINl ‘ ‘AUSLOSES(HWELLWERT ‘
212 DIGITALEINGANG 4 ‘5.22 DIGITALEINGANG 2 ‘ ‘Zﬁ,é”"””"“““m ‘
213 RELAIS 1 AUSGANG ‘ 525 TEMPERATUR IN 2 ‘ ‘ 539 HOTOR THERHITOR- ‘
2.14 RELAIS 2 AUSGANG 5,60 WOTOR-THERMISTOR
‘5'26 DIGITALEINGANG 3 ‘ ‘AUSLOSESCHWELLWERT ‘
2.15 SOFTWARE-VERSION 5.99 TEMPERATUR IN 3 5,61 PARAMETER-SPERRE
216 KONS. LEISTUNG 562 DATUM UND UHRZEIT
R PUNPE ‘530 DIGITALEINGANG 4 ‘ 5,62 DATUM
7 KONS. LEISTUNG 5.64 ZURDCKSETZEN AUF
‘ 533 TEMPERATUR IN 4 ‘ ‘ WERKSEINSTELLUNGEN

s
& ES
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14 - LISTE DER PARAMETER

Mmobus

KONSTANTER DRUCK

D | KONSTANTE TEMPERATUR

Assistent: Dieser Parameter ist derjenige, der im Inbetriebnahme-Assistenten

B | DIFFERENZDRUCK E | DIFFERENZTEMPERATUR ;isrpegfzb?nodgrhe:ecggflmlérstx’-engebers (eingegeben im Inbetrsbnah
C | KONSTANTE DREHZAHL Assi i
1. PARAMETER
Par. Beschreibung Finheiten Programmisrung Hinweise Anwendung
Voreinstellung |~ Min. Maox. A|B|C|D|E
1.1 | DRUCKSOLLWERT Bar | Assistent 05 FS Druck, den Sie im System aufrechterhalten méchten. X
1.2 | DREHZAHL-SOLLWERT Hz | Asistent 10 05 Geschwindigkeit, die Sie im System heibehalten méchten. X
1.3 | TEMPERATUR-SOLLWERT | °C | Assistent Temperatur, die Sie im System beibehalten méchten. XX
11(MT 2200 | Stromstirke des Motors in Ampere. Beriicksichtigen Sie
1.4 | MOTORSTROM Ampere|  Assitent 01 | 11(TT4000) | dabei, ob lhr Motor dreiphasig 230V oder dreiphasi | X | X | X | X | X
30 (TT11000) | 400V verdrahtet ist. Nennwert einfiigen.
IR e R
Das System stoppt, wenn der Frequenzumrichter eine
1.6 | STOP FREQUENZ Hz | Asistent 01 999 | bestimme Zeit (sihe Parameter 5.12) unter dieser X
Frequenz gearbeitet hat.
Dies ist die Differenz, die es ermdglicht, den Druck
1.7 | ANLAUFDIFFERENZ Bar 05 03 3 fiir den Start der Pumpe mit dem in Parameter 1.1 X
eingegebenen Wert zu reduzieren.
1.8 gTF(I;IS’E’TTEDNE\PBERATUR °C | Asistent 01 100 Dies ist die Offset-Temperatur fiir den Temperatursollwert) X
2. ANZEIGE
Par Beschreibung Einheiten Hinweise vendung
' alsfc]ole
2.01| MODULTEMPERATUR °C | Hier wird die Temperatur des elektronischen Moduls des Frequenzumrichters angezeigt. X
T el
2 wssony | w | btk e bk ity |
2.04| 0-10V EINGANG V| Zeigt den Wert des 0-10V-Signals an, wenn es an einem der Eingtinge akfiviert ist. X
2.05| MOTOR-THERMISTOR Kohm | Gibt den Wert des NTC/PTC-Signals an, wenn es in den Einstellungen aktiviert st. X
2.06 SPANNUNG STUNDEN  [Stunden| Zeigt die Gesamtzahl der Stunden an, die der Frequenzumrichter an ein Stromnetz angeschlossen war. X
2.07| BETRIEBSSTUNDEN Stunden| Hier wird die Gesamtzahl der Betrebsstunden (Bereittellung einer Ausgangsspannung) des Frequenzumrichters angegeben. X
2.08| ANZAHL DER ANLAUFE Hier wird die Gesamtzahl der Anléiufe angegeben, die dos Gerit von Null an durchgefishrt hat. X
2.09| DIGITALEINGANG 1 Hier wird angezeigt, ob der Digitaleingang 1 EIN oder AUS ist. X
2.10{ DIGITALEINGANG 2 Hier wird angezeigt, ob der Digitaleingang 2 EIN oder AUS ist. X
2.11| DIGITALEINGANG 3 Hier wird angezeigt, ob der Digitaleingang 3 EIN oder AUS ist. X
2.12| DIGITALEINGANG 4 Hier wird angezeigt, ob der Digitaleingang 4 EIN oder AUS ist. X
2.13| RELAIS 1 AUSGANG Teigt an, ob der Ausgang des Relais 1 EIN oder AUS ist. X
2.14| RELAIS 2 AUSGANG Teigt an, ob der Ausgang des Relais 2 EIN oder AUS ist. X
2.15| SOFTWARE-VERSION Version der Gerditesoftware. X
2.16| KONS. LEISTUNG DER PUMPE | W | Momentan an den Ausgangsklemmen zur Pumpe aufgenommene Leistung. X
2.17/ KONS. LEISTUNG DER GRUPPE] W | Sofortige von allen Pumpen verbrauchte Leistung. X
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| 3. VERLAUFSDATEN |

.81 AaLARM Fad4
EIHGAMHGS -SFPAMNUMG
legrazsile - 12513

Exit

F1

Beim Zugriff auf das Menii der Verlaufsdaten werden in zeitlicher
Reihenfolge die ausgeldsten Alarme der Einheit zusammen mit dem
Datum und der Uhrzeit, an der sie ausgelost wurden, aufgelistet.

Mit den Pfeilen A und ¥ kann man vor- und zuriickbldttern, um
die verschiedenen Alarme anzuzeigen, die ausgeldst wurden.

Durch Driicken von F1 wird das Menii verlassen.

| 4 MANUAL

Mithilfe des Mends ist das System ist in der Lage, manuelle Geschwindigkeits- und Funkfionstests auszufihren. Unabhingig vom jeweiligen
Betriebszustand des Systems werden beim Zugriff auf dieses Menii die entsprechenden Funktionen der Einheit, iber die der Zugriff erfolgt, und

somit die Pumpe angehalten.

Beim Zugriff auf dieses Menii wird der folgende Bildschirm angezeigt:

4. MAaHUAL
H., BH= (H=2
4. 8Bor
Exit 0n
4L MaHUAL
42 BHz CB=sal
4 . & Bar

Exit

-

Hier werden die Frequenz, ein Betriebszeitgeber und der zu diesem
Zeitpunkt gemessene Druck des Messumformers angezeigt.

Durch Driicken von F1 wird das Menii verlassen.

Wenn Sie ON (mit der Taste F2) driicken, wird der Motor gestartet
und Sie kénnen die Frequenz mit den Pfeiltasten erhdhen oder
verringern. Gleichzeitig konnen Sie sehen, wie der Countdown fiir 2
Minuten des Betriebs beginnt. Wenn Sie keine Taste driicken, stoppt
der Motor nach 2 Minuten automatisch. Wenn Sie wdhrend des
Countdowns die Taste F2 driicken, wird diese bei jedem Driicken auf
15 Minuten, 30 Minuten, 1 Stunde, 2 Stunden, 4 Stunden, 8 Stunden
und 24 Stunden erhoht.

Durch Driicken von F1 wird der Motor gestoppt und man kehrt in den
Wartebildschirm des Meniis zuriick.

A ACHTUNG!

Die falsche Verwendung des manuellen Modus kann
Uberdriicke der Anlage verursachen.
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5. ERWEITERTE PARAMETER
Par. Beschreibung Einheiten Programmierung Hinweise Anwendung
Voreinstellung |~ Min. Maox. A|B|C|D|E
Spanisch
Englisch | Niederldndisch f
) Franzosisch | Polnisch | Sie konnen zwischen verschiedenen Sprachen fiir das
R SPRACHE Sparish Italienisch |  Russisch | Menii und die Warnhinweise wahlen. ARARARAR.
Portugiesisch | Schwedisch
Deutsch
5.02| EINHEITEN DES DRUCKS | Bar Bar Bar - PSI - mwc Einheiten des Arbeitsdrucks auf dem Display. XXX
Es werden 3 verschiedene Einheiten firdie Temperatur angezeigt:
o 9 (elsiua) |
EINHEITEN DER °F (Farenhait
508 TEMPERATUR " " ¥ ... keing Einheiten. Es Es wird sehr nitzlch sein, wenn der a
" Benutzer zum Beispiel abhangig von der Geschwindigkeit oder
dem Zihlen orbeiten kann...)
5.04 mN%EEgTDaUE]KA) Bar | Assistent -1 10 Wert des Drucksensors bei 4mA X|X|X
5.05 my%g?%(m) Bar | Assistent 5 40 Wert des Drucksensors bei 20mA XXX
5.06 }ﬂﬁnpﬁéﬁu(ss;x)soa mA | Assistent -100 200 Wert des Temperatursensors bei 4mA XX
5.07 mﬁf%uésulggi?k mA | Assistent -100 200 Wert des Temperatursensors bei 20mA XX
5.08 MININALE Hz 5 10 50 Minimale Frequenz, mit der die Pumpe arbeiten darf, XXX X)X
%% | ARBEITSFREQUEN quer, i :
5.09 lllﬂlgl)i(ylﬂTASlli‘ElEQUENZ Hz 50 5 05 Maximale Frequenz, mit der die Pumpe arbeiten darf. | X [ X | X [ X | X
510 PROPORTIONALE Bar 0 0 MAXIMALER | Druckverstarkung bei der maximalen Frequenz der Yl x
**| VERSTARKUNG PUMPENDRUCK | Pumpe.
MAXIMALE ANZAHL DER Maximale Anzahl der Pumpen, die gleichzeitig im System
ST pyypeN N B ] 8 arbeiten kdnnen. KPR e
VERZOGERUNG BEIM Teit von dem Moment an, in dem die Hauptpumpe mit
5.12| ABSCHALTEN DER Sek. 10 10 100 einer Drehzahl unterhalb der Stoppfrequenz (Parameter | X X
HAUPTPUMPE 1.6) arbeitet, bis zum vollstéindigen Stoppen der Pumpe.
Wenn die in Betrieb befindliche Pumpe diese Frequenz erreicht,
S3| HILFSSTARTFREQUENZ e 3 B 0 sendet sie einen Befehl an die Hilfspumpe, damit diese anluf. XX
STARTVERZOGERUNG DER Teit ab dem Zeitpunkt, an dem die Bedingung von
3141 i Fspunpe Sek. 2 ] 0 Parameter 5,0 eintrit, bis die Hilfspumpe anluft. aE
P Teit ab dem Zeitpunkt, zu dem ein System mit zwei oder
515 STOPAERZOGERUNG DER Sek. 2 1 10 mehr Pumpen unter Paramefer 1.6 arbeitet, bis zum XX
HILFSPUMPE ’
Stoppen der Hilfspumpen.
5.16] UNSCHALTZET el 24 AS » Parameter zur Einstellung des Zeitraums fiir die rARarer
. Umschaltung zwischen den Pumpen.
Parameter zur Einstellung der Zeitspanne fir den
periodischen Start der Pumpe.
517 letJTlﬁsm%ADRETSS Stunden| 24 AUS n Wenn die Pumpe whrend der eingestellren Zeitspanne | X [ X | X [ X | X
inaktiv ist, dreht sie sich 2 oder 3 Mal mit der
Mindestfrequenz.
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Par. Beschreibung Einheiten Programmierung Hinweise Anwendung
Voreinstellung |~ Min. Max. B(C|D|E
Wenn Si  Nicht verwendet whlen, hat dies keing Auswirkungen auf dos
) Sysem.
6 Nicht verwl:elnget D diiol Eingang kann ol tort-Stopp-System oder als Star-Stpp fir
esummnﬁ PR | nur ine Pumpe ervendet verden, indem d Opionen Gesamfanztl
Gesumlt;(nzlu Stop INV- | o0 e Loklr S gevitt verden,
" ll'(" I" er Stopp Auf e gliche Weise kan e ouchas e anderer Standard-Sollert
5,18 DIGITALEINGANG 1 N'”d Lo uerSltlupp NV vrvendet verden, it der Opon N Solverkimen i inenanderen YUxlxlyx
verwendet N ?I" vert Solldruck in Porameter 519 auswitlen.
N Sh?l ert INV Die Option Durchfussensor wid vrwendet,wen ein Durcussensor
DUI:;I Uss-SeSOr | rhnden ), do i P gl
Durc l””'se]"‘sr NV i OpinSove 0110V i vervende, e ein 0.0V e Gt o
Slave 0-10 ein Potentomeer pesives Geri)an den (-10V Engang angeschlosen .
Armerkung: Die Option INV wird fir NC-Eingtinge vervendet.
5.19| DRUCKIN1 Bar 4 05 FS Wenn de i i it ko e andererSallver X
enn der Eingang akiv ist, kann ein anderer Sollwer
520 DREHZAHL EINGANG 1 Hz 5 10 65 singesel werden, X
5.21| TEMPERATUR IN 1 °C -100 200 X|X
5.22| DIGITALEINGANG 2 Nicht verwendef| ~ Siehe Parameter, 18 Siehe Parameter 5,18 X[X[X|X
5.23| DRUCK IN 2 Bar 4 05 FS Ve der B i it ko e andererSaller X
enn der Eingang aktiv ist, kann ein anderer Sollwer
5.24| DREHZAHL EINGANG 2 Hz 25 10 65 eingestellt verden. X
5.25| TEMPERATUR IN 2 °C -100 200 X|X
5.26| DIGITALEINGANG 3 Nicht verwendef| ~ Siehe Parameter, 18 Siehe Parameter 5,18 X[X|X|X
5.27| DRUCKIN 3 Bar 4 05 FS Wetn dor i i i kann i anderr Sl X
enn der Eingang aktiv ist, kann ein anderer Sollwer
5.28| DREHZAHL EINGANG 3 Hz 5 10 65 singesel werden. X
5.29| TEMPERATUR IN 3 °C -100 200 X|X
5.30| DIGITALEINGANG 4 Nicht verwendef| ~ Siehe Parameter, 18 Siehe Parameter 5,18 X{X[X]|X
5.31] DRUCK N4 Bor | 4 05 R X
enn der Eingang aktiv ist, kann ein anderer Sollwer
5.32| DREHZAHL EINGANG 4 Hz 25 10 65 eingestellt verden. X
5.33| TEMPERATUR IN 4 °C -100 200 XX
Wenn ein 0-10V-Gerdit installiert ist, kannen Sie hier den
SLAVE 1V Druckwert fir dos 1-Volt-Signal einstellen.
535 DRUCKSOLLWERT Bor | Parll] 05 Par. 505 *Dieser Parameter ist verfiighar, wenn einer der X
Digitaleingdnge auf Slave 0-10V eingestellt ist.
Wenn ein l]f-ll]V-Gerﬁt installiert ist, konnen Sie hier den
SLAVE 9V Druckwert fiir das 9-Volt-Signal einsfellen.
536 DRUCKSOLLWERT Bar Part] 03 Par.505 *Dieser Parameter ist verfiigbar, wenn einer der X
Digitaleingtinge auf Slave 0-10V eingestellt ist.
Wenn ein 0-10V-Gerdt installiert ist, kiinnen Sie hier den
SLAVE IV Geschwindigkeitswert fir das 1-Volt-Signal einstellen.
547 DREHZAHL-SOLLWERT e B 5 65 *Dieser Parometer ist verfigbar, wenn einer der X
Digitaleingnge auf Slave 0-10V eingestellt ist.
Wenn ein 0-10V-Gerdit installiert ist, kannen Sie hier den
SLAVE 9V Geschwindigkeitswert fir das 9-Volt-Signal einstellen.
538 DREHZAHL-SOLLWERT e B 5 65 *Dieser Parameter ist verfiighar, wenn einer der X
Digitaleingtinge auf Slave 0-10V eingestellf ist.
Wenn ein 0-10V-Gerdit insfalliert ist, kannen Sie hier den
SLAVE IV . Temperaturwert fir das 1-Volt-Signal einstellen.
53 TEMPERATUR-SOLLWERT ( % Por.506 | Pur.507 *Dieser Parameter ist verfiighar, wenn einer der KX
Digitaleingtinge auf Slave 0-10V eingestellf ist.
Wenn ein U-IOV-fGertit installiert ist, konnen Sie hier den
SLAVE 9V 0 Temperaturwert fir das 9-Volt-Signal einstellen.
SA0 tewperarursouwer | ¢ | 0| P06 | o SOT | sy poromete st vefihar, emn ener dr KX
Digitaleingtinge auf Slave 0-10V eingestellt ist.
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Programmierung _ Anwendung
Hinweise
Vorginstellung |~ Min. Max. A|B|C|D|E

Par. Beschreibung Einheiten

Dieser Parameter dient dazu, Signale aus der Ferne zu
aktivieren.
AUS: Dos Relais wird nie akfiviert.
Alarm (NO): Das Relais schliet sich vor einem Alarm.
AUS Alarm (NC): Das Relais 6ffnet vor einem Alarm.
Alarm (NO) Start: Do Relais ist eingeschaltet, wenn das Gert lguft.
Alam (NC) Uhr (NO): Das Relais schlieft in Abhdngigkeit von den in
St den Parametern 5,44 bis 5,48 pro%rummierten Teitdaten.
Uhr (NO) Uhr (NC): Das Relais Gffnet in Abhingigkeit von den in
541 RELAISAUSGANG 1 AUS Uhr (NG| den Parametern 5,44 bis 5,48 programmierten Zeitdaten.
r Trockenlauf: Das Relais wird eingeschaltet, wenn der
Frequenzumrichter einen Trockenlauf feststellr.
Externer Stopp: Dos Relais wird angezogen, wenn ein
externer Stopp erfolgt. (Fir diese Bedingung muss ein
Digitaleingang als , Lokaler Stopp" programmiert sein).
Uberdruck (NO): Das Relais schlieBt, wenn ein
Uberdruckalarm vorliegt (Parameter 5,49).
Uberdruck (NC): Das Relais otfnet, wenn ein
Uberdruckalarm vorliegt (Parameter 5,49).

><
><
><
><
><

Trockenlauf
Externer Stopp
Uberdruck (NO)
Uberdruck (NC

5.42| RELAISAUSGANG 2 AUS Siche Parameter 5,41 | Siehe Parameter 5,41 X)X [X[X]X

In diesem Parameter kinnen Sie wahlen, ob Sie kein
AUS Teitprogramm haben méichten (OFF) oder an welchen
M-So Wochentagen dieses Programm laufen soll. Sie kannen
VORGANG 1 PLANEN AUS M-F wischen ganzen Wochen (M-So), Wochentagen (M-F), | X [ X | X | X | X

Su-S0 Wochenenden (Sa- So) oder einzelnen Tagen wahlen.
M....Su Das Zeitprogramm wirkt auf das zu diesem Zweck
programmierte Ausgangsrelais.

54

o

5.44| PROGRAMMSTARTZEIT 1 00:00 00:00 23:59 | Startzeit des Zeitprogramms 1. XXX [X|X

545 PROGRAMMSTOPPZEIT 1 00:00 00:00 23:59 | Stoppzeit des Zeitprogramms 1. XIX[X[X[X

5.46 | VORGANG 2 PLANEN AUS Sighe Parameter 543 | Wie Parameter 5,43, aber fiir ein zweites Zeitprogramm. | X [ X | X [ X | X

5.47| PROGRAMMSTARTZEIT 2 00:00 00:00 23:59 | Startzeit des Zeitprogramms 2. XX X[X[X

5.48| PROGRAMMSTOPPZEIT 2 00:00 00:00 23:59 | Stoppzeit des Zeitprogramms 2. KX X[X[X

><
==

5,49/ UBERORUCK-ALARMSTUFE s Parl] g | Porameter zur Engtelung des maximalen Druckverts des
Hydrauliksystems.

DRUCKDIFFERENZ- K Par] s Parameter zur Einstellung des maximalen X

3501 yLARNSTUFE Differenzdruckwerts des Hydrauliksystems.

MINIMALE TEMPERATUR- o 0 0 100 Parameter zur Einstellung der Mindesttemperatur des X e

3311 4 ARMSTUFE Hydrauliksystems.

MAXIMALE TEMPERATUR-

o Parameter zur Einstellung der Hochsttemperatur des
ALARNSTUFE ( 100 0 100 X |x

5.52 Hydrauliksystems.

TEMPERATURDIFFERENZ-

Parameter zur Einstellung der maximalen
ALARWSTUFE o 100 0 100 X

Temperaturdifferenz des Hydrauliksystems.

5.53

Parameter zum Aktivieren oder Deakivieren des
Niedrigwasserstandsalarms.
Wenn der Antrieb akfiv ist und eine Meldunﬂ auslast, wird
er in der folgenden Reihenfolge versuchen, den Vorgang
10 starfen:

554 TROCKENLAUFALARM n n NEIN 5 Minuten, 15 Minuten, 1 Stunds, 6 Stunden oder 24 Stunden.

| AKTIV Das Display zeigt die verbleibende Zeit der Startversuche an.
Durch Driicken von F2 wird das Zuriicksetzen des noch nicht
beendeten Countdowns erzwungen.
Wenn nach dem 24-Stunden-Hinweis wieder Trockenlauf
festgestellt wird, wird der Antrieh auf unbestimmte Zeit
gesperrt, bis Sie F2 driicken.

>
><
><
><
><
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Par. Beschreibung Finheiten U L Hinweise ki
Vorginstellung |~ Min. Maox. AlB|C|D
TROCKENLAUF Ermdglicht die Feineinstellung der Empfindlichkeit der
535 | \USLOSESCHWELLWERT | 0 b 10 n Schutzausldsung durch Trockenlauferkennung. XX
Teit b dem Zeitpunk, an dem dos System einen niedrigen
5.56 wkozcggékﬁlﬁfﬁmm Sek. 5 1 9 Wasserstand berechne, bis zu dem Zeitpunk, an dem der Alarm | X
aus diesem Grund ausgelGst wird.
Paramefer zur Aktivierung oder Deakivierung der
5.57 | ROHRBRUCHSALARM I Il NEIN Rohrbrucherkennung. X
Parameter zum Aktivieren oder Deaktivieren des Alarms
5,58 SPANNUNGSALARM AKTIV ) ) NEN | e Syomaustoll FIX TR X
OFF P ) )
Mit diesem Parameter wird der Typ des Motorthermistors
5.59/ MOTOR-THERMISTOR-TtP AUS HE ausgewihlt, der fiir den Motorschutz zur Verfiigung steht. RNRRR
MOTOR-THERMISTOR Mit diesem Parameter wird der Auslasepegel des
540 AUSLOSESCHWELLWERT Kohm ! 03 % angeschlossenen Motorthermistors eingestellr. A RERER
JA: Die Bearbeitung der Parameterwerte ist gesperrt.
NEIN: Die Bearbeitung der Parameterwerte ist nicht gespert.
5.01 | PARAMETER-SPERRE NEIN NEIN A Um diesen Parameter von JA auf NEIN zv tindern, missen | X | X | X | X
Sie dos Passwort 1357 oder ein anderes, zuvor vom Benutzer
generiertes Passwort eingeben.
Wenn Sie diesen Parameter auf ,JA" Gndern, erscheint
DATUM UND UHRZEIT dieser Bildschirm zum Bearbeiten von Datum und Uhrzeit.
S41 EINSTELLEN NE e I Sobald die Bearbeitung abgeschlossen ist, wird der RNERR
Parameter wieder auf NEIN” gesetzt.
ASSISTENT FUR Wenn Sie diesen Parameter von ,NEIN" auf ,JA" tindern,
54 FREQUENZSUCHE ANHALTEN NEN NEN 5 wird der Assistent fiir die Stoppfrequenzsuche gestartet. !
) Um das Gert auf die Werkseinsftellungen wurijckzusetzen,
TURUCKSETZEN AUF setzen Sie diesen Parameter auf ,JA". Nachdem Sie den
364 \/ERKSEINSTELLUNGEN NEIN e I Code 1357 eingegeben haben, strtetdos Gertden | * | ¥ | ¥ | ¥
Inbetriebnahme-Assistenten.

(1) Im Modus B nur mit 2 Drucksensorn verfiighar
(2) Im Modus E nur mit 2 Drucksensor verfiighar
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6. FEINABTIMMUNG
Par. Beschreibung Einheiten Programmieryng Hinweise Anwendung
Vorginstellung |~ Min. Maox. A|B|C|D|E
PROPORTIONALE
6.01 KONSTANTE 100 0 999 XX XX
6.02| INTEGRALE KONSTANTE 100 01 999 XX XX
Fiir Temperaturregelungsmodus:
6.03 PI-RICHTUNG Positiv Positiv Negativ | Fir das Heizsystem stellen Sie diesen Parameter auf Positiv. XX
Fir das Kihlsystem setzen Sie diesen Parameter auf Negativ.
6.04| SCHALTFREQUENZ kHz 17 25 16 X X|X[x|X
HAUFIGKEIT DER
6.05 STOPPMANGVER Bar 01 0 05 X
GESCHWINDIGKEIT DES
806/ StopPIANOVERS ‘ ‘ i !
6.07 | MODBUS-ADRESSE 1 | 250 XXX [x]x
48
6.08 | MODBUS-BAUDRATE kbps 192 96 XX X|[x|xX
192
6.09| MODBUS-PARITAT 0 0 2 0=gerade // 1=ungerade // 2="keine Paritdt XXX [X[X
i Wenn Sie diesen Parameter von ,NEIN" auf ,JA" Gndern,
10| BT NEIN NEIN | vird dos Alarmspeicherprotokol urickgesetztund der | X | X | X [ X | X
Parameter kehrt automatisch auf ,NEIN" zurijck.
Wenn Sie diesen Parameter von ,NEIN" auf ,JA"
6.11 ;L%}%?%EF‘NPROTOKOLL NEIN NEIN A indern, wird die Anzahl der Starts zuriickgesetzt und der | X [ X | X [ X | X
Parameter kehrt automatisch auf ,NEIN" zuriick.

Fiir den Zugang zu Menii 6 ist ein Passwort erforderlich (2468).

Bei Installation an einer Bohrlochpumpe wird empfohlen, den Wert 6.04 (Schaltfrequenz) auf das Minimum (2,5 kHz) zu éindern.

ACHTUNG! Bevor Sie die Parameter in Menii 6 éindern, wenden Sie sich bitte an unseren Kundendienst, da falsche Ei

v einem fehlerhaften Betrieb des

Frequenzumrichters und/oder einer Beschiidigung der Pumpe fihren knnen.

15-

MODBUS-EINSTELLUNGEN

MODBUS ist ein Nachrichten-Protokoll auf Anwendungsebene, das auf Ebene 7 des OSI-Modells positioniert ist.
Es ermﬁﬂlicht die Client/Server-Kommunikation zwischen Gerten, die an verschiedenen Arten von Bussen oder
Netzwerken angeschlossen sind.

Im Frequenzumrichter erfolgt die MODBUS-Konnektivitit unter ,Asynchrone serielle Ubertragung iber EIA/
TIA-485-A. Ubertragungsmodus ist RTU (ASCII wird nicht umerstﬁtztf". Weitere technische Informationen zum
Betrieb finden Sie im Internet unter www.modbus.org.

Die lesbaren Einstellungen (Eingangsregister) finden Sie im Abschnitt Technische Daten, Seite Nr. 384.

AuBerdem finden Sie die editierbaren/lesbaren Einstellungen (Halteregister) im Abschnitt Technische Daten,
Seite Nr 386.
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16 - VERWALTUNG DER WARNMELDUNGEN

Eines der Hauptprinzipien des Frequenzumrichters besteht darin, den Ausfall der Hydraulikversorgung
zu vermeiden. Zu diesem Zweck ver?ﬁgt der Frequenzumrichter iiber Systeme, die bei Uberschreitung der
festgelegten Grenzwerte fiir Druck/Verbrauch des Motors teilweise die Fahigkeit verlieren, die Blockierung des
Frequenzumrichters und damit den Ausfall der Hydraulikversorgung zu vermeiden.

Ein eindeutiges Beispiel ist ein ibermdBiger Verbrauch des Elektromotors. In diesem Fall begrenzt der
Frequenzumrichter die Drehzahl des Motors, um eine Verschlechterung zu vermeiden, und hdlt den Verbrauch
des Motors gleich dem Nennverbrauch, so dass die Hydraulikanlage weiterhin von der Pumpe versorgt wird,
allerdings nicht mit dem festgelegten Arbeitsdruck, sondern mit einem etwas niedrigeren Druck.

Nachfolgend finden Sie eine Tabelle, die den aktuellen Betriebszustand des Systems anhand der visuellen

Warnungen angibt, die sowohl auf den LEDS als auch auf dem Hauptbildschirm angezeigt werden:

WARNHINWEIS URSACHE ERKLARUNG / LOSUNG
Vergewissern Sie sich, dass keine manuelle Abschaltung
(Taste AUTO/S(TOP auff der Tastatur), keinj
. - Die Pumpe, an die der Frequenzumrichter angeschlossen | Fernabschaltung (aktiver Hilfseingang, Fernabschaltung
Die POWER-LED blnid. ist, st nicht fiir den automatischen Betrieb gecignet. oder eine allgemeine Abschaltung des Frequenzumrichter
vorliegt (fritt auf, wenn ein allgemeiner kritischer
Parameter gedindert wird).
Die RUN-LED blinkt. Der Frequenzumrichter ist dabei, die Pumpe zu stoppen.
Der Inbetriebnahme-Assistent wird ausgefihrt. Die LED hért auf zu blinken, sobald der Assistent fir die
Erstkonfiguration abgeschlossen isf.
Die ALARM-LED blinkt.

Dig Pumpe befindet sich in einem Alarmzustand (wird
auf dem Display angezeigt).

Lesen Sie den Abschnitt dber Alarme in diesem
Handbuch, um das Problem zu ldsen.

Die aktuelle Frequenzanzeige blinkt.

Der Frequenzumrichter begrenzt die Drehfrequenz
des Motors aufgrund einer hohen Temperatur in der
Elektronik und eines dbermafigen Verbrauchs des
Elektromotors.

Lur Behebung des Problems den Abschnitt ,Alarme”
in diesem Handbuch konsultieren und priifen, ob der
Frequenzumrichter richtig beliiftet ist.

Die Stoppfrequenzanzeige blinkt.

Die berechnete Stoppfrequenz iberschreitet die fiir den
Pumpenbetrieh zuldssige Hochstfrequenz.

Es wird empfohlen, den Assistenten zur Einstellung der
Stoppfrequenz emeut auszufishren (sishe Assistent fir die
Stoppfrequenz unter 5. ERWEITERTE PARAMETER).
Bleibt diese Warnung auch nach erneutem Start des
Assistenten bestehen, miissen Sie den Arbeitsdruck
reduzieren, da die angeschlossene Pumpe diesen nicht
erreichen kann.

Die Stromverbrauchsanzeige blinkt.

Der Frequenzumrichter begrenzt die Drehfrequenz des
Maotors aufgrund eines zu hohen Verbrauchs des Motors.

Priifen Sie, ob der Motorstrom dem auf dem Typenschild
angegebenen Wert entspricht.

Nehen den Angaben zum Stromdruck blinkt
ein Sternchen.

An den Frequenzumrichter mit dieser Warnung ist

kein Drucksensor angeschlossen; falls ein Sensor
angeschlossen ist, ist er nicht mit der richtigen Polaritdit
angeschlossen.

Der Messwert des Messwertgebers weicht um 0,5 bar
von dem der anderen Messwertgeber ab, die an dos
Frequenzumrichter angeschlossen sind.

Trennen Sie den Messwertaufnehmer von der elektrischen
Klemmleiste und kehren Sie die Polaritiit des
Anschlusskabels um.

Es wird empfohlen, den Messumformer auszutauschen, da
er nicht richtig anzeigt.
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17 - ALARM

MELDUNG

URSACHEN

LOSUNG(EN)

ALARM FO1
UBERSTROM

Leigt einen zu hohen Verbrauch im Motor an.

Prifen Sie, ob die Nennverbrauchsdaten korrekt
eingiegeben wurden,

Priten Sie, ob sich die Pumpe frei und ungehindert
drehen kann.

ALARM F02
KURZSCHLUSS

Der Motor hat einen Kurzschluss oder ist durchgebrannt.

Es sind nicht alle Drhte angeschlossen.

Interner Fehler im Frequenzumrichter.

Trennen Sie den Motor vom Frequenzumrichter und
iberprifen Sie, ob die Meldung verschwindef. Sollte
dies nicht der Fall sein, wenden Sie sich an den
niichstgelegenen fechnischen Kundendienst.

Prijfen Sie, ob alle Motorkabel korrekt an den Motor
selbst und an den Frequenzumrichter angeschlossen
sind. Uberprifen Sie auch die korrekte Verdrahtung der
Spannungsversorgung des Frequenzumrichters.

Wenden Sie sich an den ndchstgelegenen technischen
Kundendiens.

ALARM FO3
UBERTEMPERATUR DES MODULS

Das Leistungsmodul hat eine sehr hohe Temperatur
erreicht, die seine Zuverldssigkeit beeintriichtigt.

Vergewissern Sie sich, dass die Umgebungstemperatur
die in diesem Handbuch angegebenen Grenzwerte nicht
iiberschreitef.

Wenn es auf der Pumpe montiert st, vergewissern Sie
sich, dass die Pumpe uber einen Lifter verfiigt und doss
die Lifterabdeckung angebracht ist.

Bei Montage auf einer undhaherun? ist sicherzustellen,
dass der Lufter der Halterung bei laufendem Motor
korrekt funkfioniert.

ALARM F04
EINGANGSSPANNUNG

Der Frequenzumrichter wird nicht mit Strom versorgt
oder liegt auBerhalb der oberen und unteren
Grenzwerte.

Die Stromversorgung des Frequenzumrichters wurde
unterbrochen.

Das elektrische Verbindungskabel vom Stromnetz zum
Frequenzumrichter wurde unterbrochen.

Die in den Frequenzumrichter eintretende elektrische
Spannung liegt auBerhalb der im Abschnitt , Technische
Daten” angegebenen Grenzwerte.

ALARM F05
DRUCKSENSOR

Der Frequenzumrichter empfingt keing korrekte Anzeige
vom Drucksensor

Der Drucksensor ist mit um?ekehner Polaritiit an den

Frequenzumrichter angeschlossen. Der Drucksensor ist

ge%kt l[\)er Drucksensor hat einen anderen Bereich als
-20 mA.

ALARM F0p
MOTORSTORUNG

Der Motor hat einen Kurzschluss oder ist durchgebrannt.

Fehlerhafter/schlechter Anschluss der Phasen

Trennen Sie den Motor vom Frequenzumrichter und
isberpriifen Sie, ob die Meldung verschwindet. Sollte
dies nicht der Fall sein, wenden Sie sich an den
niichstgelegenen fechnischen Kundendienst.

Einige der Kabel, die den Motor mit dem
Frequenzumrichter verbinden, haben keinen guten
elektrischen Kontakt.

Der Motor ist so angeschlossen, dass er eine andere als
die vom Frequenzumrichter geiieferte Spannung erhlt.

Der Verbrauch der Eingangsphasen isf nicht ausgeglichen.

ALARM FO7
NIEDRIGER WASSERSTAND

Der Frequenzumrichter stellt fest, dass die Pumpe
teilweise im Leerlauf arbeitet.

Stellen Sie sicher, dass die Pumpe die Flissigkeit richtig
ansaugt.

ALARM F08
ROHRBRUCH

Der Frequenzumrichter stel fest, doss die Pumpe eine
Zeii]t lang mit sehr niedrigem Druck und hoher Drehzahl
arbeitet.

Uberpriiten Sie, dass das Wassernetz keine Letks
aufweist, die groBer sind als die, die fiir den normalen
Bedarf erforderlich sind.
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MELDUNG

URSACHEN

LOSUNG(EN)

ALARM AQ9 .
FREQUENZPARAMETER INKOHARENT

Ein Frequenzparameter steht im Widerspruch zu den als
normal geltenden Werten.

Priifen Sie, ob die Mindestfrequenz gréBer als 10 Hz ist.
Priifen Sie, ob die Hachstirequenz unter 65 Hz liegt.
Prifen Sie, ob die eingegebene Minimalfrequenz
niedriger ist als die Maximalfrequenz.

Prifen Sie, ob die minimale Betriebsfrequenz fiir die
Hilfspumpen niedriger ist als die maximale Frequenz.
Prifen Sie, ob die minimale Betriebsfrequenz der
Hiltspumpen grofer als die Minimalfrequenz ist.

ALARM A10 Die Ausschaltverzagerung der Hilfspumpen ist grofer als

TEITPARAMETER die Ausschaltverzgerung der Hauptpumpe.

ALARM A1 The start-up pressure differential exceeds the working | Reduce the start-up pressure differential of the pump, or
PRESSURE PARAMETERS pressure. increase the working pressure above this value.

ALARM A12 Der ermittelte Wert des NTC- oder PTC-Thermistors ist | Warten Sie, bis der Motor abgekihlt ist.
MOTORUBERHITZUNG haher oder niedriger als der angegebene Wert. Uberpriifen Sie den Anschluss des PTC- oder NTC-Kabels.
ALARM A15 Der im Abschnitt , Oberdruckwarnschwelle” angegebene | iy o ¢ o oS

UBERDRUCK Alarmschwellenwert wurde dberschritten. Uberprfen e die Warnschwelle i Unerdrck
ALARM A16 Der Alarm zeigt an, dass die Temperaturgrenzwerte Ueprifen Sie die Nin. Temperaturwornsufe nd Mox.

TEMPERATUR AUSSERHALB DER GRENZEN

iberschritten sind.

Temperaturwarnstufe auf 5. ERWEITERTE PARAMETER
Einstellungen.

ALARM X13
INTERNER FEHLER

Es besteht keine Kommunikation zwischen dem
Bedienfeld mit Tastenfeld und Display und der in dem
Heizelement geschraubten Leistungsplatfe.

Interner Fehler im Frequenzumrichter.

Prifen Sie, ob das Flachhandkabel, das die beiden
elektronischen Schaltkreise verbindet, richtig
un?(eschlossen und fest angezogen isf.

Es kann sich um einen gelegentlichen Fehler in der
Firmware des Frequenzumrichters handeln oder um dos
punktuelle Ablesen eines Parameters, der auBerhalb
der Grenzwerte liegt. In diesem Fall empfehlen wir,
die Stromversorgung des Frequenzumrichters fiir ein
paar Minuten zu unterbrechen. Wenn die Meldung
nach einigen Minuten beim Wiedereinschalten des
Frequenzumrichters weiterhin angezeigt wird, wenden
Sie sich bitte an den néchstgelegenen fechnischen
Kundendienst.

ALARMA X14
NTERNER FEHLER

Die Kommunikation zwischen elektronischen Platingn
desselben Frequenzumrichters oder die zwischen den
Frequenzumrichtern ausgetauschten Informationen sind
gestort oder weisen Datenintegritéitsfehler auf.

Priifen Sie, ob das Flachbandkabel, das die beiden
elektronischen Schaltreise verbinder, richtig
angeschlossen und fest angezogen ist.
Prufen Sie, ob die Verbindungskabel zwischen den
Laufwerken richtig verdrahtet und fest un?ezogen sind.
Es kann sich um einen gelegentlichen Fehler in der
Firmware des Frequenzumrichters handeln oder um das
Eunktuelle Ablesen eines Parameters, der auerhalb der
renzwerfe liegt.
Dieser Fehler ist selbstriickstellend, so dass das System in
der Regel nach einigen Minuten in den Normalzustand
wwriickkehrt.
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18 - PFLEGE UND REPARATUR
Eine regelmdbBige Kontrolle des Frequenzumrichters sowie Regulierung seiner Funktion wird empfohlen.

19 - GARANTIE

Durch eine Nichteinhaliung der Anweisungen aus dieser Bedienungsanleitung, bzw. durch jeglicher eingriff am
Umrichter, der nicht durch autorisiertes Service-Personal durchgefihrt wurde, bzw. durch die Verwendung von
nicht-originalen Ersatzteilen, erlischt jeglicher Garantieanspruch und der Hersteller wird von simtlicher Haftpflicht
im Falle von Unfillen mit Personen- oc?er Sachschdden am Eigentum bzw. am Produkt selbst befreit. Uberpriifen
Sie unverziiglich nach dem Erhalt des Produktes, dass es keine signifikanten Bruchstellen oder Beulen aufweist.
Informieren Sie gegebenentalls die Person, welche die Lieferung durchgefiihrt hat, iber einen solchen Schaden.
Wenn Sie den Frequenzumrichter aus der Verpackung nehmen, Gberpriifen Sie, dass er wéhrend des Transports
nicht beschddigt wurde. Informieren Sie gegebenenf(ﬂls den Handler iiber den Schaden.

Uberpriifen Sie am Typenschild mit den technischen Angaben, dass die angefishrten Eigenschaften jenen aus Ihrer
Bestellung entsprechen.

Sollte ein Fehler nicht in der Tabelle ,PROBLEMLOSUNG" aufgelistet sein, kontaktieren Sie bitte einen
autorisierten Héndler in lhrer Néhe.

20 - UMWELTGERECHTE ENTSORGUNG

Bei der Entsorgung der Bestandteile des Frequenzumrichters, miissen die geltenden Bestimmungen und Gesetze
des Landes, in dem das Produkt verwendet wird, beachtet werden. Es ist in keinem Fall zuléissig, kontaminierte
Teile in der Umwelt zu entsorgen.

ﬁ Dieses Symbol befindet sich auf dem Produkt. Es bedeutet, dass Sie dieses Produkt nicht mit dem Hausmill
e entsorgen kdnnen.

Diese Bestimmung bezieht sich nur auf die Entsorgung von Geriiten im Gebiet der Europdischen Union (Richtlinie

2012/19/EUL. Es obliegt der Verantwortung des Nutzers, sich des Geriits zu entledigen, indem er es an eine

der vorgesehenen Sammelstellen iibergibt, wo das elekironische Gerdt wiederverwertet und entsorgt wird.

(Igontuktieren Sie Ihr Abfallamt vor Ort fir weitere Informationen Gber die Summelstellen fiir elekironische
eriite.
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1 - PRESENTACION

El siguiente producto es un dispositivo electrénico para el control y proteccion de sistemas de bombeo, de acuerdo
a la frecuencia del suministro de energia de la bomba. El variador de frecuencia se puede conectar a cualquier
bomba para gestionar su funcionamiento y mantener una presion constante. De esta forma, la bomba o sistema de
bombeo solo se activa cuando es necesario, evitando un derroche innecesario de energia y prolongando su vida util.

En este folleto de instrucciones se ha utilizado el siguiente simbolo:

& Riesgo de daiios a personas o bienes.

2 - INSTRUCCIONES
Antes de instalar y usar el producto:

- Lea atentamente fodo este manual antes de utilizar el dispositivo por primera vez y consérvelo para consultarlo
en el futuro.

- El usuario debe observar estriccamente las normas de prevencion de accidentes vigentes en su pais.

- Verifique en el momento de la recepcion del producio que no haya dafios en el producio y/o componentes
faltantes. Si es asi, informe al proveedor de inmediato.

- Verificar que los datos indicados en la placa sean los requeridos y adecuados para la instalacion, y en particular
que la corriente nominal del motor sea compatible con los datos indicados en la placa de caracteristicas del
variador de frecuencia.

- La instalacion y mantenimiento debe ser realizado Gnica y exclusivamente por personal autorizado, responsable
de realizar las conexiones eléciricas de acuerdo con la normativa de seguridad vigente.

- El variador no debe ser utilizado por personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas, o
sin la debida experiencia o conocimiento, excepto si una persona responsable de su seguridad ha explicado las
instrucciones y supervisado el funcionamiento del variador.

- No permita que los nifios jueguen con el variador.
- No utilice el producto de una manera distinta a la especificada en el siguiente manual de instrucciones.

- El fabricante no se hace responsable de los daiios causados por un uso inadecuado del producto y no se hace
responsable de los dafios causados por el mantenimiento o reparaciones realizadas por personal no calificado o
no autorizado y/o con repuestos no originales.
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3 - DATOS TECNICOS
Valores nominales:
Unidades E-SPD-+ MT 2200 E-SPD+ TT 4000 E-SPD+ TT 11000

Alimentacion v 220-240V Monofsico 400V Trifdsico 400V Trifdsico
Motor v 230V Trifdsico 400V Trifdsico 400V Trifdsico
Frecuencia de trabajo Hz 50/60 50/60 50/60
Intensidad mdxima de salida A 1 1 30
Intensidad mdxima de entrada A 0 12 3
Potencia mdxima de motor kw 22 4 1
Potencia aparente kVA 33 54 4]
Nivel de eficiencia - 96,73% (50Hz) - 97,61% (60 Hz) | 97,64% (50Hz) - 97,66% (60 Hz)
Grado de proteccion IP 55* IP 55* IP 55*
Nivel de proteccion 2 2 2
Tipo de accionamiento B L] 8
Tipo de operacion S1 §1 §1
Sistemas de distribucion a fierra IT, TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT

*El ventilador auxiliar suministrado en el kit de soporte pared tiene un grado de proteccion IP54

Limites de uso:
- Minima temperatura ambiente: -10°C
- Mdxima temperatura ambiente: +40°C
- Variacion del voltaje de alimentacion: +/- 10%
- Rango de humedad: 5% a 95% sin condensacion ni vapor
- Altitud mdxima: 2.000 metros

Eco-Design:
Pérdidas Puntos de carga
reposo | 2525 | 2550 | 25000 | 5025 | 5050 | so;100 | 9050 | 90100 | ofE
(W) Pérdida relativa [%] *1)2)3)
E-SPD+ TT 4000 6,13 90,50 92,96 91,62 9332 96,14 84,76 97,61 96,73 IE2
E-SPD+ TT 11000 9,03 88,59 9373 93,68 96,83 95,98 96,39 97,66 97,64 IE2
Unidades E-SPD+ TT 4000 E-SPD+ TT 11000

Alimentacion v 400 400

Frecuencia de entrada H 50/60 50/60

Méxima intensidad entrada A 12 3l

Voltage motor v 400 3Ph 400 3ph

Mdxima intensidad salida A 1 30

Maxima intensidad trabajo A 1 30

Potencia aparente salida (kvA) 16 208

Potencia motor recomendada (kW) 4 ]
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Nota:
1) Los valores de pérdida se determinaron a una frecuencia de conmutacién de 4 kHz.
2) Los valores de pérdida incluyen + 10% del suplemento segdn IEC 61800-9-2.
3) Pérdidas relativas en relacion con la potencia aparente nominal del dispositivo.

4 - [DENTIFICACIGN DE PRODUCTO
E-SPD+ M T 2200

l l ' l

Familia de Alimentacién variador Salida motor Potencia (W)
producto (M = Monofdsico, T = Trifdsico) (T = Trifdsico)
5 - PESO Y TAMANO
Dimensiones Volumen Peso
Variador Embalaje Variador Embalaje Variador Embalaje
E-SPD+ MT 2200 230x1834149 330x2304170 0,0063 m* 0,013m 28Kg 35Kg
E-SPD+ TT 4000 2301183x149 3301230170 0,0063 m? 0,013 m? 28Kg 35Kg
E-SPD+ TT 11000 316x276x198 330x295x210 0,017 m 0,020 m 6,4 Kg 11 Kg
6 - ALMACENAJE

El producto debe almacenarse en un lugar cubierto y seco, alejado de fuentes de calor y protegido de suciedad y
vibraciones, humedad, fuentes de calor y posibles dafios mecdnicos.

No coloque objetos pesados encima del embalaje.

7 - INSTALACION Y MONTAJE

Antes de instalar el variador, lea atentamente la fotalidad de este manual y consulte las normas de sequridad
vigentes en el pais en el que se utilizard.

La instalacion debe ser realizada por un téenico cualificado.
a) Instalacion del variador de frecuencia:
- Debe instalarse en un lugar bien ventilado, protegido de la humedad y de la exposicion directa al sol y la lluvia.

- Antes de realizar las conexiones eléctricas, asegirese de que el cable utilizado para suministrar energia al
variador no fenga electricidad.

- Verifique cuidadosamente los datos eléctricos indicados en la placa de especificaciones del variador antes de
conectar la corriente elécirica.
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- Los cables de alimentacion eléctrica al variador, y desde el variador a la bomba, deben ser del tamario correcto
para el consumo nominal del motor y la longitud de cable requerida, de acuerdo con la normativa vigente en el
pais en cuestion. A continuacion se muestra una tabla con las longitudes mdximas recomendadas segin la seccion
transversal del cable eléctrico.

Secci6n cable de alimentacion (mm?) Secci6n cable conexién mofor (mm)
T 4 5 | s | 4
Distancia mdxima (metros Distancia mdxima (metros)
E-SPD+ MT 2200 8 19 3 12 b 51
E-SPD+ TT 4000 46 76 120 4 81 134
E-SPD+ TT 11000 - 3 61 - 40 04

- La longitud de cada cable de interfaz para la comunicacion y/o el transductor de presion debe ser inferior a 3
metros.

- Utilice los prensaestopas adecuados para conectar el cable.

- Aseglrese también de que la red fenga proteccion eléctrica. Se recomienda especialmente un interruptor
diferencial dedicado de alta sensibilidad (30mA, clase A para aplicaciones domésticas, clase B para aplicaciones
industriales).

El tipo B debe instalarse para todas las protecciones o monitorizaciones operadas por corriente residual
desde un variador hasta la fension de alimentacion.

- Ademds del interruptor diferencial, es recomendable instalar proteccion magnetotérmica y un interruptor de
desconexion de fensién para controlar la alimentacion de cada variador de forma individual.

El cable de tierra debe estar conectado correctamente. Si el cable de tierra no estd conectado, existe un
mayor riesgo de descarga eléctrica o incendio.

- Utilice disyuntores recomendados en el lado de la alimentacion como proteccion en caso de falla de un componente
dentro del variador. El tamaiio recomendado del disyuntor es el siguiente:

Alimentacion Modelo E-SPD+ Disyuntor
1~ 230 Vac MT 2200 20A
3~ 400 Vac TT4000 16A
3~ 400 Vac TT11000 32A

b) Instalacion de grupos de presién con variador:

- Las unidades de bombas maltiples deben estar comi)uestus siempre por bombas iguales y que, por tanto, tengan la

misma potencia y rendimiento hidrdulico. El incump

del sistema de bombeo.

- Para que el variador funcione es imprescindible utilizar un transductor de presion (4-20 mA).

imiento de este punto puede provocar un mal funcionamiento

- La ubicacién del transductor de presion debe estar siempre lo mds cerca posible de la unidad de bombeo, lo mds
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cerca posible del runﬂue de presion ( siempre después de la vdlvula de refencion de la bomba. Es fundamental
instalar una vélvula de corte general para el grupo de bombeo, después de la ubicacion fisica del transductor de
presion.

- Si hay mds de un transductor de presion en un grupo de bombas (mds de un variador con un transductor de
presion conectado), la red de variadores interconectados decidird automdticamente, y con pruebas previas de
confiabilidad de las lecturas de los transductores existentes, cual es el transductor que se utilizard como sensor de
presion general para todo el grupo.

- Si el transductor designado funciona erroneamente, (indicado en la pantalla con *) el conjunto de variadores
decidird cambiar automdticamente el transductor principal por otro que proporcione lecturas mds precisas. El resto
de los transductores permanecerdn en espera listos para usarse cuando sea necesario.

¢) Instalacién del variador sobre un motor:

éRe]emllace la tapa de la caja de terminales del motor con el adaptador de soporte del motor suministrado (partes
y a).

- Mornille el radiador metdlico al adaptador de soporte del motor con la ayuda de los 2 fornillos previstos para tal
fin (piezas 9y 11b).

- Apriete los prensaestopas adecuados para garantizar el grado de proteccion declarado (parte 10).

- Realizar las conexiones eléctricas entre el circuito de potencia y el motor utilizando los cables eléctricos
suministrados (pos 6).

- Conectar el circuito de potencia a la tapa + circuito de control (parte 1) mediante el cable plano.
- Atornille el conjunto (parte 13).

d) Instalacién del variador en el soporte de pared:
- Fije el soporte de pared a la pared a ravés de los 3 orificios traseros del soporte de pared (parte 7).
- Coloque el ventilador en la base del soporte de pared, asegurando un flujo de aire hacia arriba (parte 8).

- Coloque el conjunto variador deniro del soporte de pared, asegurdndose de que los 2 extremos del radiador de
metal queden dentro del soporte de pared.

- Fije el variador al soporte de pared con los 2 tornillos laterales taladrados en el radiador metdlico (pieza 14).
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8 - CONEXIONES ELECTRICAS
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E-SPD+ MT2200

A Es necesario instalar un ndcleo magnético (A). E-SPD-+ Mr220

Lo encontrard en la caja de accesorios. Debe fijarse en:

(MT) y (TT) en el cable de alimentacion principal del variador,
lo mds cerca posible del prensaestopas.

(TT) En el cable entre el variador y el motor, lo mds cerca
posible del conector del variador, hasta escuchar un CLIC (B).

E-SPD+ TT 4000

Conexiones de potencia

Modelo Alimentacién Motor
E-SPD+ MT2200 Monofase 230V Trifase 230 Vac (conexion DELTA¥)
E-SPD-+ TT4000 Trifose 400V Trifase 400 Vac (conexidn STAR*)

*Para motores de 230/400 V
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ENTRADA 0-10V

ENTRADA PTC/NTC
ALIMENTACION VENTILADOR TRANSDUCTOR DE PRESION 2
400Vac 3 ~ SALIDA RELE 2 TRANSDUCTOR DE PRESION 1
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& Es necesario instalar unos niicleos magnéticos (A, B y C).
Los encontrard en la caja de accesorios.

En el cable de alimentacion del convertidor de frecuencia,
se instalard uno en el exterior, lo mds cerca posible del
prensaestopas (A).

En el cable entre el convertidor de frecuencia y el motor se debe
instalar uno que agrupe todos los cables (B) y ofro que agrupe
solo las 3 fases sin tierra (C).

Conexiones de potencia

Modelo Alimentacién Motor
E-SPD+ TT11000 Trifase 400V Trifase 400 Vac (conexion DELTA¥)

*Para motores de 400/690 V

162



——J=-TET

SENAL

DESCRIPCION

Relé 1
Relé 2

Salidos que acan segin lo programado en el aportado 5. PARAMETROS AVANZADOS.
Estas salidas son libres de potencial y con una carga maxima de 5 amperios a 230 Vac.

VENTILADOR

En el modo de funcionamiento con soporte de pared, dado que no disponemos de la refrigeracion del propio ventilador del motor, utilizaremos el
sistema de ventilacion que lleva de serie dicho soporte para llevar a cabo esta refrigeracion.
Esta salida s de 24Vdc y se adtiva siempre que el variador de frecuencia esté accionando el motor.

IN1
IN2
IN3
IN4

En estas entradas podemos conectar cualquier contacto libre de potencial que realizard las funciones programadas en el apartado 5.
PARAMETROS AVANZADOS.

NOTA: iNo alimente con tension a estos entradas!

PTC (NTQ)

Enestaentradapodemosconectarunasondadetemperaturadelmotor, quenospermitirdmonitorearsuestado. Permitelaconexiondeunasonda PTCONTC.
El tipo de sonda se puede seleccionar en el apartado 5. PARAMETROS AVANZADOS.

4-20mA

Conexidn del transductor de presion o sensor de temperatura (siempre 4-20 mA), manteniendo la polaridad correcta mostrada en el esquema de
conexiones del propio fransductor.

En el caso de un solo sensor, siempre conéctelo a la entrada de 4-20 mA (1).

En caso de un segundo sensor, conéctelo a la entrada 4-20mA (2).

0-10v

Entrada externa que permite modificar la velocidad de giro del motor con la ayuda de un potenciémetro, tal como se especifica en el apartado 5.
PARAMETROS AVANZADOS.

La entrada tiene 3 contactos: +10, All, GND.

@ Sitiene un potenciometro con su propia potencia a 10V, conecte la seial entre Al y GND.

@i tiene un potenciometro que no tiene su propia fuente de alimentacian, conecte la entrada del potenciomero entre +10y GND y la salida del
potenciometro a All.

Esta funcién se puede habiltar cerrando uno de los puertos de entrada digitaly configurdndolo en “Esclavo 0-10V" en 5. PARAMETROS AVANZADOS.
El control Iagico es:

En los modos A (presion constante], B (presicn diferencial), D (temperatura constante) y E (temperatura diferencial): (Figura 3a en la pdgina n°. 383)
- Paro por debajo de 1V.

- Velocidad mdxima por encima de 9V.

- Aceleraci6n/deceleracin lineal entre 1V'y 9V.

En el modo C (velocidad fija), la logica depende del valor del punto de ajuste del esclavo 1V y del punto de ajuste del esclavo 9

a) I punto de ajuste del esclavo 1V es menor que el punto de ajuste del esclavo 9V: (Figura 3b en la pdgina n’. 383)

- Paro por debajo de 0,5V

- Seiial de entrada por debajo de 1V y bomba APAGADA -> Bomba APAGADA

- Sefial de entrada por debajo de 1V y bomba ENCENDIDA -> Punto de ajuste esclavo 1V

- Aceleraci6n/deceleracin lineal entre 1V'y 9V.

- Sefial de entrada por encima de 9V -> Punto de ajuste esclavo de 9V

b) El punto de ajuste del esclavo 1V es mayor que el punto de ajuste del esclavo 9V: (Figura 3¢ en la pdgina n’. 383)

- Paro por encima de 9,5V

- Seiial de entrada por encima de 9 V'y bomba apagada -> bomba apagada

- Seiial de entrada por encima de 9 V'y bomba encendida -> Punto de ajuste esclavo de 9V

- Aceleraci6n/deceleracin lineal entre 1V'y 9V.

- Sefial de entrada por debajo de 1V -> Punto de ajuste esclavo 1

MmobBus

Permite la monitorizacidn del variador de frecuencia a través del protocolo de comunicacion MODBUS.
Podemos ajustar la configuracién de comunicacion MODBUS segén lo programado en la seccion 6. AJUSTES FINOS.
Nota: Para el pardmetro MODBUS, consulte la seccién MODBUS.

RS485

En estos terminales se debe realizar la inferconexi6n de los diferentes variadores que queremos comunicar (mdximo 8). La conexion se realiza
punto a punto, es decir, los terminales 1 deben conectarse entre si de la misma manera que los terminales 2.

FRECUENCY CONVERTER 1 FRECUENCY CONVERTER 2 FRECUENCY CONVERTER 8

20066628 64 |g| |88 |l | &9
[ [

Il i i
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9 - FORMATO DE PANTALLA
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Led Tension Variador Botdn Stop Manual
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11 - MODO DE OPERACION
11a) Presion constante
1) Una sola bomba

Mediante la lectura directa del transductor de presion, el variador de frecuencia se encarga de gestionar la
velocidad de rotacién del motor eléctrico de la bomba, garantizando que la presién de la red se mantenga fija e
inalterada, dentro del rango de rendimiento de la bomba e independientemente de la demanda instantdnea de
caudal requerido. Cuando ?a demanda de flujo es mdxima, la presion de la red de agua disminuye. En este punto
el transductor de presién, que informa continuamente al variador de la presion actual, hace que el variador haga

irar el motor eléctrico mds rdpidamente, garantizando la presion de trabajo establecida. Por el contrario, cuungo
?u demanda de flujo disminuye, el variador hace que el motor elécirico gire mds lentamente para que la presion
de la red de agua no se vea afectada.

Esquema tipico de instalacion hidrdulica (figura 1) en la pdgina n®. 282.

2) Conjunto de varias bombas (Multi variador)

Cuando hay una red de dos o mds variadores conectados entre si, el sistema decide de forma alterna y ordenada
qué bomba debe arrancar primero, cuando hay demanda de caudal. Una vez que esta bomba comienza a girar,
si se detiene porque no hay mds demanda de flujo, el sistema pondrd en marcha una bomba diferente la proxima
vez que se encienda, rotando todas las bombas que componen la red de variadores para que todas las bombas en
la red de variadores se pongan en marcha el mismo ndmero de veces.

Si una bomba estd funcionando y alcanza la velocidad mdxima de rotacion y la presion de la red no alcanza la

presion de trabajo establecida, el sistema decidird poner en marcha una bomba mds, para dar soporte a la primera

0 cuantas estén funcionando en ese momento. En ese momento la red de variadores calculard la velocidad de

(riotuci%n de los motores que garantizan la minima demanda eléctrica al mismo tiempo que mantienen la presién
e trabajo.

De igual forma, y con esta misma Eremisu de mdximo ahorro energético, el sistema calculard continuamente
cudndo puede desconectar cada bomba que esté en funcionamiento en cualquier momento.

11b) Presion diferencial

En este modo, el variador mantiene una presion diferencial entre el lado de descarga y el lado de succién de la
bomba en el sistema de circulacion, independientemente del flujo del sistema.

El variador detecta continuamente la presion del lado de descarga y del lado de succién. Cuando la demanda
de flujo es mdxima, la presion diferencial disminuye. En este punto, el variador hace que el motor eléctrico gire
mds rdpidamente, garantizando la presion diferencial configurada. Por el contrario, cuando la demanda de f?uio
disminuye, el variador hace que el motor elédirico gire mds lentamente para que la presion diferencial de la red
de agua no se vea afectada.

Este modo de control requiere un sensor de presion diferencial o 2 fransductores de presion con las mismas escalas
de presion.

Nota: En caso de un sensor de presion diferencial, es necesario conectar el sensor a la enirada analdgica

4-20mA(1). En el caso de dos transductores de J)resi()n, es necesario conectar el sensor del lado de descarga a la
entrada analégica 4-20mA(1) y el sensor del lado de succion a la entrada analégica 4-20mA(2).

Esquema tipico de instalacion hidrdulica (figura 2) en la pdgina n®. 282.
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11¢) Velocidad fija
En este modo, el variador mantiene una velocidad del motor fija establecida por el operador.
La velocidad del motor se puede cambiar manualmente.

11d) Temperatura constante

En este modo, el variador asegura una femperatura constante en el sistema. Para este modo de funcionamiento, se
debe colocar un sensor de temperatura en el lugar donde se controlard la temperatura.

Nota: Para el sistema de calefaccin, configure el pardmetro 6. AJUSTE FINOS 6.03 en Positivo y para el sistema
de enfriamiento, configure el pardmetro 6. AJUSTE FINO 6.03 en Negativo.

Precaucion: Utilice el tipo correcto de sensor de temperatura segin la aplicacion.

11e) Temperatura diferencial

En este modo, el variador asegura una temperatura diferencial constante en el sistema. Este modo de funcionamiento
requiere un sensor de temperatura diferencial o dos sensores de temperatura de las mismas escalas de temperatura.

Precaucion: Utilice el tipo correcto de sensor de temperatura segin la aplicacion.

Nota: Para el modo de control de femperatura, es posible que sea necesario ajustar la configuracién de conirol
proporcional e integral de acuerdo con la distancia entre el sensor de temperatura y el intercambiador de calor.

12 - ASISTENTE DE CONFIGURACION

La primera vez que conecte la tension a su unidad, se ejecutard un asistente de puesta en marcha en el que

odrd configurar los pardmetros bdsicos para poder poner en marcha la unidad de bomba. Para los modos de
Funcionumiento con mds de 1 bomba, este asistente solo se ejecuta en una de las unidades, independientemente
del total que estén conectadas.

Mientras utiliza este asistente, el LED rojo parpadeard para indicar que este proceso estd en marcha.
Ezranol
Ernalish
Frioncais

ok
{
Bn MODa ere elegir entre los diferentes modos de funcionamiento del
COHSTAHTE sistema, que son:
et i il L MODO A: PRESION CONSTANTE
FPRESIOHN MODO B: PRESION DIFERENCIAL
0k MODO C: VELOCIDAD FIJA

- MODO D: TEMPERATURA CONSTANTE
@ MODO E: TEMPERATURA DIFERENCIAL
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ASIST. COMFIGURACIOHN
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=
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El sistema indica automdticamente el nimero de variadores (x)
interconectados a su red. Es un pardmetro indicativo y no puede
modificarse.

Con el boton F1 puede repetir la bisqueda automdtica si el valor

mostrado “x” es diferente del valor real.

Si realiza varias bisquedas y el valor sigue sin coincidir, es probable
que exista un error de conexion en la red de variadores.

Antes de llevar a cabo este punto, debe utilizar la sefial visual del
motor de la bomba para comprobar su sentido de rotacion, ya que
puede ser en sentido horario o anti horario, segin el modelo de
bomba.

En este punto puedes ver cdmo el motor realiza una secuencia de
giros lentos para que puedas ver fdcilmente si el sentido de giro es
el correcto. Se realizan 6 pruebas de rotacion y se detiene el motor.

El botdn F1 reinicia la prueba de rotacién.

Si la direccion de rotacion no es correcta, seleccione NO con las flechas
y reinicie la prueba presionando F1 para verificar que la direccion de
rotacion se haya cambiado correctamente.

Una vez que haya verificado que la direccion de rotacién es correcta,
seleccione Sl y luego acéptelo con el boton F2.

Use las teclas de flecha para aumentar o disminuir el valor que estd
parpadeando y use el botén F2 para cambiar al siguiente valor. La
secuencia de valores es:

DiA — MES — ANO — HORA — MINUTOS

La parte inferior izquierda de la pantalla indica el dia de la semana
calculado automdticamente segdn la fecha ingresada.

Cuando modifica el dltimo valor (minutos) puede aceptar los cambios
presionando el botén F2.

Nota: En cualquier momento de la fecha, puede volver al valor
anterior presionando el boton F1.
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AERE IMPULSION

En este punto se debe ingresar el consumo nominal del motor,
aumentando o disminuyendo el valor usando las flechas y validando
con el botén F2.

Nota: El consumo nominal se indica en la placa de caracteristicas
del motor. Debe elegir el valor correcto, por ejemplo si conecta un
variador MT seleccione el valor 230 Vy para el variador TT, seleccione
400V.

Use las teclas de flecha para programar la escala de presion maxima
del transductor de presion conectado.

Este valor estd indicado en la placa de datos del transductor de
presion y siempre debe estar entre 4 y 20mA.

Valide con el botdn F2.

Use las teclas de flecha para programar la presion a la que desea que
funcione la unidad.

Hay que tener mucho cvidado de que este valor esté siempre dentro
de la curva de trabajo de la bomba, y fratar siempre de evitar los
extremos de la curva, es decir con caudales cercanos a cero o presiones
muy bajas.

Valide con el botén F2.

Una vez que haya llegado a este punto, el variador de frecuencia
se programard para saber cudndo ya no tiene demanda de flujo y
debe detenerse. Para ello, solicitard ayuda para comprender las
caracteristicas de la instalacion a la que estd conedtado.

Si en este momento se detecta que la presion de la instalacion es
igual o superior a la presion de trabajo, se informard al usuario que
es necesario abrir el suministro de agua del equipo para redudir la
presion por debajo de la presion de trabajo.
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clieErrs 1MeruLs1owN pnu vez que el variador detecta que la presidn del agua en la
L instalacion es menor que la presion de trabajo, se le pedird al
v instalador que cierre completamente la salida de agua del equipo
FULSa 0Ok a la instalacion.
kK

V&

FIIIH [BUS@ FaRo Durante unos segundos y dependiendo de la capacidad de la
i R : instalacion, el equipo alcanzard la presion de trabajo para calcular
automdticamente cudl es la frecuencia de parada del equipo.

4.88ar 48 .2H=
FRECUEHMC IS FarRO Unu. vez .fulculudu I,u frecuenclq de parada, el u5|sten.te. d(,e
e configuracién mostrard la frecuencia de paro calculada y solicitard
48, 2H=z al instalador la validacion de la frecuencia calculada.

Ferpstir 0k
- -
= D \

EL BSISTEMTE HA Muestra un texto durante unos segundos que indica que el asistente

ha finalizado correctamente antes de mostrar la pantalla principal.

FINALIZADO
SaTISFACTORIAMEMTE

Nota: Todos los datos programados o calculados en el asistente se pueden modificar mds tarde a través del mend de
la unidad.

ASISTENTE DE PUESTA EN MARCHA EN SISTEMAS CON DOS O MAS BOMBAS

En sistemas con dos o mds bombas, el asistente de puesta en marcha se ejecutard en todas las unidades al mismo
tiempo.

Una vez que el asistente haya terminado en una de estas unidades, las ofras unidades de la red estardn
completamente programadas con los mismos datos. Solo quedard ejecutar la prueba de rotacion de su asistente
en las otras bombas.

Una vez realizadas sus pruebas de rotacion, los variadores estardn fotalmente programados.
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12b) Modo B: PRESION DIFERENCIAL
En este

unto, el usuario puede seleccionar si tiene 1 sensor de presion diferencial o 2 sensores de presién

indepemrienies. La seleccion de una opcion u ofra varia el asistente de inicio. Use las teclas de flecha para
seleccionar la Opcion A o la Opcidn B. Al presionar el boton F2 validamos la opcion seleccionada.

OPCION A
MUMERDO DE |SEMHSORES
1 SEMSOR
FRESIOM DIFEREMCIAL
oK

U &

OPCION A: 1 SENSOR DE PRESION DIFERENCIAL

AEIET. COMFIGURAMCTION
YaLoR PRESION -dma-
B.8 Bar

0k

V&

ASTET. COMFIGURACTOH
YaLOoOR PRESION -28mA -
1.8 ERBar

0k

V&

OPCION B: 2 SENSORES DE PRESION

COMFIGURACION
LA TRAMSDUCTOR
la .8 Bar

T

OPCION B
MUMERD DE SEHSORES
2 SEMSORES
DE PRESIOH
oK

U &

Seleccionamos el rango de escala minimo del fransductor de presion
diferencial, es dedir, la lectura en bar que tendremos cuando el
transductor dé al variador una lectura de 4mA.

Pulsando el boton F2 seleccionamos el valor.

Seleccionamos el rango mdximo de escala del transductor de presion
diferencial, es dedir, la lectura en bar que tendremos cuando el
transductor dé al variador una lectura de 20mA.

Pulsando el botén F2 seleccionamos el valor.

Use las teclas de flecha para programar la escala de presion mdxima
del transductor de presion conectado. Este valor estd indicado en la
placa de datos del transductor de presion y siempre debe estar entre
4y 20mA.

Valide con el botén F2.

170



= EaARA

COMUN PARA AMBAS OPCIONES A (1 SENSOR DE PRESION DIFERENCIAL)
Y B (2 SENSORES DE PRESION)

as1sT. CcoMFIsURac IO Utilice las teclas de flecha para programar la presién a la que desea

~ AP que funcione la unidad.
FRESION DE TEAREARJO
. Hay que tener mucho cvidado de que este valor esté siempre dentro

£.3 EBar de la curva de trabajo de la bomba, y tratar siempre de evitar los
0k extremos de la curva, es decir con caudales cercanos a cero o presiones
- muy bajas.
@ Valide con el botdn F2.
GETIST. COMFIGURACTION Con los pulsadores podemos seleccionar la frecuencia minima de
funcionamiento de la bomba.
FRECUEHCIAa MINIHNMA '
=5 . @ Hz Valide con el botén F2.
kK
0
EL as1sTeMTE IHA Muestra un texto durante unos segundos que indica que el asistente

ha finalizado correctamente antes de mostrar la pantalla principal.

FIMELIZaDO
SHTISFACTORIAMEMTE

12¢) Modo C: VELOCIDAD FIJA
En este modo, el variador mantiene una velocidad del motor fija establecida por el usuario.

La velocidad del motor se puede cambiar manualmente.

asilst. conFisurac 1 oN Pulsando los botones de flecha establecemos la frecuencia de

— — funcionamiento continuo de la bomba.
FRECUEMCIA TRABAJO
23 .8 H=z

Valide con el botén F2.

ok

U &
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EL ASISTEHTE Ha
FIMALIZADO
SATISEFACTORIAMENTE

12d) Modo D: TEMPERATURA CONSTANTE

Muestra un texto durante unos segundos que indica que el asistente
ha finalizado correctamente antes de mostrar la pantalla principal.

En este modo, el variador asegura una temperatura constante en el sistema. Para este modo de funcionamiento, se
debe colocar un sensor de temperatura en el lugar donde se controlard la temperatura.

Nota: Para el sistema de calefaccion, configure el pardmetro 6. AJUSTE FINO 6.03 en Positivo y para el sistema de
enfriamiento, configure el pardmetro 6. AJUSTE FINO 6.03 en Negativo.

Precaucion: Utilice el tipo correcto de sensor de temperatura segin la aplicacion.

ASIST. COMFIGURACTION
DIRECCIONM FI
Fositiuvo

Ok
&
FSIST. COMFIGURACION
VaLORE TEMP . [Cdmaal
B.8 2C
Ok
®
ASIST. COMFIGURACIOHN
VaLOoRE TEMP. C28mAD
laag.s =2C
Ok

Podemos seleccionar cdmo queremos que se comporte el variador
de frecuencia en funcion de la temperatura detectada, es decir, si la
temperatura aumenta y ponemos la direccion Pl a positiva, el motor
frenard.

Por otro lado, si la temperatura aumenta y ponemos el valor en
negativo, el motor acelerard.

Pulsando el boton F2 lo validamos.

Seleccionamos la temperatura que queremos defectar cuando el
sensor de temperatura alcance su valor minimo (4mA).

Pulsando el boton F2 establecemos el valor.

Seleccionamos la temperatura que queremos defectar cuando el
sensor de temperatura alcance su valor maximo (20mA).

Pulsando el boton F2 establecemos el valor.
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ASTIET. COMFIGURACTOHN
FRECUEMNOIA TRAER.TO
S8 .8 =20

ok
&
ASTIET. COMFIGURACTOHN
OFF=ZET TEWF. FaEO
8.8 =20
ok
&
ASTET. COMFIGURACTON
FRECUEHCIA MIMIMA
25 .8 =20
0k

V&

EL ASISTEMTE HA
FINALIZADO
SATISFACTORIAMENTE

Establecemos la temperatura constante que queremos en el sistema.

Pulsando el boton F2 establecemos el valor.

El sistema acelerard o frenard la bomba para mantener siempre
la temperatura constante configurada en el punto anterior, pero
si la temperatura alcanza el diferencial indicado en esta pantallg,
por encima (si se ha seleccionado P positivo) o por abajo (en si se
selecciona Pl negativo), la bomba se detendrd.

Pulsando el boton F2 lo validamos.

Con los botones podemos seleccionar la frecuencia minima de
funcionamiento de la bomba.

Valide esto con el boton F2.

Muestra un fexto durante unos segundos que indica que el asistente
ha finalizado correctamente antes de mostrar la pantalla principal.
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12e) Modo E: TEMPERATURA DIFERENCIAL

En este modo, el variador asegura una temperatura diferencial en el sistema. Este modo de funcionamiento requiere
un sensor de temperatura diterencial o dos sensores de temperatura de las mismas escalas de temperatura.

Precaucion: Utilice el fipo correcto de sensor de temperatura segin la aplicacion.

Nota: Para el modo de control de temperatura, es posible que sea necesario ajustar la configuracién de control
proporcional e infegral de acuerdo con la distancia entre el sensor de temperatura y el intercambiador de calor.

En este punto, el usuario puede seleccionar si tiene 1 sensor de temperatura diferencial o 2 sensores de temperatura
independientes. Utilice las teclas de flecha para seleccionar la opcion A o la opcién B.

Pulsando el boton F2 validamos la opcion.

HUMEROD DE SEHSOR: HUMEROD DE SEHSOR:
1 SEME0OR 2 SEMESORES
FREESION DIFEREHCI AL IE FERESIOHN
Ok [k
O 0
asisT COMFIGURAC T AN Podemos seleccionar cémo queremos que se comporte el variador
bl kT —— M de frecuencia en funcion de la temperatura detectada, es decir, si la
DIRECCION PI temperatura aumenta y ponemos la direccion Pl a positiva, el motor
Fositiuvo frenard.
Ok Por otro lado, si la temperatura aumenta y ponemos el valor en
— negativo, el motor acelerard.
Q Pulsando el botdn F2 lo validamos.
ASIST. COHFIGURaCTION Seleccionamos la temperatura que queremos detectar cwando el

sensor de temperatura alcance su valor minimo (4mA).

YMELOR TEMP . Cdmpl

RERE Pulsando el botén F2 establecemos el valor.

Ok

V&

ASIST. COMFIGURACTION
YaLOR TEMP. <2B8wmaAa:l
iaa.8 =20

Seleccionamos la temperatura que queremos defectar cuando el
sensor de temperatura alcance su valor mdximo (20mA).

Pulsando el boton F2 establecemos el valor.
Ok

U &
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ASTST. COMFIGURACION
TEMFEREATURA TRAEBAJID
a8 .8 =20

Ok

U &

 COMFIGUREACIOHN
UEMCIA MIMIMA

25 .8 20

HEIST
[

SIs
FREE

ok

UE

EL ASISTEMTE H#A
FIMALIZaADO
SATISFACTORIAMEMTE

Establecemos la temperatura constante que queremos en el sistema.

Pulsando el boton F2 establecemos el valor.

Con los botones podemos seleccionar la frecuencia minima de
funcionamiento de la bomba.

Valide esto con el boton F2.

Muestra un texto durante unos segundos que indica que el asistente
ha finalizado correctamente antes de mostrar la pantalla principal.
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13 - MENU DE CONFIGURACION

| A: PRESION CONSTANTE |

[ | | | |
TPARMETROS | | 2.VISUAZAGION | | 3.ReG. | | 4 MANUAL | | 5. PAR. AVANZADOS

6. AJUSTES FINOS

.01 CONSTANTE

| | |
‘HA?E?)IONDE ‘ ‘?ﬁg}JlTJEL%PERATURADEL‘ ‘5-‘" IDIOMA ‘ ‘5-‘” RELE SALIDAT ‘ ‘SROPOR(IONAL ‘
‘MINTENSIDAD MOTOR‘ ‘Z.DZSENALANALOGICAI‘ ‘gﬁgﬁﬁ‘,ﬂmmsm ‘ ‘5.42 RELE SALIDA 2 ‘ ‘fn‘}%égk‘f“"“ ‘
‘I.SSENTIDO DE GIRO ‘ ‘Z,OSSENALANALOGI(AZ‘ ‘affog‘ﬁ"ﬁ?m‘)’“’“s‘ ‘ﬂgg:&%ﬁ“’“ ‘ ‘Egﬁl‘}%‘éfgﬁ"‘nf ‘
e | [omoon | O | [N | S |
| [ wsonions | ] [ (SR |
‘%fzs'ﬁé”““k““f”(”“ ‘ﬁ-gﬁf,{‘,%%“’“ ‘ ‘6.07DIRE(CION MODBUS‘
e, | e ] o nuourewoons|
e | | e |
J0RRETARDO FARO ‘ ‘ga‘gk’g'b“’ﬁkf“kTA ‘ ‘6.10RESETALARMAS ‘
e R R L
[Gittemoonman| [ssemmo s |
‘mm&ksno PARO ‘ ‘%ﬁémkm ROTURA DE ‘
‘ 5.16 TIEMPO AUTOCAMBIO ‘ ‘ Z{Tﬂ"}k‘m‘ VOLTAGE ‘
H]H(INTERVALO PUMP ‘ ‘?ﬂg%kpo DE TERMISTOR ‘
‘S,WENTRADADIGITALI ‘ HE&,{’M'@{%LR'}J,%F}%'}? ‘
‘5.19PRESION ENTRADA 1 ‘ \gg;f,kgﬁg{,@" DE ‘
‘5,23 ENTRADA PRESION 2 ‘ ‘g'fg(ﬁ%'ﬂmi'},ﬂ% ‘
‘5.26 ENTRADA DIGITAL 3 ‘ ‘5.64AJUSTESDE FABRICA ‘

5.27 PRESION ENTRADA 3

5.30 ENTRADA DIGITAL 4

5.31 PRESION ENTRADA 4

5.35 PRESION ESCLAVO 1V

5.36 PRESION ESCLAVO 9V

—
~
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| B: PRESION DIFERENCIAL |

I I I I
2visuswizaco | [ 3.Res. | [ 4 mawuat | [ 5. AR AvaNzADOs |

[
1. PARAMETROS

| | |
‘}QA';'}\E(S)'O" DE ‘ ‘ﬁg})a{rgnmum DEL‘ ‘5.01 DIOMA ‘ ‘5.42 RELE SALIDA 2 ‘ ‘g,%,,‘g,{‘&y}% ‘
% | [ oo | ] [EEe | (e |
‘I.SSENTIDO DE GIRO ‘ ‘Z,OSSENALANALOGI(AZ‘ ‘3,?{‘&{‘&’,‘3%&?'“’"55‘ ‘g%éﬂmuo ‘ ‘Egﬁl‘}%‘éfgﬁ"‘nf ‘
AR | [Pt | |owomcaon o
‘%QEB%BCUE"C'AM'N'MA ‘ ‘aggm%ﬁz“m“ ‘ ‘6.UBBAUDRATEMODBUS‘
‘%?ZBTJBCUEN(IAMAXIMA‘ ‘w) foraINico ‘ ‘&g%ghrsmmmn ‘
R | AR | oommes
o] [ | [ |
|
T
‘ 517 INTERVALO PUIP ‘ ‘ 539 TPO TERNISTOR ‘
‘S.WENTRADADIGITALI ‘ ‘%fgﬁg‘{%ﬁg}}%‘}%’;" ‘
‘SJ‘)PRESION ENTRADA 1 ‘ ‘gﬂmﬂ,k?%%fso DE ‘
‘5.22 ENTRADA DIGITAL 2 ‘ ‘3-ﬂ%ﬂ”STE FECHA ‘
‘5.23 ENTRADA PRESION 2 ‘ ‘5.64AJUSTES DE FABRICA ‘

5.26 ENTRADA DIGITAL 3

5.27 PRESION ENTRADA 3

5.30 ENTRADA DIGITAL 4

5.31 PRESION ENTRADA 4

5.35 PRESION ESCLAVO 1V

5.36 PRESION ESCLAVO 9V

5.41 RELE SALIDA 1

—
~N
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C: VELOCIDAD FLJA

| 1.PARAMETROS

| | 2visusizacon |

(3%
=
m
D
-~
=
= |
=
=
=
—

w
o
=
=
>
= |
=
=
~N
=
=
S
wv

1.2 VELOCIDAD DE 2.01 TEMPERATURA DEL
TRABAJO MODULO

1.4 INTENSIDAD DE Y

‘ MOTOR ‘ ‘ 2.02 SENAL ANALOGICA 1 ‘
‘ 1.5 SENTIDO DE GIRO ‘ ‘ 2.03 SENAL ANALOGICA 2‘

2.4 ENTRADA

2.05 TERMISTOR MOTOR

2.06 HORAS ACTIVO

2.07 HORAS TRABAJADAS

2.08 NUMERO DE
ARRANQUES

2.09 ENTRADA DIGITAL 1

2.10 ENTRADA DIGITAL 2

2.11 ENTRADA DIGITAL 3
2.12 ENTRADA DIGITAL 4
2.13 SALIDA RELE 1
2.14 SALIDA RELE 2

2.15 VERSION SOFTWARE

2.16 POTENCIA
NCIA
CONSUMIDA RED

=
=2

=
3
=
=
S
1=
=
3
=
=
2

[
-
=1
=
m
F=y

6. AJUSTES FINOS

5.46 PROGRAMA 6,04 FRECUENCIA DE
‘ 501 IDIOMA ‘ ‘ HORARIO 2 ‘ CONMUTACION ‘
5,02 UNIDADES DE 547 HORA INICIO
‘ S01UM ‘ 347 HORA N ‘ ‘ 6.07 DIRECCION MODBUS‘
5,04 TRANSDUCTOR PRES. | [ 5.48 HORA FINAL
‘ VALOR MIN (4mA) ‘ ‘ PROGRAMA 2 ‘ ‘ 6.08 BAUDRATE MODBUS ‘
5,05 TRANSDUCTOR PRES. | [5.54 ALARMA FALTADE | | 6,09 BIT PARIDAD
VALOR MAX (20mA) AGUA ACTIVA MODBUS
5,08 FRECUENCIA MINIMA | [ 5.55 NIVEL DISPARO
‘ TRABAJO ‘ ‘ FALTA DE AGUA ‘ ‘ 8.10 RESET ALARMAS ‘
5,09 FRECUENCIA MAXIMA | | 5.58 ALARMAVOLTAGE | | 6,11 RESET NUMERO
TRABAJO ACTVO ARRANQUES
5.11 NUMERO MAXINO 5,59 TIPO TERMISTOR
BOMBAS ON MOTOR

5,60 NIVEL DISPARO
‘ 5.16 TIEMPO AUTOCAMBIO ‘ ‘ 30 MVEL DISPARE ‘
5,17 INTERVALO PUMP 5,61 BLOQUEO DE
Kick PARAMETROS

5,62 AJUSTE FECHA
‘ 5,18 ENTRADA DIGITAL 1 ‘ ‘ Jia ‘
5.20 VELOCIDAD
‘ NS ‘ ‘ 5,64 AJUSTES DE FABRICA ‘

5.22 ENTRADA DIGITAL 2

5.24 VELOCIDAD
ENTRADA 2

5.26 ENTRADA DIGITAL 3

5.28 VELOCIDAD

5.30 ENTRADA DIGITAL 4

5.32 VELOCIDAD
ENTRADA 4

5.37 VELOCIDAD
ESCLAVO 1V

5.38 VELOCIDAD
ESCLAVO 9V
5.41 RELE SALIDA 1

5.42 RELE SALIDA 2

5.43 PROGRAMA

5.44 HORA INICIO
PROGRAMA 1

5.45 HORA FINAL
PROGRAMA 1
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| D: TEMPERATURA CONSTANTE |

[ I
1. PARAMETROS 2 VISUALIZACON |

6. AJUSTES FINOS

| | | | 5.Re6. | | 4MANUAL | | 5.PAR AVANZADOS |
B e oo | [iRgRT | o |
Ao s s S| (S ] [ERF
‘I,SSENTIDODEGIRO ‘ ‘2,03SENALANALOGI(A2‘ ‘fﬁ?ﬁaﬁﬁg)‘m“”‘“v“"k‘ ‘g%éﬁwgmo ‘ ‘6,U3DIREC(ION Pl ‘
‘}-E“M?,FEF,{%ETTU%OP HZAENTRADAD-]DV ‘ Hg;fzfminfmp.vntok‘ ‘3{}3 HORA AL ‘ 604 FRECUENCI DE
[ FEECA | [SSMNLAEE || oo omeccon oo
R T
arons s O il T N
RO | (MR | [oomsenis |
g | [ |
‘%l]c{(INTERVALO PUNP ‘ m%kmmwsmk ‘
swomornonn | [RUSHEE
521 THIPERATURA
‘5.22 ENTRADA DIGITAL 2 ‘ H-ﬂ%‘,&'s“ FECHA ‘
W ‘Eﬁ%RLE&ngAT”R‘ ‘ ‘5,64AJUSTES DE FABRICA ‘

2.15 VERSION SOFTWARE
2.16 POTENCIA
CONSUMIDA BOMBA

7 POTENCIA
CONSUMIDA RED

5.26 ENTRADA DIGITAL 3

5.29 TEMPERATURA
TRADA

5.30 ENTRADA DIGITAL 4
5.33 TEMPERATURA
ENTRAD

5.39 TEMPERATURA

5.40 TEMPERATURA
ESCLAVO 9V

541 RELE SALIDA T
5.42 RELE SALIDA 2
5.43 PROGRAMA
HORARIO 1

5.44 HORA INICIO

0 < ™ )
3 A A =
D = z
; =
= S S =4
= ] = = w
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| E: TEMPERATURA DIFERENCIAL |

6. AJUSTES FINOS

| 1 PARAMETROS | [ 2 VISUALIZA(ION | [ arec. | | &.maNuaL | | 5.PAR AvANZADOS |
STENPERATURADE | 201 TEMPERATURA DEL 501 IDIONA 5.46 PROGRAMA 6,01 CONSTANTE
HORARIO 2 PROPORCIONAL
LAINTENSDAD DE 5,03 UNIDADES DE 5.47 HORA INICIO 602 CONSTANTE
‘ ‘ ‘202 SENAL ANALOG'(“‘ TEMPERATURA ‘ PROGRAMA 2 ‘ ‘ ‘
‘ISSENTIDO DE GIRO ‘ ‘203 SERAL ANALOGICAZ‘ ‘fﬂﬂf (54EN§)°R TEMP. V"LUR‘ 348 HORA FINAL ‘ ‘wanmfcaon Pl ‘
507 SENSOR TEMP.VALOR| [ 5,57 ALERTA NIVEL 6,04 FRECUENCIA DE
L4 ENTRADA 0-10V ‘ AX (20mA ‘ TEMPERATURA MINIMA ‘ CONMUTACION ‘
2,05 TERMISTOR MOTOR ‘SOBM'"H}”RE(”E"“A ‘ SR A ‘ ‘wmmfmon MODBUS‘
2,06 HORAS ACTIVO ‘%E’%Mﬂ" FRECUENCIA ‘ DL LRI T ‘ ‘608 BAUDRATE MODBUS‘
207 HORAS TRABAJADAS ‘g 11 NUMERO WAKNO DE ‘ 334 ALIRMA FALTADE ‘ ‘609 BIT PARIDAD ‘
2,08 NUMERO DE 5.16 TIENPO DE 5,55 NIVEL DISPARO
‘ INTERCAMBIO ‘ FALTA DE AGUA ‘ ‘“"RESET ALARMAS ‘
2109 ENTRADA DIGITAL 1 ‘ﬁﬂc{( INTERVALO PUMP ‘ 5B ALARMA VOLTAGE ‘ ‘ L RESE NUHERO ‘
2.10 ENTRADA DIGITAL 2 ‘ 5.18 ENTRADA DIGITAL 1 ‘ 5. 59 T|P0 TERMISTOR ‘
5.21 TENPERATURA 5.60 NIVEL DISPARO
Z11ENTRADA DIGITAL 3 ‘ ENTRADA 1 ‘ TERMISTOR MOTOR ‘
2.12 ENTRADA DIGITAL 4 561 BLODUEO DE
5.25 TENPERATURA 542 MUSTEFECHA
213 SALIDARELE 1 ‘ 525 TEMPE ‘ ‘
2.14 SALIDA RELE 2 ‘526 ENTRADA DIGITAL 3 ‘ 5.64 AJUSTES DE FABRICA ‘
5.29 TENPERATURA
5 VERSION SOFTWARE 520 TENPE
2,16 POTENCIA
CONSUMIDA BOMBA 5.30 ENTRADA DIGITAL 4
7 POTENCIA 5,33 TEMPERATURA
CONSUMIDA RED ENTRADA 4

5.39 TEMPERATURA
ESCLAVO 1V

5 40 TEMPERATURA
ESCLAVO 9V

5.41 RELE SALIDA 1

5.42 RELE SALIDA 2

5.43 PROGRAMA
HORARI

5.44 HORA INICIO
PROGRAMA 1

5.45 HORA FINAL
PROGRAMA 1

o
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14 - LISTA DE PARAMETROS

Mono
A | PRESION CONSTANTE D | TEMPERATURA CONSTANTE
B | PRESION DIFERENCIAL E | TEMPERATURA DIFERENCIAL Wizard: Este pardmetro es el introducido o calculado en el asistente de configuracion.
C | VELOCIDAD FIJA FS: Fondo de escala méxima del tranductor (introducido en el asistente de configuracién).
1. PARAMETROS
Pur. Uity Unid. Programacion Nots Aplicacion
Por Defecto Min. Max. A|B|C|D[E
1.1 | PRESION DE TRABAJO Bor | Wizard 05 FS Presion que se desea mantener en el sistema. XX
1.2 | VELOCIDAD DETRABAJO | Hz |  Wizard 10 05 Velocidad que se desea mantener en el sistema. X
1.3 | TEMP. DE TRABAJO °C Wizard Temperatura que se desea mantener en el sistema. XX
11(MT 2200 | Corriente del motor en amperios. Teniendo en cuenta si su
1.4 | INTENSIDAD DEMOTOR | Amp |  Wizard 01 11 (TT 4000) | motor estd cableado como trifdsico 230V o trifdsico 400V. | X [ X | X | X | X
30 (TT11000) | Inserte el valor nominal.
Puede cambiar la direccién de rotacion del motor
1.3 | SENTIDO DE GIRO 0 ] modificando este pardmetro de 0 a 1 o viceversa. SRARERIR
El sistema se detendrd cuando el convertidor haya
1.6 | FRECUENCIA DE PARO Hz Wizard 01 999 | estado funcionando durante un fiempo determinado (ver | X
pardmetro 5.12) por debajo de esta frecuencia.
Este es el diferencial de presion que se permite caer en
1.7 Ekﬁ,&gﬁgl D Bar 05 03 3 | instalacién para arrancar la bomba, usando como X
consigna el valor ingresado en el pardmetro 1.1.
OFFSET PARO 0 . Esta e la femperatura de compensacién para el punto de
18 TEMPERATURA ( Wizard 0l 100 ajuste de temperatura. !
2. VISUALIZACION
Aplicacién
Par. Destripeid Unid. Notas
ar. escripcion i ) | ; | c | D | E
2.01 | TEMPERATURA DELMODULO| °C | Temperatura del madulo electronico del inversor, X
. ; Valor en mA del transductor de presion 1.
X
QR SEHAL ANALDGIA m Este dato serd 4 mA para 0 Bar y 20 mA para el limite superior del transductor conectado.
- . Valor en mA del transductor de presion 2.
] X
QR SENAL ANALOGICA 2 m Este dato serd 4 mA para 0 Bar y 20 mA para el limite superior del transductor conectado.
2.04 ENTRADA 0-10V V| Valor de la seial 0-10V si estd habilitada en una de los entradas. X
2.05| TERMISTOR MOTOR kohm | Valor de la sefial NTC/PTC si estd habilitada en la configuracion. X
2.06( HORAS DE TENSION Horas | Namero total de horas que el inversor ha estado conectado a la red elérica. X
2.07| HORAS TRABAJADAS Horas | Nimero total de horas trabajadas (proporcionando un voltaje de salida) del inversor. X
2.08| NUMERO DE ARRANQUES Namero total de puestas en marcha desde cero que ha realizado la unidad. X
2.09| ENTRADA DIGITAL 1 Indica si la entrada 1 estd ON o OFF. X
2.10| ENTRADA DIGITAL 2 Indica i lo entrada 2 estd ON o OFF. X
2.11| ENTRADA DIGITAL 3 Indica si la entrada 3 estd ON o OFF. X
2.12| ENTRADA DIGITAL 4 Indica si la entrada 4 estd ON o OFF. X
2.13| SALIDARELE 1 Indica si el relé 1 estd ON o OFF. X
2.14| SALIDARELE? Indica si el relé 2 estd ON o OFF. X
2.15( VERSION DE SOFTWARE Versi6n de software del dispositivo. X
2.16| CONS. POTENCIABOMBA | W | Potencia instantGnea consumida en terminales de salida hacia la bomba. X
2.17| CONS. POTENCIA RED W | Potencia consumida instantdneamente por todas las bombas. X
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3. REGISTRO |

|
Z.B1 aLarM Fod
YOLTAGE
1@/@zi16 - 12:149
ExIT

F1

Cuando acceda al mend de registro encontrard una lista en orden
cronoldgico de las alarmas que se han disparado en su unidad,
indicando la fecha y la hora en que ocurrieron.

Utilice las flechas para avanzar o retroceder para poder ver las
diferentes alarmas que se han producido.

Pulse F1 para salir de este mend.

| 4.M0DO MANUAL

El sistema estd preparado para realizar pruebas de velocidad y funcionamiento manualmente a través de este mend. Cuando se accede a este
mend, independientemente del estado del sistema, la unidad desde la que se estd accediendo detiene sus funciones, por tanto se detiene la bomba.

Al acceder a este mend aparece esta pantalla:

4. MAMUAL

H.8BH=z (8=
4 B EBEaor
EXIT s
4. MaHUAL
d2.8Hz TB=sa:l
4 . &Bor
o+ f +

Se puede ver la frecuencia, un temporizador de funcionamiento y la
presion en ese preciso momento leida por el fransductor de presion.

Pulse F1 para salir de este meng.

Al presionar ON (con la tecla F2) arrancard el motor y podrd
aumentar o reducir la frecuencia usando las teclas de flecha. Al mismo
tiempo, puede ver cdmo comienza la cuenta atrds para 2 minutos de
funcionamiento. Si no presiona ninguna fecla, después de 2 minutos el
motor se defendrd automdticamente. Si presiona la tecla F2 durante
la cuenta regresiva, se incrementard a 15 minutos, 30 minutos, 1
hora, 2 horas, 4 horas, 8 horas y 24 horas por cada pulsacion de la
teda F2.

Presione F1 para salir, detener el motor y regresar a la pantalla de
espera de este meng.

A ATENCION:

El uso inadecvado del modo manual puede provocar
sobrepresiones en la instalacion.
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5. PARAMETROS AVANZADOS
Pur. Desripion nid. Programacion Noes Aplicacion
Por Defecto Min. Max. A|B[C|D
Espanol
English Dutch ,
French Polish | Puede seleccionar entre diferentes idiomas para el mend
RN (DIOKA Espano Ifalian Russian | y las adverfencias. KX XX
Portuguese |  Swedish
German
5.02 UNIDADES DE PRESION | Bar Bar Bar - PSI - mwe Unidades de presién de trabajo en display. X{X[X
Puede ver)3 unidades diferentes de femperatura:
o °C (Celsius
5.03 UNIDADES DE o o oF °F {Fahrenheit) X
TEMPERATURA P AT N
.... (sin unidades. Serd muy Gtil por ejemplo si se quiere
hacer funcionar la bomba dependiendo de la velocidad)
5.04 mgg%ﬂ&kﬂ)ﬁm Bar | Wizard - 10 Valor del transductor de presion a 4 mA XX | X
5.05 mg;%&%mim Bar | Wizard 5 40 Valor del transductor de presion a 20 mA XX | X
5.06 \S,i'ﬂggmmzm)mm mA | Wizard -100 200 Valor del sensor de temperatura a 4mA X
5.07 \S&Iﬂggl;&lﬂ(l;gkﬂl)]k;& mA | Wizard -100 200 Valor del sensor de temperatura a 20mA X
5.08 ;EE%%SUAMINIMA Hz 5 10 50 Frecuencia minima a la que los bombas pueden frabojar. | X | X | X [ X
5.09 ;gi%lﬁg(lAMAXIMA Hz 50 5 05 Frecuencia mdxima a la que los bombas pueden trabajar. | X | X | X | X
5.10| IMPULSO PROPORCIONAL | Bar 0 0 MX)%EBS(I]%NBA Aumento de presion a la frecuencia mdxima de la bomba.| X | X
NUMERO MAXIMO Ndmero méximo de hombas que pueden funcinar
5 BOMBAS ON 8 ! s simultGneamente. SRR
Tiempo desde el momento en que la bomba principal estd
5.12 EE{#&?,%LPARO Seg. 10 10 100 funcionando a una velocidad por debajo de la frecvendia | X X
de parp (par 1.6) hasta que se defiene por completo.
FRECUENCIA MARCHA Cvando o bomba en funcionamiento alcanza esta frecuencia
5.3 AUXILIARES e 3 5 % envia una rden a la auxiliar para que arranque. KX
RETARDO MARCHA Tiempo desde el momento en que ocurre la condicion del
5 AUXILIARES S 2 ! 0 pardmetro 5.09 hasta que arranca la bomba auxiliar. X(X
Tiempo desde que un sistema de dos o mds bombas
5.15 EB&?&R?&ARO Seg. 2 1 10 funciona por debajo del pardmetro 1.6 hasta que se XX
defienen las bombas auxiliares.
Parémetro para configurar el periodo de tiempo para el
5.16| TIEMPO INTERCAMBIO | Horas U OFF n cambio de fundonamiento entre bombas. XX X)X
Pardmetro para configurar el periodo de tiempo para el
arranque periddico de la bomba.
S.17) INTERVALO PUMP KICK | Horas U OFF n Si la homba estd inactiva durante este periodo de tiempo RERAR
establecido, girard a la frecuencia minima 2 o 3 veces.
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P, it Unid Programacion Noos Aplicacion
Por Defecto Min. Max. A|B[C|D
Si seleccona “No usado’ no afedard ol sistema.
No usad Podemos utilzar la entrada digital como arrangue-parada del
Purg lljisem‘o)to sistema o como arranque-parada de una sola bomba eligiendo las
Paro Remoto INV opeiongs “Paro Remoto” o “Paro Local".
Paro Lol También se puede ufilizar una presicn de trabajo predeterminada
Parg foczlu:NV diterente. Al seleccionar “Entrada Punto Trabajo", puede seleccionar
5.18| ENTRADA DIGITAL1 No usado Entrada Punto Trabai ofra presidn de funcionamiento diferente en el pardmetro 5.19. [ X | X | X [ X
Entp 3‘:} S nl;n?r L‘:x‘ulloNV La opeicin de sensor de flujo s utiliza cuando hay un sensor de fljo
a Sengo 0(0 (:iullo disponible, que dstendrd la bombo.
S c' dul W La opcidn estlavo 0-10V se usa s un dispositvo actvo 0-10V o
eEsolr mé (I](]V un potend6mefro (dispositivo pasivo) estd conectado a la entrada
stlavo 0- 0100
Nota: Las opciones INV se utilizan para entradas NC.
5.19| PRESION ENTRADA 1 Bar 4 05 FS 2 et o 1o e oo difrente s XX
5.20| VELOCIDAD ENTRADA1 | 5 10 65 € puede contigurar un punio de trabajo dierenie st 1a X
entrada estd aiva.
521 TEMPERATURA ENTRADA 1| ¢ A T X
5.22| ENTRADA DIGITAL2 No usado Ver pardmetro 5.18 Ver pardmetro 5.18 KX [X[X
5.23| PRESION ENTRADA 2 Bar 4 05 ) ——— 1o b e XX
5.24| VELOCDAD ENTRADAZ | e % 0 I e puede configurar un punto de trabajo diferente i lo X
entrada estd activa.
5.25| TEMPERATURA ENTRADA2| °C -100 20 X
5.26| ENTRADA DIGITAL 3 No usado Ver pardmetro 5.18 Ver pardmetro 5.18 XXX [X
5.27| PRESION ENTRADA 3 Bar 4 05 Fs —— it e i XX
5.28| VELOCIDAD ENTRADA3 | Hz I3 10 65 ® puede tonfigurar un punio de frabajo dferente s o X
entrada estd ativa.
5.29| TEMPERATURA ENTRADA 3| °C -100 20 X
5.30 ENTRADA DIGITAL 4 No usado Ver pardmetro 5.18 Ver pardmetro 5.18 X{X[X[X
5.31| PRESION ENTRADA 4 Bar 4 05 FS P 1o do i diferert i XX
5.32| VELOIDAD ENTRADAG | Hz % 10 I ¢ puede configurar un punto de trabajo diferente i lo X
entrada estd ativa.
5.33| TEMPERATURA ENTRADA 4 °C -100 200 X
Si se instala un dispositivo de 0-10V, aqui puede
establecer el valor de presion para la sefal de 1 voltio.
5.35 PRESION ESCLAVO 1V Bar | Porll 03 Par.505 | +gge pardmetro estd disponible cuando cualquiera de los e
entradas digitales estd configurada como Esclavo 0-10V.
Si se instala un dispositivo de 010V, aqui puede
establecer el valor de presion para la sefal de 9 voltios.
5.36 PRESION ESCLAVO 9V Bar | Porl 05 Par. 505 | +pge pardmetro estd disponible cuando calquiera de las XX
entradas digitales estd configurada como Esclavo 0-10V.
Si sebinsmlu| un ldis;;osili‘llo tfie g-lﬂ V,quui pluzde |
establecer el valor de velocidad para la sefial de 1 voltio.
337 VELOUDADESCLAVOV |tz B 5 65 *Este pardmetro estd disponible cando cualquiera de las X
entradas digitales estd configurada como Esclavo 0-10V.
Si se instala un dispositivo de 0-10V, aqui puede
establecer el valor de velocidad para la sefial de 9 volios.
5.38 VELOUDADESCLAVOSV |tz B 5 6 *Este pardmetro estd disponible cuando cualquiera de las X
entradas digitales estd configurada como Esclavo 0-10V.
Si se instala un dispositivo de 0-10 V, aqui puede establecer
TEMPERATURA 0 el valor de temperatura para la sefal de 1 voltio.
539 ESCLAVO 1V ( % Por.506 | Por.507 | g pardmetro estd disponible cuando cualquiera de los X
entradas digitales estd configurada como Esclavo 0-10V.
Si se instala un dispositivo de 0-10 V, aqui puede establecer
TEMPERATURA 0 ¢l valor de temperatura para la sefial de 9 voltios.
54 ESCLAVO 9V ( % Por. 506 | Por.507 | uggy pardmetro estd disponible cuando cualquiera de las X
entrados digitales estd configurada como Esclavo 0-10V.
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Par.

Destripcion

Unid.

Programacion

Por Defecto

Min. Max.

Aplicacion

Notas

(

D

54

RELE SALIDA 1

OFF

OFF
Alorma (NO)
Alarma (NC)
Marcha
Reloj (NO)
Reloj (NC)
Falta de agua
Paro Externo
Sobrepresion %NO
Sobrepresion (NC

El objetivo de este parGmetro es habilitar sefiales de forma
remota.

OFF: EI relé nunca se activa.

Alarma (NO): El relé se cierra ante una alarma.

Alarma (NC): El relé s abre ante una alarma.

Marcha: El relé se cierra cuando la unidad estd funcionando
Reloj (NO): El relé se cierra en funcién de los datos horarios
programados en los pardmetros 5.44 a 5.48.

Reloj (NC): El relé se abre dependiendo de los datos de
tiempo programados en los pardmetros 5.4 a 5.48.

Falta de agua: el relé se activa si el variador defecta un
funcionamiento sin agua.

Paro externo: el relé se aiva cuando hay una parada
externa. (Para esta condicién debemos fener programada
una entrada digital como “Paro Local’).

Sobrepresion (NO): El relé se cierra si hay una alerta de
sobrepresicn (pardmetro 5.49).

Sobrepresion (NC): El relé se abre i hay una alerta de
sobrepresion (pardmetro 5.49).

><

542

RELE SALIDA 2

QFF

Ver pardmetro 5.41

Ver pardmetro 5.41

><

54

o

PROGRAMA HORARIO 1

OFF

OFF
L-Do
LV
Sa-Do
L....Do

En este pardmetro puede optar por no tener un programa
horario (OFF) o seleccionar los dias de la semana en que desea
que se efecute este programa. Puede elegir entre semanas
complefas (lunes o domingo], dias laborables (lunes a viernes),
fings de semana (Sdbado-Domingo) o dias individuales.

El programa horario actuard sobre el relé de salida programado
atal efecto.

><

544

INICIO PROGR. HORARIO 1

00:00 23:59

Hora de inicio del programa horario 1.

545

FIN PROGR. HORARIO 1

00:00 23:59

Hora de finalizacion del programa horario 1.

546

PROGRAMA HORARIO 2

Ver pardmetro 5.43

Igual que el pardmetro 5.43 pero para un segundo
programa horario.

541

INICIO PROG. HORARIO 2

00:00 n:59

Hora de inicio del programa horario 2

548

FIN PROGR. HORARIO 2

00:00 n3:59

Hora de finalizacion del programa horario 2.

549

NIVEL ALARMA
SOBREPRESION

Par 1] FS

Pardmetro para fijar la presion mdxima de la instalacion.

><

5.5

NIVEL ALARMA
DIFERENCIAL PRESION

Par 1,1 FS

Pardmetro para configurar el valor mdximo de presion
diferencial del sistema hidrdulico.

5.5

NIVEL ALARMA
TEMPERATURA MINIMA

0 100

Parémetro para configurar el valor minimo de
temperatura del sistema hidrdulico.

Yo

5.52

NIVEL ALARMA
TEMPERATURA MAXIMA

100

0 100

Pardmetro para configurar el valor maximo de
temperatura del sistema hidrdulico.

Yo

5.53

NIVEL ALAR. DIFERENCIAL
TEMPERATURA

100

0 100

Pardmetro para configurar el valor mdximo de diferencial
de temperatura del sistema hidrdulico.

5.54

ALARMA FALTA DE AGUA
ACTIVA

Sl

Sl NO

Pardmetro para habilitar o deshabilitar la alarma
deteccién de falta de agua.

En el caso de estar activo y defectar que no hay agua,

¢l variador iniciard los intentos mediante siguiente
secuencia: 5 minutos, 15 minutos, 1 hora, 8 horas 0 24
horas. La pantalla muestra el tiempo restante del intento
de inicio. Pulsando F2 forzamos el reset del aviso, atn
cwando el tiempo no haya concluido.

Si después del aviso de 24 horas se detecta nuevamente
funcionamiento en seco, la unidad se blogueard

indefinidamente hasta que se presione F2.

><
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. st Unid Programacion Noas Aplicacion
Por Defecto Min. Max. A[B|C|D|E
NIVEL DISPARO FALTA Le permite ajustar la sensibilidad de la proteccion de la
335 | DE AGUA % b 10 0 defeccion de funcionamiento en seco. SRR
5.56 RETARDO ALARMA S 5 ! » Tiempo desde que el sistema detecta un la falta de agua X
*“~ | FALTA DE AGUA ¢ hasta que s activa la alarma por este mofivo.
Pardmetro para habilitar o deshabilitar la deteccion de
5.57 | ALARMA ROTURA TUBERIA Sl Sl NO | e ol X
Pardmetro para habilitar o deshabilitar la alarma por
5.58 | ALARMA TENSION ACTIVA Sl Sl NO corte de dlimentacién elédrica. XX [X[X]|X
OFF , . . .
(on este pardmetro, seleccione el tipo de termistor del
3:59 TIPO TERWISTOR MOTOR OFF HE motor disponible para la proteccion del motor. EEESRER
NIVEL DISPARO Con este pardmefro, establezca el nivel de activacion del
560 terwstornoroR | obm | ! 05 P2 | trmistor delmotr, SN
§1: Lo edicon de s volores de los parémefros et blogueada.
BLOQUEO DE NO: La edicidn de fos valores de los pardmetros estd desblogueada.
5.01 NO NO S| Para cambiar este pardmetro de S a NO, debe ingresar la XX [X[X[X
PARAMETROS b : !
contrasefa 1357 u otra contreseia generada previamente por
¢l usuario.
Cuando cambie estos pardmetros a “SI”, aparecerd esta
5.62 | AJUSTE FECHA Y HORA NO NO S| pantalla para editar la fecha y la horo. Una vezquese | X [ X [ X | X | X
completa la edicion, el pardmetro vuelve a “NO".
563 ASISTENTE BUSQUEDA NO N0 N Si cambia este pardmetro de “NO” a “SI”, se iniciard el X
““% | FRECUENCIA DE PARO asistente de bisqueda de frecuencia de paro.
Para reiniciar la unidad y dejarla con la configuracion de
5.04 | AJUSTES DE FABRICA NO NO S| fdbrica, combie este pardmetro a “SI" y después ingrese el X | X [ X [ X | X
codigo 1357. El variador iniciard el asistente de inicio.
(1) En modo B, estd disponible con 2 Juctores
(2) En modo E, estd disponible con 2 luctore:
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6. AJIUSTES FINOS
ur. Desaipein Unid Programacion Noas Aplicacion
Por Defecto Min. Max. B{C[D
(ONSTANTE
6.01 PROPORCIONAL 100 0 999 X X
6.02| (ONSTANTE INTEGRAL 100 01 999 X X
Para el modo de control e femperatura:
6.03 DIRECCION PI Positivo Positivo Negativo | Para el sistema de colfocin, etoblezc este pordmelro en Potvo. X
Para el sistema de enfriamiento, establezcaeste pardmefro en Negatvo.
6.04| FRECUENCIA DE CONMUTACION|  kHz 17 25 16 X|X|X
FRECUENCIA MANIOBRA
6.05 S0P Bar 01 0 05
VELOCIDAD MANIOBRA
6.06 S0P | 1 64
6.07| DIRECCION MODBUS | | 250 X|X|X
48
6.08 | BAUDRATE MODBUS kbps 192 96 X1 X[ X
192
6.09| PARIDAD MODBUS 0 0 2 0=par // 1=impar /| 2=no paridad X[X|X
Si cambia este pardmetro de “NO" a “SI", restablecerd
6.10/ RESET DE ALARMAS NO NO S| ¢l registro de alarmas y el pardmetro volverd XXX
automdticamente a “NO".
Si cambia este pardmetro de “NO" o “SI", restablecerd
6.11 Eﬁ;ﬂdgijg MERO DE NO NO S| ¢l ngmero de arranques y el pardmetro volverd X[X|X
automdticamente a “NO".

Para entrar al mend 6, se requiere una contrasefia (2468
Si se instala en una bomba de pozo, se recomienda modificar el valor 6.04 (frecuencia de conmutacion) al minimo (2.5 kHz).

ATENCION: Antes de modificar los pardmetros del mend 6, pongase en contacto con nuestro servicio de asistencia, ya que una configuracion incorrecta podria provocar

un mal funcionamiento del variador y/o dafios en la bomba.

15 - CONFIGURACION MODBUS
MODBUS es un protocolo de mensajeria, posicionado en el nivel 7 del modelo 0SI.

Proporciona comunicacion cliente/servidor entre dispositivos conectados en diferentes tipos de buses o redes.
En el variador, la conectividad MODBUS se realiza bajo la “Transmisidn serie asincrona sobre EIA/TIA-485-A. El

modo de transmision es RTU (no se admite ASCII)".

Para mds informacion técnica sobre su funcionamiento, puede dirigirse a la web www.modhbus.org.
Puede encontrar la configuracién legible (Input registers) en la seccion Datos técnicos, pdgina n° 384.

Ademds, puede encontrar la configuracion de lectura/escritura (holding registers) en la seccion Datos técnicos,

pdgina n° 386.

187




= EaARA

16 - GESTION DE AVISOS

Uno de los principios fundamentales del variador es tratar de evitar el paro del suministro hidrdulico. Para ello,
el variador cuenta con sistemas que, en caso de que alguna lectura de la presion/consumo del motor se salga de
los limites establecidos, puede perder parcialmente su capacidad para intentar evitar el bloqueo del vuriugor Y,
por tanto, evitar el paro del suministro hidrdulico.

Un daro ejemplo es un consumo excesivo del motor eléctrico. En este escenario especifico, el variador limitard la
velocidad de rotacion del motor para evitar su deterioro, manteniendo el consumo del motor igual al consumo
nominal, por lo que la instalacion hidrdulica seguird recibiendo flujo de la bomba, no a la presion de trabajo
establecida, pero si a una presion algo menor.

A continuacion, se puede encontrar una tabla que especifica el estado actual del funcionamiento del sistema,

de acuerdo con las advertencias visuales que se muestran utilizando tanto los LEDS como la pantalla principal:

ADVERTENCIA

RAZON

EXPLICACION / SOLUCION

El led POWER parpadea

La bomba a la que estd conectado el variador no estd
operativa para el funcionamiento automatico.

Verificar que no exista paro manual (botén AUTO/STOP
en ¢l teclado), paro remoto (entrada auxiliar parada
remota activa) o paro general de la red de variadores
(ocurre cuando se estd modificando algdn pardmetro
(ritico general).

El led RUN parpadea

El variador estd en proceso de parar o bomba

El led ALARM parpadea

Estamos en el asistente de configuracion.

La bomba estd en estado de alarma.

I LED dejard de parpadear una vez que haya finalizado
el asistente de configuraci6n inicial.

Consulte el apartado de Alarmas de este manual para
resolver la incidencia.

El dato de frecuencia actual parpadea

El variador estd limitando la frecuencia de rotacién del
motor debido a una alta temperatura en la elecronica,
ademds del consumo excesivo del motor eléctrico.

Consulte el apartado de Alarmas de este manual para
resolver la incidencia. Compruebe que el variador esté
correctamente ventilado.

El dato de frecuencia de paro parpadea

La frecuencia de paro calculada supera la frecuencia
mdxima permitida para el funcionamiento de la bomba.

Recomendamos ejecutar el asistente de configuracion

de frecuencia de paro nuevamente (busque el asistente
de frecuencia de paro en el mend 5. PARAMETROS
AVANZADOS).

Si esta advertencia persiste después de ejecutar el
asistente nuevamente, debe reducir la presi6n de trabajo,
ya que la bomba que estd conectada no podrd alcanzarla.

El dato de consumo instantdneo parpadea

El variador estd limitando la frecuencia de rotacién del
motor debido al consumo excesivo del motor.

Compruebe que la corriente del motor sea la indicada en
la placa de especificaciones.

Junto al dato de consumo instantdneo,
hay un asterisco que parpadea

El variador con esta advertencia no tigne ningdn
transductor de presion conectado, y si hay un transductor
conectado, no estd conectado con la polaridad correcta.

La lectura del transductor tiene una diferencia de 0.5 bar
respecto a los otros fransductores conectados en la red
de variadores.

Desconecte el transductor de presion del blogue de
terminales eléctrico e invierta la polaridad del cable
de conexidn.

Recomendamos cambiar el transductor porque no
funciona correctamente.

188




= EaARA

17 - ALARMAS

MENSAJE

MOTIVO

SOLUCION / SOLUCIONES

ALARM FO1
SOBRECONSUMO

Indica un consumo excesivo en el motor.

Check that the nominal consumption data has been
entered correctly.
Check that the pump rofates freely with no obstructions.

ALARM F02
CORTO CIRCUITO

El motor estd cortocircuitado o se ha quemado.

No todos los cables del motor han sido conectados.

Fallo interno del variador.

Desconecte el motor del variador y compruebe que el
mensaje desaparece. Si este no es el caso, confacte con su
servicio técnico mds cercano.

Compruebe que todos los cables del motor estén
correctamente conectados al propio motor y también al
variador. También supervise el cableado correcto de la
fuente de alimentacion del variodor.

Contacte con el servicio técnico mds cercano

ALARM F03
TEMPERATURA DEL MODULO EXCESIVA

El mddulo de potencia ha alcanzado una femperatura
muy alta, comprometiendo su fiabilidad.

Asegirese de que la temperatura ambiente no exceda los
extremos establecidos en este manual.

Si el variador estd montado en la bomba, asegdrese de
que o bomba tenga un ventilador y que se haya colocado
| tapa del ventilador.

Si el variador estd montado en un soporte de pared,
asegirese de que el ventilador del soporte funcione
correctamente cuando el motor esté funcionando.

Se ha interrumpido el suministro elécirico al variador.
Se ha desconectado el cable de conexion eléctrica de la

ALARM F04 El variador no recibe corriente eléctrica, o estd fuera de o :
" NI ' red elgrica ol variador.
VOLTAJE ALIMENTACION osimiessupeior ¢ infeir. La tensi6n eléctrica que entra al variador estd fuera de
los limites especificados en la seccion de datos técnicos.
El transductor de presion estd cableado en el variador de
ALARM F05 El variador no recibe una lectura correcta del transductor frecuenda con o P°'°F',d°d u}verndu.
TRANSDUCTOR de oresion El transductor de presion estd roto.
presion. El transductor de presion fiene un rango diferente a
420 mA.

El motor estd cortociruitado o estd quemado. Destonedte el motor del variador y compruebe que el
mensaje desaparece. Si este no es el caso, confacte con su
servicio téenico mds cercano.

Algunos de los cables que comunican el motor con el
ALARM F06 convertidor de frecuencia no hacen un buen contacto
FALLO MOTOR dlécrio. L

El motor estd conectado para recibir una fension distinta

a la proporcionada por el variador.

Fallo de conexion de las fases de motor. El consumo de los fases de entrada no estd equilibrado.

ALARM F07 El variador detecta que la bomba estd funcionando Asegorese de que la homba aspire el liquido
NIVEL DE AGUA BAJO parcialmente sin agua. correctamente.
ALARM F08 EL;“;‘::E:"dﬂS;'E;}zeylg Emm?Eﬂg"duu'}ﬂ?nll Verifique que a red de agua no tenga fugas mayores a
ROTURA DE TUBERIA las requeridas para la demanda regulor.

un tiempo.
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MENSAJE

MoTIVO

SOLUCION / SOLUCIONES

ALARM A09

PARAMETROS DE FRECUENCIA INCOHERENTES

Existe un pardmefro relacionado con la frecuencia en
conflicto con los valores considerados normales.

Compruebe que la frecuencia minima sea superior a 10 Hz.
Comprube que la frecuencia mdxima sea inferior a 65 Hz.
Verifique que la frecuencia minima ingresada sea menor
que lo frecuencia maxima.

Comprube que la frecuencia minima de funcionamiento
de las bombas auxiliares sea inferior  la frecuencia
maxima.

Comprube que la frecuencia minima de funcionamiento
de las hombas auxiliares sea mayor que la frecuencia
minima.

ALARM A10 El retardo de paro de los bombas auxiliares excede el
PARAMETROS DE TIEMPO INCOHERENTES refardo de paro de la bomba principal.
ALARM AT1 El diferencial de presion de arranque excede la presin Reduzuo e direncaldepresi dearrnque de o

PARAMETROS DE PRESION INCOHERENTES

de trabajo.

bomba o aumente la presién de trabajo por encima de
este valor.

ALARM A12
SOBRECALENTAMIENTO DEL MOTOR

El valor detectado del termistor NTC o PTC es mayor o
menor que el valor indicado.

Espere a que el motor se enfrie.
Compruebe la conexién del cable PTC o NTC,

ALARM AT5 Se ha superado el umbral de alerta indicado en la Verifique el nivel de olerta de advertencia de
SOBREPRESION seccn relativa al nivel de alerta de sobrepresion. sobrepresion.
ALARM Al6 La alerta indica que la temperatura estd fuera de los Compruebe el minimo ivel de alrt de temperatura

FUERA DE LIMITES DE TEMPERATURA

limites.

y ¢l maximo nivel de alerta de temperatura en 5.
PARAMETROS AVANZADOS.

ALARM X13
ERROR INTERNO

No hay comunicacin entre el circuito de control (el
panel de botones y la pantalla), y la placa de potencia
atornillada al radiador.

Fallo inferno en el variador.

Compruebe que el cable plano que comunica ambos
(ircuitos electronicos esté bien conectado y apretado.
Puede deberse a un error ocasional en el firmware del
variador o la lectura puntual de un pardmetro que se
considera que estd fuera de los limites. En este caso,
recomendamos cortar la alimentacion del variador
durante unos minutos. Si después de unos minutos,
cando se vuelve a conectar la alimentacién ol variador
¢l mensaje permanece, pngase en contacto con el
servicio técnico mds cercano.

ALARMA X14
ERROR INTERNO

La comunicaci6n entre placas electrénicas de la misma
unidad o la informacién compartida entre unidades fiene
fallos o errores de integridad de los datos.

Compruebe que el cable plano que comunica ambos
circuitos electronicos esté bien conectado y apretado.
Compruebe que los cables que conectan las unidades
estén correctamente conectados y aprefados. Puede
deberse a un error ocasional en el firmware del variador
0 la lectura puntual de un pardmetro que se considera
que estd fuera de los limites.

Este error se restablece automdticamente, por lo que el
sistema normalmente volverd a la normalidad despugs
de unos minufos.
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18 - MANTENIMIENTO Y REPARACION

Recomendamos monitorear el variador periddicamente y regular su funcionamiento.

19 - GARANTIA

Elincumplimiento de las instrucciones proporcionadas en este manual de instrucciones, y/o cualquier manipulacion
del variador no realizada por un servicio técnico autorizado, y/o el uso de repuestos no originales, invalidard
la garantia y eximird al fabricante de cualquier responsabilidad en caso de accidentes de personas o dafios a la
propiedad y/o al propio producto.

Una vez recibido el producto, comprobar que no haya sufrido roturas o abolladuras importantes. De lo contrario,
informe al repartidor. Una vez que el variador se haya exiraido de su embalaje, compruebe que no se haya
dafiado durante el fransporte. En caso de cualquier dano, informe al distribuidor.

Compruebe que las caracteristicas que se muestran en la placa de caracteristicas son las que solicit.
Si la falla no estd incluida en la tabla “ALARMAS”, comuniquese con el distribuidor autorizado mds cercano.

20 - ELIMINACION Y ASPECTOS AMBIENTALES

To dispose of the parts that comprise the frequency converter, you must abide by the current regulations and laws
Para deshacerse de las piezas que componen el variador de ?;ecuenciu, debe cumplir con las normativas y leyes
vigentes del pais donde se utiliza el producto. En cualquier caso, no deseche piezas que puedan contaminar el
medio ambiente.

ﬁ Este simbolo en el producto indica que no debe desecharse con otros residuos domésticos.
|

Esta estipulacion solo se refiere a la eliminacion de equipos dentro de la Unién Europea (2012/19/UE). Es
responsabilidad del usuario desechar el equipo entregandolo en un punto de recoleccion designado para el
reciclaje y eliminacion de equipos eléciricos. Para obtener mds informacion sobre los puntos de recoleccion de
equipos, comuniquese con su agencia local de eliminacion de desechos.

191






INHOUDSOPGAVE

1. Presentatie 194
2. Instructies 194
3. Technische gegevens 195
4. Identificatie van het product 196
5. Afmetingen en gewicht 196
6. Opslag 196
7. Installatie en montage 196
8. Elekirische aansluitingen 199
9. Formaat beeldscherm 202
10. Hoofdscherm 202
11. Bedrijfsmodus 203
12. Opstartwizard 204
13. Configuratiemenu 214
14. Lijst met parameters 219
15. Modbus settings 225
16. Waarschuwingsmanagement 226
17. Alarmen 227
18. Onderhoud en reparatie 229
19. Garantie 229
20. Verwijdering en milieubeheer 229

193



= EaARA

I - PRESENTATIE

Het volgende product is een elekirisch apparaat voor de bediening en bescherming van pompsystemen t.b.v. de
variatie van de frequentie van de voedingsbron van de pomp. De omvormer die op enige pomp is aangesloten
beheert de werking ervan om een constante druk te behouden. Op deze manier wordt de pomp of het pompsysteem
ulleien ingeschakeld indien en voor zover dit nodig is, wat onnodige energieverspilling voorkomt en zijn levensduur
verlengt.

Bij de samenstelling van de handleiding zijn de volgende symbolen gebruikt:

& Risico op het verrorzaken van letsel en beschadiging van eigendommen.

2 - INSTRUCTIES
Véor de installatie en het gebruik van het product:

- Voor ingebruikname aandachtig alle onderdelen van deze handleiding doorlezen en deze bewaren voor
toekomstige raadpleging.

De gebruiker dient de geldende normen ter voorkoming van ongevallen in de betreffende landen strikt na te
leven. Controleer bij de ontvangst van het product of er geen beschadigingen aan het product aanwezig zijn en/of
er onderdelen ontbreken, zo ja, onmiddellijk contact opnemen met de leverancier.

- Controleer of de informatie die vermeldt staat op het plaatje overeenkomen met uw wensen en geschikt ziin
voor de installatie, met name of de nominale spanning van de motor compatibel is met de informatie die vermeld
staatop het typeplaatje van de omvormer.

- De installatie en het onderhoud dienen alleen uitgevoerd te worden door bevoegde personen die verantwoordelijk
zijn voor het uitvoeren van de elekirische aansluitingen volgens de geldende veiligheidsnormen.

- De regelaar mag niet worden gebruikt door personen met fysieke, zintuiglijke of mentale beperkingen, of zonder
de vereiste ervaring of kennis, behalve wanneer een persoon die verantwoordelijk is voor de veiligheid hen de
instructies heeft vitgelegd en toezicht heeft gehouden op de bediening van de omvormer.

- Men dient te vermijden dat de kinderen met de omvormer spelen.
- Gebruik het product niet op een andere manier dan is gespecificeerd in deze handleiding.

- De fabrikant wijst alle aansprakelijkheid voor schade als gevolg van oneigenlijk gebruik van het product af en
is niet verantwoordelijk voor schade die voortkomt it onderhoudswerkzaamheden of reparaties die door niet
gekwalificeerde personen en/of met niet originele reserveonderdelen zijn vitgevoerd.
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3 - TECHNISCHE GEGEVENS
Nominale waarden:
Fenheden|  E-SPD+ MT 2200 E-SPD+ TT 4000 E-SPD-+ TT 11000

Voedingsspanning v 220-240V é6n fase 400V drie fosen 400V drie fosen
Motorspanning v 230V drie fosen 400V drie fosen 400V drie fosen
Werkfrequentie Hz 50/60 50/60 50/60
Maximale stroom aan de vitgang van de frequentieomvormer| A I ] 30
Maximale stroom aan de ingang van de frequenticomvormer | A 0 12 3
Maximaal nominaal motorvermogen kw 22 4 1
Bereik schijnbaar vitgangsvermogen kVA 33 54 141
Efficiéntie - 96,73% (50Hz) - 97,61% (60 Hz) | 97,64% (50Hz) - 97,66% (60 Hz)
Beschermingsklasse IP 55* IP 55* IP 55*
Beschermingsgraad 2 2 2
Soort actie B B B

Werking S1 S1 §1
Aardingssystemen IT, TN-C, TN-STT IT, TN-C,TN-STT IT, TN-C, TN-STT

*De meegeleverde hulpventilator die voor wandmontage is bestemd, heeft een beschermingsgraad van IP54.

Bedrijfsgrenzen:
- Minimale omgevingstemperatuur: -10 °C

- Maximale omgevingstemperatuur: 40 °C
- Afwijking in de voedingsspanning: +/-10%
- Bereik vochtigheid: 5% tot 95% zonder condensatie en damp

- Maximale hoogte: 2.000 meter

Ecodesign:
Stand-by- Belastingspunten
veries | 5.5 | 2550 | 25,000 [ so;25 | s050 | so;ioo [ sois0 | oio0 | fE
(W) Relatief verlies [%] *1)2)3)
E-SPD+ TT 4000 6,13 90,50 92,96 91,62 9332 9,14 84,76 97,81 9,73 IE2
E-SPD+ TT 11000 9,03 88,59 9373 93,68 96,83 95,98 96,39 97,66 97,64 IE2
Eenheden E-SPD+ TT 4000 E-SPD+ TT 11000

Voedingsspanning v 400 400
Leveringsfrequentie Hz 50/60 50/60

Maximale huidige IP A 12 3

Motorspanning v 400 3Ph 400 3ph

Nominale vitgangsstroom A 1 30

Maximale stroom OP A I 30

Schijnbaar vitgangsvermogen (kvA) 76 208

Aanbevolen motorvermogen (kW) 4 ]
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Opmerking:

1) Verlieswaarden zijn bepaald bij een schakelfrequentie van 4 kHz.

2) Verlieswaarden zijn inclusief 10% van het supplement in IEC 61800-9-2.

3) Relatieve verliezen in verhouding fot het nominaal schijnbaar vermogen van het apparaat.

4 - IDENTIFICATIE VAN HET PRODUCT

E-SPD+ M T 2200

l

.

.

l

Productfamilie Vgedingsomvormer: Motorvermogen: Power
M=ténfase, T=Driefase T = Drie fasen Watts (W)
5 - AFMETINGEN EN GEWICHT
Afmetingen Volume Gewicht
Snelheidsomvormer Verpakking Snelheidsomvormer Verpakking Snelheidsomvormer Verpakking
E-SPD+ MT 2200 230x1834149 330x230¢170 0,0063 m* 0,013 m 28Kg 35Kg
E-SPD+ T 4000 2301183x149 3301230x170 0,0063 m? 0,013 m? 28Kg 35Kg
E-SPD+ T7 11000 316x276x198 330x295:210 0,017 m* 0,020 m* 64Kg 71Kg
6 - OPSLAG

Het product dient op een overdekte en droge plaats, verwijderd van warmtebronnen en beschermd tegen vuil en
trillingen, vocht, warmtebronnen en mogelijke mechanische beschadigingen, te worden opgeslagen. Geen zware
voorwerpen op de verpakking plaatsen.

7 - INSTALLATIE EN MONTAGE

Lees voor de installatie van de omvormer de hele handleiding zorgvuldig door en raadpleeg de
veiligheidsvoorschriften die gelden in het land waar de omvormer wordt gebruikt.

De installatie moet worden uitgevoerd door een gekwalificeerde technicus.
a) Installatie van de omvormer:

- Het moet worden geinstalleerd in een goed geventileerde ruimfe en worden beschermd tegen vocht en directe
blootstelling aan zon en regen.

-Voordat u de elekirische aansluitingen maakt, moet u controleren of de kabel die gebruikt wordt om de omvormer
van stroom te voorzien, niet onder spanning staat.

- Controleer zorgvuldig de elekirische gegevens zoals aangegeven op het typeplaatie van de omvormer voordat u
de elektrische stroom aansluit.

- De voedingskabels naar de omvormer, en van de omvormer naar de pomp, moeten de juiste afmetingen hebben
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voor het nominale verbruik van de motor en de vereiste kabellengte, volgens de in het betreffende land geldende
voorschriften. Hieronder vindt u een tabel met de maximale aanbevolen lengten naar gelang van de doorsnede
van de voedingskabel.

Doorsnede van de ingang van de frequentieomvormer (mm?) Doorsnede van de vitgang van de frequentieomvormer (mm?)
15 5| 4 5 | s | 4
Maximale afstand (meter) Maximale afstand (mefer)
E-SPD+ MT 2200 8 19 3 12 2 5l
E-SPD+ TT 4000 46 76 120 4 81 134
E-SPD+ TT 11000 - 3 61 - 40 64

- De lengte van de interfacekabel voor communicatie en/of drukopnemer mag maximaal 3 meter bedragen.
- Gebruik de juiste kabelwartels voor de bevestiging van de kabel.

- ZorE er ook voor dat het net elekirisch beveiligd is. Een speciale aardlekschakelaar met hoge gevoeli%heid (30
mA,b Iuslse A voor huishoudelijke toepassingen, klasse B voor industriéle toepassingen) wordt in het bijzonder
aanbevolen.

A

- Naast de aardlekschakelaar is het aanbevolen een thermische magneetbeveiliging en een werkschakelaar te
installeren om de stroomtoevoer naar elke omvormer afzonderlik te regelen.

A

- Gebruik aanbevolen installatieautomaten aan de voedingszijde als beveiliging in geval van een defect in de
omvormer. De aanbevolen maat van de installatieautomaat is als volgt:

Type B moet worden geinstalleerd voor alle aardlekschakelaars of bewaking van een omvormer tot aan
de voedingsspanning.

De aardkabel moet correct worden aangesloten. Als de aardkabel niet is aangesloten, bestaat er een
verhoogd risico op elekirische schokken of brand.

Voedingsspanning Model E-SPD+ Maat installatieautomaat
1~ 230 Vac MT 2200 204
3~ 400 Vac TT 4000 16A
3~ 400 Vac 1711000 32A

b) Installatie drukgroep met omvormer:

- De meervoudige pompgroep dient altijd te bestaan vit dezelfde pompen en dus met hetzelfde vermogen en

hydraulische rendement. Niet voldoen aan dit punt kan een foutieve werking van het pompsysteem veroorzaken.

- Voor de werking van de frequenticomvormer is het gebruik van een drukomzetter (4-20mA) noodzakelijk.

- De locatie van de drukomzetter dient altijd zo dicht mogelijk bij de pompgroep, zo dicht mogelijk bij de

membraan-expander en altijd na de terugslugklep van de pompgroep. De installatie van een hoofdafsluitklep van

de pompgroep, na de fysieke locatie van

e drukomzetter, is essentieel.
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- In het geval dat er meer dan één drukomzetter aanwezig is in een meervoudige pompgroep (meer dan
één omvormer met drukomzetter aangesloten), besluit het netwerk van onderling gekoppelde omvormers
automatisch, en na enkele voorafgaande testen van de betrouwbaarheid van de vitlezing van de aanwezige
omzetters, welke omvormer zal worden gebruikt als algemene druksensor voor het geheel.

- In het geval dat de foegewezen omzetter niet goed werkt besluit het ggheel van omzetter aufomatisch om de
omzetter die als hoofdomzetter beschouwd werd te W|LZ|gen in een ander die meer nauwkeurige uitlezingen levert.
De rest van de aanwezige omzetters blijven in stand-by, klaar om gebruikt te worden wanneer dat nodig is.

<) Montage op de motor:

- Het deksel van de aansluitdoos van de motor vervangen door de meegeleverde adapter om de motor te
ondersteunen (onderdelen 5 en 11a).

- De metalen radiator met behulp van de 2 schroeven die voor dit doel zijn meegeleverd op de adapter om de
motor te ondersteunen schroeven (onderdelen 9 en 11b).

- De correcte kabelwartels aanhalen om de afgegeven beschermingsklasse fe garanderen (onderdeel 10).

- De elektrische aansluitingen tussen het stroomcircuit en de motor vitvoeren met de meegeleverde elekirische
kabels (onderdeel 6).

- Met een platte kabel het stroomcircuit op het deksel + regelcircuit aansluiten (onderdeel 1).
- Het geheel vastschroeven (onderdeel 13).

d) Montage op wandsteun:
WAARSCHUWING: Voor de wandmontage dient paragraaf 2 hierboven, over de montage op de motor,

niet vitgevoerd te worden, omdat de 3 gaten in de metalen radiator reeds aanwezig zijn en de correcte
beschermingsklasse niet zou worden gegarandeerd.

- Monteer de wandsteun op de muur door de 3 gaten aan de achterzijde van de wandsteun (onderdeel 7).

- Plaats de ventilator op de bodem van de wandsteun, ervoor zorgend dat de positie van de luchtstroom naar boven
is (onderdeel 8).

- Het geheel van de omvormer binnen de wandsteun plaatsen, ervoor zorgend dat de 2 viteinden van de metalen
radiafor aan de binnenkant van de wandsteun blijven.

- De omvormer met de 2 geperforeerde schroeven aan de zijkant van de metalen radiator op de wandsteun
monteren (onderdeel 14).
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8 - ELEKTRISCHE AANSLUITINGEN
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A Het is noodzakelijk om een magnetische kern (A) te installeren.
Je vindt het in de doos met accessoires. Het moet worden bevestigd
aan:

(MT) en (TT) op de hoofdstroomkabel van de omvormer, zo dicht
mogelijk bij de kabelwartel.

(TT) Op de kabel tussen omvormer en motor, zo dicht mogelijk bij de
omvormerconnector, fotdat u een KLIK (B) hoort.

Stroomaansluitingen

MT 2200

§ 230VAC 1 ~
N ’ ‘ ®

TT 4000
= ~

-
-

7z

~
~
STROOM-

\ STROOM-
VOORZIENING

N
\
VOORZIENING
; 400VAC 3~

/
4
s
-
~ -

\I \

» |3 |

1

3

-

RELAIS 2 UITGANG

RELAIS 1 UITGANG

VENTILATOR

DIGITALE INGANG 2

DIGITALE INGANG 1

DRUK TRANSDUCER

RS485-COMMUNICATIE

INGANG3  INGANG4  MODBUS

0-10v

E-SPD+ MT2200
E-SPD+ TT4000

E-SPD+ TT 4000

Model Stroomvoorziening Motor
E-SPD+ MT2200 Enkelfosig 230V Driefasig 230Vac (DELTA aansluiting*)
E-SPD-+ TT4000 Driefasige 400V Driefasige 400Vac (STAR-aansluiting*)

*Voor 230/400V motoren
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STROOMVOORZIENING
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PTC/NTC INGANG
VENTILATOR DRUK TRANSDUCER 2
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RELAISUITGANG 1

S
=
XX
oo
(@]
© ©

RS485 COMMUNICATIE

s:| VOORPANEEL
=
=
)ﬂ VOORPANEEL

=\

DIGITALE INGANG 1
DIGITALE INGANG 2
DIGITALE INGANG 3
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Het is noodzakelijk om magnetische kernen (A, B en ()

te installeren.

Je vindt ze in de doos met accessoires.
In de voedingskabel van de frequenticomvormer wordt er
een aan de buitenkant aangebracht, zo dicht mogelijk bij de

kabelwartel (A).

In de kabel tussen de frequentieomvormer en de motor moet er
een worden geinstalleerd die alle kabels groepeert (B) en een
andere die alleen de 3 fasen groepeert zonder aarde (C).

Stroomaansluitingen
Model Stroomvoorziening Motor
E-SPD+ TT11000 Driefasige 400V Driefasige 400Vac (DELTA-aansluiting*)

*Voor 400/690V motoren
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SIGNAAL

BESCHRIVING

Relais 1
Relais 2

Uitgangen die werken zoals geprogrammeerd in hoofdstuk 5. GEAVANCEERDE PARAMETERS.
Deze vitgangen zijn potentiaalvrij en met een maximale belasting van 5 A bij 230 Vac.

VENTILATOR

In de bedrijfsmodus met wandsteun. Aangezien er geen beschikking is over de koeling van de motorventilator zelf, zat het ventilatiesysteem worden
gebruikt dat standaard met genoemde steun is vitgerust om in deze koeling te voorzien.
Deze vitgang is 24 Vdc en wordt geactiveerd wanneer de omvormer de motor ativeert.

IN1
IN2
IN3
IN4

Op deze ingangen kunt u elk potentiaalvrijcontact aansluiten dat de functies zoals geprogrammeerd in 5. GEAVANCEERDE PARAMETERS uitvoert.

OPMERKING: Zet deze ingangen niet onder spanning!

PTC (NTC)

Op deze ingang kan een motorfemperatuuropnemer worden aangesloten, waarmee de toestand van de motor bewaakt kan worden. Maakt de
aansluiting van een PTC- of NTC-opnemer mogelijk.
Het type opnemer kan worden gekozen zoals geprogrammeerd in hoofdstuk 5. GEAVANCEERDE PARAMETERS.

4-20mA

Aansluiting van de drukomvormer of temperatuursensor (altijd 4-20 mA), met behoud van de juiste polariteit zoals aangegeven in het
aansluitschema van de omvormer zelf.

In het geval van één sensor, altiid aansluiten op ingang 4-20mA (1).

In het geval van een tweede sensor, aansluiten op ingang 4-20mA (2).

0-10v

Externe ingang waarmee de dracisnelheid van de motor kan worden gewijzigd met behulp van een potentiometer, zoals gespecificeerd in
hoofdsfuk 5. GEAVANCEERDE PARAMETERS.

De ingang heeft 3 confacten: +10, AIT, GND.

OIf you have a potentiometer with its own power at 10V, connect the signal between between AIT and GND.

@Als u een potentiometer hebt die geen eigen voeding heeft, sluit u de ingang van de potentiometer aan tussen +10 en GND en de uitgang
van de potentiometer op All.

Deze functie kan worden ingesthakeld door een van de digitale ingangspoorten te sluiten en op “Slave 0-10V" in e stellen in 5. GEAVANCEERDE
PARAMETERS.

De controlelogica is:

In de modi A (constante druk), B (drukverschil), D (constante temperatuur) en E (temperatuurverschil): (Figuur 3a op pagina 383).

- Stop onder 1V.

- Maximale snelheid boven 9 V.

- Lineaire versnelling/vertraging tussen 1 Ven 9 V.

In modus C (vaste snelheid) hangt de logica of van de waarde van het setpoint Slave 1V en het setpoint Slave 9 V

a) Het setpoint Slave 1V is leiner dan het setpoint Slave 9 V: (Figuur 3b op pagina 383)

- Stop onder 0,5V

- Ingangssignaal onder 1V en pomp UIT --> Pomp UIT

- Ingangssignaal onder 1V en pomp AAN --> Setpoint Slave 1V

- Lineaire versnelling/vertraging tussen 1 Ven 9 V.

- Ingangssignaal hoger dan 9V --> Setpoint Slave 9 V

b) Het setpoint Slave 1V is groter dan het setpoint Slave 9 V: (Figuur 3¢ op pagina 383)

- Stop boven 9,5V

- Ingangssignaal boven 9V en pomp UIT --> Pomp UIT

- Ingangssignaal boven 9V en pomp AAN --> Setpoint Slave 9 V

- Lineaire versnelling/vertraging fussen 1 Ven 9 V.

- Ingangssignaal onder 1V --> Setpoint Slave 1V

MobBus

Hiermee kan de frequentieomvormer worden bewaakt via het MODBUS-communicatieprotocol.
De configuratie van de MODBUS-communicatie kan worden aangepast zoals geprogrammeerd in hoofdstuk 6. FLINAFSTELLINGEN.
Opmerking: Raadpleeg het hoofdstuk MODBUS voor MODBUS-parameters.

RS485

In deze klemmen moeten de verschillende omvormers die met elkaar moeten communiceren, onderling worden verbonden (maximaal 8). De
aansluiting geschiedt van punt paar punt. Klemmen 1 moeten op dezelfde wijze als klemmen 2 met elkaar worden verbonden.

FRECUENCY CONVERTER 1 | FRECUENCY CONVERTER 2 | FRECUENCY CONVERTER 8
Erommrem s | mrosooes o | rousssus o
) L) ol | ® \

i L i
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9 - FORMAAT BEELDSCHERM

Hoofdscherm

Led Spanning
Omvormer

Knop Handmatige Stop

Led werking & powere

O RUN e
om
pomp A ALARMS |

Led Alarm
Knop Selectie

Rechts
Knop Selectie Link
Knop Omhoog Knop Omlaag
10 - HOOFDSCHERM
Huidige draaifrequentie Onmiddellijk verbruik Nominaal verbruik Stopfrequentie
H =z ‘43./9 ERE- -
I \
Blm|F (SIS = Cla) e =N
Ela r 815 .5 CE S . 5
\
14«57 \ Mle nju
/ \ /
Huidige tijd Huidige druk Werkdruk Toegang tot het Menu
Huidige Gegevens Geplande gegevens
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11 - BEDRIJFSMODUS
11a) Constante druk
1) Unit met één pomp

Door de directe vitlezing van de drukopnemer is de omvormer verantwoordelijk voor het regelen van de
draaisnelheid van de elekiromotor van de pomp, zodat de netdruk vast en ongewijzigd blijft, binnen het
prestatiebereik van de pomp, ongeacht de onmiddellijke vraag naar het vereiste debiet. Wanneer de vraag naar
debiet het grootst is, neemt de druk van het waterleidingnet of. Op dit punt zorgt de drukopnemer, die de omvormer
voortdurend informeert over de actuele druk, ervoor dat de omvormer de elektromotor sneller laat draaien, zodat
de vastgestelde werkdruk wordt gegarandeerd. Wanneer de vraag naar debiet daarentegen afneemt, laat de
omvormer de elektromotor langzamer draaien, zodat de druk van het waternet onaangetast blift.

Raadpleeg pagina 382 voor een typisch hydraulisch installatieschema (figuur 1).

2) Unit met meerdere pompen (multi-omvormer)

Wanneer er een netwerk is van twee of meer omvormers die op elkaar zijn aangesloten, beslist het systeem op een
afwisselende en geordende manier welke pomp het eerst moet starten, wanneer er vraag is naar debiet. Als deze
ﬁomp eenmaal begint te dragien en stopt omdat er geen vraag meer is naar debiet, start het systeem de volgende

eer dat het wordt opgestart een andere pomp op, waarbij alle pompen waaruit het netwerk van omvormers
bestaat, draaien, zodat alle pompen in het netwerk van omvormers even vaak worden opgestart.

Als een pomp draait en het maximale toerental bereikt, en de netwerkdruk de vastgestelde werkdruk niet bereikt,
beslist het systeem of er nog een pomp moet worden opgestart, ter ondersteuning van de eerste pomp of hoeveel
er op dat moment ook draaien. Op dat moment berekent het netwerk van omvormers de druuisneIFI:eid van de
motoren die de minimale elekiriciteitshehoefte garandeert en tegelijkertijd de werkdruk handhaaft.

Op dezelfde manier, en met hetzelfde vitgangspunt van maximale energiebesparing, berekent het systeem
voortdurend wanneer het pompen die op een bepaald moment in bedriif zijn, kan vitschakelen.

11b) Drukverschil

In deze modus handhaaft de omvormer een drukverschil tussen de perszijde en de zuigzijde van de pomp in het
circulatiesysteem, ongeacht het debiet van het systeem.

De omvormer registreert continu de druk aan de drukzijde en aan de zvigzijde. Wanneer de vrumlq naar debiet het
grootst is, daalt het drukverschil. Op dit punt zorgt de omvormer ervoor gut de elektromotor sneller gaat draaien,
waardoor het ingestelde drukverscﬁil wordt gegarandeerd. Wanneer de vraag naar debiet daarentegen afneemt,
laat de omvormer de elektromotor langzamer gruuien, zodat het drukverschil van het waternet onaangetast blijft.

Deze bedrijfsmodus vereist ofwel een drukverschilsensor of 2 drukopnemers met dezelfde nominale druk.

Opmerkin[?: In het geval van een drukverschilsensor is het noodzakelijk de sensor aan te sluiten op de analoge
ingang 4-20 mA (1).

In het geval van twee drukopnemers moet de sensor aan de drukzijde worden aangesloten op de analoge ingang
4-20 mA (1) en de sensor aan de zuigzijde op de analoge ingang 4-20 mA (2).

Raadpleeg pagina 382 voor een typisch hydraulisch installatieschema (figuur 2).
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11¢) Vaste snelheid
In deze modus handhaaft de omvormer een vast motortoerental dat door de gebruiker is ingesteld.
De snelheid van de motor kan dan handmatig worden gewijzigd.

11d) Constante temperatuur

In deze modus zorgt de omvormer voor een constante temperatuur in het systeem. Voor deze bedrijfsmodus moet
een femperatuursensor worden geplaatst op de plaats waar de temperatuur moet worden geregeld.

Opmerking: Voor een verwarmingssysteem, stel 6. FLINAFSTELLING-parameter 6.03 in op Positief en voor een
koelsysteem, stel 6. FIJNAFSTELLING-parameter in 6.03 op Negatief.

Let op: Gebruik het juiste type temperatuursensor, athankelijk van de toepassing.

11e) Temperatuurverschil

In deze modus zorgt de omvormer voor een constant temperatuurverschil in het systeem. Deze bedrijfsmodus
vereist een temperatuurverschilsensor of twee temperatuursensoren van dezelfde temperatuurdassificatie.

Let op: Gebruik het juiste type temperatuursensor, athankelijk van de toepassing.

Opmerking: Bij temperatuurregeling kan het nodig zijn de instelling van de f)roporﬁonele en integrale regeling
aan te passen aan de afstand tussen de temperatuursensor en de warmiewisselaar.

12 - OPSTARTWIZARD

De eerste keer dat u de spanning ?f uw unit aansluit, wordt een opstartwizard vitgevoerd waarin u de
basisparameters kunt configureren om de pompunit te kunnen opstarten. Voor bedrijfsmodi met meer dan 1 pomp,
draait deze wizard alleen op een van de units, ongeacht het aantal dat is aangesloten.

Tijdens het gebruik van deze wizard knippert de rode LED om aan te geven dat dit proces geactiveerd is.

SFoans
Enaesls
Frions
Ok
{
s Monus U moet.lfiezen tussen de verschillende bedrijfsmodi van het systeem,
COHSTAHTE welke zijn:
il iblic/Als : MODE A: CONSTANTE DRUK
DR UK MODE B: DRUKVERSCHIL
Ok MODE C: VASTE SNELHEID

- MODE D: CONSTANTE TEMPERATUUR
@ MODE E: TEMPERATUURVERSCHIL
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OFSTARTHIZARD
AANTAL POMPEM

Ok

U &

Herholen

=\

OFSTARTHIZARD
DEAAITEST

Starten
J®)
JUISTE ROTATIE
JHA
HEE

Herholen

I\,

COMFIGUREER
naTUM EH TIID
2esals22 - 11:838
Yolaends

U &

Hoernsdosa

COMFIGUREER

DaTuMm EXM TIJD
ZE/B1/22 - 11:89
Woesnsdos 0k

=

Het systeem geeft automatisch het aantal omvormers (x) met dat op
uw netwerk is verbonden. Het is een indicatieve parameter die niet
kan worden gewijzigd.

Met de Fl-toets kunt u het automatisch zoeken herhalen dls de
weergegeven waarde “x” afwijkt van de werkelijke waarde.

Als u verschillende zoekacties vitvoert en de waarde nog steeds niet
overeenstemt, is er waarschijnlijk een verbindingsfout in het netwerk
van omvormers.

Alvorens dit punt vit te voeren, moet u aan de hand van het teken op
de pompmotor de draairichting controleren, die naargelang van het
pompmodel met de wijzers van de klok mee of tegen de wijzers van
de klok in kan zijn.

Op dit punt kunt u zien hoe de motor een aantal langzame
omwentelingen maakt, zodat u gemakkelijk kunt zien of de
draairichting correct is. Het voert 6 draaitests uit en stopt de motor.

De F1-toets herstart de draaitest.

Indien de draairichting niet juist is, selecteer dan NEE met de pijlen
en start de test opnieuw door op F1 te drukken om te verifigren dat
de draairichting is gewijzigd.

Zodra v hebt geverifieerd dat de draairichting correct is, selecteert u
JA en vervolgens accepteert u dit met de F2-toets.

Gebruik de pijltjestoetsen om de waarde die knippert te verhogen of
te verlagen en gebruik de F2-toets om naar de volgende waarde te
gaan. De volgorde van de waarden is:

DAG — MAAND — JAAR — UUR — MINUTEN

Linksonder op het display staat de dag van de week, die automatisch
wordt berekend aan de hand van de ingevoerde datum.

Wanneer u de laatste waarde (minuten) wijzigt, kunt u de wijzigingen
accepteren door op F2-toets e drukken.

Opmerking: Op elk punt tijdens het instellen van de datum kunt u
teruggaan naar de vorige waarde door op de F1-toets fe drukken.
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OFSTARTHIZARD

MOTORSTEOOM
2.8 A

0k

V&

12a) Modus A: CONSTANTE DRUK

OFSTHRTHIZaRD
oMY ORMERSCHAAL
18.68 Ear
Ok

'®

OFSTRARBRTHIZARD
WEREDERELLE

4,8 EBEar

STOFPFRER. Z0EKEHM

DRUE OF Ok
oM TE STARTEH
Ok
{E
OFEH OMYORMER
4.2EBar

Op dit punt moet u het nominale verbruik van de motor invoeren,
de waarde verhogen of verlagen met de pijltjestoetsen en bevestigen
met de F2-toets.

Opmerking: Het nominale verbruik is aangegeven op het typeplaatie
van de motor. U moet de juiste waarde kiezen, bijvoorbeeld als u
een omvormer MT aansluit, selecteer de waarde 230 V en voor de
omvormer TT, selecteer 400 V.

Gebruik de pijltjestoetsen om de maximale drukschaal van de
aangesloten drukopnemer in fe voeren.

Deze waarde staat vermeld op het typeplaatje van de drukopnemer
en moet altijd tussen 4 en 20 mA liggen.

Bevestig dit met F2-toets.

Gebruik de pijltiestoetsen om de druk in te voeren waarbij de unit
moet werken.

U moet er goed op letten dat deze waarde altijd binnen de
pompkromme ligt, en altijd proberen de vitersten van de kromme te
vermijden, d.w.z. met debieten van nagenoeg 0 of zeer lage drukken.

Bevestig dit met F2-toets.

Zodra u dit punt hebt bereikt, programmeert de omvormer zichzelf zo
dat het weet wanneer er geen debietvraag meer is en moet stoppen.
Daartoe vraagt het om hulp om de kenmerken van de installatie
waarmee het verbonden is te begrijpen.

Indien op dat moment wordt geconstateerd dat de druk van de
installatie gelijk is aan of hoger is dan de werkdruk, wordt de
gebruiker ervan in kennis gesteld dat het noodzakelijk is de
watertoevoer van de apparatuur te openen om de druk te verlagen
tot onder de werkdruk.
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SLUIT OMMORMER
EH
DRUE OF OE
Ok
JE
STOPFRER. Z0EEEH
4 .8EBar 48 .2H=z

{

STORPFREG.
48 .2H=

ZOEKEHM

Ok

U &

Herholen

=\,

IE WIZarRD IS
SUCCESYOL
VOLTOOIN

Zodra de omvormer constateert dat de waterdruk in de installatie
lager is dan de werkdruk, wordt de installateur gevraagd de
waterafvoer van de apparatuur naar de installatie volledig of te
sluiten.

Gedurende enkele seconden en afhankelijk van de capaciteit van de
installatie, bereikt de apparatuur de werkdruk om automatisch te
berekenen wat de stopfrequentie van de apparatuur is.

Zodra de stopfrequentie is berekend, geef de configuratiewizard de
berekende stopfrequentie weer en vraagt om bevestiging van de
berekende frequentie door de installateur.

Het geeft gedurende enkele seconden een tekst weer die aangeeft
dat de wizard met succes is voltooid voordat het hoofdscherm wordt
weergegeven.

Opmerking: Alle gegevens die in de wizard zijn ingevoerd of berekend, kunnen later worden gewijzigd via het menu

van de unit.

OPSTARTWIZARD IN SYSTEMEN MET TWEE OF MEER POMPEN
In systemen met twee of meer pompen wordt de opstartwizard in alle units tegelijk vitgevoerd.

Zodra de wizard in een van deze units is voltooid, zijn de andere units in het netwerk volledig gepro rammeerd

met dezelfde gegevens. Enkel de draaitest van de wizard moet in alle andere pompen vitgevoer

woraen.

Lodra de draaitesten zijn vitgevoerd, zijn de omvormers volledig geprogrammeerd.
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12b) Modus B: DRUKVERSCHIL

Op dit punt kan de gebruiker kiezen of het 1 drukverschilsensor of 2 onafthankelijke druksensoren heeft. De selectie
van de optie wijzigt de opstartwizard. Gebruik de pijltjestoetsen om optie A of optie B te selecteren en druk op de
F2-toets om de geselecteerde optie te bevestigen.

OPTIEA

AAMTAL SEHSOREH
1 DRUEYERSCHILSEH

S0RE

ok

U &

OPTIE A: 1 DRUKVERSCHILSENSOR

OFSTARTHWIZARD
ITRUEWNaaEDE -d4maA
H.8 Bor

OFSTARTHWIZARD
TRUENAAREDE -289mA
1.8 Baor

OPTIE B: 2 DRUKOPNEMERS

OFSTRARTHIZARD
OMYOEMERSCHAAL
lg .8 EBar

ok

V&

ok

V&

OPTIE B
AAMTAL SEHSOREHM:
2 DRUEOPHEMERS

0k

U &

Selecteer het minimale schaalbereik van de drukverschilomvormer,
d.w.z. de vitlezing in bar die wanneer de opnemer de omvormer een
vitlezing van 4 mA geeft.

Druk op de F2-toets om de waarde te selecteren.

Selecteer het maximale schaalbereik van de drukverschilopnemer,
d.w.z. de uitlezing in bar wanneer de opnemer de omvormer een
vitlezing van 20 mA geeft.

Druk op de F2-toets om de waarde te selecteren.

Gebruik de npijltiestoetsen om de maximale drukschaal van de
aangesloten drukopnemer in te voeren. Deze waarde staat vermeld
op het typeplaatje van de drukopnemer en moet altijd tussen 4 en
20 mA liggen.

Bevestig dit met F2-toets.

208



= EaARA

GEMEENSCHAPPELIJK VOOR BEIDE OPTIES A (1 DRUKVERSCHILSENSOR)

EN B (2 DRUKOPNEMERS)
OFSTaARTHIZarD Gebruik de pijltiestoetsen om de druk in te voeren waarbij de unit
HERKEDELE moet werken.

U moet er goed op letten dat deze waarde altijd binnen de
pompkromme ligt, en altijd proberen de vitersten van de kromme te
Ok vermijden, d.w.z. met debieten van nagenoeg 0 of zeer lage drukken.

@ Bevestig dit met F2-toefs.
F2

2.5 EBar

P P = e Selecteer met behulp van de toetsen de minimale werkfrequentie
OQFSTARTWIZARTD voor de pomp.
MIMIMALE FREGUEHTIE .
Bevestig dit met F2-toets.
25 .8 H=z
ok

R - Het geeft gedurende enkele seconden een fekst weer die aangeeft
DE WIZARD 1% dat de wizard met succes is voltooid voordat het hoofdscherm wordt
SUCCESYOL weergegeven.

MOLTOOID

12¢) Modus C: VASTE SNELHEID
In deze modus handhaaft de omvormer een vast motortoerental dat door de gebruiker is ingesteld.

De snelheid van de motor kan dan handmatig worden gewijzigd.

OFsTarRTHIZaRD Stel met behulp van de pijltiestoetsen de continue werkfrequentie van
= : = : de pomp in.
WEREFREBUEHTIE

~ ~ Bevestig dit met F2-toets.
23 .8 H=z

ok

U &
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- Het geeft gedurende enkele seconden een tekst weer die aangeeft
] JIZBRD =
DE I'_f { £AFD I3 dat de wizard met succes is voltooid voordat het hoofdscherm wordt
SUCCESYOL weergegeven.
MOLTOOID

12d) Modus D: CONSTANTE TEMPERATUUR

In deze modus zorgt de omvormer voor een constante temperatuur in het systeem. Voor deze bedrijfsmodus moet
een femperatuursensor worden geplaatst op de plaats waar de temperatuur moet worden geregeld.

Opmerking: Voor een verwarmingssysteem, stel 6 FIINAFSTELLING-parameter 6.03 in op Positief en voor een
koelsysteem, stel 6. FIINAFSTELLING-parameter in 6.03 op Negatief.

Let op: Gebruik het juiste type temperatuursensor, afhankelijk van de toepassing.

OFsSTaRrRTHIZaRTD U kunt selecteren hoe de omvormer zich gedraagt op Pusu van de
- — waargenomen temperatuur, d.w.z. als de temperatuur stijgt en u stelt
FI-RICHTIHNG de Pl-richting in op positief, vertraagt de motor.
Fositief Anderziids, als de temperatuur stijgt en u stelt de waarde op negatief
Ok in, versnelt de motor.

Q Druk op de F2-toets om te bevestigen.

OFSTARTHIZARD Selecteer de temperatuur die u wilt detedeiren \)Munneer de
. - temperatuursensor zijn minimale waarde bereikt (4 mA).
TEMPERATUUREMAARDE

CdAmay B.@ =C Druk op de F2-toets om de waarde in te stellen.

OFSTARTHIZARD Selecteer de temperatuur die v wilt detecteren wanneer de
TEMFERATULURNAARTE temperatuursensor zijn maximale waarde bereikt (20 mA).

CE@mAY 1@@ .8 o0 Druk op de F2-toets om de waarde in te stellen.

Ok

V&
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OFPSETARTHIZARD Stel de constante temperatuur die v in het systeem wilt in.
MERKETEMFPEREATUUR Druk op de F2-toets om de waarde in fe stellen.
SE..E 20

R [y gy I i Het systeem versnelt of vertraagt de pomp om altijd een constante
UPSTRARTHIZARD temperatuur fe handhaven die in het vorige punt is ingesteld, maar
STOFPFPEH TEWMF. OFFSET als de temperatuur het op dit scherm aangegeven verschil bereikt,
i@.8 =r erboven (als positieve Pl is geselecteerd) of eronder (in als negatieve

il el - Plis geselecteerd), stopt de pomp.

Druk op de F2-toets om te bevestigen.

AFSTEARTHIZARD Selecteer met behulp van de toetsen de minimale werkfrequentie
- - voor de pomp.
MIMNIMALE FREGUEMNTIE
— Bevestig dit met F2-toets.
25 .8 =2C
Ok
U
el WI1zarn |1l Het geef! gedurende enkgle se(or!den een tekst weer die aangeeft
o e e e I A dat de wizard met succes is voltooid voordat het hoofdscherm wordt
SUHCCEsSYOL weergegeven.
VYOLTOOID

m



= EaARA

12e) Modus E: TEMPERATUURVERSCHIL

In deze modus zorﬁi de omvormer voor een temperatuurverschil in het systeem. Deze bedrijfsmodus vereist een
temperatuurverschilsensor of twee temperatuursensoren van dezelfde temperatuurclassificatie.

Let op: Gebruik het juiste type temperatuursensor, afhankelijk van de toepassing.

Opmerking: Bij femperatuurregeling kan het nodig zijn de instelling van de I)roportionele en integrale regeling
aan te passen aan de afstand tussen de temperatuursensor en de warmtewisselaar.

Op dit punt kan de gebruiker kiezen of het 1 drukverschilsensor of 2 onafhankelijke druksensoren heeft. Gebruik
de pijltjestoetsen om optie A of optie B te selecteren.

Druk op de F2-toets om de geselecteerde opfie te bevestigen.

FAMTAL SEHSOREH: FAMTAL SEHSOREH:
1 DIFFEREHTIEEL 2 DRUCE
IRUCESEHSOR ZEMDERS
Ok Ok
U U
OFPSTarRTHIZarD U kunt selecteren hoe de omvormer zich gedraagt op basis van de
e T Ll waargenomen temperatuur, d.w.z. als de temperatuur stijgt en u stelt
FI-REICHTIHNG de Pl-richting in op positief, vertraagt de motor.

Positief Anderziids, als de temperatuur stijgt en u stelt de waarde op negatief

Ok in, versnelt de motor.

Q Druk op de F2-toets om te bevestigen.

OFSTaRrRTHIFarD Selecteer de temperatuur die u wilt detecteren wanneer de
— L temperatuursensor zijn minimale waarde bereikt (4 mA).
TEMPERRTUURNAARREDE

. e g B ey ey Druk op de F2-toets om de waarde in te stellen.
CdwmAr B.B 20

0k

-
T . Selecteer de temperatuur die u wilt defecteren wanneer de
OFSTARTHIZARD temperatuursensor zijn maximale waarde bereikt (20 mA).

TEMFERATUURNAMEDE
C2BmAy 188 .8 2C

Druk op de F2-toets om de waarde in te stellen.

0k

U &
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OFSTRARTHIZARD
WERETEMFERATUUR
28 .8 20
Ok

U &

OFSTRARTHIZARD
MIMIMaLE FREGUENTIE

25 .8 =2C

ok

UE

DE WIZARD I3
SUCCESNYOL
VMOLTOOID

Stel de constante temperatuur die u in het systeem wilt in.

Druk op de F2-toets om de waarde in e stellen.

Selecteer met behulp van de toefsen de minimale werkfrequentie
voor de pomp.

Bevestig dit met F2-toets.

Het geeft gedurende enkele seconden een tekst weer die aangeeft
dat de wizard met succes is voltooid voordat het hoofdscherm wordt
weergegeven.
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13 - CONFIGURATIEMENU

| A: CONSTANTE DRUK |

IEEEN

| ovsuuse

B GESCHEDENS] |4 HANDUATIG| | 5 GEAVANCEERDE PARAN |

‘ 1.1 SETPOINT DRUK ‘

2.01 TEMPERATUUR
MODULE

2.02 ANALOOG

‘ 1.4 MOTORSTROOM ‘ ‘ SIGNAAL 1 ‘
2.03 ANALOOG

‘ 1.5 DRAAIRICHTING ‘ ‘ SIGNAAL 2 ‘

‘ 1.6 STOPFREQUENTIE ‘

2.40-10V INPUT

‘ 1.7 OPSTARTVERSCHIL ‘

~

.05
MOTORTHERMISTOR

2.06 UREN SPANNING

2.07 UREN GEWERKT

2,08 OPSTARTNUMMER

2.09 DIGITALE INGANG 1

2.11 DIGITALE INGANG 3

2.12 DIGITALE INGANG 4

2.13 UITGANG RELAIS 1

2.14 UITGANG RELAIS 2

2.15 SOFTWARE-
VERSION

2.16 STROOMVERBRUIK
VAN DE POMP

6. FINAFSTEMMING

5.30 DIGITALE INGANG 4

531 DRUKIN 4

5.35 SLAVE 1V
DRUK SETPOINT

536 SLAVE 9 V 6,01 PROPORTIONALE

‘ S01TAAL ‘ ‘ SETPOINT DRUK ‘ ‘ KONSTANTE ‘
502 EENHEDEN VOOR 6.02 INTEGRALE

‘ St ‘ ‘ 541 RELAY UITGANG 1 ‘ ‘ SaECR ‘
5,04 DRUK OMVORMER

‘ PINIALE WANRDE (¢ ) ‘ ‘ 542 RELAY UITGANG 2 ‘ ‘ 6.04 SCHALTFREQUENZ ‘
5,05 DRUK OMVORMER 6.05 HAUFIGKEIT DER

‘ MAXIMALE WAARDE (20mA)‘ ‘ 543 BEDRUF 1 PLANNEN ‘ ‘ STOPPMANOVER ‘
508 MINIMALE 544 STARTTIUD 1 6.06 GESCHWINDIGKEIT
WERKFREQUENTIE PROGRAMMEREN DES STOPPMANOVERS
500 MAXIVALE 545 STOPTIJD 1

‘ WERKFREQUENTIE ‘ ‘ PROGRAMMEREN ‘ ‘ 6.07 MODBUS-ADRESSE ‘
510 PROPORTIONELE 6.08 MODBUS-

‘ AT ‘ ‘ 546 BEDRIJF 2 PLANNEN ‘ ‘ S8 Moo ‘
5.1 MAXIMAAL AANTAL 547 STARTTID 2 ]
INGESCHAKELDE ‘ PROGRAMMEREN ‘ ‘ 6.09 MODBUS-PARITAT ‘
POMPEN

548 STOPTIID 2 6.10 ZURCKSETZEN
512 STOPVERTRAGING PROGRAMMEREN DES
HOOFDPOMP ALARMPROTOKOLLS
549 ALARMNIVEAU TE
513 STARTFREQUENTIE HOGE DRUK 6.11 START-
HuLp NUMMERNPROTOKOLL
5,54 ACTIEF
514 STARTVERTRAGING DROOGLOOPALARM ZURUCKSETZEN
HULP
556 VERTRAGING
5.15 STOPVERTRAGING DROOGLOOPALARM
HULP
557 ALARM VOOR
516 OMSCHAKELTIID LEKKAGE
5,58 ACTIEF
517 INSCHAKELINTERVAL | | SPANNINGSALARM
POMP
559 TYPE
518 DIGITALE INGANG 1 MOTORTHERMISTOR
560 ACTIVERINGSNIVEAU
519 DRUKIN 1 MOTORTHERMISTOR
561 VERGRENDELING
522 DIGITALE INGANG 2 PARAMETER
562 DATUM EN TIJD
523 DRUKIN 2 INSTELLEN
563 ZOEKWIZARD
5.26 DIGITALE INGANG 3 STOPFREQUENTIE
564
FABRIEKSINSTELLINGEN
527 DRUKINS HERSTELLEN
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DRUKVERSCHIL

D

I
| ovsusie |

I I
B GESCHEDENS] |4 HANDUATIG| | 5 GEAVANCEERDE PARAN |

‘ 1.1 SETPOINT DRUK

2.01 TEMPERATUUR
MODULE

‘ 1.4 MOTORSTROOM

2.02 ANALOOG
SIGNAAL 1

‘ 1.5 DRAAIRICHTING

2.03 ANALOOG
SIGNAAL 2

2.40-10V INPUT

MOTORTHERMISTOR

2.06 UREN SPANNING

2.07 UREN GEWERKT

2,08 OPSTARTNUMMER

2.09 DIGITALE INGANG 1

~
1=
&

2.11 DIGITALE INGANG 3

2.12 DIGITALE INGANG 4

2.13 UITGANG RELAIS 1

2.14 UITGANG RELAIS 2

2.15 SOFTWARE-
VERSION

2.16 STROOMVERBRUIK
VAN DE POMP

6. FINAFSTEMMING

6.01 PROPORTIONELE

5.01 TAAL 5.41 RELAY UITGANG 1 CONSTANTE
5.02 EENHEDEN VOOR 6.02 INTEGRALE

‘ DRUK ‘ ‘ 5.42 RELAY UITGANG 2 ‘ ‘ CONSTANTE ‘
5.04 DRUK OMVORMER

MINIMALE WAARDE (4mA)

5.43 BEDRIJF 1 PLANNEN

544 STARTTID 1

5,05 DRUK OMVORMER y

MAXIMALE WAARDE (20mA) ‘ PROGRAMMEREN ‘ ‘ 6.07 MODBUS-ADRES ‘
5.08 MINIMALE 545 STOPTIID 1 6.08 MODBUS-
WERKFREQUENTIE PROGRAMMEREN BAUDRATE
5.09 MAXIMALE

‘ WERKFREQUENTIE ‘ ‘ 5.46 BEDRIJF 2 PLANNEN ‘ ‘ 6.09 MODBUS-PARITEIT ‘
510 PROPORTIONELE 5.47 STARTTID 2 6.10 RESET
VERSTERKING PROGRAMMEREN ALARMLOGBOEK
5.11 MAXIMAAL AANTAL 5.48 STOPTIJD 2 6.11 RESET LOGBOEK
mﬁsECSAKELDE PROGRAMMEREN OPSTARTNUMMER

5.13 STARTFREQUENTIE
HULP

5.49 ALARMNIVEAU TE
HOGE DRUK

5.14 STARTVERTRAGING

5.50 ALARMNIVEAU
DRUKVERSCHIL

5.15 STOPVERTRAGING
HULP

5.54 ACTIEF
DROOGLOOPALARM

5.16 OMSCHAKELTIJD

5.55 ACTIVERINGSNIVEAU
DROOGLOOP

5.17 INSCHAKELINTERVAL
POMP

5.58 ACTIEF
SPANNINGSALARM

5.18 DIGITALE INGANG 1

5.59 TYPE
MOTORTHERMISTOR

519 DRUKIN 1

5.60 ACTIVERINGSNIVEAU
MOTORTHERMISTOR

5.22 DIGITALE INGANG 2

5.23 DRUKIN 2

5.61 VERGRENDELING
PARAMETER

5.62 DATUM EN TIJD
INSTELLEN

5.26 DIGITALE INGANG 3

5.64
FABRIEKSINSTELLINGEN
HERSTELLEN

5.27 DRUKIN 3

5.30 DIGITALE INGANG 4

5.31 DRUKIN 4

5.35 SLAVE 1V
DRUK SETPOINT

5.36 SLAVE 9V
DRUK SETPOINT
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C: VASTE SNELHEID

LPRETERs | |

2. VISUALISATIE

I I I
| b cescrznens] | ivonns] | 5 cenvCEERDEPARAN |

‘ 1.2 SETPOINT SNELHEID ‘ ‘ MOD!

2.01 TEMPERATUUR ‘

ULE
2.02 ANALOOG
‘ 1.4 MOTORSTROOM ‘ ‘ SIGNAAL 1
2.03 ANALOOG
‘ 1.5 DRAAIRICHTING ‘ ‘ SIGNAAL 2 ‘

2.05
MOTORTHERMISTOR

2.06 UREN SPANNING

2.07 UREN GEWERKT

2.09 DIGITALE INGANG 1

2.10 DIGITALE INGANG 2

2.11 DIGITALE INGANG 3

2.12 DIGITALE INGANG 4

2.13 UITGANG RELAIS 1

214 UITGANG RELAIS 2

2.16 STROOMVERBRUIK
VAN DE POMP

6. FINAFSTEMMING

‘ 5.46 BEDRIJF 2 PLANNEN ‘

501 TAAL
502 EENHEDEN VOOR 547 STARTTIUD 2 604

DRUK PROGRAMMEREN SCHAKELFREQUENTIE
5,04 DRUK OMVORMER 548 STOPTD 2

MINIMALE WAARDE (4mA) ‘ PROGRAMMEREN 6.07 MODBUS-ADRES
505 DRUK OMVORMER 5,54 ACTIEF 6.08 MODBUS-

MAXIMALE WAARDE (20mA)| | DROOGLOOPALARM BAUDRATE

5.08 MINIMALE 5,55 ACTIVERINGSNIVEAU
WERKFREQUENTIE DROOGLOOP 6.09 MODBUS-PARITEIT

5.09 MAXIMALE
WERKFREQUENTIE

5.11 MAXIMAAL AANTAL
INGESCHAKELDE
POMPEN

5.58 ACTIEF 6.10 RESET
SPANNINGSALARM ALARMLOGBOEK

5.59 TYPE 6.11 RESET LOGBOEK
MOTORTHERMISTOR OPSTARTNUMMER

5.16 OMSCHAKELTIJD

5.60 ACTIVERINGSNIVEAU
MOTORTHERMISTOR

5.17 INSCHAKELINTERVAL
POMP

5.61 VERGRENDELING
PARAMETER

5.18 DIGITALE INGANG 1

5.62 DATUM EN TIJD
INSTELLEN

5.20 DREHZAHL
EINGANG 1

5.64
FABRIEKSINSTELLINGEN
HERSTELLEN

5.22 DIGITALE INGANG 2

5.24 SDREHZAHL
EINGANG 2

5.26 DIGITALE INGANG 3

5.28 DREHZAHL
EINGANG 3

5.30 DIGITALE INGANG 4

5.32 SDREHZAHL
EINGANG 4

5.37 SLAVE 1V
SETPOINT SNELHEID

5.38 SLAVE 9V
SETPOINT SNELHEID

5.41 RELAY UITGANG 1

5.42 RELAY UITGANG 2

5.43 BEDRIJF 1 PLANNEN

5.44 STARTTID 1
PROGRAMMEREN

5.45 STOPTIJD 1
PROGRAMMEREN
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| D: CONSTANTE TEMPERATULR |

| tomeeres | | ovsuusae

I I I
| b cescrznen] | vounc] | 5 cenvCEERDEPARAN |

1.3 SETPOINT 2.01 TEMPERATUUR
TEMPERATUUR MODULE
2.02 ANALOOG
‘ 1.4 MOTORSTROOM ‘ ‘ SIGNAAL 1 ‘
2.03 ANALOOG
‘ 1.5 DRAAIRICHTING ‘ ‘ SIGNAAL 2 ‘

2.4 0-10V INPUT

2.05
MOTORTHERMISTOR

2.06 UREN SPANNING

1.8 OFFSET DER
STOPPTEMPERATUR

2.07 UREN GEWERKT

2.09 DIGITALE INGANG 1

2.10 DIGITALE INGANG 2

2.11 DIGITALE INGANG 3

2.12 DIGITALE INGANG 4

2.13 UITGANG RELAIS 1

2.14 UITGANG RELAIS 2

2.16 STROOMVERBRUIK
VAN DE POMP

6. FINAFSTEMMING

501 AL 544 STARTTIID 1 601 PROPORTIONELE
. PROGRAMMEREN CONSTANTE
503 EENHEDEN VOOR 545 STOPTIID 1 602 INTEGRALE
TEMPERATUUR PROGRAMMEREN CONSTANTE
506
S PERATUURSENSOR ‘S.AGBEDRIJFZPLANNEN ‘ ‘GOSPI-RICHTUNG ‘
MINIMALE WAARDE (4 mA)
547 STARTTID 2 604
507 PROGRAMMEREN SCHAKELFREQUENTIE
TEMPERATUURSENSOR
MAXIMALE WAARDE (20 mA)
548 STOPTIJD 2
‘PROGRAMMEREN ‘ ‘607 MODBUS-ADRES ‘
508 MINIVIALE
WERKFREQUENTIE 551 ALARMNIVEAU 6.08 MODBUS-
MINIMALE TEMPERATUUR | | BAUDRATE
500 MAXIMALE
WERKFREQUENTIE YTV
‘MAX\MALE TEMPERATUUR‘ ‘509 MODBUS-PARITEIT ‘
511 MAXIMAAL AANTAL
INGESCHAKELDE
POMPEN 554 ACTIEF 610 RESET
DROOGLOOPALARM ALARMLOGBOEK
6.11 RESET LOGBOEK
555 ACTIVERINGSNIVEAU | | OPSTARTNUMMER
DROOGLOOP
516 OMSCHAKELTIID 558 ACTIEF
SPANNINGSALARM
517 INSCHAKELINTERVAL
POMP 559 TYPE
MOTORTHERMISTOR
3 1
518 DIGITALE INGANG 560 ACTIVERINGSNIVEAU
MOTORTHERMISTOR
521 TEMPERATUR IN 1 561 VERGRENDELING
PARAMETER
522 DIGITALE INGANG 2 562 DATUMENTID
INSTELLEN
525 TEMPERATUR IN 2 ™
FABRIEKSINSTELLINGEN
HERSTELLEN

5.26 DIGITALE INGANG 3

5.29 TEMPERATUR IN 3

5.30 DIGITALE INGANG 4

5.33 TEMPERATUR IN 4

5.39 SLAVI
SETPOINT TEMPERATUUR

5.40 SLAVE 9V
SETPOINT TEMPERATUUR

5.41 RELAY UITGANG 1

5.42 RELAY UITGANG 2

5.43 BEDRIJF 1 PLANNEN
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| E: TEMPERATUURVERSCHIL |
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IEE B FUNSTENING
1.3 SETPOINT 2.01 TEMPERATUUR 6.01 PROPORTIONELE
‘TEMPERATUUR ‘ ‘MODULE ‘ ‘5-‘" ThAL ‘ ‘5-46 BEDRLIF 2 PLANNEN ‘ CONSTANTE ‘
2,02 ANALOOG 5,03 EENHEDEN VOOR 547 STARTTUD 2 6,02 INTEGRALE
“'4M°T°RSTR°°M ‘ ‘SIGNAALW ‘ TEMPERATUUR ‘ ‘PROGRAMMEREN ‘ CONSTANTE ‘
2.03 ANALOOG 5.06 TEMPERATURSENSOR 5.48 STOPTIID 2
“'SDRAA'R'C”“”G ‘ ‘SIGNAALZ ‘ ‘MINAWERTMmA) ‘ ‘PROGRAMMEREN ‘ “””"R"”T“”G ‘
24 0109 NPUT 5,07 TEMPERATURSENSOR | [ 5,51 ALARMNIVEAU 6,04
MAX. WERT (20 mA) MINIMALE TEMPERATUUR | | SCHAKELFREQUENTIE
205 5,08 MINIMALE 552 ALARMNIVEAU
MOTORTHERMISTOR ‘WERKFREOUENTIE ‘ ‘MAXIMALETEMPERATUUR‘ ‘WM"DB”S'ADRES ‘
5,09 MAXIMALE 553
2.06 UREN SPANNING WERKFREQUENTIE TEMPERATURDIFFERENZ- 6.08 MODBUS-BAUDRATE
ALARMSTUFE

2.07 UREN GEWERKT

5.11 MAXIMAAL AANTAL
5.54 ACTIEF 6.09 MODBUS-PARITEIT
INGESCHAKELDE POMPEN DROCGLOOPALARM
6.10 RESET
5.16 OMSCHAKELTIID 5.55 ACTIVERINGSNIVEAU
DRO0GLOOP ALARMLOGBOEK
5.17 INSCHAKELINTERVAL 6.11 RESET LOGBOEK
5.58 ACTIEF
SPANNINGSALARM OPSTARTNUMMER
5.18 DIGITALE INGANG 1 559 TYPE
MOTORTHERMISTOR
5.21 TEMPERATUR IN 1 5.60 ACTIVERINGSNIVEAU
MOTORTHERMISTOR

5.22 DIGITALE INGANG 2 5.61 VERGRENDELING
PARAMETER

2.08 OPSTARTNUMMER

2.09 DIGITALE INGANG 1

2.10 DIGITALE INGANG 2

2.11 DIGITALE INGANG 3

2.12 DIGITALE INGANG 4

2.13 UITGANG RELAIS 1 5.25 TEMPERATUR IN 2 5.62 DATUM EN TIID
| E

NSTELLEN

2.14 UITGANG RELAIS 2 5.26 DIGITALE INGANG 3

5.64
FABRIEKSINSTELLINGEN
HERSTELLEN

VERSION 5.29 TEMPERATUR IN 3

2.16 STROOMVERBRUIK
5.30 DIGITALE INGANG 4
5.33 TEMPERATUR IN 4

5.39 SLAVE 1
SETPOINT TEMPERATUUR

>
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o
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5.40 SLAVE 9!
SETPOINT TEMPERATUUR

5.41 RELAY UITGANG 1

5.42 RELAY UITGANG 2

5.43 BEDRUJF 1 PLANNEN

5.4 STARTTLD 1
PROGRAMMEREN

5.45 STOPTUD 1
PROGRAMMEREN
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14 - LIJST MET PARAMETERS

Mobus
A | CONSTANTE DRUK D | CONSTANTE TEMPERATUUR
B | DRUKVERSCHIL E | TEMPERATUURVERSCHIL Wizard: Deze parameter is de parameter die in de opstartwizard is ingevoerd of berekend.
C | VASTE SNELHEID VS: Volledige schaalwaarde van de opnemer (ingevoerd in de opstartwizard).
1. PARAMETERS
Par. Beschrijving Eenheden Programmering Opmerkingen Toepassing
Standaard Min. Max. A|B|[C|D[E
1.1 | SETPOINT DRUK Bor | Wizard 05 FS Druk die u in het systeem wilt handhaven. XX
1.2 | SETPOINT SNELHEID Hz Wizard 10 05 Snelheid die u in het systeem wilt handhaven. X
1.3 | SETPOINT TEMPERATUUR | °C Wizard Temperatuur die u in het systeem wilt handhaven. XX
11(MT 2200 | Stroomsterkte van de motor in ampére. Rekening houdend
1.4 | MOTORSTROOM A | Wizrd 01 11(TT4000) | met het feit of uw motor hedraad is als 230 V drie fosen of | X [ X | X | X | X
30 (TT11000) | 400V drie fusen. Voer de nominale waarde in
U kunt de draairichting van de motor wijzigen door deze
A5 DRAAIRICHTING 0 ] parameter fe wijzigen van 0 in 1 of omgekeerd. SRR
Het systeem stopt wanneer de omvormer gedurende een
1.6 | STOPFREQUENTIE Hz Wizard 01 999 | bepaalde tiid (zie parameter 5.12) onder deze frequentie | X
hesft gewerkt.
Ditis het verschil waarmee u de druk kunt verlagen om
1.7 | OPSTARTVERSCHIL Bar 05 03 3 de pomp te starten met behulp van de in parameter 1.1 | X
ingevoerde waarde.
18 OFESET o Wizard 01 100 Dit is de offsettemperatuur voor het setpoint femperatuur X
| STOPTEMPERATUUR o , P oI femperalur.
2. DISPLAY
Tonasi
Par. Beschrijving Fenheden Opmerkingen . | Bolepzssrgn | E
2.01| TEMPERATUUR MODULE | °C | Dit geeft de temperatuur aan van de elekironische module van de omvormer. X
20| ANALOOG SIGNAAL T A Dit geeft de waarde in mA aan van de drukopnemer 1. Deze gegevens zijn 4 mA voor 0 Bar en 20 mA X
voor de hovengrens van de aangesloten opnemer.
2.03] ANALOOG SIGNAL2 A Dit gesft de waarde in mA aan van de drukopnemer 2. Deze gegevens zijn 4 mA voor 0 Bar en 20 mA X
voor de bovengrens van de aangesloten opnemer.
2.04/ 0-10v INPUT V| Dit geeft de waarde aan van het 0-10 V signaal indien dit is ingeschakeld in een van de ingangen. X
2.05| MOTORTHERMISTOR kohm | Dit gesft de waarde aan van MTC/PTC-signaal indien dit is ingeschakeld in de instellingen. X
2.06| UREN SPANNING Hours | Dit gesft het totale aantal uren aan dat de omvormer op een elekiriciteitsnet aangesloten is. X
2.07| UREN GEWERKT Hours | Dit gesft het totaal aantal gewerkte uren (het leveren van een uitgangsspanning) van de omvormer aan. X
2.08| OPSTARTNUMMER Dit geeft het totale aantal opstarts vanaf nul aan dat de unit heeft gemaakt. X
2.09| DIGITALE INGANG 1 Dit geeft aan of digitale ingang 1 AAN of UIT s. X
2.10{ DIGITALE INGANG 2 Dit geeft aan of digitale ingang 2 AAN of UIT s. X
2.11| DIGITALE INGANG 3 Dit gesft aan of digitale ingang 3 AAN of UIT is. X
2.12| DIGITALE INGANG 4 Dit gesft aan of digitale ingang 4 AAN of UIT is. X
2.13| UITGANG RELAIS 1 Dit geeft aan of uitgang van relais 1 AAN of UIT is. X
2.14| UITGANG RELAIS 2 Dit geeft aan of uitgang van relais 2 AAN of UIT is. X
2.15| SOFTWAREVERSIE Versie van de software van de unit. X
2.16| STROOMVERBRUIK VAN DEPOMP | W | Piekvermogen op uitgangsklemmen naar pomp. X
2.17| STROOMVERBRUIK VAN DE GROEP] W | Piekvermogen van alle pompen. X
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| 3. GESCHIEDENIS |

.81 ALARM Fad
EIMGAMEE -5PaMHUNGE
ilgrazsle - 12:14
Afsluiten

Wanneer we het Geschiedenis-menu ingaan vinden we de lijst
met waarschuwingen die zijn gegeven in onze installatie, in
chronologische volgorde met vermelding van de datum en het tijdstip
waarop ze zijn gegenereerd.

Met de piilties & y A kunnen we verder gaan of terug gaan om
de verschillende gegeven waarschuwingen die zijn gegenereerd weer
te geven.

Indien we op F1 drukken verlaten we dit menu.

| 4 HANDNATIG

Het systeem is gereed om via dit menu snelheidstesten it fe voeren en handmatig te functioneren. Wanneer we dit menu binnengaan, in welke
status van het systeem dan ook, stopt het apparaat waarvan wij naar binnen gaan met functioneren en dus stopt hij de pomp.

Wanneer wij dit menu binnen gaan verschijnt dit beeldscherm:

d.HAMIMATIG

B.BHz C@8=s2
4. 8EBor
Ffsluiten Fa
=
4, HAHDIMATIG
d2.B8BHz CB=sal
4. &Bor

Waarop wij de frequentie, een timer van de werking en de druk van
de omzetter die op dit moment wordt afgelezen kunnen zien.

Indien we op F1 drukken verlaten we dit menu.

Als u op ON drukt (met de F2-toets), start u de motor en kunt u de
frequentie verhogen of verlagen met behulp van de pijltjestoetsen.
Tegelijkertijd kunt v zien hoe het aftellen begint gedurende 2
minuten gebruik. Als u geen toetsen indrukt, stopt de motor na 2
minuten automatisch. Als u tijdens het aftellen op de F2-toets drukt,
wordt deze verhoogd naar 15 minuten, 30 minuten, 1 vur, 2 ur, 4
uur, 8 vur en 24 uur voor elke druk op de knop.

Indien we op F1 drukken, stoppen we de motor en keren we terug
naar het standby-scherm van dit menu.

A ATTENTIE

Misbruik van de handmatige modus kan overdrukken in de
installatie veroorzaken.
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5. GEAVANCEERDE PARAMETERS

- Programming ) Toepassing
Par. Beschrijving Eenheden Opmerki
Standaard Min. Max. et A|B[C|D
Spaans
Engels Nederltlmds k oo :
Frans Pools | U kunt kiezen tussen verschillende talen voor het menu
501 TaAL Spouns Italiaans Russisch | en de waarschuwingen. KX X
Portugees |  Zweeds
Duifs
5.02 EENHEDEN VOORDRUK | Bar Bar Bar - PSI - mwe Eenheden voor werkdruk op het display. XXX
U kunt 3 verschillende eenheden voor temperatuur gebruiken:
o °C (Celsius)
5,03 EENHEDEN VOOR o o oF °F (Fahrenheit) X
| TEMPERATUUR ... (geen eenheden. Het kan bijvoorbeeld zeer nuttig zijn
als de gebruiker kan werken afhankelijk van snelheid, of
tellen,..
5.04 ,mm&v&mﬁ& (6mA) Bor | Wizard | 10 Waarde van drukopnemer bij 4 mA. XXX
5.05 mlﬁﬂ?\wggﬂ%ﬂiﬂm;\} Bor | Wizard 5 4 Waarde van drukopnemer bij 20mA. XXX
5.06 Lﬁnmﬁgm&%ﬁ ?4RmA) mA | Wizard -100 200 Waarde van femperatuursensor bij 4 mA. X
5.07 IAEA'?('I)&%P#JSIEEI’)‘ES?ZRU ) mA | Wizord -100 200 Waarde van femperatuuropnemer bij 20mA. X
5.08 \,IﬁllEr:IlI’(ﬂF‘}lLEEQUENTIE Hz 5 10 50 Minimale frequentie waarop de pomp werkt. XX XX
5.09 \,Iﬁlé)lgll(MFII‘EII-EE]UENTIE Hz 50 25 05 Maximale frequentie waarop de pomp werkt. XX XX
5.10 \F;ERI?SPTOE';E&%ELE Bar 0 0 PN(lJAli(Il"SARhE( Drukverhoging bij de maximale frequentie van de pomp. | X | X
s MAXIMAAL AANTAL 8 1 8 Maximum aantal pompen dat gelijktiidig in het systeem AR ar
***| INGESCHAKELDE POMPEN kan functioneren.
De tijd vanaf het moment dat de hoofdpomp werkt
512 STOFVERTRAGING Sec. 10 10 100 met een toerental dat lager is dan de stopfrequentie X X
HOOFDPOMP )
(parameter 1.6) totdat de pomp volledi stopt.
5.13| STARTFREQUENTIEHULP | Ho 95 % 5 Wanneer de in bedif zijnde pomp deze frequentie bereikt, a8
. ' zendt het een commando naar het hulppomp om op fe starten.
De Tiid vanaf het moment dat de toestand van parameter
R STARTVERTRAGING HULP | Sec 2 ! 0 5.09 optreedt tot het moment dat de hulppomp start. XX
De tijd vanaf het moment dat een systeem met twee
5.15| STOPVERTRAGING HULP | Sec. 2 1 10 of meer pompen onder parameter 1.6 werkt totdatde | X | X
hulppompen stoppen.
Parameter voor het instellen van de tijdsperiode voor het
5.16 OMSCHAKELTIID Uren U OFF n omschokelen fssen pompen. XX X)X
Parameter voor het instellen van de tijdsperiode voor het
INSCHAKELINTERVAL periodiek opstarten van de pomp.
57 POMP Uren u OFF n Als de pomp gedurende deze ingestelde periode inactief SRR
is, draait het 2 of 3 keer met de minimale frequentie.
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- Programmering ) Toepassing
Par. Beschrijving Eenheden Opmerk
Standaard Min. Max. pHETIGEn B(C|D|E
Als u “Niet gebruikt” hesft dit geen invloed op het systeem.
it aebruikd U kunt de digitale ingang gebruiken als start-stop van een
Tzk?lz st:p systeem of slechts één, door optie Totale stop of Lokale stop
Totaal stop INV e seleeren. . .
Lokale so U kunt het ook op dezelfde manier gebruiken s een andere
Lokale so IpNV standaard insteldruk. Door IN setpoint te selecteren kunt u
5.18| DIGITALE INGANG 1 Niet gebruikt N 'Pt een andere insteldruk selecteren voor parameter 5.19. X1X[x]X
N selsen’i]:t";NV De optie Debietsensor wordt gebruikt wanneer een
Deb'gtsensor debietsensor beschikbaar is, die de pomp stopt.
Debietlsensor W De optie Slave 0-10V wordt gebruikt als een 0-10V actief
love 010V apparaat of een potentiometer (passief apparact) is
e aangesloten op de 0-10 V-ingang.
Opmerking: INV-opties worden gebruikt voor NC-ingangen.
5.19| DRUKIN1 Bar 4 05 ) ) ) ) X
5.20| SNELHED N1 he % m I Een (flnderselpmmkunworden ingesteld als de ingang X
= actief is.
5.21| TEMPERATUUR IN 1 ° -100 20 ! XX
5.22| DIGITALE INGANG 2 Niet gebruikt Tie parameter 5.18 Tie parameter 5.18 XX XX
5.23| DRUKIN2 Bar 4 05 FS ) ) ) X
5.24] SNELHEID IN 2 m % 0 I Een?nderselpumtkunworden|ngeste|du|sde|ngung X
. acief is.
5.25| TEMPERATUUR IN 2 ° -100 200 XX
5.26| DIGITALE INGANG 3 Niet gebruikt Tie parameter 5.18 Tie parameter 5.18 X[X[X|X
5.27| DRUKIN3 Bar 4 05 ) ) ) ) X
5.28] SNELHEID IN 3 he % m I Een tflnderselpmmkunworden ingesteld als de ingang X
= actief is.
5.29| TEMPERATUUR IN 3 °( -100 20 XX
5.30/ DIGITALE INGANG 4 Niet gebruikt Tie paramefer 5.18 Tig parameter 5.18 XX XX
531 DRUKIN4 Bar 4 05 FS Eon et sefoin a worden incestld s de X
5.32| SNELHEID IN 4 b % 10 I en ander setpoint kan orden ingesteld als de ingang X
actief s.
5.33| TEMPERATUUR IN 4 °C -100 200 XX
Als een 0-10 V-apparaat is geinstalleerd, kunt u hier de
SLAVE IV drukwaarde voor het 1 V-signaal instellen.
535 DRUK SETPOINT Bor | Parll 05 Par.305 | +pege parameter is beschikbaar wanneer een van de X
digitale ingangen is ingesteld op Slave 0-10V.
Als een 0-10 V-apparat is geinstalleerd, kunt u hier de
SLAVE9V drukwaarde voor het 9 V-signaal insfellen.
536 SETPOINT DRUK Bor | Parl) 05 Par.305 | +pgze parameter s beschikbaar wanneer een van de X
digitale ingangen is ingesteld op Slave 0-10V.
Als |ehend[]-lﬂ V&uppuru}(ln is ge'l'nstullelerd, kﬁnt u hier de
SLAVE IV snelheidswaarde voor het 1 V-signaal instellen.
547 SETPOINT SNELHEID e B 5 65 *Deze parameter is beschikbaar wanneer een van de X
digitale ingangen is ingesteld op Slave 0-10V.
Als een 0-10 V-apparaat is geinstalleerd, kunt u hier de
SLAVE9V snelheidswaarde voor het 9 V-signaal instellen.
538 SETPOINT SNELHEID Hz B 5 65 *Deze parameter is heschikbaar wanneer een van de X
digitale ingangen is ingesteld op Slave 0-10V.
Als een 0-10 V-apparaat is geinstalleerd, kunt u hier de
SLAVE 1V 0 temperatuurwaarde voor het 1 V-signaal instellen.
53 SETPOINT TEMPERATUUR ( % Por.506 | Pur.507 *Deze parameter is beschikbaar wanneer een van de KX
digitale ingangen is ingesteld op Slave 0-10V.
Als een 0-10 V-apparaat is geinstalleerd, kunt u hier de
SLAVE9V N temperatuurwaarde voor het 9 V-signaal instellen.
54 SETPOINT TEMPERATUUR ( % Por.506 | Pur. 507 *Deze parameter is beschikbaar wanneer een van de KX
digitale ingangen is ingesteld op Slave 0-10V.
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Programmering Oumerkien Toepassing
Standaard Min. Max. PG A|B|[C|DJ[E

Par. Beschrijving Eenheden

Het doel van deze parameter is signalen op afstand vrij
fe geven.
UIT: Het relais is nooit geactiveerd.
Alarm iNO): Het relais sluit voor een alarm.
um Alarm (NC): Het relais oY(enIvooreen alarm,
Alarm (NO) Start: Het relais wordt bekrachtigd wanneer de unit werkt,
Ao (NC) Klok (NO): Het relais sluit afhankelijk van de in
St parameters 5.4 tot 5.48 geprogrammeerde fijdsgegevens.
Kiok NO) Klok (NC): Het relais opent afhankelik van de in de
RELAY UITGANG 1 urm Ki kﬁN() parameters 5.4 fot 5.48 geprogrammeerde tijdgegevens.
D 0 | Droogloop: Het relais wordt bekrachtigd als de
: 1roog o?p omvormer droogloop defecteert.
1 hx en:le SkopN 0 Externe stop: Het relais wordt bekruthti[?d wanneer er
¢ hOge ’”k% een externe stop is. (Voor deze voorwaarde moeten er een
Te hage drok (NC digitale ingang geprogrammeerd zijn als “Lokale stop”).
Te hoge 3ruk (NO): Het relais slut bij een alarm voor fe
hoge druk (parameter 5.49).
Te hoge druk (NC): Het relais opent bij een alarm voor
te hoge druk (parameter 5.49).

><
><
><
><
><

54

54

~

RELAY UITGANG 2 ur Tig parameter 5.41 Tie parameter 5.41 XX X[ X[X

In deze parameter kunt u kiezen om geen tijdprogramma
ur e hebben (UIT) of de dagen van de week waarop u dit

Ma-20 programma wilt activeren. U kunt kiezen tussen hele

SCHEDULE OPERATION 1 ur Ma-Vr weken (ma-z0), weekdagen (ma-vr), weekenden (za-zo)
o0 of afzonderlijke dagen.

M....Io Het bedriifsschema werkt op het uitgangsrelais dat voor

dit doel is geprogrammeerd.

>
>
><
>
><

54

o

544 STARTTIID 1 PROGRAMMEREN 00:00 00:00 23:59 | Starfijd van schema 1. XIX|X[X|X

5.45| STOPTUID T PROGRAMMEREN 00:00 00:00 23:59 | Stoptiid van schema 1. XIX|X[X|X

546 BEDRUF 2 PLANNEN ur T promeer 43 | el s prameer S48 morvareenveete |y |y |y | | y

547 STARTTIID 2 PROGRAMMEREN 00:00 00:00 23:59 | Starfijd van schema 2. XTX X [X[X

548 STOPTUD 2 PROGRAMMEREN 00:00 00:00 23:59 | Stoptiid van schema 2. KX X[X|X

ALARMNIVEAU TE HOGE Parameter voor het instellen van de maximale o
54 DRUK s Parl,} Fs drukwaarde van het hydraulisch systeem. K

ALARMNIVEAU ¥ Par] s Parameter voor het instellen van het maximale X

3501 DRUKVERSCHIL drukverschil van het hydraulisch systeem.

ALARMNIVEAU MINIMALE o 0 0 100 Parameter voor het insfellen van de minimale X |y

331 TENPERATULR temperatuur van het hydraulisch systeem.

ALARMNIVEAU MAXIMALE

0 Parameter voor het instellen van de maximale
TENPERATULR C| m 0 100 ke

55 temperatuur van et hydraulisch systeem.

~

ALARMNIVEAU

Parameter voor het instellen van het maximale
TEWPERATUURVERSHIL | ¢ | 100 0 100 :

temperatuurverschil van et hydraulisch systeem.

5.5

<

Parameter voor het in- of itschakelen van het
laagwaterpeilalarm.

Als de omvormer actief is en een melding veroorzaakt,
probeert de omvormer fe starten in de volgende volgorde:
ACTIEF 5 minuten, 15 minuten, T uur, 6 uur of 24 uur. Op
DROOGLOOPALARM A A NO het display wordt de resterende fijd fot de volgende
startpoging weergegeven. Druk op de F2-toefs om de
melding van onvoltooide aftellen fe resetten.

Als na de 24-uurs melding weer droogloop wordt
geconstateerd, wordt de omvormer voor onbepaalde fijd
vergrendeld totdat u op de F2-foets drukt.

5.5

Y
><
><
><
><
><
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Par. Beschrijving Fenheden AN Opmerkingen W]
Standaard Min. Max. A|B|[C|D[E
ACTIEF Hiermee kunt u de gevoeligheid van de beveiligingsinschakeling
335 | DROOGLOOPALARM b 10 n bij detectie van drooglopen nauwkeurig afstellen. SRR
5.56 VERTRAGING S 5 ! » De iid vanaf het moment dot het systeem een laag waterpeil berekent X
**~ | DROOGLOOPALARM ’ fot het moment dat het alarm om deze reden wordt geadtveerd.
Parameter voor het in- of vitschakelen van de defetie
5.57 | ALARM VOOR LEKKAGE A A NO | o leklen. X
558 | ACTIEF SPANNINGSALARM n n NO Paramefer voor het in- of uitschakelen van het alarm bij wlxlx [yl x
’ stroomuitval.
5.59 | TYPE MOTORTHERMISTOR uT }#E Met deze parameter selecteert u het type motorthermistor ol vl x
’ NTC dat beschikbaar is voor de motorbeveiliging.
ACTIVERINGSNIVEAU Met deze parameter stelt u het activeringsniveau in van
5.60 MOTORTHERMISTOR kQ ! 05 %9 de aangesloten motorthermistor. AESESRER
JA: Het wijzigen van de waorden van de parameters is vergrendeld.
NO: Het wijzigen van de waarden van de parameers s ontgrendeld.
561 protchoE NG N NO IA | O dez urmetrvn A n NE e e, moet bt X [x [x [x[x
wachtwoord 1357 invoeren of een ander eerder door de gebruiker
gegenercerd wachtwoord invoeren,
Wanneer u deze parameter wijzigt in “JA” verschijnt dit
5.62 FNASTT%TLE':IT”D NO NO A scherm voor het bewerken van de datum en fijd. Zodra et | X | X [ X [ X | X
bewerken is voltooid, keert de parameter ferug naar “NO”.
TOEKWIZARD Als u deze parameter wijzigt van “NEE" in “JA" wordt de
5.3 STOPFREQUENTIE N0 NO I zoekwizard voor de stopfrequentie gestart, !
Om de unit te resetten naar de fabrieksinstellingen, zet u
5.04 mgngEEﬁlmTELUNGEN NO NO A deze parameter op “JA". Nadat u het wachtwoord 1357 | X [ X | X | X | X
hesft ingevoerd wordt de opstartwizard gestart.
(1) In B-modous, alleen beschikbaar met 2 op
(2) In E-modus, alleen beschikbaar met 2 of
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6. FIUNAFSTELLING

- Programmering ) Toepassing
Par. Beschrijving Eenheden Opmerki
Standaard Min. Max. et A|B|[C|D[E
PROPORTIONELE

6.01 CONSTANTE 100 0 999 XX XX

6.02| INTEGRALE CONSTANTE 100 01 999 XX XX
Voor de regelmodus femperatuur:

6.03 PI-RICHTING Positief Positief Negatief | Voor verwarmingssystemen, stel deze parameer in op Positef. XX
Voor koelsysteem, stel deze parameter in op Negatief.

6.04| SCHAKELFREQUENTIE kHz 17 25 16 X X|X[x|X

6.05| STOPFREQUENTIE Bar 01 0 05 X

6.06 SNELHEID VAN STOP 1 ] 04 X

6.07| MODBUS-ADRES 1 1 250 XXX [x]x

48
6.08| MODBUS-BAUDRATE kbps 192 96 XX X|[x|xX
192

6.09| MODBUS-PARITEIT 0 0 2 0= even// 1 = oneven // 2 = geen parieit XX X[X|X
Als u deze parameter wiizigt van “NEE” in “JA”, wordt het

6.10/ RESET ALARMLOGBOEK NO NO A alormlogboek gereset. De parameter keert automatisch | X [ X | X [ X | X
terug naar “NEE".
Als v deze parameter wiizigt van “NEE" in “JA”, wordt

6.11 EE’SSETTAkgﬁgl%ﬂl(ER NO NO A het nummer van de opstarts gereset. De parameter keert [ X | X | X [ X | X
automatisch terug naar “NEE".

0Om menu 6 te openen is een wachtwoord vereist (2468

Indien geinstalleerd op een bronpomp, wordt aanbevolen om de waarde 6.04 (schakelfrequentie) te wijzigen in minimaal (2,5 kHz).
LET OP: Voordat u de parameters van menu 6 wijzigt, dient u confact op te nemen met onze service, aangezien onjuiste instellingen een onjuiste werking van de
omvormer en/of schade aan de pomp kunnen veroorzaken.

15 - MODBUS SETTINGS

MODBUS is een berichtenprotocol op de applicatielaag dat zich op niveau 7 van het 0SI-model bevindt. Het biedt
client/server-communicatie fussen apparaten die zijn aangesloten op verschillende soorten bussen of netwerken.

In de omvormer vindt de MODBUS-connectiviteit plaats onder de “Asynchrone seriéle overdracht via EIA/TIA-
485-A. De transmissiemodus is RTU (ASCII niet ondersteund)”.

Voor meer technische informatie over hoe het werkt, bezoek de website www.modbus.org.

De leeshare instellingen (invoerregisters) vindt u in de sectie Technische gegevens, paginanr 384.

U kunt de bewerkbare/leeshare instellingen (houdregisters) ook vinden in de sectie Technische gegevens,

paginanr 386.
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16 - WAARSCHUWINGSMANAGEMENT

Een van de hoofdprincipes van de omvormer is te proberen het uitvallen van de hydraulische voeding te
voorkomen. Daartoe beschiki de omvormer over systemen die, indien een waarde voor de druk/het verbruik van
de motor buiten de vastgestelde grenzen valt, gedeeltelijk zijn vermogen kunnen verliezen om fe proberen te
voorkomen dat de omvormer vergrendelt en dus dat de hydraulische voeding vitvalt.

Een duidelijk voorbeeld is een overmatig verbruik van de elekiromotor. In dit specifieke scenario beperkt de
omvormer ée draaisnelheid van de motor om de achteruitgang ervan te voorkomen, waarbij het verbruik van
de motor gelijk blijft aan het nominale verbruik, zodat de hydraulische installatie debiet vit de pomp blijft
ontvangen, niet bij de vastgestelde werkdruk, maar bij een iets lagere druk.

Hieronder vindt u een tabel met de huidige toestand van de werking van het systeem, volgens de visuele

waarschuwingen die zowel via de LEDS als via het hoofdscherm worden weergegeven:

WAARSCHUWING REDEN VERKLARING / OPLOSSING
Controleer of er geen handmatige uitschakeling is (de
AUTO/STE]P-toets op het toetsenpaneel), een) stop op
X ; De pomp waarop de omvormer is aangesloten, is niet in | ofstand (hulpingang actieve stop op afstand) of een

De POWERLED knipper werking voor automatisch bedriif. algemene stop van het netwerk van omvormers (treedt
op wanneer een algemene kiifische parameter wordt
gewiizigd).

De RUN-LED knippert. De omvormer is bezig met het stoppen van de pomp.

De opstartwizard is bezig. De LED stopt met knipperen zodra de wizard voor de

eerste configuratie is voltooid.

De ALARM-LED knippert

De pomp is in een alarmtoestand (aangegeven op het
display).

Raadpleeg het hoofdstuk over alarmen in deze
handleiding om het incident op te lossen.

De huidige frequentiegegevens knipperen.

De omvormer beperkt de draaifrequentie van de motor
als gevolg van een hoge temperatuur in de elekironica,
naast een overmatig verbruik van de elekiromotor.

Raadpleeg het hoofdstuk over alarmen in deze
handleiding om het incident op te lossen. Controleer of
de omvormer voldoende geventileerd is.

De stopfrequentiegegevens knipperen.

De berekende stopfrequentie overschrijdt de maximaal
toegestane frequentie voor de werking van de pomp.

Het is aanbevolen wizard voor het configureren van de
stopfrequentie opnieuw it te voeren (de wizard voor
stopfrequentie vindt in hoofdstuk 5. GEAVANCEERDE
PARAMETERS).

Als deze waarschuwing aanhoudt na het opnisuw
vitvoeren van de wizard, moet u de werkdruk verlagen,
aangezien de verhonden pomp deze niet kan bereiken.

De huidige verbruiksgegevens knipperen.

De omvormer beperkt de draaifrequentie van de
motor als gevolg van een overmatig verbruik van de
elektromotor.

Controlger of de motorstroom overeenkomt met de
motorstroom die op et typeplaatie is aangegeven.

Naast de hvidige drukgegevens staat een
sterretje dat knippert.

Op de omvormer met deze waarschuwing is geen
drukopnemer aangeslofen. Als er wel een opnemer is
aangesloten, is deze niet correct aangesloten.

De vitlezing van de opnemer heeft een verschil van 0,5
bar met de andere opnemers die op het netwerk van
omvormers zijn aangesloten.

Haal de aansluitklemmen van de opnemer los en draai
de draden van de aansluitkabel om.

Het is aanbevolen de opnemer fe vervangen als deze niet
orred uitleest.
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17 - ALARMEN

BERICHT

REDENEN

OPLOSSING(EN)

ALARM FO1
OVERBELASTING

Gesft een overmatig verbruik in de motor aan.

Controleer of de nominale verbruiksgegevens correct
ijn ingevoerd.

Controleer of de pomp vrij draait en niet geblokkeerd
wordt.

ALARM F02
KORTSLUITING

De motor heeft een kortsluiting of s doorgebrand.

Niet alle draden zijn aangesloten.

Interne fout in de omvormer.

Koppel de motor los van de omvormer en controleer of
de melding verdwiint, Is dit niet het geval, neem dan
contact op met de dichisthijzijnde technische dienst.

Controleer of alle kabels van de motor correct zijn
aangesloten op de motor zelf en ook op de omvormer.
Controleer ook of de bekabeling van de voeding van de
omvormer correctis.

Neem contact op met de dichtstbijzijnde technische dienst.

ALARM F03
TE HOGE TEMPERATUUR VAN DE MODULE

De voedingsmodule heeft een zeer hoge temperatuur
bereikt, waardoor de betrouwbaarheid in het gedrang
komt.

Torg ervoor dat de omgevingstemperatuur niet hoger
is dan de itersten die in deze handleiding worden
vermeld.

Indien het op de pomp is gemonteerd, controleer

dan of de pomp een ventilator heeft en of de
ventilatorafdekking is gemonteerd.

Indien het op een muur is gemonteerd, controlger dan
of de ventilator van de bevestiging correct functioneert
wanneer de motor draait.

De stroomtogvoer naar de omvormer is onderbroken.
De voedingskabel van he elektriciteitsnet naar de

ALARM F04 De omvormer onfvangt geen elektrische stroom, of omvormer is losgekoppeld.

INGANGSSPANNING bevindt zich buiten de boven- en ondergrenzen. De elektrische spanning die de omvormer binnenkomt,
ligt buiten de grenzen die in het hoofdstuk Technische
gegevens zijn aangegeven.

De drukopnemer is in de omvormer verkeerd
gﬁmﬂzgs Ereuﬁ?v:erm:: ontangtgeen corede aurde von de aangesloten. De drukopnemer is kapot. De drukopnemer
PREMe. hegft een ander bereik dan 4-20 mA.

De motor heeft een kortsluiting of is doorgebrand. Koppel de motor los van de omvormer en controleer of
de melding verdwiint, Is dit niet het geval, neem dan
contact op met de dichtstbijzijnde technische dient.
Sommige van de kabels die de motor met de omvormer

ALARM F06 verbinden, maken geen goed elekirisch contact.

MOTORSTORING De motor is aangesloten om een andere spanning fe
ontvangen dan die welke door de omvormer wordt
geleverd.

Defecte/slechte aansluiting van de fasen Het verbruik van de ingangsfasen is niet in evenwicht.

mgmwli\oék?ill EIT gen:;oir)r;llzrqtilsgdeert datde pomp gedeehelik erkt Torg ervoor dat de pomp de vloeistof correct aanzuig.

" Controleer of het leidingwerk geen lekken vertoont die
ALARM F08 De omvormer detecteert dat de pomp een tiid lang met - A hadin
LEKKAGE een zeer lage druk en een hoog toerental werkt. grter zjn dondie welke nodig i vor de nomole

vraag.
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BERICHT

REDENEN

OPLOSSINGEN)

ALARM A09

INCOHERENTE FREQUENTIEPARAMETERS

Er is een parameter in verband met de frequentie die in
strijd is met de als normaal beschouwde waarden.

Controleer of de minimale frequentie hoger is dan 10 Hz.
Controleer of de maximale frequentie lager is dan 65 Hz.
Controleer of de ingevoerde minimale frequentie lager is
dan de maximale frequentie.

Controleer of de minimale bedriifsfrequentie voor de
hulppompen lager is don de maximale frequentie.
Controleer of de minimale bedriifsfrequentie voor de
hulppompen groter is dan de minimale frequentie.

ALARM A10 De stopvertragingen van de hulppompen overschrijden

TIIDPARAMETERS de stopvertraging van de hoofdpomp.

ALARM AT1 - Verlaag het opstartdrukverschil van de pomp of verhoog

DRUKPARAMETERS Het opstrdrukverscil i grterdan de wekrk. de werkdruk tot boven deze waarde.

ALARM A12 De gedetecteerde waarde van de NTC- of PTC-thermistor | Wacht tot de motor afgekoeld is.

OVERVERHITTING MOTOR is hoger of lager dan de aangegeven waarde. Controleer de kabelaansluiting van de PTC of NTC.
De alarmdrempel die is aangegeven in het hoofdstuk

?ﬁf&‘é'ﬁm met betrekking fot het waarschuwingsniveau voor te | Controleer het waarschuwingsniveau voor te hoge druk.
hoge druk is overschreden..

ALARM A6 De waarschuwing geeft aan dat de temperatuur BUITEN Contoler de wiiae on il

TEMPERATUUR BUITEN GRENZEN

de grenzen is.

temperatuurwaarschuwingsniveau in 5. GEAVANCEERDE
PARAMETERS-instellingen.

ALARM X13
INTERNE FOUT

Er is geen communicatie tussen het bedieningspaneel et
de druktoetsen en het display, en de voedingsplaat die in
de radiator is geschroefd.

Interne fout in de omvormer.

Controlesr of de platte kabel die beide elektronische
circuits met elkaar verbind, goed is aangesloten en
goed vast zit

Het kan te wijten zijn aan een incidentele fout in de
firmware van de omvormer of aan het ter plaatse
uitlezen van een parameter die geacht wordt buiten de
grenzen fe liggen. In dat geval raden is het aanbevolen
de stroom naar de omvormer enkele minuten te
onderbreken. Schakel de stroom na de omvormer na
enkele minuten weer in. Als de melding aanhoudt, neem
dan contact op met de dichistbijzijnde technische dienst.

ALARM X14
INTERNE FOUT

De communicatie tussen elektronische printplaten
van dezelfde omvormer, of de informatie die tussen
omvormers wordt uitgewisseld, vertoont storingen of
fouten in de infegriteit van de gegevens.

Controleer of de platte kabel die beide elektronische
circuits met elkaar verbindt, goed is aangeslofen en
goed vast zit

Controleer of de kabels die de omvormers verhinden
correct zijn aangesloten en goed vastzitten.

Het kan te wiiten zijn aan een incidentele fout in de
firmware van de omvormer of aan het ter plaatse
vitlezen van een parameter die geacht wordt buiten de
grenzen fe liggen.

Deze fout is zeltherstellend, zodat het systeem meestal na
een paar minufen weer normaal werkt,
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18 - ONDERHOUD EN REPARATIE
Het wordt aanbevolen om de frequenticomvormer periodiek te inspecteren en zijn werking te reguleren.

19 - GARANTIE

Het niet naleven van de instructies die in deze handleiding worden gegeven en/of iedere ingreep in de omvormer
die nietis uitgevoerd door een geautoriseerde service, en/of het gebruik van niet-originele vervangingsonderdelen,
maakt de garantie ongeldig en ontheft de fabrikant van iedere aansprukeliikheith in geval van ongevallen met
mensen of beschadigingen aan eigendommen en/of het produdt zelf.

Zodra het product is ontvum};len, controleren of er geen significante scheuren of deuken aanwezig zijn. Zo ja,
de persoon die de levering heeft vitgevoerd informeren. Zodra de frequentieomvormer uit zijn emballage is
gefhuuld, controleren of er geen schade is ontstaan tijdens het transport. Indien dit is gebeurd, de distributeur
informeren

Controleer op het cPluuiie met specificaties of de eigenschappen die vermeld staan overeenkomen met welke u
heeft aangevraagd.

In geval een storing zich niet bevindt tussen de verwachte storingen in de tabel ,PROBLEEMOPLOSSING”, s.v.p.
contact opnemen met de dichtsthijzijnde geautoriseerde distributeur.

20 - VERWIJDERING EN MILIEUBEHEER

Om de verwijdering van de onderdelen waaruit de frequentieomvormer bestaat uit te voeren, is het noodzakelijk
om aan de betreffende normen en wetgeving die gelden in het land waar het product gebruikt wordt te voldoen.
In ieder geval wordt verzocht om geen vervuilende onderdelen in het milieu te lozen. (Vert.: Om de onderdelen
waaruit 3e frequenticomvormer bestaat te verwijderen).

E Dit symbool op het product geeft aan dat hij niet met het huishoudelijk afval kan worden weggegooid.
|

Deze bepaling verwijst alleen naar de verwijdering van apparatuur op het grondgebied van de Europese Unie
(2012/19/EU). De gebruiker is verantwoordelijk voor het afleveren van het product bij een aangewezen punt
voor recyclage en afvoer van de elekirische apparatuur. Voor meer informatie over (Iie verzamelpunten van
apparatuur neemt u contact op met uw lokale instantie voor de verwijdering van afval.
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1 - APRESENTACAQ

0 produto seguinte é um dispositivo eletronico para o controlo e protegdo dos sistemas de bombeamento em
fungdoda variagiio da frequéncia da fonte de alimentagdo da bomba. O inversor ligado a qualquer bomba, gere
o seu funcionamento para manter uma pressdo constante. Desta forma, a bomba ou o sistema de bombeamento
apenas sdo ativados quando e enquanto for necessdrio, o que evita o desperdicio desnecessdrio de energia e
prolonga a sua vida dtil.

Na elaboragdo do folheto de instrugdes utilizou-se a seguinte simbologia:

& Risco de causar danos em pessoas ou propriedades.

2 - INSTRUCOES

Antes de instalar e utilizar o produto:

- Leia atentamente antes da primeira utilizagdo todas as partes do presente manual e guarde-o para referéncia
futura.

0 utilizador deve observar estritamente as normas de prevencio de acidentes vigentes nos respetivos paises.
Verifique no momento da recegiio do produto a inexisténcia de danos no produto e/ou componentes em falta, caso
contrdrio, contacte o fornecedor imediatamente.

- Controlar que os dados indicados na placa sejam os desejados e adequados ‘)uru a instalagio e, em particular,
que a corrente nominal do motor seja compativel com os dados indicados na placa de caracteristicas do variador.

-A instulufﬁo e manutengiio devem ser feitas Gnica e exclusivamente por pessoal autorizado, responsdvel por
efetuar as ligages elétricas segundo as normas de seguranga vigentes.

- 0 variador ndo deverd ser utilizado por pessoas com capacidades fisicas, sensoriais e mentais reduzidas, ou
sem a devida experiéncia ou conhecimentos, salvo se um responsdvel pela sua seguranga lhes tenha xplicado as
instrugdes e supervisionado o manuseamento do variador.

- Deve-se evitar que as criangas brinquem com o variador.

- Nio utilize o produto de forma diferente  especificada no seguinte manual de instrugdes.O fabricante declina
qualquer responsabilidade por danos derivados de um uso inapropriado do produto e ndo se responsabilizard
pelos danos %rovocudos por operagdes de manutengdo ou reparagdo realizadas por pessoal ndo qualificado e/ou
com pegas sobresselentes ndo originais.
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3 - DADOS TECNICOS
Valores nominais:
Unidodesy ~ E-SPD+ MT 2200 E-SPD+ TT 4000 E-SPD+ TT 11000

Tenstio de alimentatio v 220-240V Monofdisico 400V Trifdsico 400V Trifdsico
Tenséio do motor v 230V Trifdisico 400V Trifdsico 400V Trifdsico
Frequéncia de trabalho Hz 50/60 50/60 50/60
Corrente maxima na saida do conversor de frequéncia | A 1 1 30
Corrente mxima na entrada do conversor de frequéncia) A 0 12 3
Poténcia nominal mdxima do motor kw 22 4 1
Faixa de poténcia de saida aparente kVA 33 54 4]
Nivel de eficiéncia - 96,73% (50Hz) - 97,61% (60 Hz) | 97,64% (50Hz) - 97,66% (60 He)
Avaliagio de protecdio IP 55* IP 55* IP 55+
Grau de protegtio 2 2 2
Tipo de agtio B B B
Operacio §1 S1 S1
Distribuicdio de sistemas de aterramento IT, TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT IT,TN-C, TN-STT

*0 ventilador auxiliar fornecido para montagem na parede tem uma classificagdo de protegdo de IP54

Limites de uso:
- Temperatura ambiente minima: -10°C
- Temperatura ambiente mdxima: + 40°C
- Variagio na tensdo de alimentagdo: +/- 10%

- Faixa de umidade: 5% a 95% sem condensagdo e vapor

- Altitude mdxima: 2.000 metros

Eco-Design:

Stand-by Pontos de carga
Perda | 505 | 2550 | 25,000 | 5025 | 50,50 | 50,100 | 90,50 | 90;100 Ch']Ese
(W) Perda Relativa [%] *1)2)3)
E-SPD+ TT 4000 6,13 90,50 9296 91,62 9332 96,14 84,76 97,61 96,73 IE2
E-SPD+ TT 11000 9,03 88,59 93,73 93,68 96,83 9598 96,39 97,66 97,64 IE2
Unidades E-SPD-+ TT 4000 E-SPD-+ TT 11000
Tensio da fonte de alimentacdo v 400 400
Frequéncia de Fornecimento Hz 50/60 50/60
IP atual maximo A 12 3l
Tenstio do motor v 400 3ph 400 3Ph
Corrente de saida nominal A 1 30
OP atual méxima A 1 30
Poténcia de saida aparente (kvA) 16 208
Poténcia do motor recomenduda (kW) 4 ]
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Notas:
1) Os valores de perda foram determinados na frequéncia de chaveamento de 4kHz.
2) Os valores de perda induem + 10% de suplemento em IEC 61800-9-2.

3) Perdas relativas em relagdo d poténcia aparente nominal do dispositivo.

4 - IDENTIFICACAO DE PRODUTO
E-SPD+ M T 2200

l e l

Familia de Alimentagdo Variador: Saida do motor: Power
produto M=Monofdsica  T=Trifdsica T=Trifdsico Watts (W)
5 - TAMANHO E PESO
Dimensdes Volume Peso
Velocidade de diregio Embalagem | Velocidade de diregdo Embalagem | Velocidade de diregdo Embalagem

E-SPD+ MT 2200 230x183x149 330x230x170 0,0063 m* 0,013 m? 28Kg 35Kg

E-SPD+ TT 4000 230x183x149 330x230x170 0,0063 m* 0,013 m? 28Ky 35Kg

E-SPD+ TT 11000 316x276x198 330x295x210 0,017 m* 0,020 m* 6,4 Kg 11 Kg
6 - ARMAZENAMENTO

0 produto deve ser armazenado num local coberto e seco, afastado de fontes de calor e protegido contra a sujidade
e as vibragdes, humidade, fontes de calor e contra possiveis danos mecdnicos. Ndo coloque objetos pesados sobre
a embalagem.

7 - INSTALACAO E MONTAGEM

Antes de instalar o inversor, leia atentamente todo este manual e consulte as normas de seguranga em vigor no
pais em que serd utilizado.

Ainstalaggio deve ser realizada por um técnico qualificado.
a) Instalacéo do inversor:
- Deve ser instalado em local bem ventilado, protegido da umidade e da exposigdo direta ao sol e a chuva.

- Antes de fazer as conexdes elétricas, certifique-se de que o cabo usado para fornecer energia ao Inversor ndo
esteja energizado.

- Verifique cvidadosamente os dados elétricos indicados na placa de especificagoes do Inversor antes de conectar a
corrente elétrica.

- Os cabos de ener?iu elétrica para o Inversor, e do Inversor para a bomba, devem ser do tamanho correto para
o consumo nominal do motor e o comprimento do cabo necessdrio, de acordo com a regulamentag@io em vigor no

234



= EaARA

pais em questdo. Uma tabela com os comprimentos mdximos recomendados de acordo com a segdo transversal do
cabo elétrico pode ser encontrada abaixo.

Segdo de entrada do conversor de frequéncia (mm?) Segio de saida do conversor de frequéncia (mm?)
5 | s | 4 5 | 15| 4
Méxima disténcia (metros) Mdxima disténcia (metros)
E-SPD+ MT 2200 8 19 3 12 2 5l
E-SPD+ TT 4000 46 76 120 4 81 134
E-SPD+ TT 11000 3 61 40 o4

- Cada comprimento do cabo de interface para comunicagfio e / ou transdutor de presséo deve ser menor que 3

metros.

- Use os prensa-cabos apropriados para conectar o cabo.

- Certifiﬂue-se também de que a rede possui protecio elétrica; um interruptor diferencial dedicado de alta

sensibili
recomendado.

A

ade (30 mA, classe A para aplicagbes domésticas, dasse B para aplicagdes industriais) é particularmente

0 fipo B deve ser instalado para todas as protegdes operadas por corrente residual ou monitoramento de
um inversor até a tensdo de alimentago.

- Além da chave diferencial, é aconselhdvel instalar proteciio magneto térmica e uma chave seccionadora de tensdo
para controlar a alimentagdo de cada Inversor individualmente.

0 cabo de aterramento deve estar conectado corretamente. Se o cabo de aterramento néo estiver
conectado, hd um risco maior de choque elétrico ou incéndio.

-Use disjuntores recomendados no lado da alimentagiio como protegtio em caso de falha de um componente dentro
do inversor. 0 tamanho do disjuntor recomendado é o seguinte:

Voltagem Fornecida E-SPD+ Modelo Tamanho do disjuntor
1~ 230 Vac MT 2200 20A
3~ 400 Vac 174000 16A
3~ 400 Vac 711000 32A

b) Instalacéio de grupo de presséo com variador:

- 0 grupo de bombeamento maltiplo tem sempre que estar formado por bombas iguais e, portanto, da mesma
poténcia e do mesmo rendimento hidrdulico. O incumprimento deste ponto pode provocar um funcionamento
erroneo do sistema de bombeamento.

- Para o funcionamento do variador de frequéncia, é imprescindivel o uso de um transducior de pressio (4-20mA).

- A situagdio do transductor de pressio deve estar sempre o mais proxima possivel do grupo de bombeamento,

o mais préxima possivel do expansor de membrana, e sem‘)re depois da valvula de refencio gerul do grupo de
bombeamento. E imprescindivel a instalagiio de uma vdlvula de corte geral do equipamento de bombeamento,
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posterior @ localizagdo fisica do transductor de pressdo.

- Caso exista mais de um transductor de pressGo num grupo de bombeamento maltiplo (mais de um variador com
transductor de pressdo ligado), a rede de variadores inferligados decidird automaticamente, e apds testes prévios
de fiabilidade da leitura dos transductores existentes, qual é o transdutor que se utilizard como sensor de pressdo
geral para fodo o conjunto.

- Caso o fransductor designado funcione incorretamente, o conjunto de variadores decidird mudar automaticamente o
transductor considerado como principal para outro que proporcione leituras mais precisas. O resto dos transductores
existentes permanecerd em estado de stand-by prontos a serem usados em caso de requerimento.

¢) Instalagéio sobre o motor:
- Substituir a tampa da caixa de bornes do motor pelo adaptador de suporte para motor (pegas 5 e 11a) fornecido.

- Aparafusar o radiador metdlico ao adaptador de suporte para motor com a ajuda dos 2 parafusos fornecidos para
tal finalidade (pecas 9 e 11b).

- Aperte os prensa-cabos apropriados para garantir o grau de protegdo declarado (peca 10).

- Realizar as ligagGes elétricas entre o circuito de poténcia e o motor através dos cabos elétricos fornecidos (pega 6).
- Ligar por meio do cabo plano o circuito de poténcia @ tampa + circito de controlo (pega 1).

- Aparafusar o conjunto (pega 13).

d) Instalagéio sobre suporte mural:

ADVERTENCIA: Para a instalagdo sobre a parede néo deve realizar o procedimento referido no pardgrafo nimero
2 anterior, referente d instalagdo sobre o motor, uma vez que existindo os 3 orificios no radiador metdlico ndo se
garantiria o grau de profecto adequado.

- Fixar o suporte mural & parede através dos 3 orificios traseiros do suporte mural (peca 7).
- Colocar o ventilador na base do suporte mural, assegurando a posicio de fluxo de ar até cima (pega 8).

- Colocar o conjunto conversor dentro do suporte mural, assegurando que as 2 exiremidades do radiador metdlico
ficam por dentro do suporte mural.

- Fixar o conversor ao suporte mural através dos 2 parafusos laterais perfurados no radiador metdlico (peca 14).
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8 - LIGACOES ELETRICAS
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E-SPD+ MT2200

A E necessdrio instalar um ndcleo magnético (A). E-SPD-+ Mr220

Vocé vai encontrd-lo na caixa de acessérios. Deve ser fixado em:
(MT) e (TT) no cabo de alimentagdo principal do inversor, o
mais proximo possivel do prensa-cabo.

(TT) No cabo entre o inversor e o motor, 0 mais proximo
possivel do conector do inversor, até ouvir um CLIQUE (B).

E-SPD+ TT 4000

Ligacoes de poténcia

Modelo Fonte de energia Motor
E-SPD+ MT2200 Monofdsico 230 Trifdsico 230Vac (conexdo DELTA*)
E-SPD-+ TT4000 Trifdsico 400V Trifsico 400Vac (conexdo STARY)

*Para motores 230/400V
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ENTRADA 0-10V

ENTRADA PTC/NTC
FONTE DE ENERGIA VENTILADOR TRANSDUTOR DE PRESSAO 2
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& E necessdrio instalar um nécleo magnético (A, B e ).
Vocé os encontrard na caixa de acessorios.

No cabo de alimentagio do conversor de frequéncia, serd
instalado um na parte externa, o mais proximo possivel do
prensa-cabo (A).

No cabo entre o conversor de frequéncia e o motor deve ser
instalado um que agrupe fodos os cabos (B) e outro que agrupe
apenas as 3 fases sem o terra (C).

Ligacoes de poténcia

Modelo Fonte de energia Motor
E-SPD+ TT11000 Trifdsico 400V Trifdsico 400Vac (conexdo DELTA*)
*Para motores 400/690V
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SINAL

DESCRICAO

Relé 1
Relé 2

Saidas que atuam conforme programado na segio 5. PARAMETROS AVANCADOS,
Essas saidas sto livres de potencial e com uma carga maxima de 5 amperes a 230 Vac.

VENTILADOR

No modo de funcionamento com suporte de parede, uma vez que ndo dispomos do arrefecimento do proprio ventilador,
utilizaremos de série o sistema de ventilaio que estd equipado com o referido suporte para efectuar este arrefecimento.
Esta suida ¢ de 24Vcc e ¢ acionada sempre que o inversor estiver acionando o motor.

IN1
IN2
IN3
IN4

Nestos entradas podemos conedtar qualquer contato livre de-potencial que realizard as fungies programadas na segio 5. PARAMETROS
AVANCADOS.

NOTAS: Nao alimente essas entradas com tensio!

PTC (NTC)

Nestaentradapodemosconectarumasondadetemperaturadomotor, quenospermitirgmonitorarseuestado. PermiteaconexdodeumasondaPTCouNTC.
0 tipo de apalpador pode ser selecionado conforme programado na segéio 5. PARAMETROS AVANCADOS.

4-20mA

Conexiio do transdutor de presstio ou sensor de temperatura (sempre 4-20 mA), mantendo a polaridade correta indicada no diagrama de
conexdes do proprio transdutor.

No caso de apenas um sensor, sempre conecte 4-20mA (1) entrado.

No caso do segundo sensor, conecte-0 4-20mA (2) & entrada.

0-10v

Entrada externa que permite modificar a velocidade de giro do motor com o auxilio de um potencidmetro conforme especificado no item 5.
PARAMETROS AVANCADOS.

Acentrada possui 3 contatos: +10, All, GND.

©Se vocé fiver um potenciometro com alimentagdo propria em 10V, conecte o sinal entre All e GND.

@S vocd possui um potencidmetro que ndo possui alimentagdo propria, conecte a entrada do potencidmetro entre -+10 e GND e a saida do
potenclometro no All.

Esta fungio pode ser habilitada fechando uma das portas de entrada digital e configurando para “Slave 0-10V" em 5. PARAMETROS
AVANCADOS.

Alégica de controle é:

Nos modos A (presso constante), B (presstio diferencial), D (temperatura constante) ¢ E (temperatura diferencial): (Figuras 3a na pdgina n° 383)
- Pare abaixo de 1V.

- Velocidade mdxima acima de 9V.

- Aceleragdo / desaceleragdo linear entre 1V e 9V.

No modo C (Velocidade Fixa), a logica depende do Setpoint 1V do Slave e do valor do Setpoint do Slave 9

a) 0 ponto de ajuste Slave 1V ¢ menor do que o ponto de ajuste Slave 9V: (Figuras 3b na' pdgina n° 383)

- Pare abaixo de 0,5V

- Sinal de entrada abaixo de 1V ¢ Bomba DESLIGADA -> Bomba DESLIGADA

- Sinal de entrada abaixo de 1V ¢ bomba LIGADA - > Setpoint Escravo 1V

- Aceleragdo / desaceleragdo linear entre 1V e 9V.

- Sinal de entrada acima de 9V -> Setpoint escravo 9V

b) 0 ponto de ajuste Slave TV & maior do que o ponto de ajuste Slave 9V: (Figuras 3¢ na pdgina n° 383)

- Pare acima de 9,5V

- Sinal de entrada acima de 9 V & Bomba DESLIGADA -> Bomba DESLIGADA

- Sinal de entrada acima de 9 V & bomba LIGADA - > Ponto de ajuste escravo de 9 V

- Aceleragdo / desaceleragdo linear entre 1V e 9V.

- Sinal de entrada abaixo de 1V -> Setpoint Estravo 1

- Input signal under 1V --> Slave 1V Setpoint

MobBuS

Permite o monitoramento do inversor de frequéncia através do protocolo de comunicagio MODBUS.
Podemos ajustar a configuragdo da comunicagio MODBUS conforme a segio 6 programada. CONFIGURAOES FINAS.
Notas: Para o parGmetro MODBUS, consulte a segio MODBUS.

RS485

Nestes terminais deve ser efectuada a interligagdo das diferentes unidades que pretendemos comunicar (mdximo 8). A conexdo é feita ponto a
ponto. Os ferminais 1 devem ser conectados entre si da mesma forma que os terminais 2.

FRECUENCY CONVERTER 1 FRECUENCY CONVERTER 2 FRECUENCY CONVERTER 8

@B208555e B | BY o 1

i i i
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9 - FORMATO DE ECRA

Ecrdi Principal

LED Tensdo Variador Botiio Paragem Manual

eeeeeeeeee

LED & POWER®

Funcionamento O  RUNSY
A ALARMS |
Bomba

LED Alarme
Botiio Selegdo

Direita
Botiio Selegdio
Esquerda
Botdo Subir Botdo Descer
10 - ECRA PRINCIPAL
Frequéncia de rotagio atual Consumo instantdneo Consumo Nominal Frequéncia de paragem
H| =z ‘43./9 EIEIE:IR
| \
Mlm|F = = | e S|
Blo|r I A DO 5 I A I
\
14 : 5|7 \ Mle|nu
/ \ /
Hora Atual Pressdo atual Pressdo de Trabalho Acesso ao Menu
Dados Atuais Dados Programados
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11 - MODOS DE OPERACAOQ

11a) Pressdo constant
1) Unidade de bomba inica

Pela leitura direta do transdutor de pressdo, a varidvel velocidade de direciio é responsdvel por gerenciar a
velocidade de rotagdo do motor elétrico da bomba, garantindo que a presséo da rede permanega fixa e inalterada,
dentro da faixa de atuagio da bomba independente da demanda instantdnea de vazio requeridos. Quando a
demanda de vazdo é maxima, a pressio da rede de dgua diminui. Neste ponto o transdutor de pressdo, que
continuamente informa o inversor da pressdo da corrente, faz com que o inversor faga o motor elétrico girar mais
rapidamente, garantindo a presséo de trabalho estabelecida. Em contraste, quando a demanda por vazdo diminui,
o inversor faz o motor elétrico girar mais devagar para que a presséo da rede de dgua ndo seja afetada.

Para esquema tipico de instalagdo hidrdulica (figura 1) na pdgina n® 382.

2) Unidade com vdrias bombas (Multi Inverter)

Quando existe uma rede de dois ou mais inversores conectados entre si, o sistema decide de forma alternada e
ordenada qual bomba deve ligar primeiro, quando houver demanda de fluxo. Assim que esta bomba comegar a
girar, se parar por ndo haver mais demundu?]e fluxo, 0 sistema dard partida em uma bomba diferente na proxima
vez em que for acionada, girando todas as bombas que compGem a rede de inversores para que fodas as bombas
entrem a rede do inversor ¢ inicializada 0 mesmo nimero de vezes.

Se uma bomba estd funcionando e atinge a velocidade de rotagdio mdxima e a pressdo da rede ndo atinge a pressdo
de trabalho estabelecida, o sistema decidird se iniciard mais uma bomba, para suportar a primeira ou quantas
estiverem funcionando naquele momento. Nesse momento, a rede de inversores calculard a velocidade de rotagéio
dosbnmtores que garantem a demanda minima de eletricidade ao mesmo tempo em que mantém a pressdo de
trabalho.

Da mesma forma, e com a mesma premissa de economia mdxima de energia, o sistema calculard continvamente
quando poderd desconectar cada bomba que estiver funcionando a qualquer momento.

11b) Pressiio diferencial

Neste modo, o inversor mantém uma presso diferencial entre o lado da descarga e o lado da sucgio da bomba no
sistema de circulagdo, independentemente do fluxo do sistema.

0 inversor detecta continuamente a pressio do lado da descarga e do lado da sucgio. Quando a demanda por
fluxo é mdxima, a pressio diferencial diminui. Neste ponto, o inversor faz com que o motor elétrico gire mais
rapidamente, garantindo a pressdo diferencial ajustada. Em contrapartida, quando a demanda por vazéo diminui,
o inversor faz o motor elétrico girar mais devagar para que a pressdo diferencial da rede de dgua ndo seja afetada.

Este modo de controle requer um sensor de pressdo diferencial ou 2 transdutores de pressdo com as mesmas
dassificagdes de pressdo.

Notas:
No caso de sensor de pressdo diferencial, é necessdrio conectar o sensor na entrada analégica 4-20mA (1).

No caso de dois transdutores de pressdo, & necessdrio conectar o sensor do lado da descarga d entrada analégica
4-20mA (1) e o sensor do lado da sucgiio @ entrada analdgica 4-20mA (2).

Para esquema tipico de instalagdo hidrdulica (figura 2) na pdgina n® 382.
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11¢) Velocidade fixada
Neste modo, o inversor mantém uma velocidade fixa do motor definida pelo operador.
A velocidade do motor pode entéio ser alterada manualmente.

11d) Temperature constante

Neste modo, o inversor garante uma femperatura constante no sistema. Para este modo de operagdo, um sensor
de femperatura deve ser colocado no local onde a temperatura deve ser controlada.

Notas: Para sistema de aquecimento, defina 6. pardmetro BOA SINTONIZAQAO 6.03 para Positivo e para sistema
de refrigerafio, defina 6. pardmetro BOA SINTONIZACAO 6.03 para Negativo.

Cuidado: Use o tipo correto de sensor de temperatura dependendo da aplicacio.

11e) Temperatura diferencial

Neste modo, o inversor garante uma temperatura diferencial constante no sistema. Este modo de operagdo
requer um sensor de temperatura diferencial ou dois sensores de temperatura com as mesmas classificagges de
temperatura.

Cuidado: Use o tipo correto de sensor de temperatura dependendo da aplicago.

Notas: Para o modo de controle de temperatura, a configuragdo de controle proporcional e integral pode ter que
ser gjustada de acordo com a distdncia entre o sensor de temperatura e o trocador de calor.

12 - WIZARD DE INICIALIZACAO

A primeira vez que vocé conecta a fensdo & sua unidade, um assistente de inicializagdo serd executado, no qual
vocé pode conflgurur os pardmetros bdsicos para poder inicializar a unidade da bomba. Para modos de operaiio
com mu&s de 1 bomba, este wizard funciona apenas em uma das unidades, independentemente do fotal que estd
conectado.

Ao usar este assistente, o LED vermelho piscard indicando que o processo estd em andamento.
While using this wizard the red LED will blink indicating that this process is under way.

Ezlramnol
Ernfalish
Flrionoais

Ok
U
£ n MOoDnn Vocé deve escolher entre os diferentes modos de operagdo do sistema,
que sdo:
COMSTat )
C|ON - T H IL-I TE MODO A: PRESSAO CONSTANTE
FRESS&ED MODO B: PRESSAO DIFERENCIAL
0k MODO C: VELOCIDADE FIXA

- MODO D: TEMPERATURA CONSTANTE
@ MODO E: TEMPERATURA DIFERENCIAL
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ASSIST IHICIALIZA®EO
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COMFIGURAR
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defsBElrz22 - 11845
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0 sistema indica automaticamente o nimero de Inversores (x)
interconectados d sua rede. E um parGmetro indicativo e ndo pode
ser modificado.

Com o botiio F1 vocé pode repetir a busca automdtica se o valor
mostrado “x” for diferente do valor real.

Se vocé realizar vdrias pesquisas e o valor ainda ndo coincidir,
provavelmente hd um erro de conexdo na rede dos inversores.

Antes de efetuar este ponto, deve-se ufilizar a placa grdfica no motor
da bomba para verificar o seu sentido de rotado, pois pode ser
hordrio ou anti-hordrio dependendo do modelo da bomba.

Neste ponto vocé pode ver como o motor faz uma sequéncia de giros
lentos para que vocé possa ver facilmente se a diregiio de rotagdo estd
correta. Ele executa 6 festes de rotagdo e para o motor.

0 botdo F1 reinicia o teste de rotagdo.

Se a diregdo de rotagdo ndo estiver correta, selecione NAQ com as
setas e reinicie o teste pressionando F1 para verificar se a diregdo de
rotagdo foi alterada com sucesso.

Depois de verificar se a dirego de rotagdo estd correta, selecione SIM
e aceite-a com o botdo F2.

Use as teclas de seta para aumentar ou diminuir o valor que estd
piscando e use o botdo F2 para mudar para o préximo valor. A
sequéncia de valores é:

DIA — MES — ANO — HORA — MINUTOS

A parte inferior esquerda do visor indica o dia da semana calculado
automaticamente de acordo com a data inserida.

Ao modificar o Gltimo valor (minutos), vocé pode aceitar as alteragdes
pressionando o botdo F2.

Nota: Em qualquer ponto da data, vocé pode voltar ao valor anterior
pressionando o botdo F1.
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ASSIST INICIALIZA®EN
MOTOR ATUARL
2.8 AmF

0k

V&

12a) Modo A: PRESSAO CONSTANTE

AESIST IHICIAaLIZRnsal
ESsCcala TRAMNSDUCTOR
ig.68 EBor

Ok

&

ASSIE IHNICIALIZ/asa0
FRESSa0 TEAEBEALHAMDO

4.8 Bar

Ok

{E

FaRAR FRER. FESOGUISA
FREESSIOMNE 0O
FaAERm IHICIAR

Ok
&
UHIDADE ARBERTA
4. 89Bar

Neste ponto deve-se inserir o consumo nominal do motor, aumentar
ou diminuir o valor utilizando as setas e validando com o botdo F2.

Nota: 0 consumo nominal estd indicado na placa de identificaio do
motor. Deve-se escolher o valor correto, por exemplo se conectar um
inversor MT selecione o valor 230 V e para o inversor TT selecione
400V.

Use as teclas de seta para inserir a escala de pressio mdxima do
transdutor de pressdo conectado.

Este valor estd indicado na placa de dados do transdutor de presséo e
deve estar sempre entre 4 e 20 mA.

Valide isso com o botdo F2.

Use as teclas de seta para inserir a pressdo na qual deseja que a
unidade funcione.

Deve-se fer muito cvidado para que este valor esteja sempre dentro
da curva de trabalho da bomba, e sempre tentar evitar os extremos
da curva, ou seja, com vazdes préximas a 0 ou pressdes muito baixas.

Valide isso com o botdo F2.

Assim que vocé atingir esse ponto, o conversor de frequéncia se
programard para saber quando ndo houver mais demanda de
fluxo e deverd parar. Para isso, pedird ajuda para compreender as
caracteristicas da instalagio a qual estd conectado.

Se neste momento for detectado que a presso da instalagdo é igual
ou maior que a presso de trabalho, o usudrio serd informado que é
necessdrio abrir o abastecimento de dgua do equipamento a fim de
reduzir a pressdo abaixo da pressdo de trabalho .
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UHIDADE FECHADA
E
FEESSIOME OK
0k

V&

FARaR FEER. RFEsSQUISA
4. BEar 4d,2H=

FaRAaR FREEGUEHCIA
48 . 2H=

Rereat ok

I\, U &

o WIZAaRED FOI
COMCLUIDO CoOn

SUHCESS O

Assim que o inversor defectar que a presso da dgua na instalagdo é
inferior @ pressdo de trabalho, o instalador serd solicitado a fechar
completamente a saida de dgua do equipamento para a instalagdo.

Por alguns segundos e dependendo da capacidade da instalagdo,
o equipamento afingird a pressio de frabalho para calcular
automaticamente qual é a frequéncia de parada do equipamento.

Assim que a frequéncia de parada for calculada, o wizard de
configuragiio mostrard a frequéncia de parada calculada e solicitard
a validagdo da frequéncia calculada do instalador.

Ele mostra um texto por alguns segundos indicando que o assistente
foi concluido com éxito antes de mostrar a tela principal.

Notas: Todos os dados inseridos ou calculados no assistente podem ser modificados posteriormente através do menu

da unidade.

WIZARD DE INICIALIZACAO EM SISTEMAS COM DUAS OU MAIS BOMBAS

Em sistemas com duas ou mais bombas, o assistente de inicializagio serd executado em todas as unidades ao
mesmo fempo.Assim 3ue o assistente for concluido em uma dessas unidades, as outras unidades da rede serdo

totalmente programa

as com os mesmos dados. Resta apenas executar o teste de rotagdo do seu assistente em

todas as outras bombas.Uma vez realizados os testes de rotagdo, os inversores estardo fotalmente programados.

Once their rotation tests have been performed, the inverters will be fully programmed.
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12b) Modo B: PRESSAO DIFERENCIAL

Neste ponto, o usudrio pode selecionar se possui 1 sensor de presséio diferencial ou 2 sensores de pressdo
independentes. A seleiio de uma opgdio ou outra varia o assistente de inicializacio. Use as teclas de seta para
selecionar a opgio A ou a opgdo B. Ao pressionar o botdo F2, selecionamos a opgdo.

OPCAO A
MOMERD DE SEMSORES:
i DIFERECIAL
FRESSIOHNS SEHSOR
0K

U &

OPCAO A: 1 SENSOR DE PRESSAO DIFERENCIAL

ASSIEST IHICIALIZAasal

"RESS . YMaLoR -dma-
g.8 EBor

ik

IE

ASSIST IMICIALIZAasan

FRESS . ¥alOoR -28ma -

la .8 Bar

ok

V&

OPCAO B: 2 TRANSMISSORES DE PRESSAO

IMICIALIZmsa0
cAalkAa TRAMSDUCTOR
lg .8 EBar

As/s18T

=i
E:

OPCAO B
MOMERO DE SEHSORES:
Z DIFERECIAL
TRAHSMISSORES
0k

U &

Selecionamos a faixa de escala minima do transdutor de presséo
diferencial, ou sejo, a leitura em bar que teremos quando o
transdutor der ao inversor uma leitura de 4mA.

By pressing the F2 button we select the value.

Selecionamos a faixa mdxima de escala do transdutor de pressdo
diferencial, ou sejo, a leitura em bar que teremos quando o
transdutor der ao inversor uma leitura de 20mA.

Ao pressionar o botio F2, selecionamos o valor.

Use as teclas de seta para inserir a escala de pressio mdxima do
transdutor de pressdo conectado. Este valor estd indicado na placa de
dados do transdutor de presséo e deve estar sempre entre 4 e 20 mA.

Valide isso com o botdio F2.
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COMUM PARA AMBAS AS OPCOES A (1 SENSOR DE PRESSAO DIFERENCIAL)
E B (2 TRANSMISSORES DE PRESSAO)

aslstsT 1MIcIalzaczo Usg as sefas fio teclado para inserir a pressdo na qual deseja que a
ot PP B unidade funcione.
FRESS&20 TEAREBALHAHDO
o B N Vocé deve ter muito cuidado para que este valor esteja sempre dentro
2.3 EBar da curva de trabalho da bomba, e sempre tentar evitar os extremos
Ok da curva, ou seja, com vazdes préximas a 0 ou pressdes muito baixas.
@ Valide isso com o botdo F2.
F2
= - o e Usando os botdes, podemos selecionar a frequéncia operacional
BSSIST IMICIALIZA®ED P uenaa oy

minima para a bomba.

FREGUENCIA MIiHIMA

Valide isso com o botdo F2.

23 .8 H=z
0k
0
- =T _ Ele mostra um texto por alguns segundos indicando que o assistente
U WIZARD FOI foi condluido com éxito antes de mostrar a tela principal.
COMCLUIDO oM
SUCESS0

12¢) Modo C: VELOCIDADE FIXADA
Neste modo, o inversor mantém uma velocidade fixa do motor definida pelo operador.

A velocidade do motor pode entdio ser alterada manualmente.

157 1lMIicltaL tlzacso Ao pressionar os botdes de sefa, definimos a frequéncia de operagdo

continua da bomba.

o
FREG. TEAEALHAHIDO
8 H=

- Valide isso com o botdo F2.
25

ok

U &
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12d) Modo D: TEMPERATURA CONSTANTE

Neste modo, o inversor garante uma temperatura constante no sistema. Para este modo de operagio, um sensor
de temperatura deve ser colocado no local onde a temperatura deve ser controlada.

Ele mostra um texto por alguns segundos indicando que o assistente
foi concluido com éxito antes de mostrar a tela principal.

Notas: Para sistema de aquecimento, defina 6. pardmetro BOA SINTONIZAQAO 6.03 para Positivo e para sistema
de refrigeracdo defina 6. pardmetro BOA SINTONIZACAO 6.03 para Negativo.

Cuidado: Use o tipo correto de sensor de temperatura dependendo da aplicagio.

ASSIST IMICIALIZAG
FI DIRES®&0
Fositiuvo

&

ASESIST IMICIALIZAGED
TEMPF. MaLUE <4d4ma s

a.8 2C

Ok

&

AESSIST IHICIALIZASED

EMP. YAaLUE (28ma
188 .8 =2C

Ok

&

Podemos selecionar como queremos que o inversor de frequéncia
se comporte com base na temperatura detectada, ou seja, se a
temperatura aumentar e definirmos a direio Pl para positiva, o
motor ird desacelerar.

Por outro lado, se a temperatura aumentar e definirmos o valor para
negativo, o motor ird acelerar.

Ao pressionar o botdo F2, nds o validamos.

Selecionamos a temperatura que queremos detectar quando o sensor
de temperatura atinge seu valor minimo (4mA).

Ao pressionar o botéo F2, definimos o valor.

Selecionamos a temperatura que queremos detectar quando o sensor
de temperatura atinge seu valor mdximo (20mA).

Ao pressionar o botdo F2, definimos o valor.
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ASEI S IMICIALIZASa0 Definimos a temperatura constante que queremos no sistema.

FREG. TEAEALHAHIDO Ao pressionar o hotdo F2, definimos o valor.
SE .8 20

ok

V&

0 sistema ird acelerar ou frear a bomba para manter sempre

ASESIET IHICIALIZAGa0 L .
a temperatura constante definida no ponto anterior, mas se a
FrRREaRE TEMF. temperatura atingir o diferencial indicado nesta tela, acima (se Pl
DESLOCAMEMTOD positivo foi selecionado) ou abaixo (em se Pl negativo for selecionado
= - ), a bomba ird parar.
ig.8a =2C Ok
@ . Ao pressionar o botdo F2, nés o validamos.
F2
aosIsT IHICIALIZaczo Usundo- os botdes, podemos selecionar a frequéncia minima de
FREGUENCIA MiHIM spreio dobonbo
CIf MiMIMA
a= @ er Valide isso com o botio F2.
20 . =0
Ok
\
0 WIFarD FoOI Serd mostrado um texio por alguns segundos indicando que o

assistente foi concluido com &xito antes de mostrar a tela principal.

COMCLUIDOD CoM
SUCESSD0
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ASSTIST IMICIALIZASaTD

12e) Modo E: TEMPERATURA DIFERENCIAL

Neste modo, o inversor ?urame um diferencial de temperatura no sistema. Este modo de operagdo requer um
sensor de temperatura diferencial ou dois sensores de temperatura com as mesmas dassificacdes de temperatura.

Cuidado: Use o tipo correto de sensor de tfemperatura dependendo da aplicagdo.

Notas: Para o modo de controle de temperatura, a configuraciio de controle proporcional e integral pode ter que
ser ajustada de acordo com a distdncia entre o sensor de temperatura e o trocador de calor.

Neste ponto, o usudrio pode selecionar se possui 1 sensor de presséio diferencial ou 2 sensores de pressdo
independentes. Use as teclas de seta para selecionar a opgéo A ou a opgdo B.

Ao pressionar o botdo F2, selecionamos a opggo.

HOMERD DE SEHSOR: HOMERDOD DE SEHSOR:
i DIFERECIAL 2 SEMSORES
DE TEMRPERATURA TEMPERATUREHA

P

-

k

oK
V& V&

Podemos selecionar como queremos que o inversor de frequéncia

_ se comporfe com base na femperatura defectada, ou seja, se a

: B - o o

FI DIRE¥&0 temperatura aumentar e definirmos a diredo PI para positiva, o
Faositiuno motor ird desacelerar.

-

Por outro lado, se a temperatura aumentar e definirmos o valor para
negativo, o motor ird acelerar.

1k
0
F2 Ao pressionar o botdo F2, ns o validamos.

SSIST IMICIALIZAGAED Selecionamos a femperatura que queremos detectar quando o sensor
TEMF VELUE ©d4man de temperatura atinge seu valor minimo (4mA).
AL,E 2 Ao pressionar o botdo F2, definimos o valor.
Ok

&

. P Y Selecionamos a temperatura que queremos detectar quando o sensor
[ SH s L . i

I H Icl HI'T E = L de temperatura atinge seu valor mdximo (20mA).

YAaLUE C2B8man
1lag . =2C

[}

—
M

]
[}
-

Ao pressionar o botdo F2, definimos o valor.
ok

'
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ASSIST IMICIALIZacsn Definimos a temperatura constante que queremos no sistema.
TEMPERATURA Ao pressionar o botio F2, definimos o valor.
TRABALHAMDO

SE.B 20 0k

Usando os botdes, podemos selecionar a frequéncia minima de
operagio da bomba.

ASSTIST IMICIALIZA®EN
FREGUeNCIA MIHIMA
&

5

Valide isso com o botéio F2.

[

Serd mostrado um texto por alguns segundos indicando que o
assistente foi concluido com &xito antes de mostrar a tela principal.

O WIZARED FOI
COMOCLUIT DO CoM
SUCESSO
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13. MENU DE CONFIGURACAO

| A: PRESSAQ CONSTANTE |

| | | |
DPANEL | [3 HISTOR| | 4 MANUAL | |5 ADVANCED PARAMETROS|

6. AJUSTES FINOS

T
1.1 PONTQ DE AJUSTE | [ 2.01 TEMPERATURA DO 501 LINGUA 536 SLAVE 9V PONTO DE | | 6.01 CONSTANTE
DE PRESSAO MODULO i AJUSTE DE PRESSAO PROPORCIONAL
1.4 CORRENTE DO ‘ 5,02 UNIDADES DE ; ‘ 6,02 CONSTANTE
‘ i ‘ ‘ 202 SINAL ANALGGICO 1 ‘ ‘ 20 il ‘ ‘ 541 SAIDA DO RELE 1 ‘ ‘ b0z CONS ‘
‘ L REQUENiA DE ‘ ‘ 2,03 SINAL ANALOGICO z‘ ?ﬁ%’fﬁ%ﬁ o0 oR i ‘ 542 SAIDA DO RELE 2 ‘ ‘ %]&lﬁﬁ%”(" DE ‘
m
1.6 FREQUENCIA DE T 5.43 OPERACAO DE 6.05 PARADA DE
‘ PARADA ‘ ‘ 24 ENTRADA 0-10V ‘ 5.05 PRESSAO DO CRONAOGRAMAT FREQUENCIA DA
i
[MAXIMO (20mA) | :
7 N el e
5.08 FREQUENCIA MINIMA y
DETRABALHO 5.45 TEMPO DE PARADA e
2.06 HORAS DE TENSAO :
5.09 FREQUENCIA MAXiMA | | DO PROGRAMA T 6.07 ENDERECO MODBUS
0! DETRABALFO 5.46 OPERACAO DE
; ; .08 TAYA D)
TRABALHADAS g '100 #‘#&F&‘JEL CRONAOGRAMA2 ?l?ENSMlssfo MODBUS
2.08 NUMERQ DE 547 HORA DE INiC10 DO
INICIALIZACAO s g;'\JsMLEl%g #@IMO pE|  LPROGRAMA?2 6.09 PARIDADE MODBUS
548 TEMPO DE PARADA
2.09 ENTRADA DIGITAL 1 17 KRS0 DE Parao | DO PROGRANA? 6.10 REINICIAR
312 ATRASQ DE PARA o REGISTRO DE ALARME
- i 6.11 REINICIALIZACAO
513 FREQUENCADE ALERT LEVEL 50106 DG NUHERD DE
554 ALARME DE INICIALIZACAO
211 ENTRADA DIGITAL 3 _ 2ONGGNANENTO SECO
5.14 ATRASO DE INICIO ATVO

2.12 ENTRADA DIGITAL 4
2.13 SAIDA DO RELE 1
2.14 SAIDA DO RELE 2

2.15 SOFTWARE VERSION

2.16 CONS. POTENCIA
A BOMBA

alE =
S = S
33| |8 = 5
= B =
< 5 v
o >
2 g
g E
S

ILIAR

5.15|A|TRASO DE PARADA

5.56 ATRASO DE ALARME
DE FUNCIONAMENTO SECO

5.16 MUDA COM 0 TEMPO

5.57 ALARME DE B
TUBULACAO DE EXPLOSAO

5.17 INTERVALO DE
CHOQUE DA BOMBA

5.58 ALARME DE TENSAQ

5.18 ENTRADA DIGITAL 1

5.59 TERMISTOR DO

5.19 PRESSAQ EM 1

5.60 TERMISTOR DO
MOTOR TRIGGER LEVEL

W

5.22 ENTRADA DIGITAL 2

5.23 PRESSAQ EM 2

5.61 BLOQUEIO DE
PARAMETRO

5.62 DEFINIR DATA

5.26 ENTRADA DIGITAL 3

5.63 FREQUENCIA DE
PARADA SEARCH WIZARD

5.27 PRESSAQ EM 3

5.30 ENTRADA DIGITAL 4

5.31 PRESSAQ EM 4

5.35 SLAVE 1V PONTO DE
AJUSTE DE PRESSAQ

5.64 FABRICA PADRAO

= -
=
bl S
bas S
=
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| B: PRESSAQ DIFERENCIAL |

| | | |
DPANEL | [3 HISTOR| | 4 MANUAL | |5 ADVANCED PARAMETROS|

6. AJUSTES FINOS

T
1.1 PONTQ DEAJUSTE | | 2.01 TEMPERATURA DO ; f . 6,01 CONSTANTE
‘ DE PRESSAQ ‘ ‘ MODULO ‘ ‘ 501 LINGUA ‘ ‘ 541 SAIDA DO RELE 1 ‘ ‘ PROPORCIONAL ‘
1.4 CORRENTE DO ‘ 5,02 UNIDADES DE ' : 6,02 CONSTANTE
‘ i ‘ ‘ 2,02 SINAL ANALGGICO 1 ‘ ‘ 20l ‘ ‘ 5.42 SAIDA DO RELE 2 ‘ ‘ baa CONS ‘
1.5 FREQUENCIA DE ‘ 5.04 PRESSR0DO 543 OPERACAO DE 6,04 FREQENCIA DE
‘ PARADA ‘ ‘ 203 SINAL ANALOGICO 7‘ RASOUTOR VALOR N | | RONADGRANAT COMUTAGAD
m
24 ENTRADA 0-10V 505 PRESSAQ DO ‘ 20 HoRA DE INICI0 DO ‘ 607 ENDERECO HODBUS
o
[MAXIMO (20mA) |
2.05 TERMISTOR DO - ‘ 545 TEMPO DE PARADA ‘ ‘ 6,08 TAXA DE
MOTOR 508 FREQUERCA iNva | DO PROGRAMA T TRANSMISSAQ MODBUS
2,06 HORAS DE TENSAO — ‘ - ‘ ‘ 6,09 PARIDADE MODBUS ‘
5,09 FREQUENCIA MAxia | L CRONAOGRAMAZ
DE TRABALHO i
2,07 HORAS ‘ 547 HORA DE INICI0 DO ‘ 6.10 REINICIAR ‘
TRABALHADAS SIANETD PROGRAMA 2 REGISTRO DE ALARME
e SR | (SIS,
INICIALIZACAO - A
5.1 NOMERO MAXIMO DE
EOMBAS LIGADAS 549 OVERPRESSURE M
2.09 ENTRADA DIGITAL 1 A :
513 FREQUENCIA DE ALERT LEVEL
INICIO AUXILIAR
0 ENTRADA DIGITAL 2 _ 5.50 PRESS DIFFERENTIAL
5.14 ATRASO DE INICIO ALARM LEVEL
AUXILIAR
2.1 ENTRADA DIGITAL 3 5,54 ALARME DE
5.15 ATRASO DE PARADA | | FUNCIONAMENTO SECO
AUKILIAR ATIVO
2,12 ENTRADA DIGITAL 4 _
555 NIVEL DE
: : 516 MUDA COM O TEMPO | | 2Z2MIVELEE o
213 SAIDA DO RELE 1 <17 INTERVALO DE -
: 5,58 ALARME DE TENSAO
' - CHOQUE DA BOMBA Ao
2,14 SAIDA DO RELE 2
5.59 TERMISTOR DO
‘ 5.18 ENTRADA DIGITAL 1 ‘ ‘ o0 TR ‘
2,15 SOFTWARE VERSION
; 5.60 TERMISTOR DO
e GO PO ‘ 519 PRESSAQ EM T ‘ ‘ MOTOR TRIGGER LEVEL ‘
DA BOMBA
‘ 5.22 ENTRADA DIGITAL 2 ‘ ‘ 351 BLOGUEID DE ‘
17 CONs. PODER 0O
p 5.62 DEFINIR DATA
‘ 5.23 PRESSAO EM 2 ‘ ‘ D ‘
5.64 FABRICA PADRAO
‘ 5.26 ENTRADA DIGITAL 3 ‘ ‘ A ‘

5.27 PRESSAQ EM 3

5.30 ENTRADA DIGITAL 4

5.31 PRESSAQ EM 4

5.35 SLAVE 1V PONTO DE
AJUSTE DE PRESSAQ

5.36 SLAVE 9V PONTO DE
AJUSTE DE PRESSAQ
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C: VELOCIDADE FIXA

| |
| [3.HISTOR.| | 4 MANUAL | |5 ADVANCED PARAMETROS|

2.12 ENTRADA DIGITAL 4

2.13 SAIDA DO RELE 1

2.14 SAIDA DO RELE 2

2.15 SOFTWARE VERSION

216 CONS. POTENCIA

o
4 §
= =]
= =
=
2

6. AJUSTES FINOS

5.22 ENTRADA DIGITAL 2

RESET
5.24 VELOCIDADE EM 2
5.26 ENTRADA DIGITAL 3
5.28 VELOCIDADE EM 3
5.30 ENTRADA DIGITAL 4

5.32 VELOCIDADE EM 4

5.37 SLAVE 1V PONTO DE
AJUSTE DE VELOCIDADE

5.38 SLAVE 9V PONTO DE
AJUSTE DE VELOCIDADE

5.41 SAIDA DO RELE 1

5.42 SAIDA DO RELE 2

5.43 OPERACAO DE
CRONAOGRAMAI

5.4 HORA DE INiC10 DO

| eaameros | | oA
1.2PONTODEAIUSTE | | 201 TEMPERATURA DO 501 LiNGUA 5.45 TEMPO DE PARADA | | 6,04 FREQIENCIA DE
DE VELOCIDADE MODULO i DO PROGRAMA 1 COMUTACAO
1.4 CORRENTE DO ‘ 5,02 UNIDADES DE 5.46 OPERACAO DE
‘ 1A oK ‘ ‘ 2,02 SINAL ANALGGICO 1 ‘ SaEAN ‘ S OpERAChOT ‘ ‘ .07 ENDERECO MODBUS ‘
1.5 FREQUENCIA DE ‘ SO4PRESSAODO | [547 HORADEINICIODO | | 6,08 TAXA DE
‘ PARADA ‘ ‘ 2.03 SINAL ANALOGICO 7‘ TRANSDUTOR VALORMiN | | PROGRAWA 2 TRANSMISSAO MODBUS
m
- 5 48 TEMPO DE PARADA
2.4 ENTRADA 0-10V 5.05 PRESSAQ DO _ 6.09 PARIDADE MODBUS
TEATORlon DO PROGRAMA 2
[MAXIMO (20mA) |
2,05 TERMISTOR DO o 554 ALARME DE 6.10 REINICIAR
’—H 6 ﬂéﬁ?ﬁﬁm Wi | | FNONRNEVTo seco REGISTRO DE ALARME
] 6.11 REINICIALIZACRO
2,06 HORAS DE TENSAO — _ B L0 DO NDAERC D
5.09 FREQUENCIA MAXIMA 5.55 NIVEL DE INICIALIZACAO
DE TRABALHO ACIONAMENTO A SECO
2,07 HORAS
TRABALHADAS 5.11 NOMERO MAXIMO DE | | 5.58 ALARME DE TENSAD
_ BOMBAS LIGADAS ATV
RCAIAGRD
‘5,16MUDA COM 0 TEMPO ‘ Hg‘{gﬁ'}wg"km ‘
2,09 ENTRADA DIGITAL 1
5,17 INTERVALO DE 5,60 TERMISTOR DO
THOQUE DA BOMBA MOTOR TRIGGER LEVEL
2.10 ENTRADA DIGITAL 2
‘ 5.18 ENTRADA DIGITAL 1 ‘ ‘ 3.1 BLOGUEID DE ‘
2.11 ENTRADA DIGITAL 3 ;
‘ 520 VELOCIDADE EM 1 ‘ ‘ 362 DEFINIR DATA ‘
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| D: TEMPERATURA CONSTANTE |

I
2. PAINEL

| | |
[3.HISTOR.| | 4 MANUAL | |5 ADVANCED PARAMETROS|

216 CONS. POTENCIA

6. AJUSTES FINOS

5.29 TEMPERATURA EM 3

5.30 ENTRADA DIGITAL 4

5.33 TEMPERATURA EM 4

5.39 SLAVE 1V PONTO DE
AJUSTE DE TEMPERATURA

5.40 SLAVE 9V PONTO DE
AJUSTE DE TEMPERATURA

5.41 SAIDA DO RELE 1

5.42 SAIDA DO RELE 2

5.43 OPERACAO DE
CRONAOGRAMAI

| 1.pavanreos | | |
13PONTODE AJUSTE | [ 201 TEMPERATURA DO 501 LINGUA 544 HORADE INICIO DO | [ 6.01 CONSTANTE
DE TEMPERATURA HODULO : PROGRAMA 1 PROPORCIONAL
1.4 CORRENTE DO « 5,03 UNIDADES DE 545 TEMPO DEPARADA | | 6.02 CONSTANTE
‘ MOTOR ‘ ‘ 202 SINAL ANALOGICO T ‘ ‘ TEMPERATURA ‘ ‘ DO PROGRAMA 1 ‘ ‘ INTEGRAL ‘
‘ Vi REQUENCIA DE ‘ ‘ 2,03 SINAL ANALGGICO 2‘ TR REALOR ‘ 246 OPERACAO DE ‘ ‘ 6.03 PI DIRECAO ‘
MIN (4 mA)
LR A, o 24 ENTRADA 0-10V 507 SENSOR DE S HoRADEINICIO DO Bt RGO
TEMPERATURA mmg‘%”\xm"
LMAXIMO (20mA) |
2.05 TERMISTOR DO " 5.48 TEMPO DE PARADA
2T — S48 TENPO DF P 6,07 ENDERECO MODBUS
5,08 FREQUENCIA MiNIMA
DTN 5,51 IN TEMPERATURE
i . 6,08 TAXA DE
206 HORAS DE TENSAO <09 FREQUENCIA FAIHA ‘ ALERT LEVEL ‘ ‘ TRANSHISSAO MODBUS ‘
2,07 HORAS DE TRABALAD 5,52 MAX TEMPERATURE
~ — : 6,09 PARIDADE MODBUS
TRABALHADAS 511 NOMERO MAXINO DE | | ALERT LEVEL
, BOMBAS LIGADAS
2.08 NUMERO DE 554 ALARME DE 6.10 REINICIAR
INICIALIZACAO 519 ATRASO DE PARADA FUNCIONAMENTO SECO REGISTRO DE ALARME
DA BOMBA PRINCIPAL ATIVO _
2.09 ENTRADA DIGITAL 1 - 6.11 REINICIALIZACAO
5.5 NIVEL DE DO LOG DO NOMERO DE
‘5-‘6 MUDA COM 0 TEMPO ‘ ‘ ACIONAMENTO A SECO ‘ INICIALIZAGAO
210 ENTRADA DIGITAL 2 .
5.17 INTERVALO DE 5,58 ALARME DE TENSAO
CHOQUE DA BOMBA ATIVO
211 ENTRADA DIGITAL 3 53 TRNSTOR 00
‘ 5,18 ENTRADA DIGITAL 1 ‘ ‘ o0 TERMIST ‘
212 ENTRADA DIGITAL 4 <TI0
‘ 521 TEMPERATURA EM 1 ‘ ‘ MOTOR TRIGGER LEVEL ‘
2.13 SAIDA DO RELE 1 41 BLOQUEIO DE
: : ‘ 5.22 ENTRADA DIGITAL 2 ‘ ‘ SEBLoou ‘
214 5AIDA DO RELE 2
‘ 5.25 TEMPERATURA EM 2 ‘ ‘ 362 DEFINIR DATA ‘
215 SOFTWARE VERSION X -
564 FABRICA PADRAO
‘ 5.26 ENTRADA DIGITAL 3 ‘ ‘ agat ‘
DA BOMBA
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| E: TEMPERATURA DIFERENCIAL |

I I I I
LPANEL | [shistGr [ o mavunc | [5 Aovanceo pananerRos]

216 CONS. POTENCIA

| 1.pavareos | |
1.3 PONTO DE AUSTE | [ 2.01 TEMPERATURA DO 501 LINGUA 5.45 TEMPO DE PARADA | | 6.01 CONSTANTE
DE TEMPERATURA MODULO / DO PROGRAMA 1 PROPORCIONAL
1.4 CORRENTE DO ‘ 5,03 UNIDADES DE 5.46 OPERACAO DE 6,02 CONSTANTE
‘ MOTOR ‘ ‘ 202 SINAL ANALOGICO T ‘ ‘ TEMPERATURA ‘ ‘ CRONAOGRAHAZ ‘ ‘ INTEGRAL ‘
1.5 FREQUENCIA DE ; 5.06 SENSOR DE 5.47 HORA DE INiCI0 DO i
‘ PARADA ‘ ‘ 2.03 SINAL ANALOGICO 2‘ TE'MPERAXURA VALOR PROGRAMA 2 6.03 PI DIRECAO
m,
548 TEMPO DE PARADA 6.04 FREQENCIA DE
24 ENTRADA 0-10V 5,07 SENSOR DE ‘ ‘ ‘ ‘
TR o DO PROGRAMA 2 COMUTACAO
[MAXIMO (20mA) |
2.05 TERMISTOR DO ‘ 551 MIN TEMPERATURE ‘ ‘ 607 ENDERECO NODBUS ‘
MOTOR 5.08 FREQUENCIA MiNIMA | | ALERT LEVEL i
DE TRABALHO
i 557 MAX TEMPERATURE | [ 6.08 TAXA DE
2.06 HORAS DETENSAO 5,09 FREQUENCIA RAXINA ‘ ALERT LEVEL ‘ ‘ RANSMISSAO MODBUS
2 RO DE TRABALHO
| 553 TEMP. DIFFERENTIAL ‘ ‘ ‘
i - 6,09 PARIDADE MODBUS
TRABALHADAS 5.11 NOMERO MAXIMO DE ‘ ALARM LEVEL
2.08 NOMERD DE BOMBAS LIGADAS 6.10 REINICIAR
! 5,54 ALARME DE -
INICIALIZACAO REGISTRO DE ALARME
: 516 MUDA COM O TENPD | | FonGONAMENTO SECO
2.09 ENTRADA DIGITAL 1 _ 6.11 REINICIALIZACRO
5.17 INTERVALO DE 5.5 NIVEL DE DO LG DO NOMERQ DE
CHOQUE DA BOMBA ACIONAMENTO A SECO INICIALIZACAO
2.10 ENTRADA DIGITAL 2 -
‘ 5.18 ENTRADA DIGITAL 1 ‘ ‘ 378 JLARME DE TENSAD ‘
2.1 ENTRADA DIGITAL 3
‘ 521 TEMPERATURA EM 1 ‘ ‘ 355 TERMISTOR DO ‘
2.12 ENTRADA DIGITAL 4
‘ 522 ENTRADA DIGITAL 2 ‘ ‘ 2 TR STOR D0 kL ‘
2.13 SAIDA DO RELE 1
‘ 5.25 TEMPERATURA EM 2 ‘ ‘ 3% BLOGUEI0 DE ‘
2.14 SAIDA DO RELE 2
‘ 5.26 ENTRADA DIGITAL 3 ‘ ‘ 262 DEFINIR DATA ‘
2.15 SOFTWARE VERSION _ -
‘ 5.29 TEMPERATURA EM 3 ‘ ‘ 3,54 FABRICA PADRAD ‘
DA BOMBA

5.30 ENTRADA DIGITAL 4

5.33 TEMPERATURA EM 4

5.39 SLAVE 1V PONTO DE
AJUSTE DE TEMPERATURA

5.40 SLAVE 9V PONTO DE
AJUSTE DE TEMPERATURA

5.41 SAIDA DO RELE 1

5.42 SAIDA DO RELE 2

5.43 OPERACAO DE
CRONAOGRAMAI

3,44 HORA DE INiCI0 DO

o
=
a3
S
S
=
=
=
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14 - LISTA DE PARAMETROS

Mono
A | PRESSAO CONSTANTE D | TEMPERATURA CONSTANTE
B | PRESSAQ DIFERENCIAL E | TEMPERATURA DIFERENCIAL Wizard: Este parGmetro ¢ aquele inserido ou calculado (no assistente de inicializagdo wizard).
C | VELOCIDADE FIXA FS: Valor de escala total do transdutor (inserido no assistente de inicializacdo wizard).
1. PARAMETROS
Pur Destigio Unid. Programagio Nots Aplicagio
Padrio Min. Max. A|B|C|D[E
1.1 | PONTO DE AJUSTE DE PRESSAO| Bar Wizard 05 FS Pressiio que vocé deseja manter no sistema. XX
1.2 | PONTO DE AJUSTE DE VELOCIDADE |  Hz Wizard 10 65 Velocidade que vocé desejo manter no sistema. X
1.3 | PONTO DE AIUSTE DE TENPERATURA| °C Wizard Temperatura que vocé deseja manfer no sistema. XX
11 (M7 2200) | Corrente do motor em amperes. Levando em consideragio
1.4 | CORRENTEDOMOTOR | Amp |  Wizard 01 11 (1T 4000) | s 0 seu motor estd conectado como Hrfdsico 230V ou | X [ X | X | X | X
30 (TT 11000 | trifdsico 400V. Insira o valor nominal.
15| DREGRO DE ROTAGHD 0 I it et LI RIE
" 0 sistema ird parar quando o Inversor estiver trabalhando
1.6 | FREQUENCIADEPARADA | Hz |  Wizard 01 999 | por um certo tempo (consulte o paréimetro 5.12) nesta | X
frequéncia.
DIFERENCIAL DE Esteéo diferencial que permile‘redu'zir a pressio para
1.7 INICIALIZACAO Bar 05 03 3 iniciar @ bomba usando o valor inserido no pardimetro | X
1 A | | v | | | |||y
2.PAINEL
Par Destrigdo Unid Notas Mol
' : ' NREDE
2.01 | TEMPERATURA DO MODULO| °C | Indica a temperatura do médulo eletrdnico do inversor. X
: Isso indica o valor em mA do transdutor de presso 1.
B SIMAL ANALDGIC m Esses dados serdo 4 mA para 0 Bar e 20 mAppuru o limite superior do fransdutor conectado. !
. Isso indica o valor em mA do transdutor de presséio 2.
R S1MAL AALOGICD2 mh Esses dados serdo 4 mA para 0 Bar e 20 mApparu o limite superior do transdutor conectado. !
2.04| ENTRADA 0-10V V| Indica o valor do sinal 0-10V se estiver habilitado em uma dos entradas. X
2.05| TERMISTOR DO MOTOR | kohm | Isso indica o valor do sinal NTC / PTC se estiver habilitado nas configuragges. X
2.06| HORAS DE TENSAO Horas | Indica o nimero total de horas que o inversor estd conectado d rede elétrica. X
2.07| HORAS TRABALHADAS | Horas | Indica o némero total de horas trabalhadas (fornecendo uma tensdio de saida) do inversor. X
2.08| NOMERO DE INICIALIZAGAQ Isso indica o némero fotal de partidas a partir de zero que a unidade fez. X
2.09| ENTRADA DIGITAL 1 Isso indica se a entrada digital 1 estd LIGADA ou DESLIGADA. X
2.10{ ENTRADA DIGITAL 2 Isso indica se a entrada digital 2 estd LIGADA ou DESLIGADA. X
2.11| ENTRADA DIGITAL 3 Isso indica se a entrada digital 3 estd LIGADA ou DESLIGADA. X
2.12| ENTRADA DIGITAL 4 Isso indica se a entrada digital 4 estd LIGADA ou DESLIGADA. X
2.13| SAIDA DO RELE 1 Isso indica se a saida do relé 1 estd LIGADA ou DESLIGADA. X
2.14| SAIDA DO RELE 2 Isso indica se a saida do relé 2 estd LIGADA ou DESLIGADA. X
2.15| VERSAO DO SOFTWARE Versto do software da unidade. X
2.16/ CONS. POTENCIA DA BOMBA| W | Poténcia instantéinea consumida nos terminais de saida para o bomb. X
2.17| CONS. PODER DO GRUPO | W [ Energia consumida instantaneamente por fodas as bombs. X
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| 3 HISTORICO |

Z.81 ALAaRME Fa4
TEHSED
largz2rle - 12:148
Sodir
1

Quando acedemos ao menu Histérico, enconframos por ordem
cronoldgica a lista de alarmes que ocorreram no nosso equipamento,
indicando a data e a hora em que ocorreram.

Com as setas A e W, podemos avancar ou retroceder para visualizar
os diferentes alarmes que ocorreram.

Se premirmos F1, saimos deste menu.

4. MANUAL

0 sistema estd preparado para realizar festes de velocidade e funcionamento de forma manual através deste menu. Quando entramos neste menu,
seja qual for o estado do sistema, o equipamento a partir do qual entramos para as suas funges e, portanto, para a bomba.

Quando entramos neste menu, aparece-nos este ecrd:

4. MAaMUA L

B.BH=z <@=s2
4.8 EBar
Soir 0 H
=
G4 . MAaHUAL
d2.BH=s CB=sa
4,56 Bar
O F +
1

Onde podemos ver a frequéncia, um temporizador de funcionamento
e a pressio que hd nesse momento lida pelo transductor.

Se premirmos F1, saimos deste menu.

Quando vocé pressionar ON (com a tecla F2), vocé ligard o motor e
poderd aumentar ou reduzir a freqiiéncia usando as teclas de seta. Ao
mesmo tempo, vocé pode ver como a contagem regressiva comega por
2 minutos de operagdo. Se vocé ndo pressionar nenhuma tecla, apds
2 minutos, o motor ird parar automaticamente. Se vocé pressionar a
teca F2 durante a contagem regressiva, ela serd aumentada para
15 minutos, 30 minutos, 1 hora, 2 horas, 4 horas, 8 horas e 24 horas
para cada impressdo.

Se premirmos F1, saimos, paramos o motor e voltamos ao ecrd de
espera deste mesmo menu.

A ATENCAO

Um mavu uso do modo manual pode provocar sobrepressoes
na instalagéo.
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5. ADVANCED PARAMETERS
Pur. Destigio Unid Programagio Noas Aplicagio
Padrio Min. Max. A|lB[C|D
Espanhol
Inglés Holandés
i Francés Polonés | Voc pode selecionar entre diferentes idiomas para o
Rl LINGUA Esponhol Italiano Russo | menu e os avisos. SREREL
Portugués Sueco
Alemdo
5.02| UNIDADES DE PRESSAO | Bar Bar Bar - PSI - mwc Unidades de pressdo de trabalho em exibicdo no painel. | X | X | X
Pode ver 3 unidades diferentes para temperatura:
o °C (Celsius)
5,03 | UNIDADES DE o o o °F (Farenhait) X
| TEMPERATURA .... (Sem Unidades. Serd muito il por exemplo se 0
usudrio puder correr dependendo da velocidade, ou
contando,...)
5.04 SEEE%A&R%W;SDUTOR Bar | Wizard -1 10 Valor do transdutor de pressdo em 4mA X{X X
5.05 ci‘éfg%Aﬂ&?M%R%Sgﬂ}OR Bar | Wizard 5 40 Valor do transdutor de pressdo em 20mA XXX
5.00 \S,‘E\'Eggwﬁ (TPFAHZE)RATURA mA | Wizord -100 200 | Valor do sensor de temperatura em 4mA X
5.07 \S,i'ﬂggwil%ﬂggﬁwm mA | Wizord -100 200 Valor do sensor de temperatura em 20mA X
FREQUENCIA MiNIMA DE Frequéncia minima na qual vocé permite que a bomba
5.08| TRABALHO Hz 25 10 50 furdone. XX X)X
FREQUENCIA MAXINA DE Frequéncia mdxima na qual vocé permite que a bomba
309 TRagLHo e %0 B B | undone, L
MAX PUMP . L
5.10| AUMENTO PROPORCIONAL| Bar 0 0 PRESSURE Impulso de pressdo na frequéncia mdxima do bomba. | X | X
s NUMERO MAXIMO DE 8 1 8 Nadmero méximo de bombas que podem funcionar sistema il x Ly
**" | BOMBAS LIGADAS simultaneamente.
Tempo desde o momento em que a bomba principal estd
5.12 Q(T)':AABS?PDREIJSEQEADA Sec. 10 10 100 trabalhando a uma velocidade abaixo da frequénda de | X X
parada (paréimetro 1.6) até que ela pare totalmente.
p i Quando a bomba em funcionamento atinge esta
513 ;ﬁi?ﬂigm DE INICIO Hz 495 25 50 frequéncia, ela envia um comando ao auxilior paradar | X | X
a partida.
ATRASO DE INiCI0 Tempo desde o momento em que a condicdo do
5.4 AUXILIAR et 2 ! 0 partimetro 5.09 ocorre até a partida da bomba auxiliar. KR
Tempo desde quando um sistema de duas ou mais
5.15 :L%j%? EPARADA Sec. 2 1 10 bombas estd funcionando abaixo do parémefro 1.6 atéa | X | X
parada das bombas auiliares.
Parmetro para definir o periodo de tempo para troca
5.16 MUDA COM 0 TEMPO Horas p} OFF n enire bombis. X1X[x|x
Parmetro para definir o periodo de tempo para o
arranque periodico da bomba.
517 LNATE%‘%? DE CHOQUE Horas U OFF I Se a bomba estiver inativa por este periododetempo | X [ X | X | X
definido, ela girard na frequéncia minima por 2 ou 3
vezes.
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Pur. Desciio Unid. Programagio Nots Aplicaio
Padrio Min. Max. A|B|[C|D[E
Selecionar “Ndo usado” no afetard o sitema.
Nio usado Pademos usar  entrada digital como uma partida-parada do
Pur(?dgs%orul sistema ou apenas uma partido-parada da bomba escolhendo as
Parada Total INV apgdes Parada Totol ou Parada Local
u;u y d oLu | Também pode ser usado como uma pressgo de configuragdo padrio
Purgtri?l fothETNV diferente da mesma maneira. Estolhendo o ponto de ajuste IN, vocé
5.18| ENTRADA DIGITAL1 Nao usado IN Setnaint pode seleconar outro ajuste de pressdo diferente no parimetro 5,19 X | X | X [ X | X
NS te POIH;NV A opo de sensor de fluxo ¢ usada quando um sensor de fluo estd
Sens(;rpg::nFl 0 disponivel, o que irf parar o bombo.
Somcor de f UXINV A apio Slave 0-10V & usada se um dispositvo atvo 010V ou um
ensar de Tuo potencidmetro (disposiivo passivo) esiver conectado d entrada
Slave 0-10V 00
Notas: As opdes INV sgo usados para entrads NC.
5,19( PRESSAQ EM 1 Bar 4 05 ) e i o XX
5.20| VELOCIDADE EN 1 | ® 10 g5 | Umponod s et pofe s efido s X
5.21| TEMPERATURA EM 1 ° -100 20 ' XX
5.22| ENTRADA DIGITAL2 Nao usado Vejo o pardmefro 5.18 | Veja o pardmetro 5.18 KX [X[X[X
5.23| PRESSAO EM 2 Bar 4 05 FS o » XX
5.24| VELOCIDADE £ 2 m % 0 I E;?rggzlssgse?E:it:ﬂdlfereme pode ser definido se a X
5.25| TEMPERATURA EM 2 ° -100 200 ' XX
5.26| ENTRADA DIGITAL 3 Nao usado Veja o parGmetro 5.18 | Veja o parGmetro 5.18 XX [X[X]|X
5.27/ PRESSAO EM 3 Bar 4 05 ) o - XX
5.8| VELOCDADE £ 3 ™ % m I Erﬂrggglgsg:e(?z:it:adlfereme pode ser definido se a X
5.29| TEMPERATURA EM 3 ° -100 20 ' XX
5.30{ ENTRADA DIGITAL 4 Nao usado Vejo o pardmefro 5.18 | Veja o pardmetro 5.18 X{X[X[X[X
5.31| PRESSAQ EM 4 Bar 4 05 FS — . XX
5.32| VELOCIDADE EM 4 | B 10 [ e”:;rgg:'gsﬁje‘:'ﬁfi'jﬂ"”e"'e pode sr definido s¢ X
5.33| TEMPERATURA EM 4 °C -100 200 ' XX
SLVETY SedumddfispusilivoI dedl]-l 0V estiver insmludlot,i aqui vlocé
pode definir o valor da pressdo para o sinal de 1 volt.
535 Egyg&gmusw DE Bar Par] 03 Par.505 *Este pardmetro estd disponivel quando qualquer uma R
das entradas digitais estd configurada para Slave 0-10V.
SLAVE OV SedumddfisposilivoI dedl]-l 0V estiver insruludlol,i ugui vlocé
pode definir o valor da pressdo para o sinal de 9 volt.
5.36 ;gg&gmum DE Bar Part] 03 Par. 505 *Este pardmefro estd disponivel quando qualquer uma R
dos entrados digitais estd configurada para Slave 0-10V.
SLNVETY Sedumddfispnsilivo| dedl]-l 0V estiver instuludlol,i aqui vloté
pode definir o valor da pressdo para o sinal de 1 volt.
531 CEPJ[(J'DDAED':JUSTE DE Hz B 5 65 *Este pardmetro estd disponivel quando qualquer uma X
dos entrados digitais estd configurada para Slave 0-10V.
SLAVESY S(edumddfispusilivoI dedl]-l 0V estiver instulucllot,i aqui vlocé
pode definir o valor da pressdo para o sinal de 9 volf.
538 C?POTCOID%‘%‘IUSTE DE tz B 5 6 *Este pardmetro estd disponivel quando qualquer uma X
dos entradas digitais estd configurada para Slave 0-10V.
SLVETY Se um dispositivo de 0-10 V estiver instalado, aqui vocé
0 pode definir o valor da presséo para o sinal de 1 volt.
539 ??a;&%m{kgﬁ DE ¢ 2 Par.506 | Por.507 | %gge partimetro estd disponivel quando qualquer uma KX
dos entradas digitais estd configurada para Slave 0-10V.
SLAVE Y Seum dfisposilivo de 0-10V estiver instalado, aqui vocé
0 pode definir o valor da pressdo para o sinal de 9 volt.
540 ;gmg&%ﬁkgﬁ DE ( % Par.506 | Por 507 g partmetro estd disponivel quando qualquer uma X
dos entrados digitais estd configurada para Slave 0-10V.
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P i Aplicagi
rogramagio Nos plicagio

Par. Destrigio Unid.
Padréo Min. Max. A[B|C|D|E

0 objetivo deste parcimetro é habilitar sinais remotamente
OFF: 0 relé nunca ¢ afivado.
Alarme (NO): O relé fecha antes de um alarme.
Alarme (NC): O relé abre antes de um alarme.
DESLIGADO Iniciar: O relé ¢ energizado quando a unidade estd
Alarme (NO) funcionando.
Alorme (NC) Clock (NO): 0 relé fecha dependendo dos dados de
Comeqar tempo programados pargmefros 5.4 a 5.48.
) ; Reld io&NO) Relagio (NC): O relé abre dependendo dos dados de
SAIDA DE RELE 1 OFF Rl’g' (¢ tempo programados pardmetros 5.4 a 5.48. XXX [X[X
Fund elogio Funcionamento a seco: 0 relé & energizado se o
uncionamento 8 Se | §nyercor detectar funcionamento a seco.

Parodo externa Parada externa: O relé ¢ energizado quando hd
Sobrepressio %NO uma parada externa. (Para esta condigdo devemos ter
Sobrepresstio (NC rogramado uma entrada digital como “Parada Local).

Eobrepress&o (NO): 0 relé fecha se houver alerta de
sobrepressdio (pardmetro 5.49).
Sobrepressdo (NC): 0 relé abre se houver alerta de
sobrepresstio (pardmetro 5.49).

54

54

~

SAIDA DE RELE 2 OFF Veja o parimetro 541 | Veja o pardmetro 541 XXX x|x

Neste parGmetro vocé pode escolher ndo fer um programa

OFF de agendamento (OFF) ou os dias da semana que vocé

OPERACHO DE M-Su deseja que este programa execute. Vocé pode escolher

RN A%GR AL OFF M-F entre semanas infeiras (M-Su), dias da semana (M-F), in|
Sa-Su de semana (Sa-Su) ou dios individuais.

M....Su 0 programa de agendamento afuard relé de saida

programado para este propdsito.

54

o
><
><
><
><
><

>
>
><
>
><

5.44| HORA DEINII0 DO PROGRANA 1 00:00 00:00 23:59 | Hora de inicio do programa de agendamento 1.

>
>
><
>
><

5.45 | TEHPO DE PARADA DO PROGRAIA 1 00:00 00:00 23:59 | Hora de porada do programa de agendomento 1.

(RONAOGRAMA DE - Igual ao parGmetro 5.43, mas para um segundo
5.46 OPERACAO 2 OFF Veja o pardmetro 5.43 programa de agendamento, XX [X[X|X

><

547 HORA DE NICIO DO PROGRANA 2 00:00 00:00 23:59 | Hora de inicio do programa de agendamento 2. XXX [X

5.48 | TEPO DE PARADA DO PROGRANA 00:00 00:00 23:59 | Hora de porada do programa de agendamento 2.

><
><
><
><
><

OVERPRESSURE ALERT Parmetro para definir o valor mdximo de pressdo do
549 LEVEL i Parl,} Fs sistema Hidrdulico.

><
==

55 PRESSURE DIFFERENTIAL

ParGmetro para definir o valor méximo da pressio
ALARM LEVEL B Parl)] 5 X

diferencial do sistema hidrdulico.

MINIMUM TEMPERATURE

o Parmetro para definir o femperatura minima do sistema
ALERT LEVEL (] 0 0 1w K

35 hidrdulico.

MAXIMUM TEMPERATURE

N Parmetro para definir o temperatura maxima do sistema
ALERT LEVEL ] ™ 0 " B ki

55 hidrdulico.

~

TEMPERATURE

Parmetro para definir o temperatura diferencial mxima
DIFFERENTIAL AR LeveL| € | 100 0 100 X

do sistema hidrdulico.

5.5

=4

Parmetro para habilitar ou desabilitar o alarme de nivel
baixo da dgua.

No caso de estar ativo e causar aviso, o inversor iniciard
as fentativas pela seguinte seqiéncio:

ALARME DE ) 5 minutos, 15 minutos, 1 hora, 6 horas ou 24 horas.
FUNCIONAMENTO SECO SIM SIM NAO | O visor mostra o tempo restante de tentativa de inicio. | X [ X | X [ X | X
ATIVO Pressionando F2 forgamos o reset do aviso, ainda
contagem regressiva inacabada.

Se apds o aviso de 24 horas for detectado novamente o
funcionamento a seco, o inversor travard indefinidamente
até que vocé pressione F2.

5.5

Y
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Pt Destiio Unid Programagio Noos Aplicagio
Padrio Min. Maox. A|B[C|D
NIVEL DE ACIONAMENTO Permite ajustar a sensibilidade do acionamento da
535 sk % B 10 0 profegdo por defecgdo de funcionamento a seco. Nk
Tempo desde o momento em que o sistema calcula o
5.56 éﬂmlsgN[‘)AEMéhAT%MSEE?g Sec. 5 1 9 niyel de dgua baixo até 0 momenfo em queoalarmeé | X
acionado por este motivo.
ALARME DE TUBULACAO i Pardmetro para habilitar ou desabilitar a detecgdo de
5571 pE pYpLOSHO S S WA | cong rompic. X
i i Pardmetro para habilitar ou desabilitar o alarme por
5.58 | ALARME DE TENSAO ATIVO SIM SIM NAO (orte e energi. XX|xx
OFF . . , )
TIPO DE TERMISTOR DE Por este pardmetro, selecione o fipo de fermistor do
559 jotor OFF E}E motor disponivel para protegdo do motor. RN
NVEL DE ACIONADOR DO Por este pardmetro, defina o nivel de disparo do termistor
560 reRuistor Do TR | o || 05 9| do motr conectado N
SIM: A edigdo dos valores dos parimetros estd blogueada.
. ) ) NAO: A edicdio dos valores dos pardmetros estd desblogueada.
5.61 | BLOQUEIO DE PARAMETRO NAQ NAO SIM Para alterar este pargmetro de SIM para NAO, é necessdrio | X | X | X | X
inserir a senha 1357 or another password generated
previously by the user.
. } Quando vocé altera estes pardimetros para “SIM, esta
5.62 | DEFINIR DATA E HORA NAO NAO SIM | tela para edicdo de data e hora ird aparecer. Depoisde | X [ X | X | X
concluida a edigdo, o pardmetro retorna para “NAQ".
PARAR ASSISTENTE DE i 5 Se vocd alterar este parametro de “NAO” para “SIW', 0
563 PESQUISA DE FREQUENCIA NAO NAD S assistente de busca de frequéneia de parada serd iniciado. !
Purfu reinitiulizur{u unidade e deixd-la com as
i i i i configuragdes de fdbrica, altere este pardmetro para
QR FASKICA PADRAO RESET NAD NAD S “SIM" & apds inserir o codigo 1357, a unidade iniciard o ERERAR
wizard de inicializagdo.

(1) No modo B, estd disponivel apenas com 2 transdutores
(2) No modo E, estd disponivel apenas com 2 transdutores
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6. AJUSTES FINOS
Pur. Desticio Unid Programagio Nots Aplicagio
Padrio Min. Max. A|B|[C|D[E
(ONSTANTE
6.01 PROPORCIONAL 100 0 999 XX XX
6.02| (ONSTANTE INTEGRAL 100 01 999 XX XX
i Para 0 modo de controle de femperatura:
6.03| PI DIRECAO Positivo Positivo Negativo | Para sistema de aquedmento, defina ese parimelro como Positivo. XX
Para o sistema de resfriomento, defina este pardmetro como Negativo.
6.04 FREQUENCIA DE COMUTACAO| KHz 17 25 16 XIX|X[x|x
PARADA DE FREQUENCIA
6.05 DA MANOBRA Bar 01 0 05 X
VELOCIDADE DE PARADA
6061 pa yaNoBRA ‘ ] i !
6.07| ENDERECO MODBUS 1 1 250 XXX [x]x
i 48
TAXA DE TRANSMISSAO '
6.08) \0nBUS kbps 192 ]99,62 XX X|[x|xX
6.09| PARIDADE MODBUS 0 0 2 0= par /1 = impar // 2 = NAQ paridade XX X|X|X
3 3 Se voch alterar este parémetro de “NAO” para “SIW’, voc
6.10 EHNKIARREGBTRO DE NAO NAO SIM redefinird o registro de alarmes e o pardimero retornard | X | X | X [ X | X
automaticamente para “NAO”.
REINICIALIZAGAO DO 3 ) Se vocé alterar este parGmetro de “NAO” para “SIM', vo
6.11{ LOG DO NUMERO DE NAO NAO SIM 7era 0 némero de inicializages e o pardmetroretorna | X [ X | X [ X | X
INICIALIZACAO automaticamente para “NAO".

Para entrar no menu 6, é necessdria uma senha (2468)

Se instalado em uma bomba de pogo, ¢ recomendado modificar o valor 6,04 (frequéncia de comutagio) para o minimo (2,5 kHz).

ATENCAO: Antes de alterar os pardmefros do menu 6, entre em contato com nosso servico de assisténcia, pois configuragdes incorretas podem causar mau
funcionamento do inversor e / ou danificar a bomba.

15 - MODBUS SETTINGS

MODBUS & um protocolo de mensagem da camada de aplicativo posicionado no nivel 7 do modelo OSI. Ele
fornece comunicaggio cliente / servidor entre dispositivos conectados a diferentes tipos de barramentos ou redes.

No inversor, a conectividade MODBUS é feita através da “Transmissdo serial assincrona via EIA / TIA-485-A. O
modo de transmisso é RTU (ndo hd suporte para ASCII) “.

Para mais informagGes técnicas sobre como funciona, visite o site www.modbus.org.
As configurades legiveis (registros de entrada) podem ser encontradas na segfio Dados técnicos, pdgina no. 384.

Vocé também pode encontrar as configuragdes editdveis / legiveis (registros de retengdo) na segiio Dados técnicos,
pdgina no. 386.
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16 - GESTAO DE AVISO

Um dos principios bdsicos do Inversor é tentar evitar a falha do abastecimento hidrdulico. Para isso, o Inversor
possui sistemas que, caso alguma leitura para a pressdo / consumo do motor esteja fora dos limites estabelecidos,
pode perder parcialmente sua capacidade de tentar evitar o travamento do Inversor e, portanto, evitar a falha
do abastecimento hidrdulico.

Um exemplo claro é o consumo excessivo do motor elétrico. Neste cendrio especifico, o Inversor ird limitar a
velocidade de rotagiio do motor para evitar a sua deterioragtio, mantendo o consumo do motor igual ao consumo
nominal, assim a instalagGo hidrdulica continuard a receber vazdo da bomba, ndo d pressdo de trabalho
estabelecido, mas a uma pressdo um pouco mais baixa.

Uma tabela especificando o estado atual de operagio do sistema, de acordo com os avisos visuais que sdo
mostrados usando os LEDS e a tela principal, pode ser encontrada abaixo:

AVISO RAZHO EXPLICACAO / SOLUGRO

Verifique se ndo hd desligamento manual (botdo AUTO /
STOP no teclado), parada remota (entrada ausiliar ativa
parada remota) ou parada geral da rede de Inversores
(ocorre quando algum parGmetro critico geral estd sendo

. A bomba d qual o inversor estd conectado ndo funciona
O LED DE ENERGIA pisce. para funcionamento automdico.

madificado).
0 LED DE CORRIDA pisca. 0 Inversor estd em processo de parar a bomba.
0 wizard de inicializagdo estd em execugio. 0 LED ird parar de piscar assim que o assistente de
configuragdo inicial terminar.
0 LED DE ALARME pisca.
Abomba estd em estado de alarme (indicado no Consulte a segdo sobre Alarmes neste manual para
display). resolver o incidente.
0 Inversor estd limitando a frequéncia de rotagdo do Consulte a segdo sobre Alarmes neste manual para
0s dados de frequéncia atuais piscam. motor devido d alta temperatura na eletrénica, além do | resolver o incidente.
consumo excessivo do mofor elgrico. Verifique se o Inversor estd adequadamente ventilado.

Recomendamos executar o assistente de configuragio
de frequéncia de parada novamente (encontre 0

A frequéncia de parada calculada excede a frequéncia gv‘iﬂs&egrnggg)f'requémiu de porady e 5. PARAMETROS

Os dados da frequéncia de parada piscam. mdxima permitida para o funcionamento da bomba.

Se este aviso persistir apds executar o assistente
novamente, deve-se reduzir a pressio de trabalho, pois a
bomba que estd conectada ndo conseguird alcangd-lo."

0 inversor estd limitando a frequéncia de rotagdo do Verifique se a corrente do motor ¢ a indicada na placa

0s dados de consumo atuais piscam. ; " ol
P motor devido ao consumo excessivo do motor. de especificagdes.

0 inversor com este aviso ndo fem nenhum transdutor de | Destonecte o transdutor do bloco de terminais elgiricos e
pressdo conectado. Se houver um fransdutor conectado, | inverta a polaridade do cabo de conexdo.

Ao lado dos dados de pressdo atuais, hd ele niio estd conectado com a polaridade correta.
um asterisco que pisca.
Aleitura do transdutor fem uma diferenca de 0,5 bar dos | Recomendamos trocar o transdutor porque ele ndo estd
demais transdutores conectados na rede de Inversores. | lendo correfamente.
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17 - ALARMES

MENSSAGEM

RAZOES

SOLUGOES(S)

ALARME FO1
SOBRE CORRENTE

Indica consumo excessivo no motor.

Verifique se os dados de consumo nominal foram
inseridos corretamente,
Verifique se a bomba gira livremente sem obstrugBes.

ALARME F02
CURTO CIRCUITO

0 motor estd com curto circuito ou queimou.

Nem todos os fios foram conectados.

Falha inferna no inversor.

Desconecte o motor do Inversor e verifique se a
mensagem desaparece. Caso contrdrio, entre em contato
com 0 sevigo féenico mais proximo.

Verifique se todos os cabos do motor estio correfamente
conectados ao préprio motor e também ao Inversor.
Supervisione também a fiagdo correta da fonte de
alimentago do inversor.

Contate o servio técnico mais proximo.

ALARME FO3 ,
EXCESSO DE TEMPERATURA DO MODULO

0 médulo de poténcia atingiu uma temperatura muito
elevada, comprometendo sua confiabilidade.

Certifique-se de que a temperatura ambiente néo exceda
0s extremos definidos neste manual.

Se estiver montado na bomba, certifique-se de que a
bomba tenha um ventilador ¢ que a tampa do ventilador
esteja instalada.

Se for montado em um suporte de parede, certifique-se
de que o ventilador do suporte funcione corretamente
quando o motor esfiver funcionando.

A alimentago elétrica para o inversor foi interrompida.
0 cabo de conexio elétrica da rede elétrica ao inversor

ALARME F04 0 Inversor ndo estd recebendo corrente elétrica, ou estd foi desconedado
TENSAO DE ENTRADA fora dos limites superior ¢ inferior. A onsi ki que enr 1 iversor sk fora s
limites especificados na segio de dados técnicos.
0 transdutor de presstio estd conectado ao conversor de
ALARME F05 0 inversor ndo recebe uma leitura correfa do transdutor | frequéncia com a polaridade invertida. O transdutor de
TRANSDUTOR de pressto. pressiio estd quebrado. O fransdutor de pressdo tem uma
faixa diferente de 4-20 mA.
0 mofor et em curto-circuito ou queimou. Desconecte o motor do Inversor e verifigue s a
mensagem desaparece. Caso contrdrio, entre em confato
(om 0 servico téenico mais proximo.
Alguns dos cabos que comunicam o motor com o
ALARME F06 con}/etrsur| ld'e.frequenclu no estdo fazendo um bom
FALHA DO MOTOR o EEe: .
0 motor estd conectado para receber uma tenséo
diferente da fornecida pelo Inversor.
Falha / md conexdio dos fases. 0 consumo dos fases de entrada ndo ¢ balanceado.
ALARMEFO7 | 0 Inversor detecta que a bomba estd funcionando Cerffique-se de que o bomba aspire o fluido
BAIXO NIVEL DE AGUA parcialmente sem corga. corretamente.
ALARMEFO8 0 Inversor detecta que a bomba estd trabalhando em uma | Verifique se a rede de dgua ndo apresenta vazamentos
TUBOS DE EXPLOSAO presstio muito baixa & em uma velocidade alta por um tempo. | maiores do que os necessdrios para a demanda normal.
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MESSAGE

REASON

SOLUTION(S)

ALARM A09

FREQUENCY PARAMETERS INCOHERENT

Existe um parGmetro relacionado d frequéncia em
conflito com os valores considerados normais.

Verifique se a frequéncia minima é maior que 10 Hz.
Verifique se a frequéncia mdxima é inferior a 65 Hz.
Verifique se a frequéncia minima inserida é inferior a
frequéncia maxima.

Verifique se a frequéncia minima de operagdo das
bombas auxiliares & inferior d frequéncia mdxima.
Verifique se o frequéncia minima de operagdo das
bombas auxiliares & maior que a frequéncia minima.

ALARME A10 0 atrasos de parada das bombas auxiliares excedem o

PARAMETROS DE TEMPO atraso de parada da bomba principal.

ALARME AT1 ) 0 valor detectado do termistor NTC ou PTC & maior ou | Reduza o diferencial de pressdo de partida da bomba ou
PARAMETROS DE PRESSAO menor que o valor indicado. aumente a presso de trabalho acima deste valor.
ALARME A12 0 valor detectado do termistor NTC ou PTC & maior ou | Espere o motor esfriar.

SUPERAQUECIMENTO DO MOTOR menor que o valor indicado. Verifique a conexo do cabo PTC ou NTC.

ALARME A15 0 limite de alerta indicado na segdo relacionoda o nivel | .. =~ : .
SOBREPRESSAQ de alerta de sobrepressdo foi excedido. Verfique o il de letode vis d sobrepressio
ALARME A16 Verifique o Min. Nivel de alerta de femperatura e mdx.

TEMPERATURA FORA DOS LIMITES

0 alerta indica que o temperatura estd fora dos limites.

Nive] de alerta de femperatura em 5. Configuragdes de
PARAMETROS AVANCADOS.

Nio hd comunicagdo entre o painel de controle com
o teclado e o visor e a placa de forga aparafusada no

Verifique se o cabo plano que comunica os dois circuitos
eletrdnicos estd bem conectado e apertado.

Pode ser devido a um erro ocasional no firmware

do Inversor ou d leitura pontual de um parGmetro

élliARRONIlEI%(EI:N 0 radiador. considerado fqru dos limites. Neste caso, rgcomendumo;
cortar a energia do Inversor por alguns minutos. Se apds
Falha inferna no inversor. alguns minutos, quando a energia for reconectada ao
Inversor, a mensagem permanecer, entre em contato com
0 servio féenico mais proximo.
Verifique se o cabo plano que comunica os dois circuitos
eletrdnicos estd bem conectado e apertado. Verifique se
A comunicagdo entre placas eletrdnicas de um mesmo | os cabos que conectam as unidades estio corretamente
ALARME X14 inversor ou as informagdes compartilhadas entre os instalados e firmes. Pode ser devido a um erro ocasional
ERRO INTERNO inversores apresentam falhas ou erros de integridade | no firmware do Inversor ou d leitura pontual dg um

de dados.

partimetro considerado fora dos limites. Este erro é
reinicializado automaticamente, portanto, o sistema
geralmente voltard ao normal apds alguns minutos.
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18 - MANUTENCAO E REPARACAQ

E recomenddvel controlar o conversor de frequéncia periodicamente e regular o seu funcionamento.

19 - GARANTIA

0 incumprimento das instrugges fornecidas neste manual de instrugdes e/ou qualquer intervengdo no conversor
que nio seja levada a cabo por servicos autorizados e/ou o uso de pegas de reposiciio ndo originais invalida
a garantia e isenta o fabricante de qualquer responsabilidade no caso de acidentes de pessoas ou danos na
propriedade e/ou no produto em si.

Apds receber o produto, verifique se ndo sofreu ruturas ou amolgadelas significativas. Caso contrdrio, indique-o
@ pessoa que realizou a entrega. Apés ter retirado o conversor de fre?uencm da respetiva embalagem, verifique
se ndo sofreu danos durante o transporte. Caso tal tenha sucedido, informe o distribuidor.

Verifique na placa de especificages se as caracteristicas apresentadas sio as que solicitou.
No caso de uma falha néo se encontrar dentro.

20 - ELIMINAGAO E TRATAMENTO AMBIENTAL

Para realizar a eliminagio das peﬁas que compdem o variador de frequéncia, serd necessdrio seguir as normas
e leis vigentes proprias do pais onde se estd a utilizar o produto. Em qualquer caso, por favor, ndo deitar pegas
confaminantes para o meio ambiente.

ﬁ Este simbolo no produto indica que é proibido deitar fora com o lixo doméstico.
|

Esta disposicdo apenas se refere a eliminagdo de equipamentos no territério da Unido Europeia (2012/19/UE).

E da responsabilidade do utilizador descartar o equipamento, entregando-o num ponto de recolha designado
para reciclar e eliminar o equipamento eléirico. Para obter mais informagdes sobre os pontos de recolha de
equipamentos, entre em contacto com a sua agéncia local de eliminagdo de residuos.
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1-PREZENTACJA

Niniejszy produkt jest urzadzeniem elektrycznym przeznaczonym do sterowania i ochrony uktadéw
pompowych w zaleznosci od czestotliwoSci zasilania pompy. Falownik podtaczony do dowolnej pompy
zarzadza jej dziataniem, aby utrzymac state cisnienie. W ten sposéb pompa lub uktad pompujacy
jest aktywny tylko wtedy, kiedy jest to konieczne, co zapobiega niepotrzebnemu marnowaniu energii i
przedtuza ich zywotnos¢. Podczas opracowania broszury z instrukcjami zostaty uzyte nastepujgcy symbol:

& Ryzyko zranienia ludzi lub mienia

2 - INSTRUKCJE
Przed zainstalowaniem i przystapieniem do korzystania z urzadzenia:

- Przed pierwszym uzyciem nalezy przeczyta¢ uwaznie wszystkie czesSci niniejszej instrukcji i zachowaé
ja na przysztos¢.

Uzytkownik powinien stosowac sie rygorystycznie do zasad bezpieczenstwa i higieny pracy obowigzujgcych
w danym kraju. W chwili otrzymania produktu nalezy sprawdzié, czy nie jest on uszkodzony i/lub czy nie
brakuje w nim czesci. Jesli tak jest, nalezy bezzwtocznie skontaktowac sie z dostawca.

- Sprawdzi¢, czy dane wskazane na tabliczce sa odpowiednie i zgodne z instalacja, a zwtaszcza, czy prad
znamionowy silnika jest kompatybilny z danymi wskazanymi na tabliczce znamionowej falownika.

- Instalacja i konserwacja powinny byé przeprowadzone wylgcznie przez autoryzowany personel, ktérego
odpowiedzialnoscig bedzie wykonanie potaczen elektrycznych zgodnie z obowigzujgcymi normami
bezpieczenstwa.

- Falownik nie moze by¢ uzywany przez osoby o ograniczonej sprawnosci fizycznej, sensorycznej |
umystowej lub bez dostatecznego dosSwiadczenia lub wiedzy, chyba Zze osoba odpowiedzialna za jego
bezpieczenstwo wyjasnita instrukcje i nadzoruje obstuge falownika.

- Nie nalezy pozwalaé, by dzieci bawity sie falownikiem.

- Nie korzysta¢ z produktu w sposéb inny od wyszczegdlnionego w zatgczonej instrukcji obstugi. Producent
nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za szkody wynikte z niewtasciwego uzytkowania produktu i nie
ponosi odpowiedzialnoSci za szkody spowodowane przez czynno$Sci konserwacyjne lub naprawcze
przeprowadzone przez niewykwalifikowany personel i/lub przy wykorzystaniu nieoryginalnych czesci
zamiennych.
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3 - DANE TECHNICZNE
Wielko$ci nominalne:
Jednostki E-SPD+ MT 2200 E-SPD+ TT 4000 E-SPD+ TT 11000
Napigcie zasilania v 220-240V jednofazowe 400V tréjfazowe 400V tréjfazowe
Napigcie silnika v 230V tréjfazowe 400V tréjfazowe 400V tréjfazowe
Czestotliwosé robocza Hz 50/60 50/60 50/60
Maksymalny prad na wyjsciu konwertera czestotliwosci | A 1 1 30
Maksymalny prad na wejéciu konwertera czestotliwosci| A 0 12 3
Maksymalna moc znamionowa silnika kw 22 4 1
Zakres pozornej mocy wyjsciowej kvA 33 54 141
Wskainik efektywnosci - 96,73% (50Hz) - 97,61% (60 Hz) | 97,64% (50Hz) - 97,66% (60 Ha)
Stopien ochrony IP 55* IP 55* IP 55*
Stopien ochrony 1 ? 1
Rodzaj dziatania i 28 B
Czynnosé S1 S1 S1
Rozktad systemow uziemienia IT, TN-C, TN-STT IT, TN-C, TN-STT IT, TN-CTN-STT
* Wentylator pomocniczy dostarczany do montazu na $cianie ma stopieii ochrony IP54
Graniczne wartosci stosowania:
- Minimalna temperatura otoczenia: -10°C
- Maksymalna temperatura otoczenia: +40°C
- Wahania napiecia zasilajgcego: +/- 10%
- Zakres wilgotnosci: 5% do 95% bez kondensatu i pary wodnej
- Maksymalna wysokosé: 2000 metrow
Eko-projekt:
Strata Punkty obciazenia
standby | 95,95 | 2550 | 25000 [ 50,25 | s0i50 [ so;100 | 050 | so;io0 | Kiase
(W) Strata wzgledna [%] *1)2)3)
E-SPD+ TT 4000 6,13 90,50 92,9 91,62 9332 96,14 84,76 97,61 96,73 IE2
E-SPD+ TT 11000 9,03 88,59 9373 93,68 96,83 95,98 96,39 97,66 97,64 IE2
Jednostki E-SPD+ TT 4000 E-SPD+ TT 11000
Napigcie zasilania v 400 400
Czestotliwosé zasilania Hz 50/60 50/60
Maksymalny prad IP A 12 3l
Napigcie silnika v 400 3Ph 400 3Ph
Znamionowy prad wyjsciowy A 1 30
Maksymalny prad OP A 1 30
Pozorma moc wyjsciowa (kVA) 16 208
Zalecana moc silnika (kW) 4 |
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Uwaga:
1) WartosSci straty zostaty okreslone przy czestotliwosci przetgczania 4 kHz.
2) WartoSci straty zawieraja +10% uzupetnienia zgodnie z IEC 61800-9-2.

3) Straty wzgledne w odniesieniu do znamionowej mocy pozornej urzadzenia.

4 - IDENTIFICACAO DE PRODUTO

E-SPD+ M T 2200
l | T T | l
Rodzina Zasilanie falownika: Moc silnika: Moc
produktu M = jednofazowe, T = tréjfazowe T =Trzy fazy Waty (W)
5 - WYMIARY | WAGA
Wymiary Objetosé Waga
Urzadzenie Opakowanie Urzadzenie Opakowanie Urzadzenie Opakowanie

E-SPD+ MT 2200 230x183x149 330x230x170 0,0063 m* 0,013 m? 28Kg 35Kg
E-SPD+ TT 4000 230x183x149 330x230x170 0,0063 m* 0,013 m? 28Kg 35Kg
E-SPD+ TT 11000 316x276x198 330x295x210 0017 m 0,020 m® 6,4 Kg 71 Kg

6 - SKLADOWANIE

Produkt musi by¢ przechowywany w zadaszonym i suchym miejscu, z dala od Zrédet ciepta i chroniony
przed brudem i wibracjami, wilgocia, Zrédtami ciepta i mozliwymi uszkodzeniami mechanicznymi. Nie
stawiaé ciezkich przedmiotéw na opakowaniu.

7 - INSTALOWANIE | MONTAZ

Przed zainstalowaniem falownika nalezy uwaznie przeczyta¢ cata instrukcje i zapoznac sie zobowiazujgcymi
przepisami bezpieczenstwa w kraju, w ktérym bedzie uzywany.

Instalacja musi by¢é wykonana przez wykwalifikowanego technika.

a) Instalacja falownika:

- Musi by¢ zainstalowany w dobrze wentylowanym miejscu, zabezpieczonym przed wilgocia i bezposrednim
dziataniem stofica i deszczu.
- Przed wykonaniem potaczen elektrycznych nalezy upewni¢ sie, ze przewdd zasilajgcy falownik nie
znajduje sie pod napieciem.

- Przed podtaczeniem pradu elektrycznego nalezy doktadnie sprawdzi¢ dane elektryczne na tabliczce
znamionowej falownika.
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- Kable elektryczne do falownika i od falownika do pompy muszg mie¢ wielkosé odpowiednig dla
nominalnego poboru mocy silnika i wymagang dtugosé, zgodnie z przepisami obowigzujacymi w danym
kraju. Ponizej zamieszczamy tabele z maksymalnymi zalecanymi dtugo$ciami w zaleznosci od przekroju
przewodu elektrycznego.

Przekroj wejscia konwertera czestotliwosci (mm?) Przekrdj wyjScia konwertera czestotliwosci (mm?)
15 5| 4 15 5| 4
Maksymalna odlegtosc (w metrach) Maksymalna odlegtosc (w metrach)
E-SPD+ MT 2200 8 19 3 12 bi] 51
E-SPD+ TT 4000 46 76 120 4 81 134
E-SPD+ TT 11000 3B 61 40 04

- Dtugosé kazdego kabla interfejsu do komunikacji i/lub przetwornika cisnienia powinna by¢ krétsza niz
3 metry.

- Do zamocowania kabla nalezy uzy¢ odpowiednich dtawikow kablowych.

- Nalezy rowniez upewnic sie, ze sieC posiada zabezpieczenie elektryczne; szczegblnie zalecany jest
odpowiedni przetgcznik réznicowy o wysokiej czutosci (30 mA, klasa A dla zastosowan domowych, klasa
B dla zastosowan przemystowych).

Q Typ B powinien by¢ instalowany dla wszystkich urzadzen zabezpieczajgcych lub monitorujgcych
od falownika az do napiecia zasilania.

- Oprécz wytacznika roznicowego zaleca sie zainstalowanie zabezpieczenia termicznego i wylacznika
napiecia w celu indywidualnego sterowania zasilaniem kazdego falownika.

A Upewni¢ sie, ze kabel uziemiajacy jest prawidtowo podfgczony. Jesli kabel uziemiajacy nie jest
podtgczony, istnieje znaczne ryzyko porazenia pradem lub pozaru.

- Jako zabezpieczenie w przypadku awarii komponentéw wewnatrz falownika nalezy stosowac zalecane
wytaczniki po stronie zasilania. Zalecane rozmiary wytacznikéw sg nastepujgce:

Napiecie zasilania Model E-SPD+ Rozmiar wytacznika
1~ 230 Vac MT 2200 204
3~ 400 Vac 174000 T6A
3~ 400 Vac 711000 32A

b) Montaz uktadu ci$nieniowego z falownikiem:

- Uktad kilku pomp musi zawsze sktadaé sie z takich samych pomp, o tej samej mocy i wydajnosci
hydraulicznej. Nieprzestrzeganie tego punktu moze spowodowaé nieprawidtowe dziatanie uktadu
pompujgcego.

- Do pracy falownika czestotliwo$ci niezbedne jest zastosowanie przetwornika ciSnienia (4-20 mA).

- Przetwornik ciSnienia musi zawsze znajdowac sie jak najblizej uktadu pompujacego, mozliwie jak najblizej
zbiornika ciSnieniowego i zawsze za giownym zaworem zwrotnym zestawu pompowego. Konieczne jest

zainstalowanie ogbélnego zaworu odcinajacego dla zestawu pompujacego umiejscowionego za fizyczng
lokalizacja przetwornika ciSnienia.
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- Jesli istnieje wiecej niz jeden falownik ciSnienia w ukfadzie kilku pomp (wiecej niz jeden falownik z
podtgczonym przetwornikiem cisnienia), sie¢ potaczonych falownikéw automatycznie zdecyduje - po
uprzednim wykonaniu testow niezawodno$ci odczytu istniejacych przetwornikéw - ktéry z nich bedzie
przetwornikiem uzywanym jako ogélny czujnik ciSnienia dla catego zespotu.

-Wprzypadku btednego dziatania wyznaczonego przetwornika, zespotfalownikéw zdecyduje automatycznie,
zeby zamieni¢ przetwornik uwazany za gtéwny na inny, ktéry zapewni doktadniejsze odczyty. Reszta
istniejgcych przetwornikow pozostanie w stanie gotowosci do uzycia w przypadku zapotrzebowania.

c¢) Instalacja na silniku:
- Wymien pokrywe skrzynki zaciskowej silnika na dostarczony adapter wspornika silnika (czesci 5 i 11a).

- Przykreci¢ grzejnik metalowy do adaptera wspornika silnika za pomoca 2 Srub przewidzianych wtym celu
taki cel (elementy 9i 11b).

- Dokreci¢ odpowiednie dfawiki kablowe, aby zagwarantowa¢ deklarowany stopieri ochrony (pozycja 10).

- Wykona¢ potaczenia elektryczne miedzy obwodem zasilania a silnikiem za pomocg dostarczonych kabli
elektrycznych (cze$S¢ 6).

- Podiaczyé obwod zasilania do pokrywy i obwodu sterowania (cze$¢ 1) za pomocg ptaskiego kabla.
- Skrecic zestaw (pozycja 13).

d) Instalacja na wsporniku Sciennym:

-OSTRZEZENIE: W przypadku montazu na $cianie, poprzedni rozdziat numer 2, odnoszacy sie do instalacja
na silniku, poniewaz istniejg 3 otwory w metalicznym radiatorze, stopiefi odpowiedniej ochrony nie bytby
zagwarantowany.

- Przymocuj wspornik Scienny do Sciany przez 3 tylne otwory wspornika Sciennego (pozycja 7).

- Umies¢ wentylator na podstawie wspornika Sciennego, upewniajac sie, ze przeptyw powietrza jest
skierowany do goéry (pozycja 8).

- Umies¢ zespdt falownika w uchwycie Sciennym, upewniajac sie, ze 2 koice metalowego radiatora
znajdujg sie wewnatrz uchwytu $ciennego.

- Przymocowa¢ falownik do wspornika Sciennego za pomocg 2 Srub w wywierconych bocznych otworach
radiatora (pozycja 14).
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8 - PODLACZENIE ELEKTRYCZNE
MT 2200 TT 4000
I S— /ﬁ BT T
l:l + ZASILACZ = ZASILACZ

7
/ jl’_ \ PRZEDNI PANEL
R | T 2200
I
N N SILNIK 230/400Vac /
~ - > <
-, TS
N
7
’ _J‘)_ o o o N
L \
X corp | | T4

N SILNIK 230/400Vac 4
~ -’

_ -

A Konieczne jest zainstalowanie rdzenia magnetycznego (A).

Znajdziesz go w pudetku z akcesoriami. Musi by¢ przymocowany do:

(MT) i (TT) na gtéwnym przewodzie zasilajgcym falownika, jak
najblizej dtawika kablowego.

(TT) Na kablu pomiedzy falownikiem a silnikiem, jak najblizej ztacza
falownika, az do ustyszenia KLIKNIECIA (B).

Podtaczenie zasilania

L 230VAC 1~
N

400VAC 3~

N z
\ /| ®
| |®
A} ®

S e

//

WYJSCIE PRZEKAZNIK 2

WYJSCIE PRZEKAZNIK 1

WENTYLATOR

WEJSCIE CYFROWE 2
WEJSCIE CYFROWE 1
PRZETWORNIK CISNIENIA

KOMUNIKACJA RS485

WEJSCIE3  WEJSCIE4 ~ MODBUS

0-10v

E-SPD+ MT2200
E-SPD+ TT4000

E-SPD+ TT 4000

Model Tasilanie Silnik
E-SPD+ MT2200 Jednofazowe 230V Tréjfazowy 230Vac (przytacze DELTA*)
E-SPD+ TT4000 Trojfazowe 400V Tréjfazowy 400Vac (potaczenie STAR*)

*Dla silnikow 230/400V
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WEJSCIE 0-10 V
WEJSCIE PTC/INTC

ZASILACZ WENTYLATOR PRZETWORNIK CISNIENIA 2
400Vac 3 ~ WYJSCIE PRZEKAZNIKOWE 2 PRZETWORNIK CISNIENIA 1
WYJSCIE PRZEKAZNIKOWE 1 KOMUNIKACJA RS485
d / ‘\
==

s:| PRZEDNI PANEL
=
=

)ﬂ PRZEDNI PANEL

=\

WEJSCIE CYFROWE 1
WEJSCIE CYFROWE 2
WEJSCIE CYFROWE 3
WEJSCIE CYFROWE 4

Q MODBUS
[u]
,, @DD o / |
© o . \
) T 1
© P [ — )
o \\ /
DD O of/\ -7
o © 200690V

A Konieczne jest zainstalowanie rdzeni magnetycznych
(A, BiC).

Znajdziesz je w pudetku z akcesoriami.

W kablu zasilajacym przetwornicy czestotliwosci jeden
zostanie zainstalowany na zewnatrz, jak najblizej dtawika
kablowego (A).

W kablu pomiedzy przetwornicg czestotliwosci a silnikiem
nalezy zainstalowac jeden, ktory grupuje wszystkie kable
(B) i drugi, ktory grupuje tylko 3 fazy bez uziemienia (C).

Podtaczenie zasilania

Model Tasilanie Silnik
E-SPD+ TT11000 Tréjfazowe 400V Tréjfazowy 400Vac (potaczenie DELTA*)

*Dla silnikéw 400/690V
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SYGNAL

OPIS

Przekainik 1
Przekainik 2

Wyjscia, dziatajace w sposob zaprogramowany w punkcie 5. PARAMETRY ZAAWANSOWANE.
Wyjécia te sq bezpotencjatowe i 0 maksymalnym ohcigzeniu 5 amperdw przy 230Vac.

WENTYLATOR

W trybie pracy ze wspornikiem Sciennym, poniewaz nie ma chiodzenia samego wentylatora silnika, do tego chtodzenia wykorzysta sie
system wentylacyjny, ktry jest standardowo wyposazony we wspomniany wspornik.
Wyjscie to ma warto$¢ 24VDC i jest aktywowane zawsze wtedy, gdy falownik uruchamia silnik.

IN1
IN2
IN3
IN4

Do tych wejs¢ mozemy podtaczy¢ dowolny styk bezpotencjatowy, ktdry bedzie wykonywat funkcje zaprogramowane w punkcie 5. PARAMETRY
ZAAWANSOWANE.

UWAGA: Nie doprowadzac napiecia do tych wej$c!

PTC (NTC)

Dotegowejsciamozemy podtaczyé sonde temperaturysilnika, co pozwolina monitorowanie jego stanu. Umozliwia podiaczenie sondy PTCIubNTC.
Typ sondy moze by¢ wybrany zgodnie z programem przedstawionym w punkcie 5. PARAMETRY ZAAWANSOWANE.

4-20mA

Podtaczenie przetwornika cisnienia lub czujnika temperatury (zawsze 4-20 mA) z zachowaniem prawidtowej polaryzacji podanej na
schemacie potaczef samego przetwornika.
W przypadku jednego czujnika, zawsze podiaczac do wejscia 4-20mA(1).

W przypadku drugiego czujnika, podigczy¢ go do wejscia 4-20mA(2).

0-10V

Wejscie zewnetrzne umozliwiajace zmiane predkosci obrotowej silnika za pomoca potencjometru, zgodnie z opisem z punktu 5.
PARAMETRY ZAAWANSOWANE.

Wejscie posiada 3 styki: +10, Al1, GND.

DPosiadajac potencjometr z wlasnym zasilaniem 10V, podtaczy¢ sygnat pomiedzy Al i GND.

@Posiadajac potencjometr bez wiasnego zasilania, podtaczyé wejscie potencjometru pomiedzy +10 i GND, a wyjcie potencjometru do AlL.
Funkcja ta moze byé aktywowana poprzez zamkniecie jednego z portow wejsc cyfrowych i ustawienie go na “Slave 0-10V" w 5. PARAMETRY
ZAAWANSOWANE.

Logika sterowania jest nastepujaca:

W trybach A (ci$nienie state), B (ci$nienie réznicowe), D (temperatura stata) i E (temperatura roznicowa): (Rys. 3a na stronie nr 383)
- Zatrzymanie ponizej 1V.

- Maksymalna predkos¢ powyzej OV.

- Liniowe przyspieszanie/opdZnianie w zakresie od 1V do 9V.

W trybie C (stafa predkosc) logika zalezy od wartosci zadanej Slave 1V i wartosci zadanej Slave 9

a) Wartos¢ zadana Slave 1V jest mniejsza niz wartos¢ zadana Slave 9V: (Rys. 3b na stronie nr 383)

- Zatrzymanie ponizej 0,5V

- Sygnat wejSciowy ponizej 1V i pompa wytaczona > Pompa wylaczona

- Sygnat wejSciowy ponizej 1V i pompa wigczona -> Wartos¢ zadana Slave 1V

- Liniowe przyspieszanie/opdZnianie pomiedzy 1V a V.

- Sygnat wejSciowy powyzej 9V ~> Wartos¢ zadana Slave 9V

b) Warto$¢ zadana Slave 1V jest wyzsza niz warto$¢ zadana Slave 9V: (Rys. 3¢ na stronie nr 383)

- Zatrzymanie powyzej 9,5V

- Sygnat wejsciowy powyzej 9V i pompa wytaczona -> Pompa wylaczona

- Sygnat wejSciowy powyzej 9V i pompa wigczona ~> Warto$¢ zadana Slave 9V

- Liniowe przyspieszanie/opdZnianie pomiedzy 1V a V.

- Sygnat wejSciowy ponizej 1V -> Wartos¢ zadana Slave 1V.

MODBUS

Umozliwia on monitorowanie przemiennika czestotliwosci za pomocg protokotu komunikacyjnego MODBUS.
Konfiguracje komunikacji MODBUS mozemy ustawié tak, jak zaprogramowano w punkcie 6. USTAWIENIA SZCZEGOLOWE.
Uwaga: Dla parametréw MODBUS, patrz rozdziat MODBUS.

RS485

Na tych zaciskach nalezy wykona¢ potaczenie réznych napeddw, z ktorymi chcemy sie komunikowaé (maksymalnie 8).
Pofaczenie jest wykonane punkt-punkt. Zaciski 1 musza by¢ potaczone ze soba w taki sam sposéb jak zaciski 2.
FRECUENCY CONVERTER 1 FRECUENCY CONVERTER 2 FRECUENCY CONVERTER 8
[ oo Coooooon o C oo ooooy o
o BE555555] (3] |, B5555558 B8] | 2555557
- [l [l

§ § y
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9 - FORMAT EKRANU

Wyswietlacz gtowny

Napiegcie falownika Reczny przycisk

zatrzymania

Uruchomienie & Powere
pomp O RUN_ # )|
LED /A ALARMS

Alarm LED
Prawy Przycisk
Wyboru
Lewy Przycisk
Wyboru
Przycisk Zwieksz Przycisk Zmniejsz
10 - EKRAN GLOWNY
Biezaca czestotliwosé Chwilowe zuzycie Zuzycie znamionowe Czestotliwosé
obrotow / \ zatrzymania
Hlz Ha.la 4zl
I \
Fm|F BlE|. 3 ClE . "]
Ela r 815 .5 CE S . 5
\
14«57 \ Mle nju
/ \ /
Biezaca godzina Biezace cisnienie Cisnienie robocze Dostep do Menu
Biezace dane Zaprogramowane dane
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11 - TRYB ROBOCZY
11a) Cisnienie state
1) Jednostka jednopompowa

Poprzez bezposredni odczyt z przetwornika cisnienia, naped o zmiennej predkosci jest odpowiedzialny za
zarzadzanie predkoscig silnika elektrycznego pompy, gwarantujac, Ze ciSnienie sieciowe pozostaje state
i niezmienne, w zakresie wydajnosci pompy, niezaleznie od chwilowego zapotrzebowania na wymagany
przeptyw. Gdy zapotrzebowanie na przeptyw jest najwieksze, ciSnienie w sieci wodociggowej spada. W
tym momencie przetwornik ciSnienia, ktory stale informuje falownik o aktualnym ciSnieniu, powoduje, ze
falownik wywota szybsze obracanie sie silnika elektrycznego, gwarantujac ustalone ci$nienie robocze. Z
kolei, gdy zapotrzebowanie na przeptyw maleje, falownik sprawia, ze silnik elektryczny obraca sie wolniej,
dzieki czemu ci$nienie w sieci wodociggowej pozostaje niezmienione.

Typowy schemat instalacji hydraulicznej (rys. 1) na stronie nr 382.

2) Jednostka wielopompowa (Multifalownik)

W przypadku sieci sktadajgcej sie z dwoch lub wiecej falownikéw potaczonych ze soba, system decyduje
w spos6b naprzemienny i uporzadkowany, ktéra pompa musi zosta¢ uruchomiona jako pierwsza, przy
pojawiajgcym sie zapotrzebowaniu na przeptyw. Gdy ta pompa zacznie sie obracadé, to jesli sie zatrzyma,
bo nie ma juz zapotrzebowania na przeptyw, system przy nastepnym uruchomieniu uruchomi inng
pompe, obracajac wszystkie pompy wchodzace w sktad sieci falownikéw tak, aby wszystkie pompy w sieci
falownikéw byly uruchamiane tyle samo razy.

Jesli pompa pracuje i osigga maksymalna predkosé, a ciSnienie w sieci nie osigga ustalonego cisnienia
roboczego, system zadecyduje, czy uruchomi¢ jeszcze jedng pompe, aby wspomoéc pierwsza lub
jakagkolwiek inng pracujacg w danym momencie. W tym czasie sie¢ falownikow obliczy predkos¢ obrotowa
silnikéw, ktéra zagwarantuje minimalne zapotrzebowanie na energie elektryczng przy jednoczesnym
utrzymaniu cisnienia roboczego.

Podobnie, przy zatozeniu maksymalnej oszczednosci energii, system bedzie stale obliczat, kiedy moze
odtaczy¢ kazdg pompe pracujacg w danym momencie.

11b) Ci$nienie réznicowe

W tym trybie falownik utrzymuje réznice ciSnien pomiedzy strong ttoczng i ssawna pompy w systemie
cyrkulacyjnym niezaleznie od przeptywu w systemie.

Falownik w sposéb ciggty rejestruje ciSnienie po stronie ttocznej i ssawnej. Gdy zapotrzebowanie na
przeptyw jest najwieksze, réznica ciSnien maleje. W tym momencie falownik powoduje szybsze obracanie
sie silnika elektrycznego, gwarantujac osiagniecie zadanej rdznicy ciSnien. Z kolei, gdy zapotrzebowanie
na przeptyw maleje, falownik sprawia, ze silnik elektryczny obraca sie wolniej, dzieki czemu rdznica
ciSnien w sieci wodnej pozostaje niezmieniona.

Ten tryb sterowania wymaga czujnika roznicy cisnien lub 2 przetwornikéw ciSnienia o takich samych
wartoSciach znamionowych.

Uwaga: W przypadku czujnika réznicy cisnien, konieczne jest podiaczenie go do wejScia analogowego
4-20mA (1).

W przypadku dwoch przetwornikéw ciSnienia, nalezy podtaczy¢ czujnik po stronie ttocznej do wejScia
analogowego 4-20mA (1), a czujnik po stronie ssawnej do wejscia analogowego 4-20mA (2).

Typowy schemat instalacji hydraulicznej (rys. 2) na stronie nr 382.
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11c) Stata predkosé
W tym trybie, falownik utrzymuje statg predkos¢ obrotowa silnika ustawiong przez operatora.

Predkos¢ obrotowa silnika moze byé nastepnie zmieniona recznie.

11d) Stata temperatura

W tym trybie falownik zapewnia statg temperature w systemie. Dla tego trybu pracy nalezy umiescic¢
czujnik temperatury w miejscu, gdzie mozna kontrolowaé temperature.

Uwaga: Dla systemu grzewczego ustaw 6. DOKLADNE STROJENIE parametr 6.03 na Dodatni, a dla
systemu chtodzenia ustaw 6. DOKLADNE STROJENIE parametr 6.03 na Ujemny.

Uwaga: Nalezy zastosowac odpowiedni typ czujnika temperatury w zalezno$ci od zastosowania.

11e) Temperatura réznicowa

W tym trybie, falownik zapewnia statg temperature réznicowa w systemie. Ten tryb pracy wymaga
albo czujnika temperatury réznicowej, albo dwéch czujnikbw temperatury o tych samych wartoSciach
zZnamionowych.

Uwaga: Nalezy zastosowaé odpowiedni typ czujnika temperatury w zaleznosci od zastosowania.

Uwaga: W trybie regulacji temperatury, ustawienie regulacji proporcjonalnej i integralnej moze byé
wymagane regulacji w zalezno$ci od odlegtosci pomiedzy czujnikiem temperatury a wymiennikiem ciepta.

12 - KREATOR URUCHOMIEN

Po pierwszym podtgczeniu napiecia do agregatu zostanie uruchomiony kreator rozruchu, w ktérym mozna
skonfigurowaé podstawowe parametry umozliwiajgce uruchomienie jednostki z pompa. W przypadku
trybdw pracy z wiecej niz jedna pompa, kreator ten uruchamia sie tylko na jednym z urzadzen, niezaleznie
od tego, ile jest tgcznie podtaczonych urzadzen.

Podczas korzystania z tego kreatora czerwona dioda LED bedzie miga¢, wskazujac, ze proces jest w toku.

Hiszronski

Anelielskli

Friomnkusk/i
0k
-

s TEYE Uzytkownik musi wybra¢ pomiedzy réznymi trybami pracy

* ! systemu, ktorymi sa:
STHARLY TRYB A: CISNIENIE STALE
CIZ2HIEHIA TRYB B: CISNIENIE ROZNICOWE

0k TRYB C: STALA PREDKOSC
il TRYB D: STALA TEMPERATURA

@ TRYB E: TEMPERATURA ROZNICOWA
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KREEATOR ROZRUCHU
ILoss PORMF

-

Foumtarzs

=\

KEEATOR ROZRUCHU

TEST OBEOTAHM
"
OEROTY PRAWIDLOWE
THAK
HIE
Fowtarz ok
W kS
EOHF IGURECTA
DaTAa I GODZIHA
esBEL 22 - 11:843
ZRODA

EOMFIGURRACTRA

DATA I GODZIMA
2eyalr22 |- 11s@s
ERODA Dole.d

U &

System automatycznie wskazuje liczbe falownikéw (x)
podiaczonych do sieci. Jest to parametr orientacyjny i nie
moze by¢ modyfikowany.

Przyciskiem F1 mozna powtdérzy¢é automatyczne
wyszukiwanie, jezeli warto§¢ wySwietlana “x” r6zni sie od

wartosci rzeczywistej.

Jesli po wykonaniu réznych wyszukan, warto$¢ nadal
nie bedzie sie zgadzaé, prawdopodobnie wystgpit btad
pofaczenia w sieci falownikow.

Przed wykonaniem tego punktu nalezy sprawdzic,
uzywajac znaku graficznego na silniku pompy kierunek
jego obrotéw, poniewaz w zaleznosci od modelu pompy
moze on byé zgodny lub niezgodny z ruchem wskazéwek
zegara.

W tym miejscu widaé, jak silnik wykonuje sekwencje
wolnych obrotéw, dzieki czemu mozna fatwo sprawdzié,
czy kierunek obrotéw jest prawidtowy. Testuje 6-krotnie
obroty i zatrzymuje silnik.

Klawisz F1 uruchamia ponownie test obrotow.

Jesli kierunek obrotéw nie jest prawidtowy, wybra¢ NO
strzatkami i ponownie uruchomié test naciskajac klawisz
F1, aby sprawdzi¢, czy kierunek obrotéw zostat zmieniony
pomysinie.

Po sprawdzeniu, ze kierunek obrotéw jest prawidtowy,
nalezy wybraé TAK i zaakceptowacé klawiszem F2.

Uzy¢ strzatek, aby zwiekszyé lub zmniejszy¢ migajaca
wartos¢ i uzyj klawisza F2, aby przejs¢ do nastepnej
wartosci. Sekwencja wartosci jest nastepujaca:

DZIEN — MIESIAC — ROK — GODZINA — MINUTY

Lewa dolna cze$¢ wyswietlacza wskazuje dzien tygodnia
obliczany automatycznie na podstawie wprowadzonej
daty.

Po zmodyfikowaniu ostatniej wartoSci (minuty) mozna
zaakceptowaé zmiany naciskajgc klawisz F2.

Uwaga: W dowolnym momencie daty mozna powréci¢ do
poprzedniej wartosci naciskajac klawisz F1.
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EREEATOR ROZRUCHLU

EIEzmCY SILMIE
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12a) Tryb A: CISNIENIE STALE

EREATOR ROZRUCHU
Skals PEZETHOREHIEA
la. 8 Bor
Ok
{E
EEEATOR ROZRUCHL
CIZHIEMHIE ROBOCZE
4.8 EBar
STORP CEESTOT. S2U0kEOT
MCIEHIT OF
SRDERE
0k
&)
OTHaERE STEROWHMIE
4. 89Bar

W tym punkcie nalezy wprowadzi¢ zuzycie nominalne
silnika, zwiekszajac lub zmniejszajgc wartos¢ strzatkami i
zatwierdzajgc klawiszem F2.

Uwaga: Pobdr znamionowy podany jest na tabliczce
znamionowej silnika. Nalezy wybra¢ wiasciwg wartos¢,
np. w przypadku podtgczenia falownika MT nalezy wybraé
warto$¢ 230V, a dla falownika TT nalezy wybra¢ 400 V.

Strzatkami wprowadzié maksymalng skale ciSnienia
podtgczonego przetwornika cisnienia.

Warto$¢ ta jest podana na tabliczce znamionowej
przetwornika cisnienia i musi zawsze mieSci¢ sie w
zakresie od 4 do 20 mA.

Zatwierdzi¢ klawiszem F2.

Strzatkami wprowadzi¢ ci$nienie, a jakim urzadzenie ma
pracowac.

Nalezy bardzo uwazaé, aby warto$¢ ta zawsze miescita
sie w krzywej pracy pompy i zawsze stara¢ sie unikaé
skrajnych punktéw krzywej, czyli przeptywow bliskich O lub
bardzo niskich ci§nien.

Zatwierdzi¢ klawiszem F2.

Po osiagnieciu tego punktu konwerter czestotliwosci
zaprogramuje sie tak, aby wiedzieé, kiedy nie ma juz
zadnego zapotrzebowania na przeptyw i powinien sie
zatrzymaé. W tym celu poprosi 0 pomoc w zrozumieniu
funkcji instalacji, do ktérej jest podtaczony.

Jezeli w tym czasie bedzie wykryte, ze ciSnienie w instalacji
jest rowne lub wieksze od ciSnienia roboczego, uzytkownik
zostanie poinformowany o koniecznosci otwarcia doptywu
wody do urzadzenia w celu obnizenia ci$nienia ponizej
cisnienia roboczego.
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==k L - - . . Gdy sterownik wykryje, ze ciSnienie wody w instalacji
SAMKMIT STEROWHIE jest nizsze niz ciSnienie robocze, instalator zostanie
I poproszony o catkowite zamknigcie odptywu wody z
urzadzenia do instalacji.
HACIEAHNIT OK

Przez kilka sekund i w zaleznosci od wydajnosci instalacji,

s o
SATREYMAT urzadzenie osiagnie ciSnienie robocze, aby automatycznie

WYS2UEIWNAHIE obliczyé, jaka jest czestotliwo$¢ zatrzymania urzadzenia.
CEZESTOTLIWO=CT
4. 8Bar 48 ,.,2H=

= =L e Po obliczeniu  czestotliwosci  zatrzymania  kreator
EATREYMYHANIE konfiguracji wyswietli obliczong czestotliwosé zatrzymania
CRAESTOTLIWOSCT i zazada od instalatora zatwierdzenia obliczonej
- ~ czestotliwosci.
4@, 2HE
Fowtarz 0k

=Y, U &

. - S PR Y [ ey g ey Przed wySwietleniem ekranu gtéwnego przez kilka sekund
. - R : i,
EREATOR ZAKOACZOMY wyswietla sie tekst informujacy o pomysinym zakoriczeniu

Z POWODZEMIEM pracy kreatora.

Uwaga: Wszystkie dane wprowadzone lub obliczone w kreatorze mozna po6zniej modyfikowaé w menu
urzadzenia.

KREATOR ROZRUCHU W SYSTEMACH Z DWIEMA LUB WIECEJ POMPAMI

W systemach z dwiema lub wiecej pompami, kreator rozruchu zostanie uruchomiony we wszystkich
jednostkach jednocze$nie.

Po zakoriczeniu pracy kreatora w jednej z tych jednostek, pozostate jednostki w sieci zostang w petni
zaprogramowane tymi samymi danymi. Pozostanie tylko przeprowadzi¢ test obrotéw w kreatorze we
wszystkich pozostatych pompach.

Po przeprowadzeniu testéw obrotowych falowniki zostang catkowicie zaprogramowane.
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12b) Tryb B: CISNIENIE ROZNICOWE

W tym miejscu uzytkownik moze wybraé, czy ma do dyspozycji 1 czujnik réznicy cisnien, czy 2 niezalezne
czujniki ciSnienia. Wyboér jednej lub drugiej opcji spowoduje zmiane kreatora rozruchu. Strzatkami nalezy
wybrac opcje A lub opcje B. Po wcisnieciu klawisza F2 opcja zostaje wybrana.

OPCJAA OPCJIAB

LICZaEn CZUIHIKSH: LICEREBR CEUWIHIKGEGHW:
1 DY¥FEREMCY.IMNY 2 PRZEEAEHIEKI
CEZUIHIE CIEHIEHIA CIEZMIEMIA

ok 0k

U & U &

OPCJA A: 1 CZUJNIK CISNIENIA ROZNICOWEGO

Wybieramy minimalny zakres skali przetwornika réznicy
] 1 ! <
KREAT R ROZRUCHU ciSnien, czyli odczyt w barach, jaki uzyskamy, gdy
WaRTOZ2E CIEHIERIA przetwornik poda do falownika odczyt 4mA.
= E - Wciskajac klawisz F2 wybierana jest wartos¢.
6.8 Ear Ok

V&

EREATOR ROFRUCHU V\llyb}erramy maksymalny zakres skali Przetwormka roznicy
ciSnien, czyli odczyt w barach, ktoéry otrzymamy, gdy
MaRTOSE CIEZHIEHIA przetwornik poda do falownika odczyt 20mA.
-2 EmA - Weiskajac klawisz F2 wybierana jest wartosé.
1a.8 EBar Ok
F2
- . = - . Strzatkami wprowadzi¢ maksymalng skale ciSnienia
URUCHOM KRERTORA podtaczonego przetwornika ciSnienia. Wartos¢ ta jest
SEALA PRIETHOERHIES podana na tabliczce znamionowej przetwornika cisnienia i

- - musi zawsze miescic sie w zakresie od 4 do 20 mA.
id.8 EBar
Zatwierdzi¢ klawiszem F2.

ok

U &
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WSPOLNE DLA OPCJI A (1 CZUJNIK ROZNICY CISNIEN)
I B (2 PRZETWORNIKI CISNIENIA)

URUCHOM EREOTORS Strzatkami wprowadzi¢ cisnienie, a jakim urzadzenie ma

pracowac.
CIEZHIEMIE REOEOQCZE

Nalezy bardzo uwazaé, aby warto$¢ ta zawsze mieScita
2.5 EBar sie w krzywej pracy pompy i zawsze staraé¢ sie unikaé
3 skrajnych punktéw krzywej, czyli przeptywow bliskich O lub

0k bardzo niskich cisnien.

@ Zatwierdzi¢ klawiszem F2.

URUCHOM EREATORG Przyciskami mozna wybra¢ minimalng czestotliwo$¢é pracy
L L . ) pompy.
MIN.CEESTOTLIMWOEE

23 .8 H=z

Zatwierdzi¢ klawiszem F2.

0k

V&

fREE R FakKORCFOHY Przed wyswietleniem ekranu giéwnego przez kilka sekund
KREARTOR AEOAL DM wyswietla sie tekst informujgcy o pomysinym zakornczeniu
2 POWODZEHIEHM pracy kreatora.

12¢) Tryb C: STALA PREDKOSC
W tym trybie, falownik utrzymuje statg predkos¢ obrotowa silnika ustawiong przez operatora.

Predko$¢é obrotowa silnika moze by¢ nastepnie zmieniona recznie.

- - - = . - - Przyciski ze strzatkami ustawiajg czestotliwos¢ pracy
KREATOR ROZRUCHU ciole] pormmy.
Nl == N 1=
CEESTOTLIMWDES: Zatwierdzié klawiszem F2.
FRACY
25.8 H=s Ok

U &
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- . [ R - I Przed wysSwietleniem ekranu gtéwnego przez kilka sekund
] s ; : " L
KREATOR ZAEOACZOMY wyswietla sie tekst informujacy o pomysinym zakornczeniu

Z FPOWODZEMIEM pracy kreatora.

12d) Tryb D: STALA TEMPERATURA

W tym trybie falownik zapewnia statg temperature w systemie. Dla tego trybu pracy nalezy umiescié¢
czujnik temperatury w miejscu, gdzie mozna kontrolowaé temperature.

Uwaga: Dla systemu grzewczego nalezy ustawi¢ parametr 6. Parametr 6.03 PRECYZYJNEGO DOSTRAJANIA
na warto$¢ dodatnig, a dla uktadu chtodzenia ustawi¢ 6. Parametr 6.03 PRECYZYJNEGO DOSTRAJANIA
na wartos¢ ujemna.

Uwaga: Nalezy zastosowac odpowiedni typ czujnika temperatury w zaleznosci od zastosowania.

) - . = - - Mozemy wybra¢ jak chcemy, aby przemiennik
URUCHOM KREEARTORA czestotliwosci zachowywat sie w zaleznosci od wykrytej
KIERUMEE PFPI temperatury, to znaczy, jesli temperatura wzrosnie, a
. kierunek Pl ustawimy na dodatni, silnik bedzie zwalniat.
Dodaotni ) )
. Z drugiej strony, jesli temperatura wzrosnie, a my ustawimy
ok wartos¢ ujemna, to silnik bedzie przyspieszat.
Q Wcisniecie klawisza F2 zatwierdza wybor.
URlUcHOM KREATORG Wybieramy temperature, ktérg chcemy wykry¢, gdy czujnik

temperatury osiggnie minimalng wartosé (4maA).

WrETODZ£E TEMPERATURY

Wecisniecie klawisza F2 ustawia wartos¢.

Cldm A
B8 20 Ok
\
HJEUCHOM EREATORS Wybieramy temperature, ktorg chcemy wykry¢, gdy czujnik

temperatury osiggnie maksymalng wartos¢ (20mA).

WARTO=E TEMPERATURY

= N Wecisniecie klawisza F2 ustawia wartos¢.
CEBmE

ot
[y}
[an ]
[en ]
[{x]
[}
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HEUCHOM EREATIOREA
TEMFPERATURY REOBOCZA
28 .8 =20
WREUCHOM EREATIOREA

EATREZYMANIE TEMP.
PREZESUNIECIRA
18.8 =20

UEUWCHOM KEEATORA
CEESTOTLIWOSE MIH.

25 .8 20

EREATOR ZAKOACTZOHY
£ POWODZEHMIEHM

Ustawiamy statg temperature, jaka chcemy mie¢ w
systemie.

Wecisniecie klawisza F2 ustawia wartosé.

System bedzie przyspieszat lub zwalniat pompe, aby
zawsze utrzymywaé statg temperature ustawiong w
poprzednim punkcie, ale jesli temperatura osiggnhie
réznice wskazang na tym ekranie, powyzej (jesli wybrano
dodatnie Pl) lub ponizej (jesli wybrano ujemne Pl), pompa
zatrzyma sie.

Wecisniecie klawisza F2 zatwierdza wybor.

Przyciskami mozna wybra¢ minimalng czestotliwosé pracy
pompy.

Zatwierdzi¢ klawiszem F2.

Przed wySwietleniem ekranu gtéwnego przez kilka sekund
wysSwietla sie tekst informujacy o pomysinym zakoriczeniu
pracy kreatora.
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12e) Tryb E: TEMPERATURA ROZNICOWA

W tym trybie falownik zapewnia temperature réznicowa w systemie. Ten tryb pracy wymaga albo czujnika
temperatury roznicowej, albo dwéch czujnikéw temperatury o tych samych wartoSciach znamionowych.

Uwaga: Nalezy zastosowac¢ odpowiedni typ czujnika temperatury w zaleznosci od zastosowania.

Uwaga: W trybie regulacji temperatury, ustawienie regulacji proporcjonalnej i integralnej moze wymagac
regulacji w zaleznoSci od odlegtosci pomiedzy czujnikiem temperatury a wymiennikiem ciepta.

W tym miejscu uzytkownik moze wybraé, czy ma do dyspozycji 1 czujnik r6znicy ciSnien, czy 2 niezalezne
czujniki ciSnienia. Uzy¢ strzatek, aby wybrac opcje A lub opcje B.

Wciskajac klawisz F2 wybierana jest opcja.

LICZnEn C2UITHIESH:
1 DVFEREHOCYJIHY
CE2WIHIE TEMPEEARTURER

Ok
&
UEUCHOM EREEATORA
EITERUMNEE PFI
Todotni
Ok
0
URUCHOM EREaTORA
MaRTOSS TEMFERATURY
CadlmE
H.8 20 Ok
®
UEUCHOM EREATORA
MAaRTO=S TEMFERATURY
2B mEA
iae.8a =20 Ok

V&

LICEnEBR CEUIHIKEGMW:
2 CEUTHIK
TEMPERATURA
0k

U &

Mozemy wybra¢ jak chcemy, aby przemiennik
czestotliwosci zachowywat sie w zaleznosci od wykrytej
temperatury, to znaczy, jesli temperatura wzrosnie, a
kierunek Pl ustawimy na dodatni, silnik bedzie zwalniat.

Z drugiej strony, jesli temperatura wzro$nie, a my ustawimy
wartosé ujemna, to silnik bedzie przyspieszat.

Wecisniecie klawisza F2 zatwierdza wybér.

Wybieramy temperature, ktdrg chcemy wykryé, gdy czujnik
temperatury osiggnie minimalng wartos¢ (4maA).

Wecisniecie klawisza F2 ustawia wartosé.

Wybieramy temperature, ktérg chcemy wykryé, gdy czujnik
temperatury osiagnie maksymalng wartos¢ (20mA).

Wecisniecie klawisza F2 ustawia wartos¢.
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FEREATOR ROZRUCHU
TEMPERATURA FREALCHY
28 .8 =20

0k
U &

UEUCHOM KEEATORA
CZESTOTLIMOSE MIM.

EREATOR ZAKOACZOHY
£ FPOWODZEMIERM

Ustawiamy statg temperature, jaka chcemy mie¢ w
systemie.

Wecisniecie klawisza F2 ustawia wartosé.

Przyciskami mozna wybra¢ minimalng czestotliwos¢ pracy
pompy.

Zatwierdzi¢ klawiszem F2.

Przed wySwietleniem ekranu gtéwnego przez kilka sekund
wysSwietla sie tekst informujacy o pomysinym zakoriczeniu
pracy kreatora.
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2.09 WEJSCIE

13 - MENU USTAWIEN
| A: CISNIENIE STALE |
[
| veaavery | | owswenacz | | sst | | arecaw | |5 paran.zuwansowang ik
1.1 WARTO$C 2.01 TEMPERATURA 5.01 JEZYK 5.35 SLAVE 1V 6.01 STAtA
ZADANA CISNIENIA MODULU : WARTOSC ZADANA PROPORCJONALNA
CISNIENIA
2,02 SYGNAL 5.02 JEDNOSTKI 6.02 STAtA
1.4 PRAD SILNIKA ‘ ‘ ‘ 5,36 SLAVE 9V
‘ ANALOGOWY 1 CISNIENIA WARTOSL SADANA CALKOWITA
. CISNIENIA
‘ 1.5 KIERUNEK ‘ ‘ 2.03 SYGNAL ‘ gkozzlﬁcwls(;gﬁl;l&i 6
0BROTU ANALOGOWY 2 <
% 5.41 WY)SCIE
WARTOSC MIN (4 mA) e
1.6 ZATRZYMANIE ¢ <
) 2.4 0-WEJSCIE 0-10V 5,05 CISNIENIE .
‘ CZESTOTLIWOSCI ‘ ‘ ‘ PRZETWORNIKA 5.42 WYJSCIE
WARTOSC MAKS (20 mA)| | PRZEKAZNIKA 2
‘ 1.7 DYFERENCJAL ‘ ‘ 2.05 TERMISTOR ‘
ROZRUCHOWY SILNIKA 5.08 MINIMALNA 5.43 HARMONOGRAM
CZESTOTLIWOSC PRACY 1
2.06 GODZINY ROBOCZA
NAPIECIA 5.44 CZAS
5.09 MAKSYMALNA ROZPOCZECIA
2.07 GODZINY CZESTOTLIWOSC PROGRAMU 1
PRZEPRACOWANE ROBOCZA
5.10 WZMOCNIENIE ;A#skzcvznﬁnm
2,08 LICZBA .
URUCHOMIEN PROPORCJONALNE PROGRAMU 1

CYFROWE 1

2.11 WEJSCIE
CYFROWE 3

2.12 WEJSCIE
CYFROWE 4

2,13 WYJSCIE 1
PRZEKAZNIKA

2.14 WYJSCIE 2
PRZEKAZNIKA

2.15 WERSJA
OPROGRAMOWANIA

2.16 MOC POMPY

5.16 CZAS
PRZEXACZANIA

5.17 CZAS WEACZANIA

5.18 WEJSCIE
CYFROWE 1

5.19 CISNIENIEW 1

5.11 MAKSYMALNA 5.46 HARMONOGRAM

LICZBA WEACZONYCH PRACY 2
lpomp |

- 5.47 CZAS

SR | oy | SRR
P PROGRAMU 2 URUCHOMIEN
5.13 DODATKQWA gi\ﬁazchMA/?NlA

CZESTOTLIWOSC PROGRAMU 2

WEACZANIA

5.014 OPgZNI‘E;IAIE iﬂ%&%szm

DODATKOWE §

Ko NADCISNIENIA

5.15 OPOZNIENIE 354

S5 QPOZNIEN SUCHOBIEGU AKTYWNY

WYLACZENIA

5.56 OPOZNIENIE
ALARMU SUCHOBIEGU

5.57 ALARM PEKNIETE)
RY

o

c
>

II |
]
=

5.58 AKTYWNY ALARM
NAPIECIA

I

5.59 TYP TERMISTORA
ILNIKA

5.60 POZIOM
& WYZWALANIA
5.22 WEJSCIE
CYFROWE 2 TERMISTORA SILNIKA
i 5.61 BLOKADA
5.23 CISNIENIEW 2 PARAMETROW
z 5.62 USTAWIANIE DATY
CYFROWE 3 1CZasu
5.63 ZATRZYMANIE
§ KREATORA WYSZUKIWANIA
5.27 CISNIENIEW 3 CZESTOTLIWOSCI

5.30 WEJSCIE
CYFROWE 4

5.64 PRZYWRACANIE
USTAWIEN
FABRYCZNYCH

5.31 CISNIENIE W 4

JUallulh s
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| B: CISNIENIE ROZNICOWE |

| veaavery | | owswenacz | | sst | | arecaw | |5 paran.zuwansowang 6, PRECYZUINE
USTAWIENIA
1.1 WARTO$C 2.01 TEMPERATURA 5.01 JEZYK 5.36 SLAVE 9V 6.01 STALA
ZADANA CISNIENIA MODULU i WARTOSC ZADANA PROPORCJONALNA
CISNIENIA
2,02 SYGNAL 5.02 JEDNOSTKI - 6.02 STAtA
‘ 1.4 PRAD SILNIKA ‘ ‘ ANALOGOWY 1 ‘ CISNIENIA 5.41 WY)SCIE CALKOWITA
PRZEKAZNIKA 1
1.5 KIERUNEK 2.03 SYGNAL 5.04 CISNIENIE WIS 6.04 CZESTOTLIWOSC
0BROTU ANALOGOWY 2 PRZETWORNIKA ngEKAZJﬁI(I:(IIE\ ) PRZELACZANIA

WARTOSC MIN (4 mA)

s

2.4 0-WEJSCIE 0-10V 5.05 us’mzrlle 5.43 HARMONOGRAM

PRZETWORNIKA P
e WARTOSC MAKS (20 mA
ILNIKA 5.08 MINIMALNA gg‘z"pgfﬁm
CZESTOTLIWOSC PROGRAMU 1
2.06 GODZINY ROBOCZA
NAPIECIA
5.09 MAKSYMALNA ;Az%skzcvz“ﬁm
2.07 GODZINY CZESTOTLIWOSC PROGRAMU 1

PRZEPRACOWANE ROBOCZA

5.46 HARMONOGRAM
2.08 LICZBA . Ek%’p"gﬁ'é',%‘.’\,'ﬂfp'}‘f PRACY 2 6.11 RESETOWANIE
URUCHOMIEN DZIENNIKA LICZBY
5.47 CZAS URUCHOMIEN
ST | RS
CYFROWE 1 LICZBA WEA PROGRAMU 2
s | 5885,
ZESTOTLIW/
: VHACIANIA PROGRAMU 2
2.11 WEISCIE
5.14 OPOZNIENIE 5.49 POZIOM
ALARMOWY
DODATKOWEGO NADCISNIENIA
2.12 WEISCIE WEACZENIA
CYFROWE 4 _
5.15 OPOZNIENIE 5.50 POZIOM .
2.13 WYSCIE 1 DODATKOWEGO ALY ROZNICY
PRZEKAZNIKA WYLACZENIA
< 5.16 CZAS 5,54 ALARM
2L 2 ‘ PRZELACZANIA ‘ ‘ SUCHOBIEGU AKTYWNY‘
5.17 CZAS WLACZANIA | [ 5.55 POZIOM
2.15 WERSJA
POMPY WYZWALANIA PRZY
OPROGRAMOWANIA o
5.18 WEJSCIE
2.16 MOC POMPY CYFROWE 1 5.58 AKTYWNY ALARM
NAPIECIA

519 CISNIENIEW 1 5.5 TYP TERMISTORA

@
=
g

5.22 WEJSCIE
CYFROWE 2 5.60 POZIOM

WYZWALANIA
TERMISTORA SILNIKA

5.23 CISNIENIE W 2

5.61 BLOKADA
+ 26 WEKGE PARAMETROW
CYFROWE 3 5,62 USTAWIANIE DATY
1CZASU

o
172

5.27 CISNIENIEW 3

5.64 PRZYWRACANIE
: USTAWIEN

5.30 WEJSCIE FABRYCZNYCH
CYFROWE 4

5.31 CISNIENIE W 4

Ll

5.35 SLAVE 1V
WARTOSC ZADANA
CISNIENIA
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2.16 MOC POMPY

CYFROWE 3
5.28 PREDKOSCW 3

5.30 WEJSCIE
CYFROWE 4

| C: STALA PREDKOSC
[ |
| veaavery | | owswenacz | | st | | arecw | |5 paran.zuswansowang R
1.2 WARTOSC 2.01 TEMPERATURA 5.01 JEZVK 5.44 CZAS 6.04 CZESTOTLIWOSC
ZADANA PREDKOSCI | | MODUEU : ROZPOCZECIA PRZELACZANIA
PROGRAMU 1
2.02 SYGNAL 5.02 JEDNOSTKI 6.07 ADRES
‘ 1.4 PRAD SILNIKA ‘ ‘ ANALOGOWY 1 ‘ CISNIENIA 5.45 CZAS
0GO! R . MODBUSU
‘ L8 KIERUNEK ‘ ‘ 2,03 SYGNAL ‘ gi?Z‘}-?I(':WIS(;\‘RIﬁ’i‘I& PROGRAMU 1 6 ¢
BROTU ANALOGOWY
§¢ 5.46 HARMONOGRAM
2.4 0-WEJSCIE 0-10V 5.05 CISNIENIE
PRZETWORNIKA 5.47 CZAS
WARTOSC MAKS (20 mA)| | ROZPOCZECIA
2.05 TERMISTOR PROGRAMU 2
SILNIKA 5,08 MINIMALNA
%%sggklwosc 5.48 CZAS
2.06 GODZINY ZATRZYMANIA 6.11 RESETOWANIE
NAPIECIA PROGRAMU 2 DZIENNIKA LICZBY
5.09 MAKSYMALNA URUCHOMIEN
CZESTOTLIWOSC 5.54 ALARM
ROBOCZA SUCHOBIEGU AKTYWNY
5.11 MAKSYMALNA
2.08 LICZBA . 5,55 POZIOM
URUCHOMIEN LICZBA WEACZONYCH WYZWALANIA PRZY
SUCHOBIEGU
2.09 WEJSCIE
CYFROWE 1 5.16 CZAS 5.58 AKTYWNY ALARM
PRZEEACZANIA NAPIECIA
2.10 WEJSCIE
CYFROWE 2 5.17 CZAS WEACZANIA | | 5 59 TYP TERMISTORA
POMPY SILNIKA
2.11 WEJSCIE -
CYFROWE 1 WYZWALANIA
2.12 WEISCIE TERMISTORA SILNIKA
CYFROWE 4 §6
5.20 PREDKOSC W 1 5.61 BLOKADA
2.13 WYJSCIE 1 - PARAMETROW
PRZEKAZNIKA 5.22 WEJSCIE
CYFROWE 2 5,62 USTAWIANIE DATY
2.14 WYJSCIE 2 1C2AsU
5.24 PREDKOSC W2 5.64 PRZYWRACANIE
USTAWIEN
2.15 WERSJA -
OPROGRAMOWANIA 5.26 WEJSCIE FABRYCZNYCH

5.32 PREDKOSC W 4

5.37 SLAVE 1V
WARTOSC ZADANA
PREDKOSCI

5.38 SLAVE 9V
WARTOSC ZADANA
PREDKOSCI

5.41 WYJSCIE
PRZEKAZNIKA 1

5.42 WYJSCIE
PRZEKAZNIKA 2

5.43 HARMONOGRAM
P
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| D: STAA TEMPERATURA |
[ |
| veaavery | | owswenacz | | sst | | arecaw | |5 paran.zuwansowang B PRECITIRE
1.3 WARTOSC 2.01 TEMPERATURA 5.01 JEZVK 5.43 HARMONOGRAM | | 6.01 STALA
ZADANATEMPERATUR| | MODULU : PRACY 1 PROPORCJONALNA
2.02 SYGNAL 5.03 JEDNOSTKI 5.44 CZAS 6.02 STALA
‘ 1.4 PRAD SILNIKA ‘ ‘ ANALOGOWY 1 ‘ TEMPERATURY ROZPOCZECIA CALKOWITA
PROGRAMU 1
1.5 KIERUNEK 2.03 SYGNAL 5.06 CZUINIK
‘ 0BROTU ‘ ‘ ANALOGOWY 2 ‘ TEMPERATURY 5.45 CZAS 6.03 KIERUNEK Pl
WARTOSC MIN (4 mA) Iz’ﬁgiaz;mrdul\
%é%%@ﬁ%ﬁﬁm 2.4 0-WEJSCIE 0-10V 5.07 CZUINIK
ZATRZYMANIA TEMPERATURY 5.46 HARMONOGRAM
WARTOSC MAKS (20 mA)| | PRACY 2
g.os TERMISTOR
ILNIKA 5.08 MINIMALNA 5.47 CZAS
CZESTOTLIWOSC ROZPOCZECIA
2.06 GODZINY ROBOCZA PROGRAMU 2
NAPIECIA
5.09 MAKSYMALNA 5.48 CZAS
CZESTOTLIWOSC ZATRZYMANIA
ROBOCZA PROGRAMU 2
5.11 MAKSYMALNA
2.08 LICZBA . 5.51 POZIOM
URUCHOMIEN LICZBA WEACZONYCH ALARMOWY
TEMPERATURY
g - MINIMALNE
200 WESCIE 5.12 OPOZNIENIE 6.11 RESETOWANIE
ZATRZYMANIA POMPY DZIENNIKA LICZBY
- GLOWNE) 5.52 POZIOM URUCHOMIEN
2.10 WEJSCIE #&%@SX{LRY
CYFROWE 2
5.16 CZAS
§ PRIELAGEANIA MAKSYMALNE)
%“E’,V“%C'E 5.54 ALARM
YFROWE .
5.17 CZAS WEACZANIA SUCHOBIEGU AKTYWNY
- POMPY
2.12 WEJSCIE =55 POZION
CYFROWE 4 < :
gylF%gVME’?lCIE WYZWALANIA PRZY
213 WVSCIET SUCHOBIEGU
PRZEKAZNIKA 5.21 TEMPERATURA 5.58 AKTYWNY ALARM
2.14 WYJSCIE 2 LE NAPIECIA
‘ 5.22 WEJSCIE ‘ ‘ 5,59 TYP TERMISTORA ‘
2,15 WERSIA CYFROWE 2 SILNIKA
OPROGRAMOWANIA 5.25 TEMPERATURA 5.60 POZIOM
w2 WYZWALANIA
2.16 MOC POMPY TERMISTORA SILNIKA
5.26 WEJSCIE
CYFROWE 3 5.61 BLOKADA
PARAMETROW
5.29 TEMPERATURA
w3 5.62 USTAWIANIE DATY
1 CZASU
5.30 WEJSCIE
CYFROWE 4 5.64 PRZYWRACANIE
5,33 TEMPERATURA FABRYCZNYCH
w4
5.39 SLAYVE 1V
WARTOSC ZADANA
TEMPERATURY
5.40 SLAYE 9V
WARTOSC ZADANA
TEMPERATURY

5.41 WY)SCIE
PRZEKAZNIKA 1

5.42 WY)SCIE
PRZEKAZNIKA 2
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| E: TEMPERATURA ROZNICOWA |
[ |
| veaavery | | owswenacz | | st | | arecw | |5 paran.zuswansowang 6 PRECITONE
1.3 WARTOSE 2.01 TEMPERATURA 5,01 JEZYK 5.44 CZAS 6.01 STAtA
ZADANA TEMPERATUR MODULU . ROZPOCZECIA PROPORCJONALNA
PROGRAMU 1
2.02 SYGNAL 5.03 JEDNOSTKI 6.02 STAtA
‘ 1.4 PRAD SILNIKA ‘ ‘ ANALOGOWY 1 ‘ TEMPERATURY 5.45 CZAS
060 BASCZAS CALKOWITA
e [oam, | T | o
BROTU ANALOGOWY
) 5.46 HARMONOGRAM
WARTOSC MIN (4 ma) | | 546 A
2.4 0-WEISCIE 0-10V 5,07 CZUINIK
TEMPERATURY 5.47 CZAS
WARTOSC MAKS (20 mA)| | ROZPOCZECIA
2.05 TERMISTOR PROGRAMU 2
SILNIKA 5,08 MINIMALNA
CZESTOTLIWOSC 5.48 CZAS
2.06 GODZINY ROBOCZA ZATRZYMANIA
NAPIECIA PROGRAMU 2
5.09 MAKSYMALNA
CZESTOTLIWOSG 5.51 POz
ROBOCZA ALARMOW?(M
TEMPERATURY
5.11 MAKSYMALNA MINIMALNEJ
zosuczsa LICZBA WEACZONYCH
PomP 5,52 POZIOM
2.09 WEJSCIE ALARMOWY
CYFROWE 1 5.16 CZAS TEMPERATURY 611 RESETOWANIE
PRZEKACZANIA (
- A MAKSYMALNE) URUCHOMIEN
2.10 WEISCIE
CVFROWE 2 517 CZAS WLACZANIA | [5.53 PozIOM __
POMPY ALARMOWY RGZNICY
2 1L WEISCE TEMPERATURY
CYFROWE 3 5.18 WEJSCIE
CYFROWE 1 5.5 ALARM
2.12 WEISCIE SUCHOBIEGU AKTYWNY
CVFROWE 4 5.21 TEMPERATURA
_ w1 5.55 POZIOM
213 W)SCIE 1 - WYZWALANIA PRZY
PRZEKAZNIKA 5.22 WEISCIE SUCHOBIEGU
CYFROWE 2
2 S 5.58 AKTYWNY ALARM
5.25 TEMPERATURA NAPIECIA
W2
2.15 WERSIA _ 5.59 TYP TERMISTORA
OPROGRAMOWANIA 5.26 WEJSCIE SILNIKA
CYFROWE 3
5.60 POZIOM
2.16MOC POMPY 5.29 TEMPERATURA WYZWALANIA
W3 TERMISTORA SILNIKA
S 5.61 BLOKADA
S EISCIE PARAMETROW
5,62 USTAWIANIE DATY
5.39 SLAVE 1V 5.64 PRZYWRACANIE
WARTOSC ZADANA USTAWIEN
TEMPERATURY FABRYCZNYCH
5.40 SLAYE 9V
WARTOSC ZADANA
TEMPERATURY

5.41 WY)SCIE
PRZEKAZNIKA 1

5.42 WY)SCIE
PRZEKAZNIKA 2

5.43 HARMONOGRAM
PRACY
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14 - LISTA PARAMETROW
TRYB
A CISNIENIE STALE D | DSTAtATEMPERATURA
B | CISNIENIE Rﬁil‘!I‘COWE E | ETEMPERATURA ROZNICOWA Kreator: Jestto prowadzony ub obliczony W
C | STAtAPREDKOSC FS: Wartosé pelnoskal ika (wprowadzona w | uruct
1. PARAMETRY
Par. opis ot Programowanie vag Zastosowanie
Domyslne Min. Max. A|B|C|D]|E
1.1 | WARTOSC ZADANA CISNIENIA| Bar | Kreator 05 FS Ciénienie jakie chee sie utrzyma w systemie. X | X
1.2 | WARTOSC ZADANA PREDKOSCI|  Hz Kreator 10 65 Predkosc jaka chee sig utrzyma w systemie. X
1.3 | WARTOSC ZADANA TEMPERATURY|  °C Kreator Temperatura jaka chce sig utrzymac w systemie. X|X
11 (MT2200) | Prad silnika w Amperach. Nalezy miec na uwadze, czy
1.4 | PRAD SILNIKA Amp |  Kreator 0,1 11 (1T 4000 | silnik jest podtaczony jako tréjfazowy 230V czy tréjfazowy) x | x | X | X | X
30 (TT 11000)| 400V. Wstawic wartos¢ znamionowa
15 wennes s o | 1 | Mmoot sy |y ||
16 crsommoser | M| e | 0d | s et ene 5.2 s st
glommen ||| e e |
wprowadzonej w parametrze 1.1.
18 %%%XJILEJEMPEWURY o Kreator 01 100 igrsnt ;:rt;(ti:rr;}.llenie temperatury dla wartosci zadanej X
2. RECZNY
Zastosowanie
Par. Opis Jednostki Uwagi
alslc]ole
2.01 | TEMPERATURA MODULU °C | Wskazuje temperature modutu elektronicznego przetwornicy. X
Wskazuje wartos¢ w mA przetwomika cisnienia 1.
2.02| SYGNAL ANALOGOWY 1 mA Dane te beda wynosic 4 mA dla 0 Bari 20 mA dla gornej granicy podtaczonego przetwomika. X
Wskazuje wartos¢ w mA przetwomika ci$nienia 2.
203 SYGNAL ANALOGOWY2 mA Dane te bedg wynosic 4 mA dla 0 Bar i 20 mA dla gornej granicy podtaczonego przetwomika. X
2.04| WEJSCIE 0-10V V| Towartosc sygnatu 0-10V, jesi jest on wtaczony w jednym z wejsc. X
2.05| TERMISTOR SILNIKA kohm | To wartos¢ sygnatu NTC / PTC, jesli jest on wiaczony w ustawieniach. X
2.06| GODZINY NAPIECIA Godziny| Wskazuje ita liczhe godzin, w ciagu ktdrych falownik byt podtaczony do sieci elektrycznej. X
9.07| GODZINY PRZEPRACOWANE |Godziny| Wskazuje catkowita liczbe przepracowanych godzin (podanie napigcia wyjsciowego) przez przetwomice. X
2,08/ LICZBA URUCHOMIEN Wskazuje to catkowita liczbe uruchomieri od zera, dokonanych przez jednostke. X
2,09 WEJSCIE CYFROWE 1 Oznacza czy wejscie cyfrowe 1 jest wiaczone (ON) czy wytaczone (OFF). X
2.10| WEJSCIE CYFROWE 2 Oznacza czy wejscie cyfrowe 2 jest wiaczone (ON) czy wytaczone (OFF). X
2.11| WEJSCIE CYFROWE 3 Oznacza czy wejscie cyfrowe 3 jest wiaczone (ON) czy wytaczone (OFF). X
2.12| WEISCIE CYFROWE 4 Oznacza czy wejscie cyfrowe 4 jest wiaczone (ON) czy wytaczone (OFF). X
2.13| WYISCIE 1 PRZEKAZNIKA Oznacza, czy wyjécie znika 1 jest wa (ON) czy wyta (OFF). X
2.14| WY)SCIE 2 PRZEKAZNIKA 0Oznacza, czy wyjécie przekaZnika 2 jest wiaczone (ON) czy wytaczone (OFF). X
2.15| WERSJA OPROGRAMOWANIA Wersja oprogramowania urzadzenia. X
2.16| MOC POMPY W | Chwilowy pobdr mocy na zaciskach wyj$ciowych w kierunku pompy. X
2.17| MOC ZESPOLU W | Chwilowo pobierana moc przez wszystkie pompy. X
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3. HISTORIA |

Po przejsciu do menu Historia wySwietla sie w porzadku

z| g A= &
.81 ALARM FBa4 chronologicznym lista alarméw, ktére wystgpity w
HEPIECIE WHMEIJI=CIOWE urzadzeniu, wraz z datg i godzing ich wystapienia.

lgfra2die - 122143 Za pomoca strzatek A i ¥ mozna przesuwaé sie do

Exit przodu i do tytu, aby wyswietli¢ poszczegdlne alarmy, ktére

wystapity.

-

F1 Naciskajac F1, mozna wyjs¢ z tego menu.

| 4.TRYB RECZNY

System jest gotowy do wykonania testow predkosci i dziatania w trybie recznym przy uzycie tego menu. Po
wejsciu do tego menu, bez wzgledu na stan systemu, urzadzenie, z ktérego nastepuje dostep, zatrzymuje

swoje funkcje, a tym samym zatrzymuje pompe.

Po wejsciu do tego menu wyswietlony zostaje nastepujacy ekran:

4. REFZIHY

B.BH=z (8=l
4. 8Ear
Exit
4. REFZHY
42.8Hz (EB=sa9:l
4|.&/Balr
0¥ +
F1

Mozna na nim zobaczy¢ czestotliwo$é, zegar odliczajacy
czas dziatania i ci$nienie, ktore jest w tym momencie
odczytywane przez przetwornik.

Naciskajac F1, mozna wyjs¢ z tego menu.

Po nacisnieciu przycisku ON (za pomoca klawisza F2)
uruchomisz silnik i mozesz zwiekszy¢ lub zmniejszyé
czestotliwoS¢ za pomoca klawiszy strzatek. Jednoczesnie
mozesz zobaczy¢, jak zaczyna sie odliczanie dla 2 minut
pracy. Jesli nie nacisniesz zadnych klawiszy, po 2 minutach
silnik zatrzyma sie automatycznie. Jesli nacisniesz klawisz
F2 podczas odliczania, zostanie on zwiekszony do 15
minut, 30 minut, 1 godziny, 2 godzin, 4 godzin, 8 godzin i
24 godzin dla kazdej prasy.

Jesli zostanie nacisniety F1, silnik zostanie zatrzymany
i nastapi powr6t do ekranu oczekiwania w tym samym
menu.

A\ vwnen

Nieprawidtowe korzystanie z trybu recznego moze
spowodowaé nadmierne ci$nienie w instalacji.
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5. PARAMETRY ZAAWANSOWANE
Par. opis ot Programowanie Unag Zastosowanie
Domysine Min. Max. A[B|C[D|E
Hiszpariski
Angielski | Niderlandzki
P Francuski Polski R RPN . ..
5.01| JEzYK Hiszpariski Woski Rosyiski Mozna wybra rdzne jezyki dla menu i ostrzezei. X|X|X|X]|X
Portugalski | Szwedzki
Niemiecki
5.02| JEDNOSTKI CISNIENIA Bar Bar Bar - PS| - mwc Jednostki cinienia roboczego na wyswietlaczu. XX |X
Mozna zobaczyé 3 rdzne jednostki dla temperatury:
o© °C (Celsjusz)
. . . °F (Farenhait)
5,03 JEDNOSTKITEMPERATURY | <C ¢ F .. (brak jednostek. Bedzie to bardzo przydatne np. jesli X
uzytkownik bedzie pracowac w zaleznosci od predkosci,
lub liczenia,..)
CISNIENIE PRZETWORNIKA! ” P
5.04 WARTOSG MIN (4 mA) Bar Kreator -1 10 Wartos¢ przetwornika cisnienia przy 4mA X|X|X
CISNIENIE PRZETWORNIKA! ” P
5.05 WARTOSC MAKS (20 mA) Bar Kreator 5 40 Wartos¢ przetwornika cisnienia przy 20mA XX |X
CZUINIK TEMPERATURY PP
5.00 WARTOSC MIN (4 mA) mA Kreator -100 200 Wartos¢ czujnika temperatury przy 4mA X[ X
CZUINIK TEMPERATURY -
5.07 WARTOSG MAKS (20 mA) mA Kreator -100 200 Wartos¢ czujnika temperatury przy 20m X | X
MINIMALNA Minimalna czestotliwos¢, przy ktorej pompa moze
58| cestoruwosé rosocz % 10 50 pracowat. pxpxxgx
MAKSYMALNA Maksymalna czestotliwos¢, przy ktdrej pompa moze
09| cestomumosé rosocza 50 % 65 | pracowac. XX x)x
WZMOCNIENIE MAKS CISNIENIE| W: ienie ci$nienia przy maksymalnej czestotliwosci
510/ proporcioNALNE Bar 0 0 POMPY | pompy. X
MAKSYMALNA LICZBA Maksymalna liczba pomp, mogacych pracowac w
s WEACZONYCH POMP 8 1 8 systemie jednoczesnie. X xxyx
i Czas od momentu pracy pompy grownej z predkoscia
5.12 OPOZNIENIE ZATRZYMANIA Sek. 10 10 100 ponizej czestotliwosci zatrzymania (parametr 1.6) do jej | X X
POMPY GLOWNE y .
catkowitego zatrzymania.
” Gdy pracujaca pompa osiagnie te czestotliwosc,
5.13 DODATKOWA CZESTOILWOSC| -, 495 25 50 wysyta polecenie do urzadzenia pomocniczego, abysie | X | X
WLACZANIA "
uruchomito.
OPOZNIENIE ODATKOWEGO Czas 0d momentu wystapienia stanu z parametru 5.09
514 WEACZENIA Sek. 2 1 200 do momentu uruchomienia pompy pomocniczej. XX
OPOZNIENIE Czas od momentu, gdy uktad dwach lub wiecej pomp
5.15| DODATKOWEGO Sek. 2 1 10 pracuje ponizej parametru 1.6 do momentu zatrzymania | X | X
WYLACZENIA pomp pomocniczych.
5.16] CzAs PRZELACZANIA Godiny 2% OFF 7 Para_metr umozllw@mcy ustawienie czasu przefaczania xlx I x x| x
pomigdzy pompanmi.
Parametr umotliwiajacy ustawienie czasu okresowego
wiaczania pompy.
517 g(Z)L'\wSPyU\CZANIA Godziny 24 OFF 72 Jezeli pompa jest nieaktywna przez ustawiony okres XX X[Xx[X
czasu, bedzie sie obracac z minimalng czestotliwoscia
przez 2 lub 3 razy.
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Par. Opis [ Programowanie Unegi Zastosowanie
Domysine Min. Max. A|B|C|D]|E
Wybranie opcji “Nie uzywane” nie bedzie miato wptywu
na system.
Nie uzywane Wejscie cyfrowe mozemy wykorzystac jako start-stop
Zatrzymanie catkowite systemu lub start-stop tylko jednej pompy wybierajac
Zatrzymanie cafkowite INV | OPcje Zatrzymanie catkowite lub Zatrzymanie miejscowe.
Zatraymanie miejscowe | Y ten sam sposdb mazna je rowniez wykorzystac jako
i Zatrymanie miejscowe INV inne domyslng c|sn|en|e,z.adanel.)Vbe|.erajqc Wartos¢
5.18| WEJSCIE CYFROWE 1 Nie uzywane o zadana IN mozna wybrac inne ciénienie zadane w xIxIx!x|x
Wartos¢ zadanalN | parametrze 5.19.
Wartos¢ zadana ININV- | Opcja czujnika przeplywu jest uzywana, gdy dostepny jest
Czujnik przeply czujnik przeptywu, ktdry zatrzyma pompe.
Czujnik przeptywu INV Opcja Slave 0-10V jest uzywana, gdy do wejscia
Slave 0-10V 0-10V podtaczone jest urzadzenie aktywne 0-10V lub
potencjometr (urzadzenie pasywne).
Uwaga: Opcje INV sq uzywane do wej$¢ NC.
5.19 CISNIENIEW 1 Bar 4 0,5 FS » o XX
520 PREDKO$C w1 W 25 10 65 :zgtaams: zadana moze by¢ ustawiona, jesli wejscie X
5.21 | TEMPERATURAW 1 o -100 200 ' X| X
5.22 | WEJSCIE CYFROWE 2 Nie uiywane Patrz parametr 5.18 Patrz parametr 5.18 XX [Xx|[x|x
5.23| CISNIENIEW 2 Bar 4 05 S 5 x|
5.24| PREDKOSCW2 W2 2% 10 65 :zgfams: zadana moze by¢ ustawiona, jesli wejscie X
5.25| TEMPERATURAW 2 oC -100 200 ' XX
5.26| WEJSCIE CYFROWE 3 Nie uzywane Patrz parametr 5.18 Patrz parametr 5.18 X[{X|X[X]|X
5.27| CISNIENIEW 3 Bar 4 05 FS » o | XX
5.28| PREDKOSCW3 W2 2% 10 65 Jlggtaavlv(ms: zadana moze by¢ ustawiona, jesli wejscie X
5.29 | TEMPERATURAW 3 °C -100 200 ' X|X
5.30| WEJSCIE CYFROWE 4 Nie uzywane Patrz parametr 5.18 Patrz parametr 5.18 X|X|X|X]|X
5.31| CISNIENIE W 4 Bar 4 05 S . XX
5.32| PREDKOSC W4 W2 25 10 65 :ggfavlv(ms: zadana moze by¢ ustawiona, jesli wejscie X
5.33 | TEMPERATURA W 4 oC -100 200 X| X
SUAVE 1V Jezeli zainstalowane jest u(:z|e1dzenie'0-113Vi tutaj mozna
‘A ustawic wartos¢ cisnienia dla sygnatu 1 Volt.
5.35 \(I:VQI:‘TISE&ZADANA Bar Par1,1 05 Par. 5.05 *Ten parametr jest dostepny, gdy ktdrekolwiek z wejs¢ XX
cyfrowych jest ustawione na Slave 0-10V.
SLAVEQV Jezeli zainstalowane jest urzadzenie 0-10V, tutaj mozna
) ustawic wartos¢ cisnienia dla sygnatu 9 Volt.
5.36 ggmg:limmm Bar ParL 05 Par. 5.05 *Ten parametr jest dostepny, gdy ktorekolwiek z wejs¢ XX
cyfrowych jest ustawione na Slave 0-10V.
SUAVE 1V Jezeli zainstalowane jest urzadzenie 0-10V, tutaj mozna
» ustawic wartos¢ predkosci dla sygnatu 1 Volt.
537 g;RJESgéADANA He 2% % 85 *Ten parametr jest dostepny, gdy ktorekolwiek z wejsé X
] cyfrowych jest ustawione na Slave 0-10V.
SLAVE OV Jezeli zainstalowanedj:st urz?dzenie ?-lgo\y,ltutaj mozna
A ustawic wartos¢ predkosci dla sygnatu 9 Volt.
5.38 \;V:RJES;:;ADANA hz 2% % 85 *Ten parametr jest dostepny, gdy ktdrekolwiek z wejs¢ X
A cyfrowych jest ustawione na Slave 0-10V.
SUAVE 1V Jezeli zainstalowane jest urzadzenie 0-10V, tutaj mozna
‘A . ustawic wartosc temperatury dla sygnatu 1 Volt.
53 mm: ;ﬁﬁANA ¢ % Par.506 | Par8.0T | ypep parametr jest dostepny, gdy ktdrekolwiek z wej$¢ XX
cyfrowych jest ustawione na Slave 0-10V.
SLAVEQV Jezeli zainstalowane jest urzadzenie 0-10V, tutaj mozna
) ustawic wartosc temperatury dla sygnatu 9 Volt.
540 %ﬁ;g:zﬁzl\m K 5 Par.5.06 | Par.5.07 *Ten parametr jest dostepny, gdy ktdrekolwiek z wej¢ XX
cyfrowych jest ustawione na Slave 0-10V.
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Par. Opis Jednostii Programowanie Uncg Zastosowanie

Domysine Min. Max. A|B|C|D|E

Celem tego parametru jest zdalne wiaczenie sygnatow.

OFF: Przekaznik nigdy nie jest aktywowany.

Alarm (NO): Przekaznik zamyka sie przed alarmem.

Alarm (NC): Przekaznik otwiera sig przed alarmem.

Start: Przekainik jest zasilany podczas pracy urzadzenia.

OFF Zegar (NO): Przekaznik zamyka sie w zaleznosci od

Alarm (NO) danych czasowych zaprogramowanych w parametrach

Alarm (NC) 5.44 do 5.48
Start Zegar (NC): Przekaznik otwiera sig w zaleznosci od

danych czasowych zaprogramowanych w parametrach

Zegar (NO) 5.44d05.48. x| x| x[x|x

Zegar (NC) Suchobieg: Przekaznik jest wzbudzany, jesli przetwornica

Suchobieg wykryje suchobieg.

Zatrzymanie zewnetrzne | Zatrzymanie zewnetrzne: Przekaznik jest wzbudzany w
Nadcisnienie (NO) przypadku zatrzymania zewnetrznego. (Dla tego warunku
Nadciénienie (NC) trzeba miec zaprogramowane wejscie cyfrowe jako

“Local Stop” [,Zatrzymywanie miejscowe”]).

Nadcisnienie (NO): The relay closes if there is

overpressure alert (parameter 5.49).

Nadcisnienie (NC): The relay opens if there is

overpressure alert (parameter 5.49).

5.41 | WYJSCIE PRZEKAZNIKA 1 OFF

5.42| WYJSCIE PRZEKAZNIKA 2 OFF Patrz parametr 5.41 Patrz parametr 5.41 X|X[X]|X[X

~

W tym parametrze mozna wybrac, czy program ma

OFF nie byé uruchamiany (OFF) lub dni tygodnia, w ktére

M-Su program ma by¢ uruchamiany. Mozna wybra¢ pomiedzy

HARMONOGRAM PRACY 1 OFF M-F catym tygodniem (Pn-Nd), dniami powszednimi (Pn-PY), | X | X | X [ X | X
Sa-Su weekendami (Sb-Nd) lub pojedynczymi dniami.

M...Su Program bedzie dziatat na zaprogramowany w tym celu

przekaznik wyjSciowy.

54

o

5.44 | CZAS ROZPOCZECIA PROGRAMU 00:00 00:00 23:59 Czas rozpoczecia programu ramowego 1. X|X[X|X[X

5.45| CZAS ZATRZYMANIA PROGRAMU 1 00:00 00:00 23:59 Czas zatrzymania programu ramowego 1. X|X[X]|X[X

Tak samo jak w przypadku parametru 5.43, ale dla

5.46 | HARMONOGRAM PRACY 2 OFF Patrz parametr 5.43 drugiegd programu ramowego,

5.47 | CZAS ROZPOCZECIA PROGRAMU 2 00:00 00:00 23:59 Czas i g02. X|X]|X|X

5.48 | CZAS ZATRZYMANIA PROGRAMU 2 00:00 00:00 23:59 Czas zatrzymania programu ramowego 2. X|X|[X]|X

POZIOM ALARMOWY Parametr umotliwiajacy ustawienie maksymalnej
549 NADCISNIENIA Fs Part,1 Fs wartosci ci§nienia w ukfadzie hydraulicznym.

POZIOM ALARMOWY Parametr stuzacy do ustawienia maksymalnej wartosci

330 péinicy cISNIER Fs Par1,1 Fs roznicy cisnier w uktadzie hydraulicznym.

P0ZIOM ALARMOWY o 0 0 100 Parametr umotliwiajacy ustawienie temperatury

(2)
TEMPERATURY MINIMALNEJ minimalnej w uktadzie hydraulicznym. XX

5.5

POZIOM ALARMOWY 100 0 100 Parametr umotzliwiajacy ustawienie temperatury

(2)
TEMPERATURY MAKSYMALNE maksymalnej w uktadzie hydraulicznym XX

5.5

54
S

POZIOM ALARMOWY o 100 0 100 Parametr stuzacy do ustawienia maksymalnej roznicy

33 ROZNICY TEMPERATURY temperatury w uktadzie hydraulicznym

(=4

Parametr umotzliwiajacy wiaczenie lub wytaczenie alarmu
niskiego poziomu wody.
W przypadku aktywnosci i powiadomienia o przyczynie,
naped rozpocznie proby uruchomienia w nastepujacej
kolejnosci:
5.54 ALARM SUCHOBIEGU ™ - NIE 5 minut, 15 minut, 1 godzina, 6 godzin lub 24 godziny.
=% | AKTYWNY Na wyswietlaczu pojawi sig pozostaty czas proby
uruchomienia. Weisnigcie F2 wymusza resetowanie
powiadomienia, weiaz niedokoriczonego odliczania.
Jesli po 24-godzinnym powiadomieniu zostanie wykryty
suchobieg, naped zostanie zablokowany na czas
nieokreslony do momentu nacisniecia klawisza F2.
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Par. opis oot Programowanie Unag Zastosowanie
Domyslne Min. Max. A|B|C|D]|E
POZIOM WYZWALANIA Umotliwia precyzyjne dostrojenie czutosci wyzwalania
5.55 PRZY SUCHOBIEGU * % 10 % ochrony przez wykrycie suchobiegu. XX x
556 OPOZNIENIE ALARMU Sok 5 ! % Czas od chwil, gdy system obliczy niski poziom wody do
*== | SUCHOBIEGU : momentu uruchomienia alarmu z powodu niskiego poziomu wody
5,57 | ALARM PEKNIETE) RURY TAK TAK NE Parametr_umozllv_vmjgcy wiaczenie lub wytaczenie X
wykrywania peknigtej rury.
AKTYWNY ALARM Parametr umotliwiajacy wtaczenie lub wytaczenie alarmu
5:58 | Napigcia TAK TAK N | wywolanego praenia w dostawie prad. X pxx|x
OFF Za pomoca tego parametru nalezy wybrac typ termistora
5.59 | TYP TERMISTORA SILNIKA OFF pIC 2 pomoca tego p 4y Wyracyp X x|x|x|x
NTC silnika dostepnego do ochrony silnika.
560 POZIOM WYZWALANIA kohm 1 05 99,9 Za pomoca tego parametru nalezy ustawic poziom X Ux x| x| x

TERMISTORA SILNIKA wyzwalania podtaczonego termistora silnika.

TAK: Edycja wartosci parametrow jest zablokowana.
NIE: Edycja wartosci parametrow jest odblokowana.
5,61 | BLOKADA PARAMETROW NIE NIE TAK Aby zmienic ten parametr z TAK na NI, nalezy X|X[X|X[X
wprowadzié hasto 1357 lub inne hasto, wygenerowane
wezesniej przez uzytkownika.

Po zmianie tego parametru na “TAK” pojawi sig ekran do

5.62 | USTAWIANIE DATY | CZASU NIE NIE TAK edytowania daty i czasu. Po zakoriczeniu edycji parametr | X | X | X | X | X
powraca do wartosci “NIE”.
ZATRZYMANIE KREATORA Po zmianie tego parametru z “NIE” na “TAK”
5.63 | WYSZUKIWANIA NIE NIE TAK uruchomiony zostanie kreator wyszukiwania X
CZESTOTLIWOSCI czestotliwosci zatrzymania.
) Aby zresetowa urzadzenie i pozostawic je z
PRZYWRACANIE USTAWIEN ustawieniami fabrycznymi nalezy zmienic ten parametr
54| cagrvcznven NIE NIE TAK | g “TAK', a po wpisaniu kodu 1357 urzadzeniewtacy | * | X | X [ ¥ | X
kreatora uruchamiania.

(1) W trybie B, jest dostepny tylkoz2 p nikami
(2) W trybie E, jest dostepny tylko z 2 przetwornikami
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6. DOSTRAJANIE PRECYZYINE

Par. Opis ednost Programowanie Ui Zastosowanie
DomysIne Min. Max. A|B|C|D]|E

6.01| STALA PROPORCJONALNA 100 0 999 X | X X | X

0.02| STALA CALKOWITA 100 0,1 999 XX X|X

Tryb regulowania temperatury:

W przypadku systemu grzewczego naley ustawic ten
6.03| KIERUNEK PI Dodatni Dodatni Ujemny | parametr na warto$¢ Dodatnia. XX
W przypadku systemu chtodzacego nalezy ustawic ten
parametr na wartos¢ Ujemna.

6,04 CZESTOTLIWOSC PRIELACZANIA | KHz 1 25 16 X|X|X|X]|X
CZESTOTLIWOSC
805 7 mmavvwania Bar 01 0 05 X
PREDKOSC
6.06 ZATRZYMYWANIA ! ! 64 X
6.07 | ADRES MODBUSU 1 1 250 X|X|X|X]|X
&A 48
608 SZYBKOSC TRANSMISJI Kops 192 9,6 XX X|X]|X
MODBUS
19,2
6.09| PARZYSTOSG MODBUSU 0 0 2 0= parzysto$¢ // 1=odd // 2=brak parzystosci X[{X|X[X]|X
Zmieniajac ten parametr z “NIE” na “TAK”, mozna
6.10 EE:;."I'WO(;N“;’ANIEDZIENNIKA NIE NIE TAK zresetowac rejestr alarmow i parametr automatycznie XIX[X|X][X

powrdci do wartosci “NIE”.

Zmieniajac ten parametr z “NIE” na “TAK”, mozna
NIE NIE TAK wyzerowac liczbg uruchomieri i parametr automatycznie | X [ X | X | X | X
powraca do wartosci “NIE”.

RESETOWANIE DZIENNIKA

611 LICZBY URUCHOMIEN

Aby wej$é do menu 6, wymagane jest podanie hasta (2468)

W przypadku zainstalowania na pompie glebinowej zaleca sig zmiang wartosci 6.04 (czestotliwo$c przetaczania) na minimalna (2,5 kHz).

UWAGA: Przed zmiang parametrow w menu 6 prosimy o kontakt z serwisem, gdyz btedne ienia moga spowod ¢ nieprawidtowa prace falownika
i/lub uszkodzenie pompy.

15 - USTAWIENIA MODBUS

MODBUS to protokot przesytania wiadomosci w warstwie aplikacji umieszczony na poziomie 7 modelu
0Sl. Zapewnia komunikacje klient/serwer pomiedzy urzadzeniami podtaczonymi do rdéznych typow
magistral lub sieci.

W falowniku potaczenie MODBUS odbywa sie¢ w ramach ,Asynchronicznej transmisji szeregowej przez
EIA/TIA-485-A. Tryb transmisji to RTU (ASCII nie jest obstugiwany)”.

Aby uzyskaC wiecej informacji technicznych na temat jego dziatania, jak to dziata, odwiedZ strone
internetowg www.modbus.org.

Odczytywalne ustawienia (rejestry wejsciowe) mozna znalez¢ w sekcji Dane techniczne, strona nr. 384.

Mozna réwniez znalezé ustawienia do edycji/odczytu (rejestry przechowywania) w sekcji Dane
techniczne, strona nr. 386.
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16 - ZARZADZANIE OSTRZEZENIAMI

Jedna z gtéwnych zasad dziatania falownika jest préba unikniecia awarii zasilania hydraulicznego. W tym
celu falownik posiada systemy, ktére w przypadku, gdy jakikolwiek odczyt ciSnienia/zuzycia silnika jest
poza ustalonymi granicami, moze czesciowo utraci¢ swoja zdolno$¢ wstrzymania blokady falownika, a
tym samym uniknigecia awarii zasilania hydraulicznego.

Wyraznym przyktadem jest nadmierne zuzycie silnika elektrycznego. W tym konkretnym scenariuszu,
falownik ograniczy predkos¢ obrotowa silnika, aby uniknaé jego uszkodzenia, utrzymujac zuzycie silnika
na poziomie zuzycia nominalnego, dzieki czemu instalacja hydrauliczna bedzie nadal otrzymywac
przeptyw z pompy, nie przy ustalonym ciSnieniu roboczym, ale przy ciSnieniu nieco nizszym.

Ponizej znajduje sie tabela z aktualnym stanem pracy systemu, zgodnie z ostrzezeniami wySwietlanymi
zaréwno za pomocg diod ledowych, jak i na ekranie gtéwnym, jak ponizej:

OSTRZEZENIE PRZYCZYNA OBJASNIENIE / ROZWIAZANIE

Sprawdzi¢, czy nie nastapito reczne wytaczenie
(przycisk AUTO/STOP na klawiaturze), zdalne
Miga dioda ZASILANIA. Pompa, do ktdrej podiaczony jest falownik, nie zatrzymanie  (aktywne zdaine  zatrzymanie
jest zdolna do pracy automatycznej. wejscia pomocniczego) lub ogdlne zatrzymanie
sieci falownikow (wystepuje w przypadku
modyfikacji ogbinego parametru krytycznego).

Miga dioda PRACY. Falownik w trakcie zatrzymywania pompy.
Uruchamianie kreatora rozruchu w toku. Dioda LED przestanie miga¢ po zakoficzeniu
pracy kreatora konfiguracji wstepnej.
Miga dioda ALARMU. Pompa znajduje sie w stanie alarmu W celu rozwigzania problemu nalezy zapozna¢
(sygnalizowanego na wyswietlaczu). sie z informacjami w rozdziale dotyczacym

alarméw.

Przemiennik ogranicza czestotliwosé obrotowg | W celu rozwigzania problemu nalezy zapoznaé

. L o silnika z powodu wysokiej temperatury w sie z informacjami w rozdziale dotyczacym
Migaja dane dotyczace biezagcej czestotliwosci. elektronice, a takze nadmiernego zuzycia silnika | alarméw. Sprawdzié, czy falownik jest
elektrycznego. prawidtowo wentylowany.

Zalecamy ponowne uruchomienie kreatora
konfiguracji czestotliwosci zatrzymania (kreator
czestotliwosci zatrzymania mozna znalezé na
stronie 5. PARAMETRY ZAAWANSOWANE).
Jezeli po ponownym uruchomieniu kreatora
ostrzezenie nadal wystepuje, nalezy zmniejszy¢
ci$nienie robocze, poniewaz podtaczona pompa
nie bedzie w stanie go osiagnac.

Obliczona czestotliwo$¢ zatrzymania przekracza
Migaja aktualne dane czestotliwosci. maksymalng czestotliwo$¢ dopuszczalng dla
pracy pompy.

Przemiennik ogranicza czestotliwo$é obrotowg | Sprawdzic, czy prad silnika jest taki, jak podano

Migaja dane dotyczace biezacego zuzycia. silnika z powodu nadmiernego zuzycia silnika. na tabliczce znamionowej.

Do falownika z tym ostrzezeniem nie jest Odtgczyé przetwornik od elektrycznej listwy
podtaczony zaden przetwornik cisnienia, a zaciskowej i odwrdcié biegunowos¢ kabla
jesli jest podtaczony przetwornik, to nie jest on | potaczeniowego.

Obok danych dotyczacych aktualnego cisnienia | podtaczony z prawidtowa polaryzacja.
znajduje sie gwiazdka, ktéra miga.
Qdczyt przetwornika ma réznice 0,5 bar w Zalecamy wymiane przetwornika, poniewaz nie
stosunku do pozostatych przetwornikéw odczytuje on prawidtowo danych.”
podtaczonych w sieci falownikow.
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17 - ALARMY

KOMUNIKAT

PRZYCZYNY

ROZWIAZANIE (&)

ALARM FO1
PRZECIAZENIE

Wskazuje na nadmierne zuzycie w silniku.

Sprawdzi¢, czy dane w zakresie zuzycia
nominalnego zostaty prawidtowo wprowadzone.
Sprawdzi¢, czy pompa obraca sig swobodnie i
czy nie ma zadnych przeszkod.

ALARM F02
ZWARCIE 0BWODU

Silnik jest zwarty lub przepalony.

Nie wszystkie przewody zostaty podtaczone.

Wewnetrzne uszkodzenie falownika.

Qdtaczyé silnik od falownika i sprawdzié, czy
komunikat zniknat. Jesli tak nie jest, nalezy
skontaktowac sie z najblizszym serwisem
technicznym.

Sprawdzi¢, czy wszystkie przewody silnika

sq prawidtowo podtaczone do silnika oraz
falownika. Nalezy réwniez nadzorowaé
prawidtowe podiaczenie przewodow zasilajacych
falownik.

Skontaktowac sie z najblizszym serwisem
technicznym.

ALARM FO3
ZBYT WYSOKA TEMPERATURA MODULU

Modut zasilania osiagnat bardzo wysoka
temperature, co zagraza jego niezawodnosci.

Upewnic sie, ze temperatura otoczenia nie
przekracza wartosci ekstremalnych podanych w
niniejszej instrukcji.

Jesli jest montowany na pompie, nalezy upewni¢
sie, Ze pompa posiada wentylator i ze zostata
zamontowana pokrywa wentylatora.

Jesli jest on montowany na uchwycie Sciennym,
nalezy upewnic sie, ze wentylator uchwytu dziata
prawidtowo, gdy silnik jest uruchomiony.

ALARM F04
NAPIECIE WEJSCIOWE

Falownik nie odbiera pradu elektrycznego, lub
jest poza gornym i dolnym limitem.

Nastapita przerwa w zasilaniu elektrycznym
falownika.

Elektryczny przewdd przytaczeniowy od sieci
zasilajacej do falownika zostat odtgczony.
Napiecie elektryczne na wejciu do falownika
jest poza granicami podanymi w rozdziale Dane
techniczne.

ALARM F05
PRZETWORNIKA

Falownik nie odbiera prawidtowego odczytu z
przetwornika cisnienia.

Przetwornik cinienia jest podtgczony do
konwertera czestotliwosci z odwrocong
polaryzacja. Przetwornik ci$nienia jest
uszkodzony. Przetwornik ci$nienia ma zakres
inny niz 4-20 mA.

ALARM FO6
USZKODZENIE SILNIKA

Silnik jest zwarty lub przepalony.

Brak/nieprawidiowe podtaczenie faz

Qdtaczyé silnik od falownika i sprawdzic, czy
komunikat zniknat. Jesli tak nie jest, nalezy
skontaktowac sie z najblizszym serwisem
technicznym.

Niektore z przewoddw faczacych silnik

z konwerterem czestotliwosci nie maja
prawidtowego styku elektrycznego.

Silnik jest podtaczony do odbioru napiecia
innego niz dostarczane przez falownik.

Pobér pradu przez fazy wejSciowe nie jest
zréwnowazony.

ALARM FO7
NISKI POZIOM WODY

Falownik wykrywa, ze pompa pracuje czesciowo
przy braku obciazenia.

Upewnic sie, ze pompa prawidtowo zasysa piyn.

ALARM FO8
PEKNIETE RURY

Falownik wykrywa, ze pompa pracuje przez
pewien czas przy bardzo niskim cisnieniu i
wysokiej predko$ci obrotowej.

Sprawdzié, czy sie¢ wodociggowa nie ma
przeciekow wiekszych niz te wymagane przy
regularnym zapotrzebowaniu.
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KOMUNIKAT

PRZYCZYNY

ROZWIAZANIE (&)

ALARM A09

NIESPOINE PARAMETRY CZESTOTLIWOSCI

Istnieje parametr powiazany z czestotliwoscia
sprzeczng z warto$ciami uznawanymi za
normalne.

Sprawdzic, czy czestotliwos¢ minimalna jest wigksza

niz 10 Hz.

Sprawdzic, czy czestotliwo$¢ maksymalna jest nizsza

0d 65 Hz.

Sprawdzi¢, czy wprowadzona czestotliwos¢ minimalna jest
nizsza od czestotliwosci maksymalnej.

Sprawdzi¢, czy minimalna czestotliwo$¢ robocza dla pomp
dodatkowych jest nizsza od czestotliwosci maksymalnej.
Sprawdzi¢, czy minimalna czestotliwos¢ robocza dla pomp
dodatkowych jest wyzsza od czestotiwosci minimalnej.

Opdznienie zatrzymania pomp pomocniczych

ALARMAL0 przekracza opéZnienie zatrzymania pompy
PARAMETRY CZASU glownej.
ALARM A11 | Cién!gnie (éinicowe przy rozruchu jest wieksze ’Z)m :Je;sléybc zcvﬁgixesglyec r:iéﬂligmerg[)zgc;oezi)%mej
PARAMETRY CISNIENIA od cisnienia roboczego. tej wartosal.
ALARM A12 Wykryta wartos¢ termistora NTC lub PTC jest Poczeka¢ na schtodzenie silnika.
PRZEGRZANIE SILNIKA wyzsza lub nizsza od wartosci wskazanej. Sprawdzi¢ kabel przytaczeniowy PTC lub NTC.
Przekroczony zostat prog alarmowy wskazany P -
ALARM A15 " . Sprawdzi¢ poziom alarmowy ostrzezenia o
NADCISNIENIE :]va?jilfg#igr?itg.czacej poziomu alarmowego nadcisnieniu.
ALARM A16 Alarm oznacza, ze temperatura jest poza is’%r:l‘:‘édZFi)ggg?;?a?ﬁgx%e}'%;’:g‘:ﬁ“% ”5“”-
TEMPERATURA POZA GRANICAMI fmitami Ustawianie PARAMETROW ZAAWANSOWANYCH.
Sprawdzi, czy ptaski kabel faczacy oba
uktady elektroniczne jest dobrze podtaczony i
dokrecony.
Moze to byé spowodowane sporadycznym
Brak komunikacji pomiedzy panelem sterujacym | btedem w oprogramowaniu sprzgtowym
ALARM X13 z przyciskiem i wySwietlaczem, a plytq zasilajacg | falownika lub odczytem punktowym parametru
BLAD WEWNETRZNY przykrecong do radiatora. uznanego za wykraczajacy poza wartosci
A ET graniczne. W takim przypadku zalecamy
Wewnetrzne uszkodzenie falownika. odtgczenie zasilania falownika na kilka
minut. Jesli po kilku minutach, po ponownym
podtaczeniu zasilania do falownika, komunikat
nie zniknie, nalezy skontaktowac sie z
najblizszym serwisem technicznym.
Sprawdzi¢, czy ptaski kabel taczacy oba
uktady elektroniczne jest dobrze podtaczony i
dokrecony.
Sprawdzic, czy kable taczace napedy sq
Komunikacja miedzy ptytkami elektronicznymi prawidfowo podtgczone i dokrecone.
ALARM X14 tego samego napedu lub informacje Moze to by¢ spowodowane sporadycznym
wspdtdzielone pomiedzy napedami ulegaja btedem w oprogramowaniu sprzetowym
BLAD WEWNETRZNY awarii lub wystepuja btedy w kompletnosci falownika lub odczytem punktowym parametru

danych.

uznanego za wykraczajacy poza wartosci
graniczne.

Btad ten samoczynnie resetuje sie, wiec system
zazwyczaj powraca do normalnego stanu po
kilku minutach.
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18 - KONSERWACJA | NAPRAWY

Zaleca sie kontrolowaé okresowo falownik i dokonywac¢ regulacji jego dziatania.

19 - GWARANCIJA

Niestosowanie sie do wskazdéwek zawartych w niniejszej instrukcji i/lub dowolna interwencja w
obrebie falownika nieprzeprowadzona przez autoryzowany serwis i/lub wykorzystanie nieoryginalnych
czesci zamiennych pocigga za sobg uniewaznienie gwarancji i zwolnienie producenta z dowolnej
odpowiedzialnosci w razie wypadku, uszkodzen ciata lub szkdéd materialnych mienia lub samego
produktu.

Po otrzymaniu produktu nalezy sprawdzi¢, czy nie zostat on uszkodzony, nie doznat peknieé lub
znacznych wgniecen. Gdyby tak sie stato, nalezy o tym powiadomi¢ osobe, ktéra go dostarczyta. Po
wyjeciu falownika z opakowania nalezy sprawdzi¢, czy nie zostat uszkodzony podczas transportu. Jesli
tak sie stato, nalezy powiadomié dystrybutora.

Nalezy sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej, czy specyfikacje produktu sg zgodne z oczekiwanymi.

W przypadku gdy usterka nie znajduje sie na liscie najczesciej wystepujagcych zawartych w tabeli
ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW?”, nalezy skontaktowa¢ sie z najblizszym autoryzowanym dystrybutorem.

20 - WYCOFANIE Z EKSPLOATACJI | OCHRONA SRODOWISKA

W celu wyeliminowania czesSci sktadajacych sie na falownik czestotliwosci konieczne bedzie
przestrzeganie norm i przepiséw obowigzujgcych w kraju, w ktérym produkt jest uzywany. W zadnym
wypadku nie wolno porzucaé czesci mogacych zanieczyscic¢ Srodowisko.

Ten symbol na produkcie oznacza, ze nie moze on zosta¢ utylizowany ze zwyktymi Odpadami
gospodarstwa domowego.

To rozporzadzenie dotyczy wylacznie wycofania z eksploatacji urzadzen na terenie Unii Europejskiej
(2012/19/UE). Jest odpowiedzialnosScig uzytkownika zutylizowanie urzadzenia poprzez oddanie go do
punktu wyznaczonego do recyklingu i usuwania sprzetu elektrycznego. Aby uzyskaé wiecej informacji o
punktach zbidrki sprzetu, nalezy skontaktowac sie z lokalng agencjg utylizacji odpadow.
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1- NPE3EHTALIUA

MpeAcTaBAEHHbIN HUXE TOBap SBASIETCS SAEKTPOHHbIM YCTPOWCTBOM AASl YNPABAEHUS| HACOCHBLIMU
cucTeMamMM M UX 3aluMTbl OT MEepenapoB 4acToTbl MCTOYHMKA SAEKTPOMWTaHWA Hacoca. WHBepTop,
MOAKAOUEHHBIN K AOOMY M3 HAaCOCOB, YNpPaBASiET ero GYHKLMOHUPOBAHUEM, MOAAEPXUBAS MOCTOSIHHOE
AaBAeHMe. TakuMm 06pa3oM HacoC MAM HacocHas cucTemMa MPUBOAUTCA B AEWCTBUME TOAbKO MO Mepe
HEe0BXOAMMOCTH, YTO NO3BOAAET U3DEXaTb HEHYXXHOM TPaTbl SHEPTUM, @ TaKXKe NPOANEBAET CPOK CAYXObl.

Mpu coctaBAEHUU BYKAETa C MHCTPYKLMAMM UCMOAB30BaHbI CAEAYHOLLME CUMBOADI:

A PHCK HaHeCEHHA BPEAA AIOAAIM HAH HMYLLECTBY

2 - UHCTPYKLIUHU
Mepea ycTaHOBKOW M HCNOAb30BAHHEM NMPOAYKTA:

- BHMMaTeAbHO NPOYTUTE AAHHOE PYKOBOACTBO MOAHOCTBIO NEPeA NepBbiM UCTMOAb30BaHUEM yCTpOVICTBa n
COXpaHUTe ero Anq AaAbHENLEro UCNOoAbL30BaHUS.

MoAb30BaTEAB AOAXEH CTPOrO COBAOAATL NPaBUAA TEXHUKK 6E30MNacHOCTU, AENCTBYHOLLME B ero cTpaHe. Mpu
MOAYYEHUN U3AEAUS YBEANUTECH B OTCYTCTBUM NOBPEXAEHWIA M3AEAWS U/UAK HEAOCTAIOLLIMX KOMIMOHEHTOB. B
3TOM CAyYae HEMEAANEHHO coobLLMTEe 06 3TOM MOCTaBLUMKY.

- y6eAMTer, YTO AaHHbIE, yKa3aHHble Ha Tabanuke, COOTBETCTBYIOT TpeéOBaHVIHM N NOAXOAAT AAA
YCTaHOBKHW, U, B YAaCTHOCTH, 4YTO HOMWHAAbHbIN TOK ABUraTeAl COBMECTUM C AAHHbIMMU, YKa3aHHbIMW Ha
TabAUUKE TEXHUUYECKUX XapaKTepucTnk npeoﬁpasoBaTe/\ﬂ 4yacToThbl.

- YcTaHOBKa M TexHUYeckoe OﬁC/\y)KVIBaHI/Ie AONXKHbI BbIMOAHATLCA WMCKAKOYUTEABHO YNOAHOMOYEHHbIM
nepcoHaAOM, OTBETCTBEHHbIM 3a BbINOAHEHUE 3AEKTPUYECKUX COEAMHEHUA B COOTBETCTBUU C
AeﬁCTByPOLLlMMVI npasuAamu 6e30nacHOCTU.

- UHBepTOpHBIN NpeobpasoBaTeAb HE AOAKEH UCMOAb30BATLCA AOABMU C OrPAHUUEHHBIMU GU3UHECKUMMU,
CEHCOPHbIMU WMAW YMCTBEHHbIMW CMOCOBHOCTAMM MAM €3 HaAAeXallero OnbiTa MAM 3HaHWi, 3a
UCKAIOUEHMEM CAyYaeB, KOTA@ AWLIO, OTBETCTBEHHOE 33 MX 0e30MacHOCTb, OOBACHMAO WMHCTPYKLMW W
KOHTPOAMPOBAAO WX paboTy ¢ ux MHBEpTOpPOM.

- He nossonsiiite peTam urpatb ¢ UHBEPTOPOM.
- He VICI'IOI\b3y171Te N3AEANE NUHAYE, KaK YKa3aHO B CACAYIOLLEM PYKOBOACTBE MO IKCMAyataumu.

- Npon3BOAUTEAL HE HECeT OTBETCTBEHHOCTM 3a yu.lep6, BbI3BaHHbIV HenpaBUAbHbIM MCMOAb3OBaHUEM
NpPoAyKTa, U He HeCeT OTBETCTBEHHOCTU 3a yLLLepﬁ, Bbl3BaHHbIA TEXHWUYECKUM O6CAy)KMBaHVIeM NUAn
PEMOHTOM, BbIMOAHEHHBIM HEKBaAMPULMPOBAHHBIM WAM HEYNOAHOMOYEHHbIM MEPCOHAAOM W/UAU C
MCMNOAb3OBaHWUEM HEOPUTNMHAAbHbIX 3anacHbIX yacrten.
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3 - TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKHU

HomHHaAbHbIE 3HaYEHHUA:

Tespoly E-SPD+ MT 2200 E-SPD+ TT 4000 E-SPD+ TT 11000
Hanpsxeue 3HeprocHabxexus ) 220-240V opHodasHoe 400V TpexdasHoe 400V TpexdasHoe
HanpsxeHune ABurateas v 230V TpexdasHoe 400V TpexdasHoe 400V TpexdasHoe
Pa6oyas yactota (Tw) 50/60 50/60 50/60
TpeaebHbIN TOK Ha BbIXoAe TpaHcHOpMaTopa vactotbl| A 1 11 30A
TpeaeAbHbIH TOK Ha BXoAE TPaHCHOPMATopa YacToThl A 20 12 31A
MakcHmaAbHas HOMHHaAbHAA BbIXOAHAS MOLLHOCTb ABHTaTeAd | (KBT) 22 4 11 kW
{AMana3oH BbiAaBaeMO NOAHOH KaxywieicA MowwHocTH | (KBA) 33 54 14,1 kVA
YpoBeHb 3G $eKTHBHOCTH - 96,73% (50 ') - 97,61% (60 ) | 97,64% (50 ') - 97,66% (60 M)
Kaacc 3awutbl IP 55% IP 55% |P 55%
CTeneHb 3aLuTbI 2 2 2
Tun BO3AEHCTBHUA 2B 2B 2B
Onepaums S1 S1 S1
PacnpeaeneHue cuCTEM 3a3eMACHHA IT, TN-C, TN-S TT IT, TN-C, TN-S TT IT, TN-C, TN-S TT

*AONOAHHTEAbHDIH BEHTHASITOP AAl MOHTHPOBAHHUA Ha CTEHe UMeeT KAace 3aluuTbl IP54

Orpanuueuml UCNOAb30BaHHUA:

- MUHMMaAbHas TemnepaTtypa oKpyxatowen cpeabl: -10°C

- MakcumanbHana TemnepaTtypa okpyxarowen cpeabl: +40°C

- KonebaHusa HanpaxeHus aHeprocHabxenus: +/- 10%

- AvanasoH BA@XHOCTU: OT 5% A0 95% 6e3 KOHAEHCaLMK U Napa

- MakcMmanbHas Bbicota: 2000 meTpoB.

9Ko-pAU3aiiH:

DeXypHbli Touku 3arpy3ku
PO 95,95 [ 2550 | 25100 [ so25 [ s050 [ so;100 | ois0 [ got00 | K
(W) OTHOCHTeAbHIE noTepH [%)] *1)2)3)
E-SPD+ TT 4000 6,13 90,50 92,9 91,62 9332 96,14 84,76 97,61 96,73 IE2
E-SPD+ TT 11000 9,03 88,59 9373 93,68 96,83 95,98 96,39 97,66 97,64 IE2
Tespoly E-SPD+ TT 4000 E-SPD+ TT 11000

HanpsxeHue nutanua v 400 400

Yacrota nuTaxms Hz 50/60 50/60
MakcumanbHbliA Tekywwi IP A 12 3l

HanpsxeHue ABUraTeAs v 400 3Ph 400 3Ph
HoMUHaAbHbIA BbIXOAHOI TOK A 11 30

MakcumanbHbiii Tok O A 1 30

MoAHas BLIXOAHAA MOLLIHOCTb (kVA) 16 08
PekomeHpyemast MOLLIHOCTb ABHraTens (kW) 4 11
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Mpumevanue:
1) 3HaueHusi notepb ObIAM ONPEAEAEHbI MPU YacToTe NepekAtoueHus 4 k.
2) 3HaueHua noTepb BKAoUatoT +10% ponoaHeHus B IEC 61800-9-2.

3) OTHOCUTEABHbIE MOTEPU B OTHOLUEHUW K MPOEKTHOM KaXyLLENCs MOLLHOCTU YCTPOMCTBA.

4 - UAEHTUOUKALIUA USAEAUA

E-SPD+ M T 2200

l A l

Kateropus MutaHWe npuBoAa: MoLuHoCTb ABUraTeAs: Power
U3penns M=MoHodasHoe,  T=TpexdasHoe T = TpexdasHbiit Watts (W)

5- PASBMEP U BEC

Paamepbl O6bem Bec
TpuBoA ckopocTH YnakoBka TpuBoA ckopocTH YnakoBka TpuBoA ckopocTH YnakoBka
E-SPD+ MT 2200 230x183x149 330x230+170 0,0063 m? 0,013 m? 28Kg 35Kg
E-SPD+ TT 4000 230x183x149 330x230x170 0,0063 m? 0,013 m? 28Kg 35Kg
E-SPD+ TT 11000 316x276x198 330x295x210 0,017 m* 0,020 m* 6,4 Kg 11 Kg

6 - XPAHEHUE

TosBap HeobxoAMMO XPaHUTb B 3aKPbITOM U CyXOM MECTE, 3aLllNLLIEHHOM OT rpA3un, BM6an,Ml71, BA@XHOCTU U
BO3MOXHbIX MEXaHUYEeCKNX I'IOBpe)KAEHVIVI, a TakXe BAAAW OT UCTOUYHUKOB TemnAa. He KnaauTte Ha ynakoBky
TAXEAblE NPEAMETDI.

7 - YCTAHOBKA U CEOPKA

MNepea yCTaHOBKOVI MHBEPTOpPa CAEAYyET BHUMATEAbHO W MOAHOCTbIO MPOYUTaTb AAHHYHO WHCTPYKLWUIO
N U3y4nTb AeﬁCTByIOLLlee 3aKOHOAATEABCTBO B obAacTv 6e3onacHoCTU CTpaHbl, B KOTODODI OH 6yAeT
NMPUMEHATLCA.

YcraHoBKa AONXHa NMPOBOAUTLCA KBaI\Mq)VILI,VIpOBaHHbIM TEXHUYECKUM CneunarmucTom.
a) YcTaHOBKa MHBepTOpa:

- OH AOAXKEH ObITb YCTaHOBAEH B XOPOLLIO NPOBETPMBAEMOM 06AaCTH, 3aLUMLLEHHOW OT BA@XHOCTU U MPSAIMOTO
BO3AENCTBUA COAHLIA U AOXKASA.

- Nepea aAeKTPUYECKUM NOACOEAUHEHUEM HeobxoAMMOo yéeAMTbCH, yTo KabeAb nopauu OAEKTpUYeCTBa Ha
MHBEPTOP HE NOA HanpAXeHnem.

- BHMMaTEABHO NPOBEPUTL BCE INEKTPUUYECKUE AGHHbIE, YKa3aHHble B TabAMuke cneundukaumm UHBEPTOPa
nepea TeM, Kak BKAKOUUTb SAEKTPOMNUTAHKE.

- DAEKTpUUECKre Kabeau, BEAyLLME K MHBEPTOPY, M OT MHBEPTOPA K HACOCY, AOAXHbI ObiTb MPABUABHOIO
pasmepa AAS  COBAIOAEHUS HOMWHAAbHOMO MOTPEOBAEHWSA ABMraTeAeM U NPaBUAbHOM AAWHBI B
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COOTBETCTBMU C Ae[/'ICTByIOU.LMM 3aKOHOAQTEABCTBOM CTPAHbI MPUMEHEHUA. Tabavua ¢ MakcHManbHbIMU
PEKOMEHAOBAHHbIMU AAMHAMW OTHOCUTEABHO MOMNEPEYHOro NPOPUAa kabenein npuBeAeHa HUXe.

Cekuws BXoAa TpaHchopMaropa yacrorsl (Mm?) Cexuws BbIXoAa TpaHcHOpMaTopa Yacrorbl (MM?)
5 | s | 4 5 | 5| 4
MakcumanbHas AvcTaHuus (MeTpbl)

MakcumanbHas AMCTaHLMA (MeTpbl)

E-SPD+ MT 2200 8 19 3 12 8 51
E-SPD+ TT 4000 46 76 120 4 81 134
E-SPD+ T7 11000 - 3 61 - 40 64

-Kaxpasi AAMHa MHTepodeicHoro kabeas AN KOMMYHMKAUMU U/WUAM U3MEPUTEAbHOTO NpeobpasoBaTtens
AABAEHWS AONKEH BbITb KOpoue 3 MeTpPoB.
-AAsi IPUCOEAMHEHUA KaBEAS! UCTTOAb3YITE MOAXOASILLYIO KABEABHYHO BTYAKY.

-Takxe ybeauTecb, UTO CETKA WMEET 3IAEKTPO3aLUMTY; BbICOKOUYYBCTBUTEABHOE,  BbIAEAEHHOE
mobdepeHumansHoe pene (30 MA, Khace A AT AOMALLHErO NPUMEHEHUs, KAaCcC B AAA NPOMBbILLAEHHOrO
NPUMEHEHUST) 0COBEHHO PEKOMEHAYETCS.

A

- B poononHeHWe K anddepeHuManbHOMY pene, PEKOMEHAYETCS YCTaHOBUTb MarHUTHO-TEPMaAbHYHO 3aLUuTy
W pasmblKaloLMin NepekAtoyaTenb HanpsKeHUs, YTobbl KOHTPOAMPOBATb 3HEPTOCHAaBXEHWE Ha KaXAbli
OTAEAbHbIN UHBEPTOP.

A

-Ha cTopoHe noaauu Toka CAeAyeT NPUMEHATbL PEKOMEHAYEMbIE peAe 0BPATHOTO TOKa B KAUYECTBE 3aLUMTbI
Ha CAyuyai BO3HWKHOBEHWSI HEMCMPABHOCTW 3AEMEHTa CUCTEMbl BHYTPWM MHBEpTOpa. PekomeHayemble
pasmepbl peae 06paTHOro Toka:

Tun B AOAKEH ycTaHaBAMBAaTLCA Ha BCE OCTaAbHble 3alMTHblE WAWM  MOHWTOPUHIOBbIE
npucrnocobaeHus, ynpaBAdeMbl€ TOKOM, OT MHBEPTOPa A0 UCTOUHUKa 3HEeprocHabxeHus.

HeobxoAMMO NpaBWAbHO MOACOEAMHWUTL KabeAb 3a3eMAeHusi. Ecan kabeAb 3a3eMAEHUS He
NOACOEAMHEH, TO BO3PaCTaeT PUCK NOPaXEHUA SINEKTPUUECKUM TOKOM UAK NOXKapa.

Mopaya HanpsxeHus E-SPD+ Mopenb Pa3mep peae 06paTHoro Toka
1~ 230 Vac MT 2200 20A
3~ 400 Vac TT4000 16A
3~ 400 Vac TT11000 32A

b) YcraHoBKa rpynnbl AABAEHUSA C NPUBOAOM:

- HacocHaa rpynna Bceraa AOAKHA@ COCTOATb M3 OAMHAKOBbIX HacoCOB, OBAAAAIOLLUMX OAWMHAKOBOW
MOLLHOCTBIO M TMAPABAMYECKOW OTAauei. HecobaloaeHue AaHHOro TpeboBaHWs MOXET MPUBECTU K
owmnbkam B pabote HACOCHOM CUCTEMBI.

- A/\H paﬁOTbI YaCTOTHO-pEryAupyemMoro npMeoAa H906XOAMMO MUCMNOAb30BaAThb npeoﬁpasoBaTe/\b AaBAEHUA
(4-20 MA).

- MNpeobpa3oBaTtenb AaBAEHWA AOAKEH OblTb PACMOAOXEH Kak MOXHO OAMXE K HAacOCHOW rpynne w
MeMbpaHHOMY pacluMpuTeAto, 06s3aTeAbHO NOocAe OOLLEro 3amnopHOro KAamnaHa HaCOCHOM rpynmbl.
HeobxoAMMO yCTaHOBUTb OBLLMIA OTCEYHOM KAanmaH AAA HACOCHOW YCTaHOBKW, KOTOPbIM AOAXEH OblTb
pacnoAoXeH nocae NpeobpasoBaTens AABAEHUS.
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- Mpu Haanumn Goaee uYem OAHOrO npeobpasoBaTens AABAEHMA B HACOCHOW rpynne (6oAee OAHOro
MOAKAKOUYEHHOTO NpeobpasoBaTens AABAEHWS) CETb CBA3AHHbIX MeXAy co60i NPMBOAOB aBTOMATUUECKH,
Ha OCHOBaHUW MPEABAPUTEAbHO MPOBEAEHHbLIX TECTOB HAAEXHOCTM MoKasaTeAei  CyLLECTBYOLLMX
npeobpasoBatenei, onpeaeArT npeobpasoBaTeAb, KOTOPbIM ByAET MCMOAL30BATLCA B KAuecTBe 06Lero
AaTUMKa A BCEW rpynnbl.

- B cAyyae HenpaBWAbHOM paboTbl Takoro npeobpas3oBaTeEA KOMMAEKC MNPUBOAOB aBTOMATUYECKM
BblbepeTB kauyecTBe OCHOBHOMO APYroi npeobpasoBaTenb, MPEAOCTaBASIOLLMM BOAEE TOYHblE AAHHbIE.
OcTanbHblenpeobpasoBaTeAn ByAyT HAXOAUTLCA B PeXUME OXMAAHMUS, TOTOBbIE K UCMIOAb30BAHMIO B CAyYae
HEeobX0AMMOCTH.

c) YcTaHOBKa Ha 3AEKTPOABHIaTeAb:

- 3aMEHUTb KPbILLKY KAEMMHOW KOPOOKM IAEKTPOABUIATEASI Ha apanTep C KPernAeHWeM K SAEKTPOABUIaTeAd
(aeTann 5 1 11a), NocTaBASIEMbIN B KOMMAEKTE.

- MPUBUHTUTL METAaAAMUYECKUI pPaAMaTOpP K apanTepy C KPEMAEHUMEM K AEKTPOABUraTeEAD Npu nomowy 2
BWMHTOB, NPEAHa3HauYEHHbIX AAA 3TOM LeAn (aeTanr 9 u 11b).

- 3aKpyTWUTb MOAXOAALLME CAAbHUKH, yT06bI 06ECNEUNTDL 3asiIBAEHHYIO CTeneHb 3awmThl (AeTanb 10).

- BbINOAHUT BAEKTPUUECKUE COEAMHEHUS MEXAY LIEMbIO MOLLHOCTU M SAEKTPOABMUIaTeAEM MPW MOMOLLM
MOCTAaBASEMbIX B KOMIMAEKTE SAEKTPUUECKMX Kabenel (aetans 6).

- MpK NOMOLLIM AEHTOUYHOTO KabeAs COeANHWTb LieMNb MOLLHOCTU C KPbILUKOM + LEeNbto ynpaBAeHus (AeTanb 1).

- CkpenuTb 6A0K BoATamu (AeTanb 13).

d) YcTaHOBKa Ha HACTEHHOH onope:

-MPEAYNPEXAEHHUE: AnA ycTaHOBKM Ha HAaCTEHHOM Onope He CAeAYET BbIMOAHSATb MyHKT 2 U3 NPEAbIAYLLErO
paspena 06 yCTaHOBKE Ha SAEKTPOABUraTeAe, Tak Kak Haauuue 3 OTBEPCTUIM B METAAAMUECKOM paauatope
He rapaHTMpyeT HEOOXOAMMYIO CTEMEHb 3aLLNTbI.

- 3aKpenuTb HaCTEHHYIO OMOPY Ha CTeHe Yepes 3 3aAHWX OTBEPCTUA Ha onope (AeTanb 7).

- TloMecTUTb BEHTUASITOP Ha OCHOBAHWE HACTEHHOW Onopbl, 06ecneunMB HanpaBAEHWE MOTOKA BO3AyXa
BBEpPX (A€Tanb 8).

- NMomecTnTb 6AOK MHBEPTOPA B HACTEHHYIO OMOpPYy TakuM 06pa3om, uUTobbl 2 KOHL@ METaAAUYECKOro
paanaTopa OKa3aAMCb BHYTPW OMOpbI.

- Mpukpenutb MHBEPTOP K HACTEHHOM OMope NOCPEACTBOM 2 6G0KOBbIX OOATOB, BBWHUMBAEMbIX B
MEeTaAAMYECKUI paanaTop (AeTanb 14).
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8 - SAEKTPUHECKUE COEAUHEHUA
_MT 2200 77 4000
— P — ) L SoTT TN
1] vCTOuHMK n VCTOuHMK

-

NUTAHKA

~

MUTAHWA
400VAC 3~

PENE 2 BbIXOA

PEJNE 1 BbIXOQ

BO3AYLHbLIV BEHTUNATOP

LI®POBOW BXO[ 2
LIM®POBOV BXOL 1
DATYVK JABNEHUA

CBA3b RS485

BXOA3  BXOA4 MozeyC

|
i i

S

0-108

N

L \
) i— 1 MT 2200
i

\
\ MOTOP 230/400Vac 4
-’

NEPEOHAA NAHESb

~ - I

NTK  4-20 MA(2)

Y

7

’ b oo o N
+ V' TT4000

i

\
« MOTOP 230/400vVac 7
~ '

~ -

A HeobXxoAnMO yCTaHOBWUTb MarHUTONPOBOA (A).

Bbl HalipeTe ero B kopobke ¢ akceccyapamu. OH AOAXEH
6bITb UCMIPABAEH Ha:

(MT) u (TT) Ha oCHOBHOM KabeAe NUTaHWsi MHBEPTOPA, Kak
MOXHO BAMXE K KabeAbHOMY BBOAY.

(TT) Ha kabene mexpy MHBEPTOPOM M ABWUraTeneM, Kak
MOXHO OAMXE K pa3beMy MHBEpPTOpa, MokKa He YCAbILMUTE
LLLEAYOK (B).

E-SPD+ MT2200
E-SPD+ TT4000

E-SPD+ TT 4000

CHnOBble COEAMHEHHA

Model Moaenb WCTOUHMK nuTakma Morop
E-SPD+ MT2200 OaHodasHbIi 230B TpexdasHbiit 230 B nepeMeHHOro Toka (COEAMHEHHE TPEYroAbHUKOM™)
E-SPD+ TT4000 TpexdasHblit 400B TpexdasHbiit 400 B nepemeHHOro Toka (CoeAvHeHHe 3Be3A01*)

*Ana puratenei 230/400 B
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WCTOYHUK MUTAHUA
400Vac 3 ~

BO30YLUHbIV BEHTUNATOP
PENEVHBIN BbIXOL 2
PENEMHBIN BbIXOL 1

/N

©)
©]

@ oo
D

@]

il

0-10B BXOf
BXOf] PTC/NTC
DATUVIK JABEHVIS 2
DATUVIK BABNEHWIS 1
CBAi3b RS485

o

s:| NEPEQHAA NAHENb
=
=

)ﬂ NEPEOHAA MAHESTb

=\

LIM®POBOV BXOL, 1
LIM®POBOW BXOA, 2
LIM®POBOW BXOA, 3
LIMOPOBOW BXOA 4

MOOBYC
O -~

[0} 7

Vi N N
[u] / \
® ,' \
o ; !
® I - ,
0] \ /

DD O of/\\\—’/

MOTOP
D 400/690Vac

HeobxoAMMO YCTaHOBUTb MarHUTONPOBOALI (A,

B unC).

Bbl HalAeTe MX B KOPOOKE C akceccyapamu.

B cunoBom kabene npeobpasoBaTtens 4acToTbl OAMH
O6yAET YCTAHOBAEH CHapyXW, Kak MOXHO OAMXe K

kabenbHOMY BBOAY (A).

B kabene Mexay npeobpasoBaTereM  4YacTOThbl
W ABUrateneM AOAKEH ObiTb YCTAHOBAEH OAMH,
kabean (B), u Apyro
06bEAUHAIOLLIMI TOABKO 3 da3bl 6e3 3azemaeHus (C).

00beAUHAIOWNN  BCe

CHAoBble COEAMHEHHSA

a,

Model Moaens

WCTOYHMK nuTaHNs

Motop

E-SPD+ TT11000

TpexdasHblit 400B

Tpexdastbiii 400 B nepeMEHHOro TOKa (COBAMHEHHE TPEYTOABHUKOM*)

*Ans pBuratenein 400/690 B
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CUTHAA ONUCAHKE
Pene 1 CurHanbl Ha BbIXOAE, ASTICTBYIOLLME COrAacHO nporpamMme cexuym 5. MPOABUHYTBIE MAPAMETPbI
Pene 2 J\aHHbIE CUrHaAbl Ha BbIXOAE ABARIOTCA BCnOTEHLWAABHBIMMU 1 C MaKCUManbHOI 3arpy3koit 5 amnep npu 230Vac.
B pexume paboTbl ¢ KpenAeHHeM Ha CTeHe BCe PaBHO Y ABUTATEA BEHTUARTOPA HET CHCTEMbI CAMOOXAAXACHHS, MO3TOMY NPUMEHSETCA
BEHTUAATOP CTaHAGPTHaA CUCTEMa BEHTMAALIH, OCHALLEHHARA YKa3aHHbIM KPEMAEHHEM, A OCYLUECTBACHUA OXA@XACHHUA.
TPou3BOAMTEABHAR MOLLHOCTb - 24VdC, aKTUBHMPYETCH KaXAbIi Pa3, KorAa MHBEPTOP aKTUBHPYET ABUTATEAD.
IN1 JTUMM BXOAHBIMM CUTHAAGMU MOXHO COBAMHUTL AOOOI BECTIOTEHUMAAbHI KOHTAKT, KOTOPbIA GYAET BLINOAHST GYHKLMM,
IN2 3anporpamMmupoBaHHbie B cekunn 5. NIPOABUHYTBIE NMAPAMETPbI.
IN3
IN4 NPUMEYAHHE: He nopaBaTh HANPAXEHHE Ha 3TV BXOAHBIE CUrHaAbI!
\aHHbIM BXOAHbIM CHTHAAOM MOXHO COBAMHHTb KOHTAKTHBI/ AQTUMK TEMNepaTypbl ABUTATEAR, 4TO NO3BOAUTL MOHUTOPHTb €0 CTaTyC. 103BOAATD
PTC (NTC) TIOACOEAMHUT KOHTAKTHBIN AaTunk PTC uan NTC.
TUn KOHTAKTHOTO AT4MKa MOXET BbiTb BbIGPaH B COOTBETCTBHM C cekuyel 5. MPOABUHYTBIE MAPAMETPbI
MoacoeAMHeHMe Npeobpa3oBaTeAs AGBAEHIUA WA CEHCOpa Temnepatypb (Bceraa 4-20 mA), ¢ CoxpaHeHHEM NPaBUABHOM NOARPHOCTH,
N10KA3aHO Ha CXeMe NOACOEAMHEHHS camoro npeoBpasoBartens.
4-20mA TpK HaAMYMM TOABKO OAHOTO CEHCOPA €ro BCeraa TPEBYeTCA NPUCOBAMHATL K BXOAHOMY curHany 4-20mA(1).
[pu HaARYMM BTOPOTO CEHCOPA - NOACOEAMHHTb €10 K BXOAHOMY crHany 4-20mA(2).
BHeLUHMiA BXOAHOV CHTHaN, NO3BOASOLLIMI M3MEHATb CKOPOCTb BPALLIEHNA ABUTATEAS C NOMOLLLbIO MOTEHLMOMETPA, Kak YKa3aHo B CeKumn 5.
MPOABWHYTHIE MAPAMETPbI.
BxoaHo# curHan umeer 3 kontaxra: +10, Al1, GND.
® Ecm NOTEHLMOMETP UMeeT cobeTBEHHOE MuTaHue 10V - He0BXOAUMO NOACOEANHHTL CHrHan Mexay AlL  GND.
@ Ecv NOTEHUMOMETD He UMEeT COBCTBEHHOTO NMTAHUA, NOACOBAMHUTE €70 BXOAHOW CHTHan Mexay +10 1 GND, a BbIXOAHOi CurHan - k AlL.
31a yHKLMA MOXET BbiTb BKAKDUEHA C OMOLLIBIO 33KPBITA OAHOTO 3 MOPTOB AMCKPETHOTO BXOAHOTO CUTHAAG M HACTPOUTb €0 Ha
“ToaunHerHbli MexaHuam 0-10V" B 5. MPOABWHYTHIE MAPAMETPbI.
Norika ynpasaeHus:
B pexumax A (nocTosHHoe AaBreHve), B (addeperLrarbHoe AaBrerne), D (noctosHHas Temnepatypa) U E (anddepeHumansHas
Temneparypa): (Puc. 3a Ha crp. 383)
- Cron ecav Hixe 1.
- MakcumansHas ckopocTb Bbilue 9V.
- \MHeviHOE YeKopeHue/3amenetie mexay 1V u 9V.
0-10v B pexume C (GuKcHpoBaHHblE 060POTHI) AOTUKA 3aBUCHT OT 3aAaHHBIX 3HAUEHHI MOAYMHEHHOTO MexaHH3Ma 1V 1 NOAYMHEHHOTO MexaHusMa 9
a) 3apaHHble 3HaueHHs MOAYMHEHHONO MeXaHU3Ma 1V Hixe 3aAaHHbIX 3HaueHHit MoAYMHEHHOro Mexakmuama 9V: (Puc. 3b Ha ctp. 383)
- Cron ecm Hixe0,5V
- Bxoatoit curHan Huxe 1V v Hacoc BbIKA. -> Hacoc BbIKA.
- BxoaHoit curHan Huxe 1V v Hacoc BKA. —> 3aaaHH0e 3HaueHwe NoAYMHEHHOTO Mexamama 1V
- \MHeiHOE YeKopeHue/3ametenie Mexay 1V u 9.
- Bxoatoit curHan Boilwe 9V ~> 3apaHHOe 3HaueH e NOAYMHEHHOrO Mexamama 9V
b) 3aaaHHOe 3HaueHKe NoAYMHEHHOrO Mexahuama 1V Bbilue 3aAaHHOT0 3HaueHNs NOAUMHERHOTO MexaHuama 9V: (Pwc. 3c Ha cTp. 383)
- Cton ecau Hixe 9,5V
- BxoaHoit curHan Hixe 1V u Hacoc BbIKA. ~> Hacoc BbIKA.
- Bxoatoit curHan Hixe 1V v Hacoc BKA. —> 3aaaHH0e 3HaueHve NoAYMHEHHOMO Mexamama 1V
- \MHeliHoe ycKopeHue/3amepenue mexay 1V i OV.
- BX0AHOIA CHTHaA Hike 1V ~> 3aAaHHOE 3HaueHHe NOAYMHEHHOTO MexaHuama 1
[03BOASIET MOHUTOPHTB YACTOTy MHBEPTOPA Yepe3 NPOTOKOA KOMMYHUKaLM1 Moabac.
MMeeTcs BOSMOXHOCTb HACTPOUTb KOHUTYpaLMO KOMMYHIKaLuu Moabac B cOOTBETCTBIM C ceKumel 6. TOYHIE
MoDBUS PEFYAVPOBKW.
Npumeuanue: MNapametpsl npotokora MOABAC cm. B cekuum “"MOABAC™”.
B 37X TepMUHaAaX HEOBXOAUMO BbINOAHUTb B3aUMHbIE COBAMHEHNS Pa3HbIX ADABEPOB, KOTOPbIE AOAKHBI
KOMMYHULMPOBATb MeXAY co60i (Makcumym 8). CAenaHo ABYXTOUEUHOE CoeAnHEHHe. TepMuHanbl 1 AOAKHBI BbiTb
COEAMHEHBI APYT C APYTOM TakuM Xe 00pa3oM, kak 1 TepMUHans! 2.
RS485 FRECUENCY CONVERTER 1 FRECUENCY CONVERTER FRECUENCY CONVERTER
@ @1\‘\” : @1?\” &g
[l o u
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9 - DOPMAT AUCIIAEA

naBHbI aucnnen

MHaukatop KHonka pyy4Hoi
HanpsbkeHus OCTaHOBKM
npueoga
& Powere
CeeToavnon o0 8
paGorel A Auarind |
Hacoca
MHaukatop
OMOBELLEH!S Przycisk Wybor
prawej
JleBas kHonka
nepekmnioYeHus
KHonka BBepx KHonka BHW3
10 - FNABHbIA 3KPAH
TeKkywas yactoTa MrHoBeHHOe Anma Tiiketimi Durdurma frekansi
BpaLieHus nortpeéneHune \
Hlz ‘43./9 4zl
| \
Am|F Blg| .3 clal s, el
Ela r 815 .5 DO = T e
\
14 : 5|7 \ Mle|nu
/ \ /
Tekywee Bpems Tekylwee AaBneHve Pa6ouee paBneHue [docTyn K MeHo
TeKyu.wle AaHHbIe SaﬂporpaMMMpOBaHHble AaHHble
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11 - PEXXUM PABOTbI
11a) NocTosHHOE AaBAEHHE
1) MoayAb ¢ OAHMM HacocoM

MyTem NpsIMOro UTeHUs] AaHHbIX C NPeobpa3oBaTeAss AABAEHWS, MPUBOA C PETYAUPYEMOMN CKOPOCTLIO
ynpaBASieT CKOPOCTbiO BPALUEHUA IAEKTPUUECKOr0 ABWUIaTeAst Hacoca, YTO rapaHTUpyeT MOCTOAHCTBO U
HEeM3MEHHOCTb MarucTpaAbHOTO AABAEHUS B MpeAeAax pabouero AManasoHa Hacoca M BHE 3aBUCUMOCTH
oT TpebyeMoit KpaTKOBPEMEHHOM Harpy3ku NoToka. Koraa Harpy3ka notoka AOCTUraeT CBOEro MakcumMyma
- A@BAEHWE BOAOMPOBOAHOW CETU CHUXaeTcA. B aToT MOMEHT npeobpasoBaTeAb AABAEHWS, MOCTOSHHO
MHOOPMUPYIOLLMIA MHBEPTOP O TEKyLLEM AABAEHUW, AEAaeT TaK, uYToObl OH 3aCTaBMA INAEKTPUUECKWI
ABMraTeAb BpallaThecs ObICTpee, UTO rapaHTUpyeT COOBAIOAEHWE YCTAHOBAEHHOTO pabouero paBaeHus. U
Haob0pOT, KOrAa Harpy3ka noToka CHUXaeTCs, UHBEPTOP 3aCTaBAAET IAEKTPUUECKUIM ABUraTeAb BPaLLLaThCA
MeAAEHHee, uToObl AaBAEHWE BOAONPOBOAHOM CETH 0CTaBaAOCh 6€3 U3MEeHEHUI.

TunnMyHas cxema ruapaBAMYECKOM CUCTEMBI (PUCYHOK 1) Ha cTp. 382.

2) MoayAb ¢ HECKOALKHMH HacoCamMH (MYAbTH-HHBEPTOP)

Mpu HaAuMK ceTn U3 ABYX UAM BoAee MHBEPTOPOB, paboTatoLLyx BMECTE, CUCTEMA peLlaeT 04epeAHOCTb
M MOPSAOK 3anycka HacoCOB, KaKOM M3 HUX CTapTyeT NepBbiM, KOrAa BO3HWKAET Harpyska notoka. Ecaun
3TOT HAcOC HauaA BpallaThCsA U OCTAaHOBUMACS K3-3a NMPEKPALLEHWUSA HArpy3ku NoToka, To cucTema 3anycTuT
APYrol Hacoc Npu CAeAyloLLeM CTapTe, Bpallasi BCe HacOCbl, COCTABASAIOLLME CETb UHBEPTOPOB, TakUM
06pa3om, utobbl BCe OHM ObIAM 3anyLLEeHbl B CETU MHBEPTOPOB OAMHAKOBOE KOAMYECTBO pas.

EcAn Hacoc paboTaeT U AOCTUraeT MakCUMaAbHOWM CKOPOCTU BPaLLEeHWs, U AaBAEHUE CeTU He AOCTUraeT
ycTaHoBAeHHOe pabouee AaBAEHWE, TO cucTeMa OyAeT MPUHUMATh PeLleHWe, 3amyckaTb AU elle OAMH
Hacoc, NOAAEPXMBATL AU NEPBbLIA WAK Te, KOTOpblE yXe paboTatoT B 3T0 BpeMs. B 310 Xe Bpems ceTb
MHBEPTOPOB MPOCUYMTAET CKOPOCTb BPALLEHWUs ABUraTeAei, YTo rapaHTpyeT MUHUMaAbHoe notpebaeHre
3AEKTPUYECTBa, OAHOBPEMEHHO NOAAEPXUBaAs paboyee AaBAEHHE.

Cx0AHbIM 06pa3oM, C TEM Xe 3aMbICAOM MakCUMaAbHOM 3KOHOMMMK 3HEPTUK, cucTeMa ByAeT MOCTOSHHO
NPOCUYNUTBIBATb, KOTA@ OHa MOXET OTCOEAUHWTb KaXAbIM Hacoc, pa60Tarou.u4|7| B 3aAaHHOE BpemMs.

11b) AddepeHunanbHoe AaBAEHHE

B aTOM pexrmMe MHBEPTOP NOAAEPXKMBAET AdGEPEHLIMAAbHOE AABAEHWE MEXAY HAaNOPHOW U BCacbiBatoLLEN
CTOPOHaMM Hacoca B CUCTEME LIMPKYASILIMM BHE 3aBMCHMOCTH OT PAcXOAA CUCTEMbI.

MHBEPTOp NOCTOAHHO CUMTbIBAET AABAEHUE HAMOPHOM U BCaCbIBAIOLLEN CTOPOH. Koraa Harpyska notoka
AOCTUTaeT CBOEro MakcvMyMa - AMbdEPEHLManbHOE AABAEHWE CHUXAaeTcs. B 3TOT MOMEHT WHBepTOp
3aCTaBASIET INEKTPOABMraTeAb BpalLaThCs ObiCTpee, 4TO rapaHTUpyeT COBAOAEHME YCTAaHOBAEHHOTO
AMddepeHUManbHOro AaBAeHKs. M HaobopoT, Koraa Harpyska noToka CHWXaeTCsi, UHBEPTOP 3acTaBAseT
INEKTPUUECKMIA ABUTaTEAb BPALLATLCA MEeAAEHHeE, UTOObl AuddepeHLManbHOe AABAEHWE OCTaBaAOCh 6e3
M3MEHEHUI.

3TOT PEXMM KOHTPOASA TPEBYET HaAUune ceHcopa AMdpdepeHLIManbHOTO AaBAEHUS MAK 2 NpeobpasoBaTeneit
ABBAEHUSA C OAMHAKOBbLIM KAACCOM AABAEHWA.

Mpumeyanue: NMpu HanMumK ceHcopa AMGGEPEHLMANBHOTO AABAEHUS HEOBXOAMMO MOACOEAUHWTb Er0 K
aHaAOroBOMYy BXOAHOMY curHany 4-20mA (1).

B cAyyae Haavuusi AByx npeobpasoBaTenelt AABAEHUS HEOOXOAMMO MOACOEAMHUTb CEHCOP HamnopHOW
CTOPOHbI K aHAaAOrOBOMY BXOAHOMY curHany 4-20mA (1), a ceHCop BCacblBatoLLEN CTOPOHbI - K aHAAOTOBOMY
BXOAHOMY CUTHaAy 4-20mA (2).

TunuyHas cxema rmapaBAMYECKON CUCTEMDBI (PUCYHOK 2) Ha CTp. 382.
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11c) dukcupoBaHHbIe 060pOTbI

B 3tOM pexvWmMe WHBEPTOP MNOAAEPXKMBAET QGUKCUPOBAHHbIe O00OPOTbl ABWraTeAsi, YCTaHOBAEHHbIE
onepaTopom.

CKOpOCTb ABUraTeAsi B TakOM CAyYae MOXET U3MEHSATLCS BPYUHYHO.

11d) MocrosHHan Temnepartypa

B AaHHOM pexume MHBEpPTOp obecneunBaeT coXpaHeHMe MOCTOSHHOM TeMMepaTypbl B cucteMe. AAs
AAHHOTO paboyero pexuma CeHcop TemnepaTypbl AOAKEH ObiTb pacnoAoXeH B MecTe, rae Tpebyetcs
KOHTPOAb TEMMNepaTypbl.

MpumevaHue: ans cucteMbl HarpeBa ycTaHoBWTb 6. TOUYHAA PEMYAMPOBKA napametp 6.03 Ha
“TNOAOXMUTEABHbIN”, @ AN CUCTEMbI OXAAXAEHUS ycTaHOBUTL 6. TOYHAA PETYAUPOBKA napametp 6.03 Ha
“OTpULATEAbHbIN”.

OCTOPO)KHO: MCI'IO/\bSyVITe TOAbKO MpPaBUAbHbIM TUM CeHcopa TeMmnepatypbl B 3aBUCUMOCTU OT €ro
NPUMEHEHUA.

11e) AuddepenunarbHas Temnepatypa

B paHHOM pexume MHBEpTOp obecreunBaer coxpaHeHue AuddepeHUManbHOM TemnepaTypbl B cucteme.
10T pabounii pexum Tpebyet Haanune ceHcopa AMdGepeHLMarbHOM TemnepaTypbl AU Xe ABYX CEHCOPOB
TemnepaTypbl OAMHAKOBOTO TEMMNEPATYPHOr0 HOMUHAAA.

OCTOPOXHO: MCrNoAb3YiTE TOABKO MNPABWMAbHBLIA TWM CEHcopa Temnepatypbl B 3aBUMCUMMOCTM OT ero
NPUMEHEHMUS.

MpuMeuaHHe: B pexume KOHTPOAA Temnepatypbl BO3MOXHO noTpebyerca peryasMpoBka HacTpoek
MPOMOPLMOHAABHOIO U WHTErPaAbHOrO KOHTPOAS B 3aBMCMMOCTM OT PAaCCTOAHMA MEXAY CEHCOPOM
Temneparypbl ¥ TEMAOOOMEHHUKOM.

12 - MACTEP HACTPOMKH 3AMYCKA

Mpu NEpBOM NOACOEAMHEHWU HAMPSXKEHUA K MOAYAKD OTKPOETCSI MacTep HACTPOMKM 3amnycka, B KOTOPOM
BO3MOXHO MPOU3BECTU KOHOUIYPALIMIO OCHOBHbIX MapaMeTpoB, UToObl 3aMyCTUTL HACOCHYHO YCTaHOBKY. Mpu
paboyem pexume ¢ KOAMYECTBOM HAcocoB HoAee OAHOTO AaHHbIM MacTep HaCcTPOWMKKM 3anycka OTKpoeTcs
TOABKO AASl OAHOM YCTAHOBKM BHE 3aBUCUMOCTH OT OBLLLETO YMCA MOAKAOUEHHBIX HACOCOB.

Bo Bpems npuUMEHEHWs AAHHOrO MacTepa HaCTpoWku OyAeT mwuratb KpacHbli LED uHAMKaTOp,
NOATBEPXAQIOLLMI, UTO AQHHbBIN NPOLLECC 3anyLLeH.

Podczas korzystania z tego kreatora czerwona dioda LED bedzie miga¢, wskazujac, ze proces jest w toku.

HomoHok Ma
FijHr njdach e e
P o H = e E R WA
0k

e

. : Heo6x0AMMO BbiBpaTh MeXAy PasHbIMW ONEPaLMOHHBIMM
H i FEXHN PEXMMaMM CUCTEMbI, TAKUMMU, KaK:
NacTOAHHOMO PEXXMM A: [I0CTOSIHHOE AABAEHME
LAaENEHHS PEXXMM B: AMOOEPEHLIUANBHOE AABAEHHE

PEXXUM C: ®UKCUPOBAHHBIE 060POTbI
PEXXWM D: NOCTOAHHAA TEMNEPATYPA
PEXWUM E: AMOOEPEHLLUAABHASI TEMMEPATYPA
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] o | o CuctemMa aBTOMaTUUYECKM MOKaXeT KOAMYECTBO MHBEPTOPOB
1L ' - i ", _
MACTEF HACTFOEEH (X), TOACOEAMHEHHDIX K CETU. 3TO MHAMKATOPHbIW NapameTp,

RO -FB0 HaCOCOER 1 ero HeAb3st USMEHWTD.

w Knasuwen F1 MOXHO MOBTOPUTb  aBTOMAaTWUYECKMiA
. MOMUCK, €CAM MOKasblBAaEMOE 3HaYeHUe “X” OTAMYaeTca OT
MoEToPHMTE Ok peanbHOro 3HaueHus.

EcAM NpW BBINOAHEHUU HECKOABKMX MOUCKOB 3HauYeHue
BCE €lle He CXOAUTCA, TO BEPOATHO UMeeTcA owmnbka
COEANHEHMA B CETU UHBEPTOPOB.

\S5;

- o | Py Mepea BbLINOAHEHWEM AQHHOTO MyHKTA  HEO6X0AMMO
MACTEF HACTFOEEH NPOBEPUTb HanpaBAEHWE BpalLeHUs ABUraTeAs Hacoca
FPOTALHMOHHEE TELCT C MOMOLUBID TPadUUECKOro 3HaKa, KOTOPbIM Ha Hero

. HaHECEH: OHO MOXeT ObiTb MO 4acoBOW WAM MNPOTUB
1 4acoBOW CTPEAKM B 3aBUCMMOCTU OT MOAEAU Hacoca.

CTarT B 3TOM MyHKTE MOXHO YBUAETb, KaK ABUraTeAb BbIMOAHSIET

MOCAEAOBATEALHOCTb  MEAAEHHbBIX MOBOPOTOB, MO3TOMY

@ MOXHO MPOBEPUTH, YTOBbI HANPABACHWE BPALLEHNS GbIAO

NPaBUALHbLIM. [lepea OCTAHOBKOM ABMraTEAS! BBINOAHSIOTCS
6 TeCTOB BpaLLEHMS.

KnaBuwa F1 3anyckKaeTt TeCT BpalleHUA 3aHOBO.

I"I Fh ﬁ :E: H _“ b H F:I H P lj T H u1 I_,.i ::I Ecav  HanpaBAeHWe  BpalleHWs  HeBepHoe, CAeayeT

Bbl6path cTpeankamu NO (HET) 1 3anyctutb TeCT 3aHOBO,
0A HaxaB KnaBuy F1, 4yTo6bl NPOBEpPUTb, YTO HanpaBAeHWe
HET BpaLLeH1s 6bIAO YCNELLIHO U3MEHEHO.

MoeToPKMTE

BN\,

ol Y6eAUBLUMC, YTO HampaBAEHWE BpalLeHUs NpPaBUAbHOE,
N cnepyet Bbibpath YES (AA) W 3aTemM NpuHATb, Haxas
KnaBuLy F2.

HacTrobe s Uro6bl YBEAMUWTH MAM CHU3WTH MMraloWee 3HadYeHue,
CAEAYET MCMOAB30BATb KAGBMILM CO CTPEAKAMW U C
BaTe H EBEFPEMEHH NOMOLLBIO KAGBUWIK F2 M3MEHATb ero Ha caeaylollee
- . 3HaueHue. MocAep0BaTEAbHOCTb 3HAYEHUIA TaKoBa:
2efBEiy22 - 11843

Crenn Bonees

AEHb — MECAL, — F0A — YAC — MUHYTbI

B HWUXHEN AEBOW YacCTW AUCNAES MOKa3aH AeHb HEeAeAM,
BbICUATAHHbI aBTOMATMUYECKU COTAACHO BBEAEHHOM AaTe.

PR o |y | | e [MocAe n3ameHeHus NOCAEAHEro 3Ha4yeHus (MUHYTbl) CAeAYEeT
HECTROHERA (MuHYTH) CAeAY

YTBEPAUTD U3MEHEHUS, HAXaB KnasuLy F2.
LaTl W O EBRPEMEHH

Mpumeyanue: B A0OGOI MOMEHT HACTPOMKU AATbI MOXHO
e @122 (- (11289 BEPHYTLCS K MPEAbIAYLLEMY MOKA3aTEAID, HAaXaB KAaBHULLY
F1.
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A \ o D B 3TOM NyHKTe CAeAyeT BBECTU HOMMHAAbHOE NoTpebAeH e
MRCTEF HARCTFRUOMEEH ABUraTensi, YBEAUUWUTb WAM CHW3UTb 3HAUYEHWE MOXHO
TOROD BEBEHMIMATEDNA C MOMOLLBIO KAGBWLI CO CTPEeAKaMM, @ YTBEPAUTb - C

= . ol NMOMOLLbIO KAABULLK F2.

aa E HmF

Mpumeyanue: HomuHanbHOe noTpebAeHWe YyKa3aHO Ha
MMeHHON Tabanuke ABuratens. CaepyeT BbibpaTb BepHoe
3HayeHue. Hanpvmep, npu MOACOEAMHEHMU WHBepTOpa
MT HyxHO BbibpaTb 3HaueHue 230 V, a Aaa uHBepTopa TT
-400 V.

12a) Pexxsum A: NOCTOAHHOE AABAEHUE

MECTEF HACTFROEEH As BBOAA LIKaAbI NpPeAeAbHOTo A@BAEHUSA
- - - ' NOACOEAMHEHHOTO MPEeoBpas3oBaTeA AABAEHWS CAEAYET

HEalla NMPEQEFASOEATEDN MCMOAb30BaATH KAGBHLLM CO CTPEAKAMMU.

18.8 Ear 370 3HaUYeHWe yKasaHOo Ha TaBAMUKE OCHOBHbIX NapameTpoB
0k npeobpasoBaTens AABAEHWS, M BCErA@ AOAKHO ObiTb

mexay 4 n 20 mA.
MACTEP HACTRPOHEEHM

MoATBEPAUTL BBEAEHHOE 3HAUEHMWeE - KhaBuLua F2.

AN BBOA@ 3HAUEHWSI AABAEHMS, HA KOTOPOM YCTaHOBKe
Tpebyetcs  pabotatb, MCMOAB30BaTb  KAABMLIM  CO

FaEOQHEE BaEBENEHHME CTpeAKkamu.
A BEar HeobxoAUMO TLLATEABHO CAEAWTb, UTOObI 3TO 3HAYeHWe
" Bcerpa ObIAO B MpeAenax IKCMAyaTaUMOHHOM KPWUBOM
Ok Hacoca, npu 3TOM HeobxoAMMO u3beratb  KpaWHWX

3HAUEHUI KPUBOW: C NOTOKOM, 6AM3KMM K O WMAM OYeHb
HU3KMX A@BAEHUI.

{

MoaATBEPAWTL BBEAEHHOE 3HaYeHUe - knasuwa F2.

CTOn 4acT. nNodoe Mo AOCTMXEHWIO AAHHOTO MyHKTa npeobpasoBareAb
4acToThl 3anporpaMmupyeTt cebs Tak, 4Tobbl 3HaTb, Koraa

HAFaTkE Ok NPEeKpaTUTbCA Harpyska MoToka, W TOTA@ OH AOAKEH
LnE CTARTH OCTAHOBMTLCA. AR TOTO OH MOXET 3anpocuTh nomouls,

v - uTo6bl MOHSATH XaPaKTEPUCTUKU YCTAHOBKM, K KOTOPON OH

MOACOEANHEH.

EcAv B 9TOT MOMEHT GyAeT 0BHapyXeHo, YTo AaBAEHUE

OTEFMTEHE NMPFHEOR YCTAaHOBKW PaBHO WAM Bbllle paboyero AaBAEHWS, TO
noAb3oBaTeAb OYAET MNPOMHGOPMUPOBAH O TOM, 4TO
HEOBXOAMMO OTKPbITb MOAAYy BOAbI Ha 060pyAoBaHwe,
uto6bl CHM3UTb AGBAEHUE AO 3HAUEHUs HUXe pabouero
A@BAEHUS.

4. 89Bar

320



——J=-TET

. - Koraa npuBoa 06HapPYXMT, YTO AABAEHWE BOAbI B YCTAHOBKE

= =N ; : i

SARPHTHA NPHEOAR HUXe paboyero, TO YCTAHOBLUMKY OYAET NPEAANOXEHO
] MOAHOCTBIO 3aKpbITb BbIMyCK BOAbl C 060OPYAOBaHWS Ha

- " yCTaHOBKY.
HaidnTeE OK
] - T 3a HECKOAbKO CEKYyHA W B 3aBMCMMOCTU OT MOLLHOCTU
I - %
cTon HACT. NoHCK ycTaHoOBKM, 060pyAOBaHWUE AOCTUTHET pabouero AaBAeHUs,
yTo6bl aBTOMATMUYECKM paccuuTaTb KOHEYHYIO YacToTy
060pyAOBaHUSA.
4 . BEar 48, 2H=
- - = - . Mocne pacuyéta KOHEUHOW 4acToTbl Mactep HaCTPOMKM
X e -
CTON HRACTOTH KOHOUIypaLMK NOKaXET NOAyUYEHHOE 3HAaUEHWE 1 3anPOCUT
48, 2H= NOATBEPXAEHWE PACCUUTAHHOMN YaCTOTbl OT YCTAHOBLLMKA.
MoETOFMTE ok

& U &

OH TakXe Ha HEeCKOAbKO CEKyHA, AO MOKasa OCHOBHOro

FRAEOTA MACTEFA 3KpaHa, NOKAXET TEKCT, COOBLLAIOLLMIA O TOM, UTO MacTep
HAECTROAEEH 2AREPUEHO YCTaHOBKM yCMELLHO 3aBepLumnA paboTy.
ACNEMHHD

Mpumeuanue: Bce AaHHbIE, BBEAEHHbBIE UAM PACCUMTaHHbIE MacTEPOM HaCTpOVIKM, Moryt 6bITb NO3XE M3MEHEHDI
yepes3 MEHK YCTaHOBKN.

MACTEP HACTPOMKHW 3ANYCKA B CUCTEMAX C ABYMSA AW BOAEE HACOCAMMU

B cuctemax ¢ AByMA MAM Boaee HacocamMu MacTep HacTPOKK ByaeT paboTaTh Ha BCEX YCTAHOBKAX B OAHO
1 TO Xe Bpems.

Korpa mactep HacTpPOMKW 3aKOHUMT C OAHOM W3 YCTaHOBOK, BC€ OCTaAbHble YCTaHOBKW B CETU ﬁyAyT
NOAHOCTBIO 3anporpaMMUpPOBaHbl C TeMU Xe AaHHbIMU. OcTaHeTCcsi AMLIb NPOBECTU pOTaLLVIOHHbIl;I Tect
MacTepa HaCTPOMKM Ha BCEX OCTaAbHbIX Hacocax.

[locAe BbINOAHEHUSI BCEX POTALMOHHbBIX TECTOB MHBEPTOPbI 6yAyT NOAHOCTbBIO 3anporpamMmMmmnpoBaHbl.
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12b) Pexum B: AHOOEPEHLLUAABHOE AABAEHUE

Ha atom Lwware noAb3oBaTeAb MOXET pellnTb, UMeTb AU 1 ceHcop AMPdEPEHLMaAbHOTO AGBAEHUSA UAU
2 He3aBWCUMbIX CeHcopa AaBAeHUS. Bbi6op OAHOM MAM BTOPOWM OMUMKM BAMSIET HA MacTep HacTponku. C
MOMOLLLbIO KAQBMLL CO CTPEAKaMU HyXHO Bblbpath Onumto A nan Onumto B. Haxatuem knasuwun F2 atot
BbIOOP NOATBEPXAAETCS.

OMLHUA A ONLuHUA B

FOonl-BO0 CEHCOFROE: FOonl-BO0 CEHCOROE:
1 AW EPEHWHAAEHEE 2 NPREOERPAZOBATENA
CEHCOF BARBINEHHE L BREHMA

Ok Ok

V& U &

OMnLuHA A: 1 CEHCOP AUOOEPEHLUAABHOTI O AABAEHUSA

o . - o] e 1 CneayeT Bbl6paTb  MWHWMaAbHbIA  AMANA30H  LIKaAbI
L [ LA B b
MARCTEF HRCTFOEEH npeobpasoBatens AMddepPEHUMaAbHOTO AGBAEHUS, TO €CTb,
SHEY. DEaBRINEHHSE - d M- nokasaHus B 6ap B TOT MOMEHT, KOoraa npeobpasoBaTtenb
AACT MHBEPTOPY NokasaHue B 4mA.
8.8 EBar

0k HaxaTtnem knaBuLn F2 noaTBEpXAETCA BbI6OP 3HAUEHMA.

-

F2
- - . o CheayeT Bbl6paTb MaKCMMaAbHbIA  AMaNa3oH  LUKaAbl
MACTEF HACTFOHEH npeobpasoBatens AMddEPeHLMANbHOTO AGBAEHUS, TO €CTb,
IHEY. LAaBRNEHHA-20ma - nokasaHusi B 6ap B TOT MOMEHT, koraa npeobpasoBaTenb

AacT UHBEPTOPY NokasaHue B 20mA.

i8.8 Bor
Haxatnem knaBuium F2 NOATBEPXAAETCA Bbl60p 3Ha4YeHunq.

0k
{

Onuue B: 2 AATYUKU U3BbITOYHOI O AABAEHUA

MECTER HAaCTPOEEHW M\ BBOAA  WIKAAbl  MPEAGABHOTO  AABAEHMS
— . - .= - NOACOEAMHEHHOTO npeo6pasosaters AABAEHUS
W H ' ) =] L CAEAYET WCMOAb30BaTb KAGBMIUM CO  CTPEAKaMU. 310
WEanlha NPEQEFPASOEATEDN 3
~ 3HaUeHMe yKasaHo Ha TaBAMUKe OCHOBHbIX NapameTpos
18.8 Ear
npeobpasoBaTeAs A@BAEHMS, M BCETAA AOMKHO ObiTb
ok mexay 4 u 20 mA.

@ MoATBEPAUTL BBEAEHHOE 3HAUEHHE - KhaBuLLa F2.
F2
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OBLLLEE AASl ABYX OMLLUH A(1 CEHCOP AUOOEPEHLIUAALHOIO AABAEHHSA)
U B (2 AATYUKA U3BbLITOYHOI 0 AABAEHHUA)

Al . - ATy AAS BBOA@ 3HAUEHUs AGBAEHUS, HA KOTOPOM YCTaHOBKE
MACTEF HACTFOGEEH Tpebyetca  pabotath, WCMOAb30BaTb  KAGBULIM  CO

FREOHMEE ABABAEHHE cTpenkamu.

2.5 EBar HeobXx0AUMO TLLATEABHO CAEAWTb, UTOObI 3TO 3HAYEHUEe
N BCeraa ObiAO B MpeAenax 3KCMAyaTaUMOHHOW KPUBOM
0k Hacoca, npu 3TOM Heobxoaumo u3beraTb  KpaHWX
- 3HauYeHU KpPWBOMW: C MOTOKOM, OAM3KMM K O WMAM OYeHb
@ HU3KUX AQBAEHUI.

MoATBEPAUTL BBEAEHHOE 3HAUEHMWE - KhaBuLla F2.

. . N C NOMOLLbIO KHOMOK Mbl MOXEM Bbl6paTb MUHUMAABHYHO
MACTEP HACTROEKEH paBouyio YACTOTY HACOCA.
. ., - ol e - -
MHHHMANEHA A HACTOTA MoATBEPAUTL BBEAEHHOE 3HAaYeHWe - KhaBuLua F2.
25.8 Hz
Ok
-
PAEOTAE MACTEFRA OH TakXe Ha HECKOAbKO CEeKYHA, AO Nokasa OCHOBHOrO
. - T . 3KpaHa, NOKaXeT TEKCT, COOOLLAIOLLMA O TOM, YTO MacTep
HaCTFROAEMWM ZREBEERPUEHA YCTAHOBKM YCMELWHO 3aBEPLUMA paboTy.
ACOEWHD

12¢) Pexxum C: DUKCUPOBAHHbLIE O6OPOTbDI

B 3TOM pexunmMe UHBEPTOP NOAAEPKMBAET GUKCUPOBAHHbIE 060POThI ABUTraTEAS, YCTAHOBAEHHbIE
onepaTopom.

CKOpOCTb ABUraTensi B TaKOM CAyYae MOXET UBMEHATLCS BPYUHYHO.

P1 H |:: T E P H Ii'l I:: T F, l:' ﬁ I_.-: H Haxumas Ha KHOMKW CO CTPeAKamu, MOXHO YCTaHOBWTb

HenpepbIBHYIO PaBoUyto 4acToTy Hacoca.
FakBEodaH HacTOoTA

25 .8 H=z

MoATBEPAUTL BBEAEHHOE 3HAUEHMWE - KhaBuLua F2.

ok

U &
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OH TakXe Ha HECKOAbKO CEKyHA, AO MOKasa OCHOBHOTO
3KpaHa, MoKaxeT TEKCT, COOBLLaoLMIA O TOM, YTo MacTep
YCTaHOBKM YCMELLHO 3aBEPLUUA paboTy.

FrEOoOTa MBCTERA
HaCTPROAEREH ZAEBERPWUEHA
ACNEWHD

12d) Pexxum D: NOCTOAAHHAAI TEMIEPATYPA

B aaHHOM pexume MHBepTop obecneunBaeT COXpaHEHWe MOCTOSHHOW Temmepatypbl B cucteme. Aasi
AaHHOro pabouero pexuma ceHcop TemnepaTypbl AOAKEH ObiTb pacnoAoXeH B MecTe, rae Tpebyetcs
KOHTPOAb TEMMEepaTypbl.

Mpumeuanue: AN cucTeMbl HarpeBa ycTaHoButb 6. TOYHAA PEFYAMPOBKA napametp 6.03 Ha
“MOAOXMTEABHBIN”, @ AN CUCTEMbBI OXAAXAEHUS yCTaHOBUTL 6. TOYHAA PETYAMPOBKA napametp 6.03 Ha
“OTpULATEABHbIN".

0CTOpOXHO: MCI'IOI\bSyﬁTe TOAbKO MPaBWMAbHBIM TWM CeEHcopa Temnepartypbl B 3aBUCUMOCTU OT €ro
NPUMEHEHUA.

MACTERF HACTFOHERH
HeaMFaEBEITEHHME PRI
MMonoxWTeneHEA

MmeeTcsi BO3MOXHOCTb Bbl6paTb MOBEAEHWE WHBEpTOpa
4acToTbl HA OCHOBAHWM YTEHUS AAHHbIX Temnepatypbl, TO
ecTb, €CAM TemnepaTypa MoBbILIAETCA, TO HanpaBAeHWe
Pl caeayeT ycTaHOBUTL Ha “MOAOXMTEABHBIN”, U ABUTaTEAb
3aMeANUTCS.

-
D I"'- C Apyron CTOPOHbI, €CAM Temnepatypa MoBbIlLaeTcs, U

@ 3HaueHue YycTaHaBAMBaeTcsa Ha “OTpuuatenbHbl”, TO
F2

ABWraTeAb YCKOPUTCS.

Haxatnem knasuwmn F2 noateepxaaetca Bbl60p 3HayeHus.

MAECTERF HACTPOHEH MoXHO BbibpaTb Temnepatypy, KOTOpyld Heob6Xx0AUMO
- . - . 06HapyXuTb, KOTA@ CEHCOP Temnepatypbl AOCTUraeT
SHAaHY . TEMO-FR <d4Mol CBOEro MUHUMAALHOTO 3HaueHUs (4mA).

B.B 20 HaxaTtuem knaBuLLK F2 noaTBepxAaeTcs BbI6op 3HaUeH!s.

Ok

F2
A X . o s [ 1 MoxHo BbifpaTb TemnepaTtypy, KOTOPyl HeoBX0AMMO
MACTEF HACTFOREH 06HapyXWTb, KOrA@ CEHCOP TEMMEPaTypbl AOCTUraeT

ZHAaY. TEMMO-PFPHEH <28 me CBOETO MaKCUMaABLHOTO 3HaueHns (20mA).

186.8 =0C

Haxatem knasuwm F2 noatBepxaaetcs BbI6Op 3HaUYEHUs.
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MAaCTERF HACTPFOEREHK
FRrEOHYMAaA TEMNEFATH*FA
28 .8 =20

MAaCTERF HACTPFOEREHK
cToOn TEMMO. KOFPPERKWHA
18.8 =20

MACTERF HACTFOHERH
MHHMMAdEHAR HRCTOTA

25 .8 =20

FREOTA MACTERHA
HACTFOEEH 2ABEFWNEHA
ACNEWHD

MOXHO YCTaHOBUTb MOCTOSIHHYIO XEeAaemyto Temnepartypy
B cUCTEME.

HaxaTtuem knaBuLim F2 noaTBEpXAAETCA BbIOOP 3HAUEHMS.

CucteMa YCKOPWUT MAM 3aTOPMO3MUT Hacoc, UTobbl Bceraa
NOAAEPXMBATb NOCTOSIHHYIO TEMMNepaTypy, yCTaHOBAEHHYIO
B NpeAblAyLLeM nyHKTe. Ho ecan Temnepatypa AOCTUrHeT
AMbdepeHUmMana, yKkasaHHOTO Ha AaHHOM 3KpaHe, U
CTaHET Bbille (eCAM bbiA Bbi6paH MOAOXUTEAbHbIW Pl) MAM
HUXe (ecan 6biA BbibpaH OTpuuateAbHblii Pl), To Hacoc
OCTaHOBMTCA.

Haxatnem knasuwmn F2 noateepxaaetca Bbl60p 3Ha4YeHunA.

C MOMOLLUbIO KHOMOK Mbl MOXeM Bbl6paTb MUHUMAAbHYIO
pabouyto yactoty Hacoca.

MoATBEPAUTL BBEAEHHOE 3HAUYEHUE - KnaBULWa F2.

OH TakkKe Ha HECKOAbKO CEKyHA, AO MOKas3a OCHOBHOIO
3KpaHa, NOKaxXeT TEKCT, COOBLIAIOLLMIA O TOM, UTO MacTep
YCTaHOBKM YCMELIHO 3aBepPLUMA pabory.
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12e) Pexxum E: AMOOEPEHLLIUAABHAA TEMIMEPATYPA

B pAaHHOM pexumMe UHBepTop obecneunBaeT coxpaHeHue AnddepeHLMansHON TeMnepaTypbl B CUCTEME.
310T pabounit pexum Tpebyet Haanumne ceHcopa AuddepeHLManbHOM TEMNepPaTypbl UAK Xe ABYX CEHCOPOB
TemnepaTypbl 0OAMHAKOBOro TEMNEPATYPHOro HOMUHaAA.

OcTopoXHO: MCﬂO/\bByVITe TOAbKO MPaBUAbHbLIA TUM CeHcopa Temnepartypbl B 3aBMCUMOCTU OT €ro
NPUMEHEHUA.

Mpumeyanne: B pexume KOHTPOAS TeMnepaTypbl BO3MOXHO MOTpeByeTca PeryaMpoBKa HacTpoek
NPOMNOPUMOHAABHOMO M MHTErPaAbHOrO KOHTPOAS B 3aBMCMMOCTM OT PaCCTOSIHUS MEXAYy CEHCOpPOM
TEMNEpPaTypbl U TENAOOBMEHHUKOM.

Ha aTom ware noAb3oBaTeAb MOXET PELLUTb, UMETb AU 1 CEHCOP AUPPEPEHLIMANBHOTO AGBAEHUSA
AW 2 HE3ABUCUMbIX CEHCOpPa AaBAEHUS. C NOMOLLIbIO KAGBULL CO CTpeAkamu BbibpaTth Onumio
A uan Onumto B.

Haxatnem knaBuwmn F2 noatBepxAaeTcs BblOOp 3HaYEHUS.

FOn-EB0 CEHCOROER: FOn-EB0 CEHCORPOER:
1 AHeEPEHYHATEHEBE 2 TEMMERATYE L
CEHCOF TemneraT P CEHCOFR
Ok [k
O O
P . [ s e e MMeeTcs BO3MOXHOCTb BbiGpaTb noBeaeHMe MHBEpPTOpa
MARCTEF HACTFROAEEH YaCTOTbl Ha OCHOBAHWM YTEHMS A@HHbIX TEMMEPaTypbl, TO
HanNMPAEBEINEHHKWE PFI €CTb, €CAM TemnepaTypa NoBbIlAeTCs, TO HanpaBAeHWe
] Pl caeayeT ycTaHOBUTB Ha “MOAOXWTEABHBIN”, U ABUTaTEAD
Moo EMTe e HEA sameaTes.

C ApYyron CTOpOHbI, €CAM TemnepaTtypa MoBblIAETCA, U
3HayeHWe ycTaHaBAMBaeTcA Ha “OTpuuaTenbHbIin”, TO
ABMraTeAb YCKOPUTCS.

Haxatnem knasuwm F2 noateepxaaetca Bbl60p 3Ha4YeHunA.

MoxHO BbibpaTh Temnepatypy, KOTOpytd HeobXOAMMO
06HapyXuTb, KOrA@ CEHCOp Temnepartypbl AOCTUraet

MARCTERF HACTRPOHARH

SHEaHY . TEMDOD-FPERH (4o CBOEro MMHUMaALHOTO 3HaueHs (4mA).

@ .8 =2C Haxatnem knaBuwm F2 noatBepxaaetcs BblbOp 3HaYeHus.

Ok

F2
A [ . | o [ | oes 1 MoxHO BbibpaTb TeMMNepatypy, KOTOpyld HEOBXOAMMO
MACTEF HACTFOHEEH obHapyXWTb, KOrA@ CEHCOp Temnepatypbl AOCTUraeT

ZHAaY . TEMMO-FH <28 ma s CBOEro MaKCMMaAbHOrO 3HaueHuA (20mA).

1a@d.a =2C Haxatnem knaBuLin F2 noaTBEpXA@ETCA BbI6OP 3HAUEHMA.

Ok

V&
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MACTERF HACTPOEEH
FREOHYAA TEWMMNEFATHFA
8.8 20

Ok
U &
MACTER HACTRPOHARH
MHHHMAIEHAR HACTOTHA
25 .8 =20

FREOTA MACTEFRA
HaCTPOEEHW ZABEPWUEHA
ACNEWHD

MOXHO YCTaHOBWTb MOCTOAHHYIO XeAaemyto Temneparypy
B cucteme.

HaxaTtnem knaBuLum F2 noaTBEpXKAETCA BbIGOP 3HAUEHMS.

C NOMOLLBK KHOMOK Mbl MOXEM BblﬁpaTb MWHUMaAAbHYHO
pabouyto yacToTy Hacoca.

MoATBEPANTL BBEAEHHOE 3HAYeHUWe - kKnasuwa F2.

OH TakXe Ha HEeCKOAbKO CEKYHA, AO NoKasa OCHOBHOMO
3KpaHa, NMOKaXeT TeKCT, COOBLAtOLLMI O TOM, YTO MacTep
YCTaHOBKUW yCMeLwHO 3aBepLUnA paﬁoTy.
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BXOAHOW CUTHANA

5.31 AABAEHUE IN 4

13 - MEHKO HACTPOEK
| A: NOCTOSHHOE AABAEHMS |
[ | | | |
| coewvers | | omcnen | [soopwn] | 4pvanon | [ 5 TPORBHHGE 6. PETYAPOBK!
1.1 YCTABKA 2.01 TEMIEPATYPA 5.01 A3bIK 5,35 SLAVE 1V 6.01 7IPONIOPLIMOHANGHAR
MABAEHMS MOAYAR : YCTABKA AABAEHUSA KOHCTAHTA
2,02 AHANOTOBbIA 5,02 EAVHHLLbI 5.36 SLAVE 9V 6.02UHTErPAABHAS
‘ 14 TOK ABUTATEAS ‘ ‘ CHrHAN 1 ‘ AABAEHHS! ‘ ‘ YCTABKA AABAEHMS! ‘ ‘ KOHCTAHTA ‘
1.5 HANPABAEHUE 2.03 AHANOTOBbIV 5.04 NPEOBPA3OBATEAb 5.41 BbIXOAHOW 6.04 YACTOTA
BPALLIEHMSA CUTHAA 2 AABAEHHS MUH 3MKMM PEAE 1 MEPEKAHOUEHMA
3HAYEHVE (4 wA)
1.6 KOHEYHAS ‘ ‘ 2.040-10V ‘ 5 OSTPEORPAZOBATENS ‘ 5.42 BbIXOAHOM ‘ ‘ 6.05 KOHEYHAS ‘
‘ YACTOTA BXOAHOM CHTHAA AABAEHHA MAKC 3K PEAE 2 YACTOTA MAHEBPA
3HAYEHME (20 mA) —
1.7 AMOOEPEHLMAA | [ 2.05 5,43 IPOTPAMMA 6.06 PREDKOSC
3ANYCKA TEPMOPE3HCTOP 5,08 MYHAMANGHAR BKAIOUEHMUS 1 ZATRZYMYWANIA
ABHTATEAR PABOYAA YACTOTA
5,44 BPEMSA NYCKA 6.07 AAPEC
2.06 YACOB MOA 5.09 MAKCHMANbHAS | LMPOTPAMMbI 1 NPOTOKOAA MOABAC
HANPAXEHHEM PABOYAS YACTOTA
géﬁA ﬁSEB'\A/Iﬂ 6.08 CKOPOCTb
2,07 YACOB PABOTHI 5,10 NIPOMOPUMOHANGHOE | | NPOTPAMMBIL HEBE%&‘&';'\AA%'R’E'XC
NOBBILIEHHE
5,46 IPOTPAMMA
2.08 KOAUYECTBO 5.11 MAKCUMAAbHOE BKAIOYEHNS 2
3AMYCKOB KOAMYECTBO
BKAIOYEHHbIX HACOCOB
2.09 AUCKPETHbIN ﬁ;‘grgm'v'miﬂgc'“\ 6.10 C5POC XYPHAMA
BXOAHOM CHTHAAL 5.12 OTCPOUKA PEIVCTPALIMK
OCTAHOBA MABHOTO ABAPUMHbIX CUTHANOB
2.10 AVICKPETHbII HACOCA 5,48 BPEMS
BXOAHOM CHTHAA2 OB 12 6.11 CEPOC KYPHAMA
5,13 HAYANBHAR YACTOTA PEFUCTPALIM
= BCTOMOTATEALHOTO KOAMUECTBA 3ANYCKOB
2.11 AVICKPETHBIN
BXOAHOM CHTHAA3 0BOPYAOBAHHS ﬁi;lEgA ;ﬁggﬂhm .
- 5,14 OTCPOYKA 3ATYCKA|  LMEPETPYSKE AABAEHNA
2.12 AMCKPETHbBIM BCMOMOTATEALHOMO .
BXOAHOW CUrHAN OBOPYAOBAHMA 5.54 AKTUBHbIA CUTHAA
_ XOAOCTOTO XOAA
2.13 BbIXOAHOM 5.15 OTCPOYKA OCTAHOBA
3MKMM PEAE 1 BCMOMOTATEABHOTO 5,56 OTCPOUKA CHTHANA
N 0BOPYAOBAHHA XOAOCTOrO XOAA
2.14 BbIXOAHOW
3MKUM PEAE 2 5,16 BPEMS! AHL
5,57 ABAPYIIHbIV CHTHAN
MEPEHANAAKM 0 PA3PHIBE TPYGONPOBOAA
2.15 BEPCHS
NPOrPAMMHOI0 5.17 UHTEPBAA P P
2.16 KOHC. 5.18 AUCKPETHBIN
MOLLHOCTb HACOCA BXOAHOM CHTHARL BN R cTop
5.19 AABAEHME IN 1 5.60 TEPMOPE3UCTOP
ABMIATEAR TRIGGER
u LEVEL
5,22 AMGKPETHbIVA
BXOAHOV CHTHAA2 5.61 OUKCALIMS
NAPAMETPOB
5.23 AABAEHMUE IN 2 562 HACTPOTA
AATbI U BPEMEHM
5.26 AUCKPETHbIIN
BXOAHOM CHTHAA3 5,63 KOHEYHAS! YACTOTA
SEARCH WIZARD
5.27 MBAEHVE IN 3 564BO3BPATK
3ABOACKHM HACTPO/IKAM
5.30 AUICKPETHBI 10 YMOAUAHHIO
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| B: ANOOEPEHLIMAABHOE AABAEHME |

[
I I I I
a.momeii | [sooehm| | 4.pvanon | | 5 TPOIBRITHE

T
1.1 YCTABKA 2.01 TEMIEPATYPA 5.01 736K 5,36 SLAVE 9V 6,01 7IPONIOPLIMOHANGHAR
MABAEHMS MOAYAR - YCTABKA AABAEHHS KOHCTAHTA
2,02 AHANOTOBbIA 5,02 EAUHHLIbI 5.41 BbIXOAHON 6.02UHTEIPAALHAS
‘ 14 TOK ABUTATEAA ‘ ‘ CUTHAA 1 ‘ ABAEHHS ‘ 3WKAM PEAE 1 ‘ ‘ KOHCTAHTA ‘
1.5 HATIPABAEHVE 2.03 AHANOTOBbIV 5,04 [IPEOGPA30BATEAb| | 5.42 BLIXOAHOM 6.04 YACTOTA
BPALLIEHMSA CUTHAA 2 AABAEHHS MAH 3MKUM PEAE 2 MEPEKAIOYEHUSA
3HAYEHME (4 mA)

5,43 IPOTPAMMA 6.07 AAPEC
gﬁ;,{}‘;fﬁﬂﬁ;’,{ﬁgﬁ“% ‘ BKAOYEHMS 1 ‘ ‘ MIPOTOKOAA MOABAC ‘
3HAYEHME (20 mA)

2.05 5,44 BPEMA NYCKA 6.08 CKOPOCTb
TEPMOPE3HCTOP 08 MURVIMANBAAR MPOrPAMMbI 1 MEPEAAUM AAHHBIX
ABHTATEAR S HMANHY MPOTOKOAA MOABAC

5,45 BPEMA

2.06 YACOB MOA OCTAHOBA
5,46 IPOrPAMMA
2,07 YACOB PABOTHI 5,10 TPONIOPLMOHANGHOE | | BKAIOYEHHS 2 Eg}%}ﬁ&ﬁyp"w
NOBBILIEHVE ABAPUVHIX CHTHAAOB
5.47 BPEMS MYCKA
2.08 KOAMYECTBO
3ATYCKOB Ry MBKCHMARLHOE MPOrPAMMbI 2 6.11 CBPOC KYPHANA
BKAHOYEHHBIX HACOCOB PETUCTPALIAU
2,09 ACKPETHBIN 5,48 BPEMS! KOAMUECTBA 3ATYCKOB
BXOAHOM CHIHAAL 5,13 HAYANBHAS YACTOTA ﬁ&{,‘}ﬂﬁmm
_ BCTOMOTATEAHOTO
2.10 AVICKPETHbII OPYAOBAHHA
BXOAHOW CHTHAA2 ﬁ;‘&{,ﬁgg‘mmﬂ 0
5.14 OTCPOUKA SATYCKA| | IEPETPYSKE AABAEHUA
2.11 AVICKPETHBIN BCMIOMOFATEALHOTO
BXOAHOM CMTHAA3 0BOPYAOBAHUA 550 YRO%E%bC
ABAPUIHOTO CHTHANA
2.12 AMCKPETHbIN géﬁo‘ﬂgﬁgﬁm%w"“ TEPENAAA AABAEHUS
BXOAHOM CHTHAAG A -
_ 5,54 AKTUBHbI CHTHAA
2.13 BIXOAHOM 5.16 BPEMH XOAOCTOTO XOAA
3MKMM PEAE 1 f
MEPEHAMAKM
_ 5,55 M0POT
2.14 BbIXOAHOW CPABATBIBAHWA TPUITEPA
3MKUM PEAE 2 B TERBA XOAOCTOTO XOAA

2.15 BEPCHA = 5.58 AKTVBHbII ABAPHiiHbI
5.18 AUCKPETHbI/
NPOrPAMMHOTO BXOAHOM CHTHARL CHUTHAN HANPAXEHWA

OBECEYEHHS!

5,59 TEPMOPE3WCTOP
2.16 KOHC. 5.19 AABAEHHE IN 1 ABMIATEASl TYPE
MOLLHOCTb HACOCA

= 5.60 TEPMOPE3UCTOP
5.22 AMCKPETHbIW ABUTATEAA TRIGGER
BXOAHOW CUTHAN2 LEVEL

i1

5.61 OUKCALMA

5.23 AABAEHUE IN 2 NAPAMETPOB

5.62 HACTPOWKA
AT U BPEMEHU

5.26 AUGKPETHbII
BXOAHOM CHTHAA3

5.64 BO3BPATK
5.27 AABAEHUE IN 3 3ABOACKHM HACTPOMKAM
110 YMOAYAHHIO

5.30 AUCKPETHbIIA
BXOAHOW CHTHAAA

5.31 AABAEHUE IN 4

5.35 SLAVE 1V
YCTABKA AABAEHUA

Ll
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HbIE OBOPOTbI

.5 HANPABAEHUE

PALLLEHHMA

2.03 AHAAOTOBbI
CHUTHAA 2

2.05
TEPMOPE3UCTOP

ABMTATEA
2.06 YACOB M0A
HANPSXEHWEM
2.07 YACOB PABOTbI
3AMYCKOB
2.09 AUCKPETHBIA
BXOAHON CUTHAAL
2.10 AUCKPETHBIA
BXOAHON CUTHAA2
2.11 AMCKPETHBIN
BXOAHON CUTHAA3
2.12 AMCKPETHBIA
BXOAHON CUTHANA
2.13 BbIXOAHOM
3AXMM PEAE 1
2.14 BbIXOAHOM
3AXMM PEAE 2

2.15 BEPCHS

NPOTPAMMHOI0O
OBECNEYEHMA

2.16 KOHC.
MOLLHOCTb HACOCA

| C: OUKCUPOBAH
[
1. NAPAMETPbI
1.2 3ADAHHASA 2,01 TEMNEPATYPA ‘
CKOPOCTb MOAYAS
1.4TOK ABUTATEAS g#fHﬁqu\OFOBblﬁ ‘

|
I I I I
| [ amomen | [sommm| | apvoi | [ 5 IPOIBYRTNE

6. PETYAUPOBKH

5.45 BPEMAl 6.04 YACTOTA
5.01 A3bIK OCTAHOBA NEPEKAIOYEHMSA
NPOTPAMMBI1
5.02 EAUHULbI 6.07 AAPEC
DABAEHMS 5.46 NPOrPAMMA NPOTOKOAA MOABAC
BKAOYEHMS 2
5.04 IPEOBPA30BATEAD 6.08 CKOPOCTh
AABAEHMWS MUH 5.47 BPEM#I NYCKA NEPEAAUM AAHHBIX
SHAYEHME (4 MA) NPOTPAMMBI 2 NPOTOKOAA MOABAC
5.05MPEOBPA30BATEAb | [ 5.48 BPEMS 6.09 NAPUTET
AABAEHNS MAKC TAHOBA ;
ARBAEHNA MAKC ﬁgorPl?MMblZ NPOTOKOAA MOABAC
_ 6.10 CEPOC XYPHAAA
gﬂ%ﬂx‘;‘ﬂk"@%ﬁ"ﬂ 5,54 AKTUBHBIA CUTHAA| | PETUCTPALIMM
XOAOCTOTO X0AA ABAPHIHBIX CUTHAAOB
5.09 MAKCUMAAbHASA 5,55 [OPOT
PABOYAS YACTOTA CPABATbIBAHMS TPUITEPA ﬁg}ﬁgfé’,ﬂfu’y‘.‘y""“""
XOAQCTOTO XOAA KOAMYECTBA 3ANYCKOB
5,11 MAKCUMAABHOE
KOAMYECTBO 5.58 AKTUBHbII ABAPHFHbIA
BKAHYEHHBIX HACOCOB CHTHAN HAMPSKEHUS

5.16 BPEMA
NEPEHANAAKU

5.17 UHTEPBAA
TOAYKA HACOCA

5.18 AUGKPETHbIIA
BXOAHOM CHTHAA1

5.20 CKOPOCTbIN 1

5.59 TEPMOPE3UCTOP
ABWTATEAA TYPE

5.60 TEPMOPE3UCTOP
ABUTATEAA TRIGGER
LEVEL

5.61 OUKCALUA
NAPAMETPOB

5.62 HACTPOVKA
AATbI M BPEMEHM

i

5.22 AUGKPETHIIA
BXOAHOM CHTHAA2

5.24 CKOPOCTb IN 2

5.26 AUCKPETHBIN
BXOAHOW CUTHAA3

5.28 CKOPOCTbIN 3

5.30 AUCKPETHBIN
BXOAHOW CUTHANG

5.32 CKOPOCTb IN 4

5.37 SLAVE 1V
3AAAHHAA CKOPOCTb

5.38 SLAVE 9V
3AAAHHAA CKOPOCTb

5.41 BbIXOAHOW
3AKNAM PEAE 1

5,42 BLIXOAHON
3AKWM PEAE 2

5.43 NPOrPAMMA
BKAKYEHUA 1

5.44 BPEM#A NYCKA
NPOrPAMMbI 1

5.64 BO3BPATK
3ABOACKWM HACTPOUKAM
N0 YMOAYAHHIO
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| D: NOCTOSAHHAS TEMTEPATYPA |

2.12 AMCKPETHBIA
BXOAHON CUTHANA
2.13 BbIXOAHOM
3AXMM PEAE 1
2.14 BbIXOAHOM
3AXMM PEAE 2

2.15 BEPCHS

NPOTPAMMHOI0O
OBECNEYEHMA

2.16 KOHC.
MOLLHOCTb HACOCA

I
5. IPOABYHYTBIE

5.18 AMGKPETHIIA
BXOAHOM CHTHAA1

5.21 TEMNEPATYPA

5.22 AUGKPETHbIIA
BXOAHOW CHTHAA2

5.25 TEMNEPATYPA

5,58 AKTHBHbII ABAPYIHbITH
CHTHAN HATIPAXEHWS
5.59 TEPMOPE3UCTOP
ABWTATEAS TYPE

5.60 TEPMOPE3UCTOP
ABUTATEAA TRIGGER
LEVEL

5.26 AUCKPETHBIN
BXOAHOM CUTHAA3

5.29 TEMNEPATYPA
IN

5.30 AUGKPETHBIIA
BXOAHOM CHTHAAA

5.61 OUKCALIMA
NAPAMETPOB
5.62 HACTPOVKA
DATbI U BPEMEHU

5.64 BO3BPAT K

3ABOACKUM HACTPOIKAM
10 YMOAYAHUIO

5.33 TEMNEPATYPA
IN4

5.39 SLA!

TEMNEPATYPA

5.41 BbIXOAHOW
3AKNUM PEAE 1

5,42 BLIXOAHON
3AKUM PEAE 2

5.43 NPOrPAMMA
BKAKYEHUA 1

| | |
| coewvers | | omemen | [sooew] [ 4.pvuon | | S TPORMR 6. PETYAPOBK!
1.3 3AAAHHAS 2.01 TEMNEPATYPA 5.01 3bIK 5.44 BPEMSI NYCKA 6.01 NIPONOPLUOHANGHAR
TEMMEPATYPA MOAYASE - NPOrPAMMbI 1 KOHCTAHTA
2.02 AHANOTOBbIH 5.03 EAMHULIbI 5.45 BPEMA 6.02UHTEIPAAbHAS
‘ 1.4 TOK ABUTATEAR ‘ ‘ CHTHAA 1 ‘ TEMIEPATYPbI OCTAHOBA KOHCTAHTA
NPOrPAMMbI1
1.5 HATPABAEHUE 2.03 AHANOTOBbIV 5.06 CEHCOP 6
‘ BPALLEHMSA ‘ ‘ CHTHAA 2 ‘ TEMNEPATYPbI MUH 5.46 IPOTPAMMA
3HAYEHME (4 mA) BKAIOYEHMS 2
1.8CTON 2.040-10V 6.04 UACTOTA
TEMMNEPATYPHASA BXOAHOM CMTHAA 5.07 CEHCOP 5.47 BPEMSI MYCKA NEPEKAIOYEHUS
KOPPEKLIUS TEMNEPATYPbI MAKC NPOTPAMMBI 2
205 3HAYEHME (20 mA) 6.07 ADPEC
TEPMOPE3NCTOP 5.48 BPEM#A NPOTOKOAA MOABAC
ABUFATEAR 5.08 MUHUMAABHAS OCTAHOBA
PABQYAS YACTOTA NPOrPAMMBI2 5.08 CKOPOCTb
2.06 YACOB MOA . MEPEAAUN AAHHBIX
HANPSOKEHMEM 5.09 MAKCUMAAbHAR! | | 5.51 CUTHAABHBI NPOTOKOAA MOABAC
PABOYAS YACTOTA YPOBEHb  _
bt
2.07 YACOB PAEOTHI NPEAEABHOM
5,11 MAKCUMAABHOE
RONMUECTRO TEMMEPATYPbI
BKAHOYEHHbIX HACOCOB — 6.10 CEPOC XXYPHANA
3ANYCKOB 5.52 CUTHAAbHBIN PETUCTPALMM
5.12 OTCPOYKA m’K%meHoﬁ ABAPUIHbIX CUTHANOB
2,09 AVICKPETHbIN RAcocA " MBHOT || nbERERLHol
BXOAHOW CUTHAAL TEMMEPATYPbI 6.11 CEPOC XXYPHANA
=16 BPEW Pgl'MCTP@LLMMa oo
2,10 AMCKPETHbI TIEPEHANAAKH 5.54 AKTVBHBIT CHTHA| L CVMECTBASATIVCKOB
BXOAHOM CUTHAA2 YOAOCTOTO XOAA
2.11 AICKPETHBIR T kTR 555 NOPOT
BXOAHOM CUTHAA3 CPABATBIBAHMSA TPUITEPA
XOAOCTOO XOAA
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| E: AMOOEPEHLIMANBHAS TEMTEPATYPA |

[
| | |
[s.xohma| | 4.pvaron | | 5 MPOIBMRITHE

5.45 BPEMA

(OHCTAHTA

6. PETYAUPOBKH
6.01NPOMOPLIMOHAABHASA
OCTAHOBA K
NPOrPAMMbI1

6.02UHTErPAAbHAA
5.46 NPOrPAMMA KOHCTAHTA
BKAKYEHUA 2

6.03 HAMPABAEHME
5.47 BPEMSI NYCKA pi
MPOTPAMMbI 2

5.48 BPEMA
OCTAHOBA
NMPOrPAMMbI2

6.04 YACTOTA
NEPEKAIQYEHUA

6.

5.51 CUTHAAbHBIA

YPOBEHb . 6.08 CKOPOCTb

WEPAVQAVI:A\(I;HOM NEPEAAYM AAHHBIX

TFEAEALHON NMPOTOKOAA MOABAC

” 6.09 NAPUTET

5,52 CUTHANbHBIV NMPOTOKOAA MOABAC

YPOBEHb )

nM[ﬁ‘E'X:EV,'\";'ﬁGBIHOM 6.10 CEPOC XYPHANA

TEMAEPATYPbI PETUCTPAU/M
ABAPMMHbIX CUTHAAOB

6.11 CEPOC XXYPHANA
PETUCTPALIMU
KOAMYECTBA 3ANYCKOB

5.54 AKTUBHbII CUTHAA
XOAOCTOTO0 X0AA

5.55 NOPOT
CPABATbIBAHWA TPUITEPA
XOAOCTOT0 X0AA

CUTHAA HAMPAXEHMA

5,58 AKTHBHbII ABAPYIHbITH ‘

| coevers || omomen |
1.3 3ADAHHAA 2.01 TEMNEPATYPA
‘ TEMTEPATYPA ‘ ‘ MOAYAR ‘ 5.01A3bIK
2.02 AHANOTOBbIiA 5.03 EAVHULbI
‘ 1.4TOK ABUTATEAR ‘ ‘ CUIHAA 1 ‘ TEMTNEPATYPbI
1.5 HANPABAEHVE | [ 2.03 AHANOTOBBIVA 5.06 CEHCOP
BPALLIEHVS CUTHAA 2 TEMNEPATYPbI MUH
SHAYEHVE (4 mA)
2,04 0-10V
BXOAHOV CUTHAA 5.07 CEHCOP
TEMMEPATYPbI MAKC
205 3HAUEHME (20 wA)
TEPMOPE3VCTOP
ABUTATEAR 5.08 MUHMMALHAS
PABOYAA YACTOTA
2.06 YACOB M10A
HANPSKEHMEM 5.09 MAKCHMAAbHASR
PABOYAS UACTOTA
2.07 YACOB PABOTHI S 1T MAKCHMATGHROE
KOAMYECTBO
2.08 KOVAYECTBO BKAOYERHIX HACOCOB
3AYCKOB
5.16 BPEMSA
2.09 AUCKPETHbIN NEPEHANAAKM
BXOAHOV CHTHAAL
5.17 MHTEPBAA
2.10 AMCKPETHbINA TOAYKA HACOCA
BXOAHOM CHIHAA2 -
5.18 AUCKPETHbI/I
2.11 AUGKPETHbINA BXOAHOU CUTHAAL
BXOAHOW CHTHAA3
5,21 TEMNEPATYPA
IN1
u 5,22 AMCKPETHbI/
2.13 BIXOAHON BXOAHOM CHUTHAA2
3WKUM PEAE 1
‘ 5,25 TEMNEPATYPA ‘
IN2

2.14 BbIXOAHOM
3AXKUM PEAE 2

2.15 BEPCUA
NPOTPAMMHOI0O
OBECNEYEHMA

2.16 KOHC.
MOLLHOCTb HACOCA

5.59 TEPMOPE3UCTOP
ABUTATEAA TYPE

5.26 AUGKPETHBII
BXOAHOM CHTHAA3

5.60 TEPMOPE3UCTOP
ABUTATEAA TRIGGER

5,29 TEMNEPATYPA
IN

LEVEL
5.61 OUKCALIMA
NAPAMETPOB

5.30 AUGKPETHbIIA
BXOAHOW CHTHAAA

5.62 HACTPOMKA
DATbI U BPEMEHU

5.33 TEMNEPATYPA
5.39 SLAVE 1V
3AAAHHAA TEMNEPATYPA

5.40 SLAVE 9V 3AAAHHAA
TEMNEPATYPA

5,41 BLIXOAHON
3AKWM PEAE 1

5.42 BbIXOAHON
3AXKUM PEA

5.43 NPOrPAMMA
BKAKYEHUA 1

5.44 BPEM#A NYCKA
NPOTPAMMbI 1

5.64 BO3BPATK
3ABOACKWM HACTPOUKAM
10 YMOAYAHUIO

| T
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14 - CIIUCOK NAPAMETPOB
Pexum
A | NOCTOAHHOE AABAEHHA D | MOCTOAHHAA TEMNEPATYPA
B | AMOOEPEHLIHAABHOE AABAEHHE E | AMOOEPEHUMAABHAS TEMMEPATYPA Dbl wwp & Moayne i
C | OUKCHPOBAHHbIE 06OPOTHI nomotm sanycka.
FS: N LWKaAbI Np
1. NAPAMETPbI
Map. P EAHHHll.El lporpammupoBakxe I Tpumenenve
|I'Io YMOAYAHHID MHH. MaKc. A|B|C|D|E
1.1 | YCTABKA AABAEHMA Bap | o oepamsoi ooy 0,5 FS JKenaemoe nopaepxvBaemoe AaBAEHHE B CHCTEME XX
1.2 | 3ABAHHAA CKOPOCTb T (o o noows 10 65 Xeraemast NoAACPXUBaEMast CKOPOCTb B CHCTEME X
1.3 | SADAHHAA TEMMEPATYPA C { osyts nepeveroi onot Xenaemas nopaepxuaeman remnepatypa B CHcTeMe XX
o 1102200 o et et o
1.4 | TOK ABUTATEAS Amp | onepatgHoi 01 11(TT4000) | 230V yaw Tpexastioe 400V. Beeaute Hommmanstoe | X | X | X | X | X
nomowu 30/(TT 11000)| 3HaueHue.
MmeeTcs BO3MOXHOCTb H3MEHHTB HanpaBAeHHe
1.5 EQRPA&A;; M 0 1 BPaLLEHWS ABHTaTeAs, WaMEHAA AaHbIi napameTpot0 | X | X | X | X | X
L K 1 A Hao6opor.
Moayn CHCTeMa 0CTaHOBHTCA, KOTAA HHBEPTOP Npopatoraer
1.6 | KOHEYHASA YACTOTA Ty | onepatuBHoi 0,1 99,9 0TNPeAEAEHHOE BpeMS (cM. napametp 5.12) noa AaxHoi| X
noMoL 4acToTOi.
AaHHbI AHOGEPEHLIMaA NO3BOAAET CHUIHTb AGBACHHE,
17 é:r?)%i:EHuMM bap 05 03 3 4T06bI 3aNYCTHTL HACOC, C NOMOLLbIO BBEACHHA X
3Hauenus B napametp 1.1.
CTON TEMNEPATYPHAA Moaynb 310 TeMnepaTypHas KOPPEKLKA AA 3aAaHHON
18| koppexin o onepaTiEHoi 01 100 | roMnepanyp, X
2. AMCIAEH
Mpumenenme
Nap. Onucanue EAWHHLbI pUMeyaHHs P
alslc]ole
2.01 | TEMNEPATYPA MOAYAR °C | Moka3biBaeT TeMnepatypy 3\eKTPOHHOT0 MOAYAS HHBEPTOpA. X
- NokasbiBaer 3HaueHus B MA npeobpasoBarend Aasrenus 1. 3nauenue Gyaet pasHo 4 mA pra 0 bap u
202 AHANOTOBBIA CHTHAR L | MA- | 510 11g Benxiero orp " o peotp X
i A | Moaseisaer sHauenns B MA npeobpasosatens pasnenwsl 2. 3nauenwe Byae pasHo 4 MA pa 0 bap n X
2.03| AHANOTOBbIA CHTHAA2 | M 20 WA A BepHero orp " o Ipeotp
92,04| 0-10V BXOAHOW CMTHAA | V| MokasbiBaer 3Hauenwe curtana 0-10V, ecu OH OTKAIOUEH OT OAHOTO U3 BXOAHBIX CHTHAAOB. X
2.05| TEPMOPE3UCTOP ABMIATEAS | kOm | Moka3biBaet 3Hauenue curnana NTC/PTC, ecau OH OTKAIOYEH B HACTPOiKaX. X
YACOB N0A HANPAXEHWEM | Uacbl. | Moka3biBaer obliee KOAHYECTBO 4ACOB, KOTAQ MHBEPTOP ObiA MOACOEAMHEH K 3AEKTPOCETH. X
. A
2.07 | YACOB PABOTBI Yacel. | MokasbiBaet obuee KoAMueCTBO YacoB paboTbl HHBEPTOPA (MPH YCAOBUH HaAMYMS BIXOAHOTO HANPSKEHHS). X
2.08| KOAMYECTBO 3AMYCKOB Noka3biBaeT 061Lee KOAHECTBO 3aNyCKOB, CAGAHHbIX MOAYAEM. X
2,09 AMCKPETHbI BXORHOM CHHAN 1 Nokasbisaet, BKA uan BbIKA puckpeTHbIi BXOAHOH CHrHan 1. X
.10/ AVCKPETHbIH BXOAHOI CHIHAA2 Nokasbisaet, BKA uan BbIKA puckpeTHbIi BXOAHOH CHTHan 2. X
2,11 AVMCKPETHbIH BXOAHOI CHIHAA3 Nokasbisaet, BKA uan BbIKA puckpeTHbIi BXOAHOH CHrHan 3. X
.12 | AMCKPETHbI! BXOAHOM CHTHAN 4 Nokasbisaet, BKA uan BbIKA puckpeTHbli BXOAHOH CHrHan 4. X
2.13| BLIXOAHOM 3AKHMM PEAE 1 Nokasbizaer, BKA uau BbIKA ABbIX0AHO# 3axuM pene 1. X
9.14/ BbIXOAHO/ 3AXVM PEAE 2 Nokasbisaer, BKA uan BbIKA ABbIX0AHO# 3aXuM pene 2. X
2.15 | BEPCHAMPOTPAMMHOTO OBECNEYEHHA Bepcwa nporpaMmHoro o6ecneyeHns MOAYAR. X
2.16| KOHC. MOLLIHOCTb HACOCA | W | MHrHoBeHHas MOLLHOCTb, NOTPe6AAEMan Ha BLIXOAHDIX TEPMHHAAAX N0 HANPABAEHHIO K Hacocy. X
2.17| KOHC.MOLLHOCTb IPYAMbI | W | M ped BCEMU X
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| 3. XYPHAA |
- Mpu nepexoae K MeHto XypHaA Mbl YBUAUM 0TOGPaxeHHbIe
ANl w . :
Z.81 ONOEEWEHWE |F@4 B XPOHOAOTMYECKOM MOPAAKE OMOBELUEHMS, MOAYYEHHbe
HENPFPA¥EHHKHE 060pyAOBaHMEM, C yKasaHWeM AaTbl U BPEMEHU WX
) I P R - aKTMBaLMK.
lgrazsrle - 12:14
Eluilx/oln Ucnonbays cTpenkn A n W Mbl MOXEM ABMraThcs Briepes

1 Ha3zaa, uTobbl NOCMOTPETb Pa3AUYHbIE ONOBELLEHUA.

BbIMTU M3 MEHIO MOXHO NOCPEACTBOM HaxaTusi F1.

4. PYYHOH

MOCPEACTBOM 3TOTO MEHIO MOXHO BPYYHYH) OCYLLECTBASITb MPOBEPKM CKOPOCTU U OYHKLMOHMPOBAHUS
cuctemMbl. Kakum 6bl HM ObIA CTATyC CMUCTEMbI, C MOMEHTa Hallero BXOAA B A@HHOE MeHK 060opyAoBaHWe
npuocTaHaBAVBaET CBOM GYHKLMU U, COOTBETCTBEHHO, OCTaHABAMBAET HacocC.

Mpu BXOAE B AQHHOE MEHIO NOABASIETCA CAEAYIOLLMI AUCTIAEN:

4 Y Y H O E 3aeCb  Mbl  MOXeM  BMAETb  4acToTy, XPOHOMETp
" ! bYHKUMOHMPOBAHWS Y AABAEHUE, CUMTBIBAEMOE B AAHHbIN
HB,BH=z CH=2 MOMEHT npeobpaszoBarenem.
4 BHEorF BbITH M3 MEHIO MOXHO MOCPEACTBOM HaxaTusi F1.
Brix=on O Koraa Bbl Haxumaete kHonky ON (knaBuwa F2), Bbl

3anyckaete ABWraTeAb M MOXeTe YBEAUYMBATb  WAM
YMEHbLLUATh YacToTy C MOMOLLBIO KAGBULL CO CTPEAKaMMU.
B 10 Xe Bpemsi Bbl MOXeTe yBWUAETb, Kak HauuHaetcs
obpaTHbIi OTCUET B TEUEHUE 2 MUHYT PaboTbl. ECAM Bbl He
HaXMeTe Kakune-AMbo KnaBuLLK, Yepes 2 MUHYTbI ABUraTenb
0CTaHOBMTCA aBTOMaTUYECKW. ECAM Bbl HAXMeETe KnaBuLLy
F2 Bo Bpems ob6paTtHoro otcyeta, oHa ByAeT yBeAuyeHa A0
15 muHyT, 30 MuHYT, 1 yaca, 2 yacoB, 4 4acoB, 8 4acoB 1
24 4acoB AASl K&XAOTO HaxaTus.

Mpn Haxatm F1 anekTpoABUrateAb OcTaHaBAMBaETCs, U
Mbl BO3BpaALLaeMCa K AUCAAEHD OXXMAQHUA AQHHOTO MEHHO.

A BHUMAHME:

HenpaBuAbHOE HCNOAb30BAHHE PYYHOTO peXHMa MOXeT
BbI3BaTb H36bITOYHOE AABAEHHE B ycTaHOBKe.
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5. PARAMETRY ZAAWANSOWANE

NporpammupoBanue Npumenenme
Map. Onucanne EAMHHLB! FOIPAMEHY Npumeyanus 2
Mo ymoAyaruio MUH. MaKc. A[B|C|D
WUenanckuit
AHraviickuit | Hupepaanackuii
501/ 3bik — tDpaHuyacKMgl I'Ionhcmyu BoamoxHocTb thﬁpan: Pa3Hbie A3LIKH MAMEROMMA | | ¢ |y |
WranbsiHekuid | Pycckuii | npeaynpexaeHmil.
Mopryranbckuii|  LUiBeacKui
Hemeuxuit
5.02| EAMHULbI AABAEHUA bap bap Bar - PSI - mwe EAvHMLbI paboyero AABAEHKS Ha AMCIAeE XIX[X
MoXHo BUAETb 3 Pa3Hble eAMHHULbI TEMNepaTypbl:
o© “E ((no cIi’l,e/\hcvlm) )
. . | oF (no ®apenreiity)
5.03| EAMHULI TEMNEPATYPbI | °C C F ... (663 eAMHHLL, 370 GyAET NOAE3HO, ECAM NOAb30BATEND, X
Hanpumep, ynpaBASET B 3aBUCHMOCTH OT CKOPOCTH,
UM CYET...)
NPEOGPA30BATEAb p
5.04| AABAEHHS Bap [Towonepameiall g 10 peoty npu 4 MA, X|Xx|[x
MUH 3HAYEHME (4 A) TowoLH
IPEOGPA3OBATEAb ABAEHHS Mosyss oneperveno
5051 e savEmE o) | B | nowows 5 4 ey Tph20mA. [ XXX
CEHCOP TEMNEPATYPbI i
508 \tH SHAYEHHE @ VA M°”":3";ggf;”“"°"| -100 200 3HaueHHe ceHcopa Temnepatypbl ip 4 MA., X
5,07 &EAFL%O;HE'IV&EZA(TZ; :: n| M MOAV/\:‘?’IAEWBNOE -100 200 | 3navenwe cexcopa Temnepatypbi npH 20 MA. X
MUHUMAABHASA MuHuManbHas yacToTa, NpH KOTOPOIA HaCOC MOXET
508 pgouns uacroma Ty % 10 50| pagoram. x| x)x
MAKCHMAABHAA MakcumansHas yactora, Npi KOTOPO# HacoC MoXeT
509 PABOYAA YACTOTA Ty 50 % 65 paborarb. x| x)x
MPOMNOPLMOHAABHOE MAKC ToBblleHKHe AABACHUA P MAKCHManbHOM YacToTe
5101 nosbiwernE bap 0 0 MBAEHE | vacoca. X
511 %X%&%I())HOE 8 1 3 MaKcHManbHOE KOAMYECTBO HaCOCOB, KOTOPbIE MOTYT wlxl x| x
**"| BKAOUEHHDIX HACOCOB 0AHOBPeMeHHo paborarb B cucTeme.
Bpems or MomeHTa, koraa Hacoc pa6otaer npu
5.12 ?K:ﬁ;ré : :(':I'SI(I:RBA Cek. 10 10 100 CKOPOCTU HUXE KOHEUHOi YacToThl (napamerp 1.6) g0 | X X
NOAHOH OCTAHOBKM.
HAYAABHAR YACTOTA Koraa paboratoLuuit HAcoC AOCTUTaer 3Toi 4acToTbl,
5.13| BCNIOMOTATEABHOTO My 495 25 50 T0 NOCHLIAAETCA KOMaHAA 3anycKa BCOMOraTeAbHOro XX
0BOPYAOBAHMA 060pyAOBaHHA.
514 gé%%lm%{'gﬁgﬁo Cex 9 1 200 Bpems ¢ MoMeHTa HacTynAeHHA YcA0BHiA napameTpa 5.09) ¥l x
~ | OBOPYAOBAHMA ' A0 0 3anycka BCNOMOr Hacoca.
OTCPOYKA OCTAHOBA Bpens, B TeueHHe KOTOPOro cHCTeMa U3 ABYX MM Gonee
5.15| BCTIOMOTATEAbHOTO Cek. 2 1 10 HacocoB pabotaer Huxe napamerpa 1.6 po octarosku | X | X
0BOPYAOBAHHUA BCMOMOraTeAbHOr0 Hacoca.
5.16| BPEMANEPEHAMAAKM | Yacw. | 24 BBIKA. 72 | TapaMerp AA YCTaHOEKH NEpHORa BpeneH e x| x| x|x
nepexanaaku MEXAY Hacocamu.
NapameTp AAA YCTaHOBKM NEPHOAA BPEMEHH MR
517 WHTEPBAA TOAYKA Yac., 2 BbIKA. 7 TIEPHOAUYECKOT0 3anyCcka Hacoca. X x| xlx
HACOCA Ecav Hacoc HeaKTUBEH B TEYEHMe 3T0T0 NepHoAa, OH
6yAeT BpLUATL Ha MUHKMAALHO YacToTe 2 uan 3 pasa.
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MporpammupoBate Mpumerenmne
Nap. Onucatve EAMHHLbI L D Mpumeyanma s
Mo ymoryaHUio|  MMH. MaKc. A|B|C|D]|E
Bbi6op 3Hauems “He npumensetca” He Gyaer
He npumenserca BMosneﬁcmosaTb Ha cuctemy. B
" |0XHO NPUMERAT AMCKPETHbI BXOAHOH CHIHan Kak ma
n°""f'" OCTaHoB CHCTEMbI CTON-CTApT, Tak H TOALKO AA OAHOTO Hacoca cTon-
Montbi octaHoB IV | crapr, Bei6upas onu “Ioasbii 0cTaHoB” v “MecTHbiit
MecTHbii 0CTaHOB oocraﬂos”.
. | " H Tak e MOXET NPUMERATLCA Kak ApYroe 3aAakHoe
AUCKPETHbIA  BXOAHOM He Mecriti ocratoe INV AaBAEHHE 110 MOAYaHHIO POBHO TaKM Xe 06pa3oM.
5.18 CHTHAM L nnumenserca | N 3aAakiHoe Hauenue | Bribupa ‘IN 3ananoe Havenue” Moo BeiGpars apyroe| X | X | X | X | X
p IN 3apanHoe 3navene INV | 3apaHHoe AaBAeHMA Ha napamerp 5.19,
Aamnk pacxosa Onuyws “AaTyuK pacxoabl” NPUMEHAETCA NPK HaNHYHK
AaT4HKa PacxoAa, 0CTaHABAMBAIOLLIETO HACOC.
Aarunk pacxoaa INV Onuvis “TlopunHeHHbii Mexanuam 0-10V” npumenserca npu
ToAuMHEHHbI MexaHu3m | HaAW4HW akTHBHOTO ycTpoFicTea 0- 10V uan nmeuuuomeTEa
0-10V chcusuoro npH6opa), NOACOEAMHEHHOIO K Bbixoay 0-10V.
pumevanme:: Onuum INV Henonb3yHoTeA AR BXOAHBIX
curxanos NC.
5.19| AABAEHME IN 1 bap 4 0,5 FS XX
520/ ckoPoCTb IN1 n 25 10 65 Bosmomuocrf HacTpOHTb APYroe 3apakHoe 3Hauetue, X
€CAM BXOAHO# CHTHAA aKTUBEH.
5.21 | TEMNEPATYPAIN 1 o -100 200 X| X
5.22 | AMCKPETHBIH BXOAHOI CHTHAN2 He npuvenserca|  Cm. napamerp 5.18. Cw. napamerp 5.18. X[X[x|x|x
5.23| AABAEHMEIN 2 bap 4 0,5 FS XX
5.24 | CKOPOCTb IN2 My 25 10 65 b HacTpOUTb Apyroe { X
€CAH BXOAHO/ CUTHaA aKTMBEH.
5.25| TEMNEPATYPAIN 2 oC -100 200 XX
5.26/ AMCKPETHbI BYORHOI CHTHAN3 He npumenserca Cwm. napamerp 5.18. Cm. napamerp 5.18. X|X[X|X[X
5.27 | AABAEHME IN 3 bap 4 05 FS XX
5.28| CKOPOCTD IN3 n 25 10 65 Boamomuocrf HaCTpOMTL APYroe 3aAakHoe 3Hauetue, X
€CAW BXOAHO/ CUTHAA aKTMBEH.
5.29 | TEMNEPATYPAIN 3 °C -100 200 X|X
5,30/ AMCKPETHbIH BXOAHOV CHIHAN4 He npumensercs Cwm. napamerp 5.18. Cwm. napamerp 5.18. X[{X|X[X]X
5.31| AABAEHME IN 4 bap 4 0,5 FS XX
5.32| CKOPOCTL IN4 n 25 10 o5 Boamomuocrf HaCTpOHTL APYroe 3aAaHHO 3HaueHue, X
€CAW BXOAHO/ CUTHAA aKTMBEH.
5.33 | TEMNEPATYPA IN 4 °C -100 200 X| X
. Ecav yctaHoBaeH npubop 0-10V - TyT MoxXHo 3apath
NOAYUHEHHBIW 3HayeHue AABACHUA AA CHTHaAA 1 BOALT.
5.35| MEXAHU3M 1V Bap | Map.1,1 05 Map.5.05 | * AaHbiit napamerp AOCTyeH, KOrAa A6 u3 X | X
YCTABKA AABAEHUS AMCKDETHBIX BXOAHDIX CHTHAAOB YCTaHOBAEH Ha
“IloAYmMHERHbII Mexanuam 0-10V".
. Ecau ycraHosaeH npubop 0-10V - TyT MoXHo 3apath
NOAYUHEHHBIW 3HayeHe AQBACHHUA AR CHTHAAA 9 BOALT.
5.36| MEXAHU3M 9V bap | Map.1,1 05 Map.5.05 | * AaHHblii napameTp AOCTyneH, Koraa Ato6oii u3 X|X
YCTABKA AABAEHHS AMCKDETHBIX BXOAHBIX CHTHANOB YCTAHOBAGH Ha
“"ToAunHenHbI MexaHu3m 0-10V""
B Ecau yctaHoBeH npuop 0-10V - Tyr MoxHo 3aAath
NOAYUHEHHDBIU 3HaYeHMe CKOPOCTH AA CHTHaAa 1 BOABT.
5.37| MEXAHU3M 1V Ty 25 25 65 * \aHHblil napameTp AOCTyNeH, Koraa AoGoii u3 X
3AAAHHAA CKOPOCTb AMCKDETHBIX BXOAHDIX CHTHAAOB YCTaHOBAEH Ha
“"ToAYMHEHHbI Mexanuam 0-10V"".
. Ecav ycranoeaen npubop 0-10V - Tyr moxHo 3apath
NOAYUHEHHBIU 3HaYeHHe CKOPOCTH AR CHTHaAa 9 BOALT.
5.38| MEXAHM3M 9V Ty 25 25 65 * \aHHbI TapameTp AOCTyNeH, KOraa AGoi U3 X
YCTABKA AABAEHUS AMCKETHBIX BXOAHDIX CHTHAAOB YCTaHOBAEH Ha
“"ToA4nHeHHbIA Mexaru3m 0-10V""
. Ecav ycraHosaeH npubop 0-10V - TyT MoXHo 3apath
NOAYUHEHHBIU 3HayeHue TemnepaTypbl A CUrHana 1 BOAGT.
5.39| MEXAHU3M 1V oC 50 Map.5.06 | Map.5.07 | * AaHHbid napamerp AOCTyNeH, Koraa Ato6oii u3 X | x
3AAAHHAS TEMNEPATYPA AMCKDETHBIX BXOAHDIX CHTHAAOB YCTaHOBAEH Ha
“"ToA4nHeHHbIA Mexanu3m 0-10V""
. Ecau yctaHosAeH npuop 0-10V - Tyr MoxHo 3aAath
NOAYUHEHHDBIN 3HayeHue TeMnepaTypbl A CUrHana 9 BOALT.
5.40| MEXAHW3M 9V oC 50 Map.5.06 | Map.5.07 | * AaHHblii napameTp AOCTyneH, Koraa Aoboii u3 X | X
3AMAHHAA TEMMEPATYPA AMCKDETHBIX BXOAHBIX CHTHANOB YCTAHOBAGH Ha
“"TopunHenHbli Mexarusm 0-10V"".
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MporpammupoBake Mpumenenme
Nap. Onucanue EAMHHLbI porp P Npumeyarus P
Mo ymonyanuio MHH. Makc. A|B|C|D]|E
Lleab AaHHOTO NapameTpa - BO3MOXHOCTb BKAIOYEHHA
CHTHaNOB yAANEHHO.
BbIKA.: Pene HUKOrAa He aKkTHBHPYeETCA.
Asapuitibiit curian (NO): Pene 3akpbiBaercs A0
CHTHana.
Asapuiiiblit curian (NC): Pene oTkpbIBaeTcs A0 CHIHaAa,
BbIKA. Crapr: Pene 3apsxaercs, koraa MoAyAb paboraer.
Aapwiitbiii curan (NO) Yacbi (NO): Pene 3akpbiBaetca B 3aBUCHMOCTH OT
Asapuiinbiii curian (NC) | 544 - 54?;5“" Sanporp i B NApaMeT
. Myck Yacbl (NC): Pene oTkpbiBa€TCA B 3aBUCHMOCTH OT
541 BbIXOAHOW 3AXMM BbIKA Yacwi (NO) e 4"8AaTbI, 3anporp p paverpax Ly Ty |
| PEAEL ) Yacei (NC) XoAOCTO# X0A: Pene 3apsXaerca, Koraa MHBEPTOp
Xonocroii xop PaCMO3HAET XOAOCTOH XOA.
BHeLUHMii 0CTaHOB BHewHH# 0CTaHoB: Pere 3apaxaetcs B cayae
BHELLIHEro 0CTaH0BA. (\\f 3T0T0 YCAOBHA HEO6X0AHMO
Neperpyaka aasaetem (NO) | sanporpammpoBaT AMCKPETHIR BXOAHOM CHTHaN Kak
Neperpyaka pasaenuem (NC) | “MecTHblii ocTaoB”).
Meperpy3ka paBaeHnem (NO): Pene 3akpbiBaetca
NP1 BO3HHKHOBEHHH IPEAYNIPEXACHHSA O Neperpyske
AaBAeHueM (napamerp 5.49).
Meperpy3ka paBrennem (NC): Pene otkpbiaetcs
NP1 BO3HHKHOBEHHH IPEAYNIPEXACHHSA O Neperpyske
AaBaeHeM (napamerp 5.49).
5.42| BLIXOAHOM 3AXUM PEAE 2 BbIKA. Cwm. Tabauy 5.41. Cwm. Tabauy 5.41. X[{X|X[X][X
{aHHbli napametp BbiGUpaetcs, ecau He Tpebyetca
BbIKA. nporpmma BKaoyeHHa (BbIKA,), uav ykasbiBatotea At
TPOTPAMMA Mk-Be HEAeAW, KOTAA AQHHaA NPOrpaMMa AONKHA paboTarb.
543 BKAOYEHHA 1 BbIKA. M-t Wmetowmecs onuuu: Bea Hepens (MH-Bc), paboune an | X [ X | X | X | X
C6-Be (MH-Ml), BbIX0AHbIE AtH (CO-Bc) MAM OTAEABHBIE AHH.
MH....Bc Nporpamma BKatoueHus Byaer 3apeficTBoBaHa Ha
BbIXOAHOM PeAe, 3anporpaMMUpOBaHHOM AAA 3TOM Liew,
5.44 | BPEMA MVCKA IPOTPAMMbI 1 00:00 00:00 23:59 Bpems 3anycka 3anAaHMpoBaHHO#A nporpamMmbl 1. X|X[X|X[X
5.45 | BPENA OCTAHOBA MPOTPAMMbI 1 00:00 00:00 23:59 Bpewms 3anAaHMpPOBaHHOi Nporpammbl 1. X|X[X]|X[X
NPOrPAMMA To e, uTo # napamerp 5.43, ToAbKo ArA BTOPO
346 BKAIQYEHMA 2 BbIKA. Cw. napawerp 5.43 3aNAaHUPOBAHHO NPOrPaMMbl. KX xx)x
5.47 | BPEMS MYCKA NPOTPAMM®bI 2 00:00 00:00 23:59 Bpems 3anycka 3anAaHHpOBaHHO# nporpamMmbl 2. X{X|X[X]X
5.48 | BPENS OCTAHOBA NIPOTPAMMbI 2 00:00 00:00 23:59 Bpems 0cTaH0Ba 3anAaHUPOBaHHO NPOrpamMmbl 2. X|X|X|X|X
549 %;%KXEHSDKAEHMH 0 ks Man. 1.1 Fs TapameTp MmA HaCTPOIKM MaKCHMAALHOTO 3HAYEHHA X |y
“"" | MEPETPY3KE AABAEHMSA P-4 AABAEHHUA THAPABAYECKOH CHCTEMBI.
YPOBEHb ABAPUIHOTO i
550/ CHTHANA NEPENARA Fs flap. 1,1 Fs Tapametp pma HacTpoiku MaKCHMANBHOTO SHajeHHA X
MABAEHUS p TUAP CHCTEMbI.
CUrHAAbHbIW YPOBEHD i
551 | NHHAMANBHOM o 0 0 100 Tapametp pma HacTpoikn MUHHMaNLHOTO SHAYEHHS X |ye
MPEAENLHOM TEMMEPATYPHI Temneparypbl rHAPaBAHYECKOH CHCTEMbI.
55 I?llvll\wCAI?ngdHyO?BEHb o 100 0 100 TapameTp AA HaCTPOIKU MaKCHMAALHOTO 3HaYEeHHA e
" | MPEAEALHOM TEMMEPATYPbI Temneparypbl rHAPaBAHYECKOH CHCTEMbI.
553 %’;‘gﬁm ﬁggg#mom o 100 0 100 TapameTp MA HACTPOIKU MaKCHMAALHOTO 3HAYEHHA X
| TEMNEPATYP nepenapa remneparypbl r’MAPaBAHYECKOH CHCTEMbI,
Napametp s WM aBapuitHoro
CHTHANA O HU3KOM YPOBHE BOAbI.
B cAyuae akTBHOCTM 37070 CHTHaAa # 000CHOBAHKS
A1 Hero, NPHBOA BLIMOAHEHHE CAEAYIOLLeH
TI0CAEAOBATEALHOCTH:
. 5 MuHyT, 15 MuHyT, 1 yac, 6 yacos uau 24 vaca.
AKTMBHbIM CUTHAA Ha acinee Byaer Noka3aHo OCTaBlLeecs Bpems A0
5.54 M A HET X|X|X[X]|X
*=*| XONOCTOr0 X0AA TIoNbITKK 3anycka. Haxarvem knasuiwm F2 MoxHo
TIPUHYAUTEALHO NEPeyCTaHOBHT YBEAOMAEHHE, AQXKE
NP He3aBePLIEHHOM 00paTHOM OTCueTe.
Ecau no npowwectsuu 24 4acos CHOBa onpeAeteTca
X0NOCTO/A X0, TO ApaiiBep 3a6A0KHPYeT npoLiece
Ha ueonp%el\euuuﬁ CPOK, NI0Ka He byaer Haxata
KnaBuwa F2.
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MporpammupoBake Mpumenenme
Nap. Onwcatne EnMHHLSI LT MIpHMeYaHHs 2
Mo ymonvanuio|  MuH. MaKc. A[B|C|[D
TNOPOT CPABATBIBAHUA n TOUHO OTPETyAHp
5.55 | TPUTTEPA XOAOCTOrO % 25 10 90 3aLUWTHOR CHCTEMbI, CpabaTbiBatoLLei npH XXX
X0AA 06HapyxeHun 0 X0AQ.
556 OTCPOYKA CHTHAAA ¢ 5 . % Bpew, B TeueHHe KOTOPOTO CHCTEM CYUTAET HHSKIil YpOBEHb X
36 | xonocroro xoma ex. :gam% .MOMEHTB aKTHBALMH aBaPHIHOTO CATHaAA 110 3TOfi
ABAPUMHbIN
n M WA
551 ?M@ﬁp%’éﬁﬁ““ M M HET 06HapyXeHHA pa3pblBoB Tpyo. X
AKTMBHbII ABAPHIHBII TlapameTp MR BKAOUYEHHA UAH OTKAIOYEHHA aBapHiiHOrO
5.58 CUTHAA HANPAXEHWA M M HET CHTHaAA N0 NPHYMHE OTKAIOYEHHA HANPSKEHHA. R R
BbIKA. C NOMOLLIBIO AGHHOTO NapaMeTpa MOXHO BLI6pATh THI
5.59 THT TEPMOPESHCTOPA BbIKA, PTC TepPMOPE3HCTOPa, MA KOTOPOrO MOXHO NPUMEHATh X|X|X|X
ABWTATEAR
NTC 3aLLMTY ABHraTens.
NOPOT CPABATBIBAHUA [A\aHHbIM NapameTpoM MOXHO HaCTPOKTL nopor
5.60 | TPUITEPA TEPMOPE3UCTOPA | kOM 1 0,5 99,9 cpabaTbiBaHua TpUITEPa A MOACOEAUHEHHOTO X[X|X|[X
ABUTATEAR TepMOpe3HcTopa ABHraTens.
DA: PepaktvpoBaHue GuKCHpOBaHHBIX NapamMeTpoB
3NaIEA9‘KMPOBaHO.
5,61 | OMKCALMA NAPAMETPOB HET HET M DAIGOKAPOBHO, ) T X[X|X[X
Anq u3menenus paHHoro napametpa ¢ AA va HET
HeobxoAuMo BBECTH NapoAb 1357 WA APYTOi NapoAb,
3apaHee yCTaHOBAEHHbIi
= Po zmianie tego parametru na “TAK” pojawi sig ekran do
5.62 HACTPOMKA MATLI HET HET M edytowania daty i czasu. Po zakoriczeniu edycji parametr | X [ X | X | X
BPEMEHU éoi SNIE?
powraca do wartosci “NIE”.
MACTEP HACTPOVIKY Mloche CMeHbI AQHHOTO apaMeTpa Ha HaueHme “AA”
5.63 | NOMCKA KOHEYHON HET HET A y macrep iK1 NoMCKa ] X
YACTOTHI YacroThl.
BO3BPAT K 3ABOACKUM A nepe3arpy3ki MOAYAR 1 BO3BPATa €ro K 3aBOACKHM
i HacTpOViKaM CAGAYET CMeHMTb AaHHbIi napamer
5.64 | HACTPOVIKAM 10 HET HET M Ha 3Hauenue “AA”, nocae yero Beectv Ko 1357 - Xpxpx|x
YMOAYAHHIO 3aNyCTUTLCA MacTep HacTPOiikH 3anycKa,

(1) B pexume B pocTynHO TOAbKO At 2 Npeobpa3oBaTeAer
(2) B pexume E pocTynHo TOAbKO AAf 2 NpeoGpa3oBaTeAei
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6. PETYAUPOBKH

NporpammupoBanue Mpumenenue
Nap. Onucatve EAMHHUB! I P Mpumeyanma B
Mo ymonyanuio MHH. MaKe. A|B|C|D]|E
NPOMOPLIMOHAAbHAS
6.01| (oHCTAHTA 100 0 999 XX X | X
0.02 | VHTETPAABHAR KOHCTAHTA 100 0,1 999 XX X|X

WA pexuMa KOHTPOAS TeMnepaTypb:

WA cHcTeMbl HarpeBa YCTaHOBHTb AaHHbIA NapaMeTp Ha
HANPABAEHUE PI TNonoxuteAbHbi| lloroXuTEAbHbI| OTPHLLATEAbHBI| “TTOAOXKHMTEABHIIH" XX
WA CHCTEMbI OXADXAEHHA YCTAHOBHTb AaHHbIA Napamerp
Ha “0TpuLaTeAbHbIA"

6.0

=3

0.04 | YACTOTA NEPEKAOUEHUA | KHz 7,7 2,5 16 X[{X|X[X]|X
KOHEYHAA YACTOTA
6.05 MAHEBPA Bap 0,1 0 0,5 X
YCKOPUTb UM
6.06] OCTAHOBITS MAHEBP 1 1 84 X
06.07 | AAPEC NPOTOKON MOABAC 1 1 250 X[{X|X[X[X
CKOPOCTb NEPEAAYM 48
06.08 | AAHHDIX TPOTOKOAA kbps 19,2 9,6 X[{X|X[X]X
MOABAC 19,2
6.09 | NAPHTET NPOTOKOAA MOABAC 0 0 2 0=uérHocTb // 1=HeyetHoCTb // 2=HeT nap X|X[X|X[X
Ecav cmeHuTb AaHHbIA napameTp ¢ “HET” Ha “AA”, To
610 SEIPV(I](%})’KXLTH&M HET HET A NPOK30FiAET COPOC XyPHaAA PErUCTPaLMM aBaPHitHbIX XxUxlx|x/|x
ABAPHIAHBIX CUIHANOB g:m}mb " rqla aMETD ABTOMATH4ECK BEPHETCA K
Ecav cmennTb AaHHbIA napameTp ¢ “HET” Ha “AA”, To
611 EEFV?&,),KXEH&M HET HET A NPOK30FiAET COPOC XyPHaAA PEruCTPaLMM KOAHYECTBA xUx [ x|x|x
1| KOMMUECTBA 3ATIYCKOB gsgy{cem% " agﬁamwp ABTOMATHYECkH BEPHETCH K
Ans BXoAa B MeH10 6 Tpebyetcs BBECTU NapoAb (2468)
MNpu yctanoBKe Ha Hacoce p AyeTcs u 6.04 (vacrory ney ueHus) Ha ym (2,5 Klu).
BHUMAHME: Nepea u: p POB MeHi0 6 Tpeby CBA3aTbCA CO COAYXKOO# NOAAEPXKH, TAK Kak HENPABUALHbIE HACTPOIKK MOTYT BbI3BaTh

c6oi paboTl HHBEPTOPa U/UAU NOBEPXKAEHHE HACOCa.

15 - HACTPOWKU MODBUS

MODBUS - 310 NpoTokoA 06MeHa COOBLLEHWUSIMWU NPUKAAAHOTO YPOBHS, PACMOAOXEHHbIA Ha ypoBHe 7
moaenn OSI. OH obecneunBaeT CBA3b KAUEHT / CEPBEP MEXAY YCTPOMCTBAMM, MOAKAKOUYEHHBIMU K pa3HbIM
TMNaM LUWH AU CETEN.

B uHBepTope noakntoueHne MODBUS ocyluectBAAeTCA B pamKkax «ACMHXPOHHOM MOCAeAOBATEAbLHOWM
nepeaaun yepes EIA / TIA-485-A. Pexxum nepepauu - RTU (ASCII He nopaepxuBaeTcs) ».

AN NOAYHEHUSt AOMOAHUTEABHOM TEXHUYECKOW MHOOPMaLIMK O TOM, Kak 3To paboTtaeT, nocetute Beb-cant
www.modbus.org.

AOCTYMHbIE AAS YTEHUA HACTPOMKK (BXOAHbBIE PETUCTPBI) MOXHO HaNTH B paspene «TexHUYECKHUE AaHHbIE,
cTp. 384.

Bbl Takxe MOXeTe HaWTu pepakTupyemble / YMTaeMble HACTPOMKKW (PErMcTpbl XpaHeHUs) B paspene
«TexHMyeckne paHHble», CTp. 386.
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16 - CUCTEMA OI1OBELLEHUH

OAMH M3 OCHOBHbIX MPUHLMMNOB MHBEPTOPA - CTapaTbCs M3BexaTb aBapuitHOrO NPeKpPaLLEHWs NMoAaum
TMAPaBAMYECKOTO NUTaHUA. AAS 3TOFO y MHBEPTOPA €CTb CUCTEMBI, KOTOPbIE B CAyYae 06HapyXeHHs Toro,
uTo AaBAEHUe/noTpebreHUe ABWUraTeAst BbILIAO 3@ YCTAHOBAEHHbIE AUMMTbI, MOTYT YacTMUHO yTpaTWUTb
cnocobHoCTb M3beratb BAOKMPOBKU MHBEPTOPA, M36exaB Takum 06pa3oM aBapUMHOrO MpekpalleHus
noAauM T’MAPaBAMYECKOTO MUTaHUS.

FACHBIM  NPUMEPOM  MOXEeT OblTb  M36bITOYHOE NOTPEBAEHUE INEKTPOABUIraTEAS. MNpu Takom
cneunpuyeckom CLeHapumn MHBEPTOP OrPaHUUUT POTaLMOHHYKO CKOPOCTb ABUrateAsl C LEeAbO nsbexarb
€ro yxyAlleHWsi ero CBOWCTB, NOAAEPXUBas n0Tpe6/\eHme ABUraTtenl paBHbIM HOMWHAAbHOMY. Takum
06pa3om, rMapaBAMUYECKas ycTaHOBKa OyAET MPOAOAXATb NMOAyYaTb MOTOK OT HAacoca, He Ha 3aAaHHOM
pabouem AaBAEHWU, @ Ha HEMHOIO 60Aee HU3KOM AaBAEHWMU.

Huxe npuBeaeHa TabAMLa, YTOUHAOLLAA TEKYLLEE COCTOSIHWE PaboTbl CUCTEMbI C MOMOLLLBIO BU3YaAbHbIX
npeaynpexaeHvn, Bkatovas LED-MHAMKATOPbI U TA@BHbIN 3KpaH:

NPEAYNIPEXAEHUE NPUYUHA OBbACHEHHE / PELIEHUE

lpoBepbTe  OTCYTCTBUE  PYYHOTO  OCTAHOBA
(kHonka ABTO/CTOI Ha knaBuaType), yAAAEHHOTO
0CTAaHOBa (aKTMBHbI YAAAEHHbI OCTAHOB ¢
NOMOLLbH BCMOMOrateAbHOr0 BXOAHOTO cmrHa/\a)
WA o6LLero ocTaHoBa CeTM MHBEPTOPOB
(cAyyaeTc npu U3MeHeHUM A0BOro rAaBHOTO,
KPUTMYECKOrO NapameTpa).

Hacoc, K KOTopoMy NOACOEAMHEH WHBEPTOP, He

CBETOAMOA MHAHKALIMM NTATAHUA MHTET. paboTaer ¢ aBTOMATUYECKUM YNPaBAEHUEM.

CBETOAHOA HHAMKALMH paﬁOTbl MHraer. WHBepTop B npoLiecce 0cTaHoBa Hacoca.

PabotaeT mactep HacTpoiiku 3anycka. CBETOAMOA NPEKPATUT MUTraTh NOCAE OKOHYAHMSA
HacTpanBaHWs HauaAbHON KOHOUTypaLym
MacTepoM HacTpORKM.

CBETOAMOA MHAHKALHH paboTbl MUraer. ;
Hacoc B cocTosHWK aBapuitHoro curHana

(yka3aHHOro Ha AucnAee).

A pelleHmrs AQHHOTO MHLMAEHTa CAeAYeT
06paTUTHCS K CEKUMN “ABapHiHbIE CUTHAABI"
AQHHOTO PyKOBOACTBA.

MHBepTOp OrpaHnuMBaET YacToTy BpaLLeHns
ABMraTeAs u3-3a BbICOKOW TeMnepaTypbl B
INEKTPOHUKE, B AOMOAHEHHE K U3BBITOUHOMY
NOTPEBAEHHIO INEKTPOABHIATEAS.

DA peLleHms AGHHOTO MHLMAEHTa CAeAYET
06paTUTHCS K CEKUMN “ABapHitHbIE CUTHAABI"
AQHHOTO PyKOBOACTBA. MPOBEPHTb NPaBUABHOCTD
BEHTUAALIMK MHBEPTOPA.

Muraiot AaHHble Tekywed 4acToTbl.

PekoMeHAyeTCA 3aHOBO 3anyCTUTL MacTepa
HACTPOWKW KOHEYHOM YacToThl (cM. MacTtep
HaCTPOMKN KOHEYHOM YacToThl Ha 5.
NPOABWHYTbIE MAPAMETPbI).

EcAv 310 NpeaynpexaeHue He npekpaluaetcs
nocAe NMOBTOPHOTO 3arycka MacTepa HacTpoex,
TO CAGAYET CHU3UTL pabouee AaBAeHHe,
NOCKOABKY MOACOEAUHEHHBIH HACOC HE CMOXET
€r0 AOCTMYb.

PacuéTHas koHeuHas yacTota npeBbiluaeT
MaKCMManbHy0 AONYCTUMYIO YacToTy paboTsl
Hacoca.

MuraroT AaHHbIE KOHEYHOH YacTOTbI.

WHBepTOp OrpaH1uMBaET YacToTy BpaLLeHns
ABMraTeAs U3-3a M3BbITOUHOTO NOTPEOAEHNS
INEKTPOABHUIaTea.

TpOBEPUT, UTO TOK ABMraTeAs COOTBETCTBYET

WHralor AaHHble TeKyLiero noTpeSAeHs. yKa3aHHOMY Ha TabAuuKe crieuMdrKaLmm.

PAAOM C AQHHBIMM 0 TeKyLLEM AQBAEHHH
€CTb 3BE3A04Ka, KOTOPAA MHTaeT.

MHBEPTOP C TakuM MpeAynpexaeHnem He umeet
MOACOEAMHEHHOTO NPe0bPa3oBATEA AGBACHHUS.
EcAu Takoit NpeoBpa3oBaTenb eCTb, 3HAUMT, OH
MOACOEAMHEH C HEMPABUABHOM MOASPHOCTBIO.

lokasateAv Npeobpa3oBaTeAs OTAUYALOTCS
Ha 0.5 6ap ot ocTabHbIX NpeoBpasoBarenel,
NOACOEAMHEHHBIX K CETH UHBEPTOPOB.

0TCOeAMHHTL NpeoBpa3oBaTens oT
INEKTPUYECKOM KAEMMHON KOPOOKM 1
MHBEPTUPOBATL NOAIPHOCTL COEAUHUTEABHOTO
Kkabens.

PekomeHayeTca 3ameHmTs npeobpa3soBatens,
NOCKOAbKY OH HENPaBUAbHO CYUTLIBAET AaHHbIE.
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17 - ABAPUUHBIE CUTHAAbI

COOBLLEHUE

MPUYUHBI

PELLIEHME (%)

ABAPHIHbIN CUTHAA FO1
MEPEFPY3KA N0 TOKY

YKa3blBaeT Ha U36bITouHOE ﬂOTpeﬁ/\BHME
ABUTaTeAd.

TpOBEPHTL NPABUABHOCTb BBEAEHNS AGHHBIX
HOMMHAALHOrO NOTPEBAEHNUS.

TpOBEPUTb, YTOBLI HACOC BPALLAACH CBOBOAHO U
6ecnpensTcTBEHHO.

ABAPHIHbIV CUTHAA FO2
KOPOTKOE 3AMbIKAHHE

B ABMraTeAe NpoM3oLLIAO KOPOTKOE 3aMblKaHMe,
WAU OH CTOpeA.

He Bce npoBoaa BbIAM MOACOEAUHEHSI.

BHyTpeHHAA olwnbKa MHBEpTOpa.

OTCOEAMHHTL ABMraTEAb OT MHBEPTOPA U
MPOBEPATH, UCUE3NO AU COOBLLEHME. Ecan
HeT, T0 He0OX0AUMO CBA3ATLCA C BAMXaNLLEl
TEXHUYECKON CAYXO0M.

MpoBepuTb, uT06bI BCE Kabean ABUraTeAs BbiAu
NPaBUABHO MOACOEAMHEHDI K CAMOMY ABHMraTeAld
11 TakKe K MHBEPTOPY. Takxe MpOBEpHTL
MPaBMABHOCTb 3AEKTPOMOHTaXa MHBEPTOPa K
MUTaHUIo.

CBA3aTbes ¢ GAMXKaMLLEN TEXHUUYECKOH CAYKBOIA.

ABAPHIHbIV CUTHAA FO3
WU3EbITOYHAS TEMIEPATYPA HA MOAYAE

C1AOBOI BAOK Harpeacs A0 BbICOKOH
TEMMNEPATYPbI, YTO NOBPEAMAO €70 HAAEXHOCTb.

Y6eautecs, uto TemMnepaTypa okpyXaroen
CPeAbl HE MPEBbILLAET MPEACAbHbIE
TEMMEPATypbl, YKa3aHHbIE B AGHHOM
DPYKOBOACTBE.

Ecavu 6r0K ycTaHOBAEH Ha Hacoce, HE0BX0AMMO
yYGEAWTLCS, UTO HACOC UMEET BEHTUAATOP, 1 UTO
KOXYX BEHTMASTOPA NMPABMABHO MOAOTHAH.

EcAu BAOK 3aKpeMAEH Ha CTeHe, HE0BX0AUMO
YOEAUTBCS, UTO BEHTUAATOP KPEMAEHHs paboTaet
NpaBMABHO BMECTE C paBoToid ABUraTens.

WHBEPTOP He NOAYYaEeT SAEKTPUYECKOTO TOKa,

INEKTPONUTAHHE UHBEPTOPA NPEPBAHO.
OTCOBANHEH INEKTPUUECKHI COBAMHUTEABHII
Kkabenb, BeAyLLUiA OT IAEKTPOCETH K HHBEPTOPY.

ﬁ%m%ﬁﬁ:ﬂ g%{g“ WAW HaXOAMUTCS BHE €r0 BEPXHUX U HKHUX INEKTPUYECKOE HANPAIXEHHE Ha BXOAE
NPEAENOB. B MHBEPTOP HAaXOAMTCA 3a NPEAEAaMH,
NPUBEAEHHBIMU B CEKLIMM TEXHHUECKHX
XapaKTepu1cTuK.
Mpeobpa3oBareAb AQBAEHHS MOAKAOUEH
ABAPHIHDIM CHTHAA FO5 WHBEPTOP HE NOAYYaET NPaBUALHOE CYUTLIBAHME K npeoﬁpaaoaaﬁemoﬁuamom ¢ o6partoi
NPEOBPA30BATEAD AaHHbIX ¢ NPeobpa3oBaTes AABACHMS. NOAAPHOCTLIO. T1PE00PAsOBaTEb AGBACHUA
CcAOMaH. Auana3oH npeobpasoBaTes ABAEHHS
He paBeH 4-20 mA.
B ABHraTene MPOM30LLIAO KOPOTKOE 3aMblkaHue, | OTCOeAMHMTb ABUraTeAb OT HHBEPTOPA U
WAV OH CrOpeA. NPOBEPATH, UCUE3AO AU COOLLEHME. EcAn
HeT, T0 HeobX0AMMO CBA3aThEA ¢ bAvxaliLen
TEXHUYECKON CAYXO0M.
Hekotopble 13 Kabeneli, CoeANHAIOLLMX
ABAPHAHDBIA CHTHAA FO6 ABMraTeAb ¢ npeobpasoBaterem YacToTbl, He
HEMCNPABHOCTb ABUFATEAS MMEIOT XOPOLLETO SAEKTPUUECKOTO KOHTaKTa.
[J\BuraTenb NOACOEAMHEH Tak, YToBbI NoAyYaTh
HanpsiXeHve He C MHBEpTOpa.
MotpebaeHne Ga3 BXOAHOTO CUrHaAa He
OwwKbKa CoeAnHeHUs has. cbanaHcMpoBaHo.
ABAPMEHBIFI CUrHAA FO7 WHBEpTOp 06HAPYXMBAET, UTO Hacoc pabotaeT | Y6eAUTECh, UTO HACOC NPABMALHO BCACHIBAET
HWU3KWH YPOBEHD BOABI YacTuyHO 63 Harpyaku. KMAKOCTb.
ABAPHIHI CHTHAN FO8 o o A 1AM o GO | T, Bonwe et ToGBYTER o OGO
PA3PbIB TPY50NPOBOAA ' '

CKOPOCTH KaKOe-T0 Bpems.

notpebaeHum.
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EBARA

COOBLLEH1E

MPUYUHBI

PELLIEHKE (%)

ABAPHIHbIA CUTHAA A09
HEKOTEPEHTHBIE NAPAMETPbI YACTOTbI

Wwmeertca napamerp, OTHOCALLMIACA K YacToTe,
BCTYNUBLLEN B KOHAUKT CO 3HAUYEHMAMM,
CuuTatoLWMMUCA COOTBETCTBYHOLLMMU HOPME.

MpoBepUTb, 4T06bI MUHUMaAbHAsA YacToTa Bbina
Bolwe 10 Hz.

MpoBepUTb, YT0OLI MakcMaAbHas yactora Gbina
HUXe 65 Hz.

MpoBepUTb, YT06bI MUHMMaAbHAA BBEAEHHAS
yacToTa Bbina HUKE MaKCUMaAbHOM YacToTbl.
MpoBepUTb, YT0OLI MUHUMaAbHas paboyas
4acToTa AAA BCMIOMOraTeAbHbIX HacocoB bina
HUXe MaKCUManbHOM YacToTbl.

MpoBepuTb, YT06LI MUHUMaAbHas paboyas
4acToTa AAS BCIOMOTaTeAbHbIX HAcOCOB ObiAa
BbILLE MAHMMAAbHOI YacToTbl.

ABAPHIHbIA CHTHAA A10
MAPAMETPbI BPEMEHH

OTCPOYKM OCTaHOBA BCMIOMOraTeAbHbIX HaCOCOB
NPEBbILIAET OTCPOUKY OCTaHOBa rAABHOIO
Hacoca.

ABAPH/HDIA CHTHAA A11
NAPAMETPbI AABAEHHA

AvddepeHLan AaBASHHS NPy 3anycke
npesbilaet pabouee AaBAeHHE.

CHU31Tb AMddEPEHLIMAA AGBAEHNSA NPK 3amycKe
Hacoca, M1 yBeAHuMTb pabouee AaBAEHHE

AO OTMETKM, NPeBbILIAoLLEN AUdDEpeHLMan
AaBAEHMA.

ABAPHWHDBIM CHTHAA A12 06HapyxeHHoe 3HaueHwe Tepmopeauctopa NTC | Moa0xAaTb, NOKa ABUFaTEAb OXAGAUTCS.
NEPETPEB ABUTATEN v PTC BbILIE MAM HIUXE YKA3AHHOTO 3HaueHna. | MpoBepuTb coeavHerne kabenei PTC uan NTC.
ABAPHITHBIi CHFHAA A15 BbiA MpeBbiLLEH MOPOT NPEAYNPEXACHHS, TIPOBEPHTS YOBEHS EAIREXAZIOLLIETO
U3bbITOYHOE AABAEHHE YKasaHHbIA B STON CEKLNM, OTHOCAILIMNCA K 0noBelLEeHWst 06 M36LITOUHOM AGBAEHMM,
CUrHaAbHOMY YPOBHIO U3BBITOYHOTO AGBAEHUS. '
ALARM A16 MpeaynpexaeH1e 03Hauaer, 4to Temneparypa TPOBEPHTS MUHUMBNSHEITE 1 MBKCUMAAEHEI

TEMNEPATYPA BHE 3AAAHHOT0 YPOBHA

BbILIAG 33 NPEAEAbl 33AAHHOTO YPOBHS.

CUrHaAbHbIE YPOBHM N0 N. 5. Hactporiky -
MPOABWHYTBIE MAPAMETPbI.

ALARM X13
BHYTPEHHAA OLUMBKA

HeTt KOMMyHMKaLLUK MEXAY KOHTPOABHOM
NaHEAbIO C KHOMOYHOM NaHEABIO 1 AUCTIAEEM U
NaHeAb0 NMUTaHKA, MPUBUHYEHHON K PaAUaTopy.

BHYTpeHHAR oLnBKa MHBEpTOpa.

MpoBepHTb, YT0BLI NAOCKMI KabeAb, CBA3bIBAIOLLMI
006a INEKTPUYECKMX KOHTYPA, ObIA XOPOLLO
NOACOEANHEH 1 3aKPEMAEH.

310 MOXET NPOU3ONTH M3-3a CAYYaiHOM OLNOKN

BO BCTPOEHHOI NMPOrpamme MHBEPTOPa, UAN
CUMTBIBAHHS KaKOro-\M60 NapameTpa, BbIXOAALLIETO
33 NpeAeAbl OTPaHUYEHHiA. B aTom cayyae
PEKOMEHAYETCA OTKAKUMTH NUTAHKE C UHBEPTOPa
Ha HECKOABKO MUHYT. ECAU 10 UCTEUEHMM
HECKOABKVX MUHYT, KOTAQ MUTaHUe CHoBa GyaeT
NOAGHO Ha UHBEPTOP, COOBLLEHNE OCTAHETCH, TO
CAeAYeT CBA3ATLCA ¢ BAUXaNLLEA TEXHNYECKOM
cAyx6oi.

ALARM X14
BHYTPEHHAA OLUMBKA

OLwmBKK KOMMYHUKALMK MEXAY SAEKTPOHHBIMMU
MAUTAMKM OAHOTO MPUBOAA, WAV HapyLLeHHe
obMeHa MHdopMaLMen Mexay ApanBepamu, UAn
OLUMBKY LIEAOCTHOCTH CTPYKTYPbI AGHHbIX

[POBEPHTL, UTOBI NAOCKMI KabeAb, CBA3bIBAIOLLLMA
00a INEKTPUUECKHX KOHTYPa, BbIA XOPOLLO
NOACOEAVHEH 1 3aKpenAeH.

MpoBepHTh, uToBb! Kabeu, CoeanHsIoLLMe ApaliBepa,
6blA NPABMABHO NOAKAIOUEHbI 1 3aKDENAEHI.

310 MOXET NPOU30NTH 13-3a CAYHaHOM OLLMOKK BO
BCTPOEHHOM NPOrpaMme UHBEPTOPA, MAU CUUTLIBAHHS
KaKoro-mbo napameTpa, BbIXOAALLErO 3a NPeAeAs!
OrpaHuyeHHil.

[\aHHas owwnbKa sBAseTcA
CaMOoBOCCTaHaBAUBAIOLLIEVICS, MOITOMY cuCTEMA
06b14HO BO3BPALLLAETCH K HOPME YePes HECKOABKO
MUHYT.

342



——J=-TET

18 - TEXHUHECKOE OBCAY)KUBAHUE U PEMOHT

PekomeHAyeTCs NepUoOAMYECKM MPOBEPSTb YACTOTHO-PErYAMPYEMbIA MPUBOA M MPOU3BOAUTL €ro
HaCTPOWMKy.

19 - TAPAHTUA

HecobatoAeHWe UHCTPYKLMIA, NMPUBEAEHHbIX B HACTOALWEM PYKOBOACTBE MO MCTMIOAb30BaHUIO, AU AtODble
MaHUNyASILMKU C MHBEPTOPOM, NPOU3BEAEHHbIE HE aBTOPM30BAHHOM CAy)K60ﬁ, a TaKXe MUCMoAb30oBaHUe
HEOPUIMHaAbHbIX 3aMacHbIX YacTer aHHYAVPYeT rapaHTuio U 0CBOOOXAAET NMPOU3BOAWUTEAR OT AO6OM
OTBETCTBEHHOCTU B CAyYae NPOUCLLIECTBUM C

yyacTMeM AoAel UAM HaHECEHWS BpEAa UMYLLECTBY MAM CaMOMY TOBapy.

MoAyunB TOBap, MPOBEPLTE €r0 Ha HAAMUME CEPbE3HbLIX MOBPEXAEHWA WAM BMSATUH. B cayuae ux
06HapyxeHus coobLmTe 06 3TOM AULLY, OCYLLECTBMBLLEMY AOCTaBKy. OCBOBOAMB YaCTOTHO-PENYAUPYEMbIN
NPUBOA OT yNaKOBKM, yOEAUTECH, UTO OH HE NOCTPAAAA BO BPEMS TPAHCMNOPTUPOBKU. B cayuae 0bHapyxeHus
NOBPEXAEHUIA coobLLMTE 06

3TOM AMCTPUOBLIOTOPY.

MpoBepbTe TabAUUKY CO crieUuMdUKaUMaAMmM U YOEAUTECH, UTO XapaKTEPUCTUKU YCTPOWCTBA COOTBETCTBYIOT
3akasaHHbIM. EcAn oaMH 13 cboeB He onuncaH B Tabanue «PELLEHUE MPOBAEM», cBAXWUTECH C OAMXANLLUM
K BaM aBTOPM30BaHHbIM AUCTPUOLIOTOPOM.

20 - YTUAU3ALIUA U 3ALLIUTA OKPY)KAIOLLEA CPEAbI

Y106bl YCTPAHWUTL YaCTH, COCTaBASIIOLLME YACTOTHbIN Npeobpa3oBaTenb, HEOOXOAMMO COBAIOAATH 3aKOHbI
W MpaBuAQ, AEWCTBYylOLLME B CTPaHe, B KOTOPOM WCMOAL3YETCA AaHHBLIA MPOAYKT. B Atobom cayuae,
noxanymncTa, He 6pocaiTe 3arpA3HAIOLLME YaCTh B OKPYXaIOLLYO CPEAY.

E 3TOT 3HAYOK Ha TOBape roBOPUT O TOM, UTO €ro HeAb3 YTUAU3UPOBATb C 6bITOBBIMU OTXOAGMMU.
|

AaHHOEe pacrnopsiXeHWe KacaeTCsi TOAbKO YTWAM3aLMKU 060pyAOBaHWs Ha Tepputopuu EBponeickoro
Coto3a (2012/19 /UE). Ha noAb3oBaTeAe AEXWT OTBETCTBEHHOCTb 3a YTUAM3ALLMIO YCTPOMCTBA NyTEM €ro
CAauM B NyHKT cbopa, NpeAHasHaueHHbI AAA NEPEPaBOTKM U YTUAU3ALIMK SIAEKTPHUUECKOTO 060PYAOBaHMS.
AAst noayyeHuss 6oaee NoApobHOM MHGOPMaLMK O NyHKTax cbopa 060pYAOBAHUSA CBAXMUTECH C MECTHBIM
areHTCTBOM MO YTUAM3ALIMM OTXOAOB.
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I - PRESENTATION

Féliande produkt r en elekironisk anordning for styrning och skydd av pumpsystem enligt variationen i frekvensen
for pumpens stromforsrjning. Omformaren som dr ansluten fill valfri pump hanter sin drift for att uppritthdlla ett
konstant tryck. P detta sdtt aktiveras pumpen eller pumpsystemet endast nér och hur mycket som behdvs, vilket
undviker onddigt sloseri med energi ocE forlinger dess livsldngd.

Féljande symboler har anviints vid beredningen av instruktionsboken:

& Risk for personskada eller egendom.

2 - INSTRUKTION
Fore installation:

- Lds noga igenom alla delar av den hdr bruksanvisningen innan du anvinder enheten och forvara denna
instruktionsbok for framtida referens.

- Anvindaren maste strikt folja gdllande olycksforebyggande bestammelser i respektive ldnder. Kontrollera vid
mottagande av produkten, skador pé produkten och / eller komponenter som saknas. Om sd dr fallet, kontakta
leverantoren omedelbart.

- Kontrollera att de uppgifter som anges pd typskylten dr énskvirda och Iﬁmpli?u for installationen, och srskilt
att motorns nominella strom dr kompatibel med de data som anges pd omvandlarens typskylt.

- Installation och underhdll fdr endast utforas av behdrig personal som ansvarar for aft géra de elekiriska
anslutningarna i enighet med géllande sikerhetsforeskrifter.

- Enheten fdr inte anviindas av personer med eller utan tillrﬁtklit]] erfarenhet eller kunskap, sdvida inte en person
som ansvarar for deras siikerhet har forklarat instruktionerna ill dem och 6vervakar driften.

- Barn fdr inte leka med enheten.
- Anviind inte produkien pd annat sdtt dn det som anges i foljande bruksanvisning.

- Tillverkaren avsdger sig allt ansvar for skador till foljd av felaktig unvﬁndnin? av produkten och dr inte heller
ansvariga for skador orsakade av underhélls- eller reparationsétgdrder som utfors av okvalificerad personal och
/ eller med icke-original reservdelar.
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3 - TEKNISKA DATA
Nominella viirden:
Enheter E-SPD-+ MT 2200 E-SPD+ TT 4000 E-SPD-+ TT 11000

Elektrisk spénning v 220-240V Enfos 400V Trefos 400V Trefos
Motorspénning v 230V Trefos 400V Trefos 400V Trefos
Arbetsfrekvens H 50/60 50/60 50/60
Maximal strém vid frekvensomvandlarutgdngen A I I 30
Maximal strom vid frekvensomvandlaringéngen A 0 12 3
Hogsta uteffekt motor kw 22 4 I
Skenbar uteffekt kvA 33 54 141
Effektivitetsniva - 96,73% (50Hz) - 97,61% (60 Hz) | 97,64% (50Hz) - 97,66% (60 Hz)
Kapslingsklassning IP 55* IP 55+ IP 55*
Skyddsnivd 2 2 2
Typ av dtgéird B B bl
Drift S1 Sl Sl
Distribution jordningssystem IT, TN-C,TN-STT IT, TN-C,TN-STT IT, TN-C, TN-STT

*Den tillhérande flikten for viggmontering har en kapslingsklassning pd IP54

Anvindningshegrdnsningar:

- Ligsta omgivningstemperatur: -10°C

- Hogsta omgivningstemperatur: +40°C

- Spdnningsvariation: +/- 10%

- Fuktighetsintervall: 5% fill 95% utan kondens eller Gnga

- Maximal altitud: 2 000 meter

Eko-design:
Forlust vid Punkfer
Standby | 25,05 | 2550 | 25100 | 50,25 | s050 | 50,100 | 90,50 | 90,100 Kfsss
(W) Relativ forlust [%] *1)2)3)
E-SPD+ TT 4000 6,13 90,50 9296 91,62 9332 96,14 84,76 97,61 96,73 IE2
E-SPD+ TT 11000 9,03 88,59 93,73 93,68 96,83 9598 96,39 97,66 97,64 IE2
Enheter E-SPD-+ TT 4000 E-SPD-+ TT 11000
Kraftkdllespdnning v 400 400
Tillforselfrekvens H 50/60 50/60
Maximal aktuell IP A 12 3l
Motorspdnning v 400 3Ph 400 3ph
Nominell utstrom A 1 30
Maximal strom OP A 1 30
Skenbar uteffekt (kvA) 76 208
Rekommenderad motoreffekt (kW) 4 ]
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Obs!
1) Forlustviirdena faststilldes vid 4 kHz viixlingsfrekvens.
2) Férlustviirdena omfattar +10% av EC 61800-9-2.
3) Relativa forluster i relation ill enhetens skenbara effekt.

4 - PRODUKTIDENTIFIKATION
E-SPD+ M T 2200

l l — l

Produkt Stromforsorining Inverter Motorutgdng Maximal
familj M = Enfas T =Trefas T = Trefa motorstrom
5 - STORLEK OCH VIKT
Matt Volym Vikt
Variator Farpackning Variator Farpackning Variator Farpackning
E-SPD+ MT 2200 2301183x149 3301230x170 0,0063 m? 0,013 m? 28Kg 35Kg
E-SPD+ T 4000 2301183x149 3301230x170 0,0063 m? 0,013 m 28Kg 35Kg
E-SPD+ T7 11000 316x276x198 330x295:210 0,017 m* 0,020 m* 64Kg 71Kg
6 - LAGRING

Produkten ska forvaras pd en tiickt, torr plats borta frdn virmekdllor och skyddas frén smuts och vibrationer,
fukt,virmekillor och eventuella mekaniska skador. Placera inte tunga foremdl pd férpackningen.

7 - INSTALLATION OCH MONTERING

Lds hela bruksanvisningen noga och se gillande sikerhetsforeskrifter i aktuellt land innan véxelriktaren installeras.
Installationen mdste utforas av en kvalificerad tekniker.

a) Installation av véxelriktaren:

- Den mdste installeras pd en vlventilerad plats, skyddad fréin fukt och direkt solsken och regn.

- Siikerstdll nétkabeln inte dr inkopplad innan de elekiriska anslutningarna genomfors.

- Kontrollera noga den elekiriska data som anges pd vixelriktarens specifikationspldt innan eltillférseln slds pd.

- De elekiriska stromkablarna fill viixelrikiaren och frdn viixelriktaren till pumpen mdste vara av ritt storlek for
motorns nominella forbrukning och den kabellingd som kriivs i enlighet med gillande bestimmelser i aktuellt
land. Nedan finns en tabell med hogsta rekommenderade ldngder i forhdllande fill de elekiriska kablarnas
tvdrsnintt.
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Kabelarea frekvensomvandlaringéing (mm?) Kabelarea frekvensomvandlarutgéng (mm?)
5 | 15 4 15 | s 4
Strsta avstind (meters) Stérsta avstdind (meters)
E-SPD+ MT 2200 8 19 3 12 bi] 51
E-SPD+ TT 4000 46 76 120 4 81 134
E-SPD+ TT 11000 3 61 40 04

- Varje grénssnitiskabel for kommunikation och/eller tryckomvandlare ska vara kortare @n 3 meter.
-Anviind limpliga kabeltdtningsringar for att fista kabeln.

- Sikerstdill ocksd ait elnditet dr utrustat med skydd: en hégkdnslig differentialbrytare (30 mA, klass A for
hushéllsapparater, klass B for industriella) rekommenderas séirskilt

A

- Utdver differentialbrytaren rekommenderas installation av ett magnetotermiskt skydd och en spénningsbrytare
for att kunna kontrollera stromforsoriningen till varje viixelriktare var for sig.

A

- Anviind rekommenderade kresbrytare pd ndtsidan som skydd i hiindelse av komponentfel inuti viixelriktaren.
Rekommenderad kretshrytarstorlek enligt nedan:

Typ B ska installeras for alla skydds- eller dvervakningsenheter for kvarvarande strom frdn vixelriktare
upp till drivspdnningen.

Jordledaren mdste vara ordentligt ansluten. Om jordledaren inte dr ansluten foreligger en kad risk for
elekirisk chock eller eldsvda.

Elektrisk spnning Modell E-SPD+ Kretsbrytarstorlek
1~ 230 Vac MT 2200 204
3~ 400 Vac 174000 16A
3~ 400 Vac 711000 32A

b) Installation av tryckgrupp med variator:

- Multipelpumpsenheten mdste alltid bestd av lika stora pumpar och diirfor av samma effekt och hydrauliska
verkningsgrad. Underldtenhet att folja denna punkt kan leda till fel i pumpsystemet.

- Anviindningen av en tryckomvandlare (4-20 mA) dr avgorande for att frekvensomformaren ska fungera.

- Tryckgivarens placering bor alltid vara sG ndra pumpgruppen som méjligt, s6 ndra membranutvidgaren som

méjligt och alltid efter pumpgruppens allmédnna backventil. Det dr viktigt att installera en allmin avstingningsventil
for pumputrustningen efter den Klsisku platsen for tryckomvandlaren.
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- Om det finns mer dn en tryckgivare i en multipelpumpgrupp (mer dn en vixelrikiare med ansluten tryckgivare)
kommer nitverket av sammankopplade viixelrikiare automatiskt att besluta, under tidigare fillforlitlighetstester
av avldsningen av de befintliga givarna, vilken givare som kommer att anviindas som allmin tryckgivare for hela
uppstttningen.

-l hiindelse av att den un%:vnu givaren inte fungerar, kommer inverteringsuppséttningen att besluta att automatiskt
dndra givaren som betraktas som huvudgivaren till en som ger mer exakta avldsningar. Resten av de befintliga
givarna kommer aft forbli i standby-ltige redo att anviindas vid behov.

<) Installation pd motor:

- Siitt fillbaka locket till motorplintlddan med den medfsljande motorstodadaptern (delar 5 och 11a).

- Skruva in metallkylaren fill motorns konsoladapter med de tvd medféljande skruvarna (delarna 9 och 11b).

- Dra Gt lampliga kabelférskruvningar for att siikerstilla den deklarerade skyddsnivdn (del 10).

- Gor de elekiriska anslutningarna mellan stromkretsen och motorn med de medfdljande elektriska kablarna (del 6).
- Anviind den plana kabeln for att ansluta stromkretsen till locket + styrkrets (del 1).

- Skruva fast enheten (del 13).

d) Installation pé viiggstod:

VARNING: Fr vdg?moniemd installation bor det foregdende avsnitt 2, som avser installation pd en motor, inte
utforas, som om det fanns tre hdl i metallkylaren, skulle limplig skyddsgrad inte garanteras.

- Fist viiggfiistet pd viggen genom de tre bakre hélen pd viggfdstet (del 7).
- Placera flikten péd botten av viiggfdstet och se till att lufiflodet dr uppét (del 8).
- Placera viixelriktaraggregatet inuti viggfdstet och se till att de tvd dndarna pd metallradiatorn dr inuti viiggfdstet.

- Fist viixelriktaren pd viiggfistet med hidilp av de 2 sidoskruvarna som borrats i metallkylaren (del 14).

350



8 - ELEKTRISKA ANSLUTNINGAR

MT 2200 TT 4000
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E-SPD+ MT2200

A Det dr nddviindigt att installera en magnetisk kiirna (A). E-SPD-+ Mr220

Du hittar den i tillbehdrslddan. Det méste fixas till:

(MT) och (TT) pé vixelriktarens huvudstromkabel, s6 néra
kabelgenomforingen som mojligt.

(TT) P& kabeln mellan vixelrikiare och motor, sG nira
viixelriktarkontakten som méjligt, fills ett KLICK(B) hérs.

E-SPD+ TT 4000

Stromanslutningar
Modell StromforsGrining Motor
E-SPD-+ MT2200 Enfas 230V Threg-phase 230 Vac (DELTA connecion*)
E-SPD-+ TT4000 Trefos 400V Three-phase 400 Vac (STAR connection®)

*For 230/400V motorer
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0-10V INGANG
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Det iir nodvindigt att installera en magnetisk kérna (A,
B och ().
Du hittar dem i tillbehdrslddan.
| frekvensomformarens strémkabel kommer en att installeras pé
utsidan, sd niira kabelgenomfaringen (A) som méiligt.
| kabeln mellan frekvensomformaren och motorn ska en
installeras som grupperar alla kablar (B) och en annan som bara
grupperar de 3 faserna utan jord (C).

Stromanslutningar
Modell StromforsGrining Motor
E-SPD+ TT11000 Trefas 400V Trefas 400Vac (DELTA-anslutning*)

*For 400/690V motorer
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SIGNAL BESKRIVNING
Relii 1 Utgdngar som fungerar enligt programmering i avsnitt 5. AVANCERADE PARAMETRAR.
Reldi 2 Dessa utgéngar dr potenialfria och med en hagsta belastning pé 5 ampere vid 230Vac.
KT | driftslige med viiggfiiste, eftersom vi inte har kylning v siilva motorflikien kommer vi tt anvéinda ventilationssystemet som dr utrustat med
ndmnda fiiste som standard for kylningen. Denna utgding dr 24Vdc och aktiveras ndr vixelriktaren akfiverar motorn.
INI Till dessa ingtingar kan vi ansluta varie potentialfri kontakt som kan utfara de funktioner som programmeratsi avsnitt 5. AVANCERADE PARAMETRAR.
IN2
IN3
N4 0BS! Ingen spanning fir tillfcras dessa ingdngar!
PICINTC Till denna ingéing kan vi ansluta temperatursensor for att Gvervaka motorns status. Majliggdr anslutning av en PTC- eller NTC-sensor.
(NTQ Denna typ av sensor kan viljas enligt programmeringen i avsnitt 5. AVANCERADE PARAMETRAR.
Anslutning av tryckomvandlaren eller temperatursensorn (alltid 4-20 mA) med bibehdllen, korrekt polaritet i enlighet omvandlarens eget
anslutningsdiagram.
4-20mh | hiindelse av endast en sensor: anslut allid fill 4-20mA(1) -ingdngen.
| hiindelse av en andra sensor, anslut denna till 4-20mA(2) -ingéingen.
Extern ingéing som gor det méjligt att dindra motorns sviinghastighet med hidlp av en potentiometer i enlighet med avsnitt 5. AVANCERADE
PARAMETRAR
Ingéingen har 3 kontakter: -+10, All, GND.
©0m du har en potentiometer med en egen spénning pd 10V: anslut signalen mellan Al och GND.
@om du har en potentiometer utan egen spainningsférsdrining: anslut potentiometerns ingéing mellan +10 och GND, och potentiometerns
utgGng fill Al
Denna funktion kan aktiveras genom att stinga en av de digitala ingdngarna och stilla in den pd “Slave 0-10V" i 5. AVANCERADE
PARAMETRAR
Styrlogiken dir:
I ligena A (konstant tryck), B (differentialtryck), D (konstant temperatur) och E (differentialtemperatur): (Figur 3a pd sidan. 383)
- Stopp under 1.
- Hogsta hastighet dver V.
010V - Lineir acceleration/retardation mellan 1V och 9V.

I lige C (konstant hastighet) dr logiken beroende av bérvérdena for Slave 1V och Slave 9
a) Borviirdet for Slave 1V dr mindre tin borvardet for Slave 9V: (Figur 3b pd sidan. 383)
- Stopp under 0,5V

- Ingdingssignal under 1V och Pump OFF --> Pump OFF

- Ing@ngssignal under 1V och pump ON --> bérvirde Slave 1V

- Linedr acceleration/retardation mellan 1V och 9V.

- IngGngssignal dver 9V --> birviirde Slave 9V

b) Borvirde Slave 1V dr stérre tin birvarde Slave 9V: (Figur 3¢ pé sidan 383)

- Stopp dver 9,5V

- Ingdingssignal dver 9V och Pump OFF --> Pump OFF

- Ingtngssignal dver 9V och pump ON --> Brviirde Slave 9V

- Linedr acceleration/retardation mellan 1V och 9V.

- Ingtngssignal under 1V --> Borviirde Slave 1V

Mailiggar overvakning av frekvensomvandlaren genom MODBUS kommunikationsprotokoll.
MODBUS Vi kan justera MODBUS kommunikationskonfiguration i enlighet med programmeringen i avsnitt 6. FINJUSTERINGAR
Obs! Se avsnittet MODBUS for MODBUS-paramefrar.

| dessa terminaler, méite de drivenheter som vi vill ska kommunicera kopplas samman (max 8). Anslutningen genomfrs punk-till-punkt.
Terminalerna 1 méste anslutas till varandra pd samma sitt som terminalerna 2.

FRECUENCY CONVERTER 1 | FRECUENCY CONVERTER 2 | FRECUENCY CONVERTER 8
Erommrem s | mrosooes o | rousssus o
) L) ol | ® \

RS485

i L i
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9 - SKARMFORMAT

Huvuddisplay

Led Spanning Vixlare Stoppknapp Manuell

,,,,,,,,,,
& Powere

Led Drift Pump O RUNSS
A Auarmd |

Led Larm
Hoger Valknapp
Vinster valknapp
Knapp Hoja Knapp Sanka
10 - HUVUDSKARM
Aktuell rotationsfrekvens Omedelbar forbrukning Nominell forbrukning Stoppfrekvens
Hlz ‘43./9 4zl
I \
Bm|F g|a = Cla) e =N
Ela r 815 .5 i 5 S
\
14«57 \ Mle nju
/ \ /
Aktuell tid Aktuellt tryck Arbetstryckmeny Rikomst till menyn
Aktuell data Programmerade data
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11 - DRIFTSLAGE
11a) Konstant tryck
1) Enhet med en pump

Genom direktavldsning av tryckomvandlaren ansvarar varvialsregleraren for aft hantera svinghastigheten i
pumpens elekiriska motor, samt for att garantera att nitirycket forblir ofrdndrat inom pumpens prestandaomréde,
oavsett aktuellt flodeskrav. Nir flodeskravet r som storst sjunker trycket i vattennditverket. Nu fér tryckomvandlaren,
samtidigt som den kontinuerligt informerar om aktuellt tryck, viixelriktaren att se till att motorn roterar snabbare
for att sckerstilla faststdllt arbetstryck. Nér flodeskravet tviirtom minskar, fdr viixelriktaren den elektriska motorn
att rotera lGngsammare sd att trycket i vattenndtverket inte paverkas.

For ett typiskt hydrauliskt installationsschema (figur 1) pd sidan 382.

2) Enhet med flera pumpar (multiviixelriktare)

| ett ndtverk med tvd eller fler sammankopplade vixelriktare avgor systemet pd ett omvixlande och ordnat siitt
vilken pump som ska starta forst nir fldeskrav uppstdr. Om pumpen, nir den vil startat, stannar for att inget
flodeskrav Eingre finns, kommer systemet starta en annan pump vid ndsta uppstart. Det kommer att alternera
alla pumpar i ndtverket av vixelriktare s aft alla pumparna’i vﬁxelrikturnﬁtverf()et startas samma antal génger.

Om en pump dr igdng och ndr hdgsta rotationshastighet och ndtverkstrycket inte ndr det faststillda arbetstrycket
kommer systemet att avgdra om en fill pump ska startas upp for att stodja den/de pumpar som redan dr igéng.
Dd kommer ndtverket av viixelriktare aft beriikna den rotationshastighet i motorerna som garanterar minsta
elekiricitetsbehov samtidigt som arbetstrycket bibehdlls.

Pd liknande sdtt och med samma premiss om storsta miiill(igu energibesparing, kommer systemet kontinuerligt att
berikna nér var och en av de pumpar som dr igdng kan kopplas bort.

11b) Differentialtryck

| detta ldge bibehdller vixelriktaren ett differentialtryck mellan pumpens utloppssida och inloppssida i
circulationssystemet oberoende av systemfladet.

Viixelriktaren kénner kontinuerligt av trycket pd utloppssidan och inloppssidan. Nér flodeskravet dr som storst
sjunker differentialirycket. D@ fdr viixelrikiaren den elekiriska motorn att rotera snabbare for att garantera
faststdllt differentialtryck. Nir flodeskravet tviirtom minskar, far vixelriktaren den elektriska motorn att rofera
Idngsammare sd att differentialtrycket i vattenndtverket inte péverkas.

Detta kontrolldge kriver antingen en differentialtryckssensor eller 2 tryckomvandlare med samma tryckvéirden.

Obs!
Om har finns en differentialtryckssensor, mdste sensorn anslutas fill den analoga ingéngen 4-20mA (1).

Om hir finns tvé tryckomvandlare, mdste sensorn pd utloppssidan anslutas till den analoga ingdngen 4-20mA (1)
och sensorn pd inloppssidan anslutas il den analoga ingGngen 4-20mA (2).

For ett typiskt hydrauliskt installationsschema (figur 2) pd sidan 382.
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11¢) Konstant hastighet
| detta liige héller véixelriktaren en konstant hastighet som faststiills av operatoren.
Motorhastigheten kan sedan dndras manuellt.

11d) Konstant temperatur

| dettaliige scikerstiiller viixelriktaren en konstant temperatur i systemet. For detta driftslige bor en femperatursensor
placeras pd den plats dér temperaturen ska kontrolleras.

Obs! For virmesystem, still in 6. FINJUSTERING parameter 6.03 till Positiv och for kylsystem, stdll in 6.
FINJUSTERING parameter 6.03 fill Negativ.

Varning! Anvind rdtt sorts temperatursensor beroende pé anvindning.

11¢) Differentialtemperatur

| detta ldge sikerstiller vixelriktaren en konstant differentialtemperatur i systemet. Detta drifisliige kréiver
antingen en differentialtemperatursensor eller tv temperatursensorer med samma temperaturviirden.

Varning! Anvind rdtt sorts temperatursensor beroende pd anvéndning.

Obs! For temperaturkontrolldge kan proportionella och integrala kontrollinstdllningar behdva justeras i enlighet
med avstdndet mellan temperatursensorn och virmeviixlaren.

12 - UPPSTARTSGUIDE

Forsta gdngen du ansluter spdnning fill enheten kommer en uppstartsguide att kdras i vilken du kan konfigurera
de grundldggande parametrarna tor att kunna starta upp pumpenheten. For drifisligen med mer dn 1 pump
kommer denna guide endast att kéras pd en av enheterna oberoende av hur ménga som finns anslutna.

Nér guiden anvéinds kommer en rod LED-lampa att blinka for att visa att denna process pdgdr.

Ezlramnol
Ernalilzh
Flriomnoais

Ok
0
ar LAGE Du méste vilja mellan systemets olika driftsligen. Dessa dr:
KOHSTaHT LAGE A: KONSTANT TRYCK
5l LAGE B: DIFFERENTIALTRYCK
TRYCK LAGE C: KONSTANT HASTIGHET
Ok LAGE D: KONSTANT TEMPERATUR

@ LAGE E: DIFFERENTIALTEMPERATUR
F2
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UPFRPSETARTSGUIDE
AHTAL FUMPAR

Hrrrern

=\

Le
1

Ok

U &

UPFRPETARTEGUIDE
ROTATIOMTEST

EOTATIO

Eerpseteran

I\,

EOMF I
DATUM

2efBalrz:

On=dasa

HFI
naTumM

2l

Lo e

Onjsda

I

142

b

Stoart

U &

M O KOEREET
JA
HE.J

0k

I®

EURERA
QCH TID
2 - 11:813

GURERA
oCH O TID
2 - 11:843

Systemet anger automatiskt antal viixelriktare (x) sammankopplade
med ditt ndtverk. Det dr en indikativ parameter som inte kan dndras.

Med knappen F1 kan du upprepa den automatiska sokningen om
visat viirde "x” skiljer sig frén det faktiska véirdet.

Om viirdet fortfarande inte stimmer efter att du genomfort ett antal
sokningar finns antagligen ett anslutningsfel i vixelriktarndtverket.

Innan denna punkt genomférs méste du anviinda dig av det grafiska
tecknet pd pumpmotorn for att kontrollera dess rotationsrikining
eftersom denna kan vara medsols eller motsols beroende péd
pumpmodell.

Du kan nu se hur motorn genomfor en sekvens av lngsamma
rotationer s@ att du enkelt kan avgra om rotationsriktningen dr
korrekt. Den genomfér 6 rotationstest och stannar motorn.

Knappen F1 startar om rotationstestet.

Om rotationsrikiningen inte dr korrekt viljer du NO med pilarna
och startar om festet genom at trycka pd F1 for att verifiera att
rotationsriktningen dndrats som den ska.

S snart du verifierat att rotationsriktningen dr korrekt viljer du YES
och bekriftar med knappen F2.

Anviind piltangenterna fér att 6ka eller minska det blinkande véirdet och
anvéind knappen F2 for att tindra fill ndsta vérde. Vérdesekvensen dr:

DAG — MANAD — R — TIMME — MINUTER

Langst ned fill véinster pd skiirmen visas veckodagen, vilken berdknats
automatiskt i enlighet med det datum som angetts.

Nir du dndrar det sista viirdet (minuter) kan du bekriifta ndringarna
genom att rycka F2.

Obs! Du kan nérsomhelst under datumet gd tillbaka fill foregdende
viirde genom att trycka F1.




= EaARA

UFPSTARTSGEUI DE
MOTORSTREAHM
T.8 AmF
0k

V&

12a) Lige A: KONSTANT TRYCK

HFFETARTSGUIDE
INTEREYALL OMYAaHDLARE
1g.8 EBar

Ok

U &

UFFETARETSGUIDE
AREBETESTREYCE
4.8 Boar
ik

U &

STOFPFREKYENSSEKMNING
TRYCK 0K
F&R ATT B&RJIA

0k
(&
GPFHA

DRIVEMHET

4 .89E8ar

Nu méste du ange motorns nominella forbrukning. Oka eller minska
viirdet genom att anvinda piltangenterna och validera med knappen
F2.

Obs! Den nominella forbrukningen anges pd motorns namnplét.
Du méste vilja korrekt virde. Om du fill exempel ansluter en Mt-
viixelriktare vljer du viirdet 230 V och for Tt-viixelriktaren viljer du
400V.

Anvind pilarna for att ange hdgsta tryckskala for den anslutna
tryckomvandlaren.

Detta viirde finns angivet pé datapléten pé tryckomvandlaren och
méste alltid vara mellan 4 och 20 mA.

Bekriifta detta med knappen F2.

Anvénd pilarna for att ange det tryck med vilket du vill att enheten
ska arbeta.

Var mycket noga med att detta virde alltid ligger inom pumpens
arbetskurva, och forsok alltid att undvika kurvans ytterligheter. Med
andra ord: fléden ndra 0 eller mycket ldga tryck.

Bekrifta detta med knappen F2.

Nir du kommit sG ldngt kommer frekvensomvandlaren att
programmera sig sjdlv for att veta niir inget flodeskrav ldngre finns
och den bor stanna. Fér att gora detta kommer den att be om hiilp
for att forstd egenskaperna hos den installation till vilken den dr
ansluten.

Om det i det hdr ldget framkommer att installationens tryck dr
likvirdigt eller storre dn arbetstrycket kommer anvéndaren aft
informeras om aft det dr nodviindigt att Gppna utrustningens
vattentillforsel for att minska trycket till under arbetstrycket.
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STaMHEsE DEINVMEMHET
OCH
TREYCE O

0k
U &

STOFPFFREEKMEMSSE&KHIMNG

g
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o
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e
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i

STOPPFREKVEMS
48 . 2H=

Ferasteroa K

U &

GUIDEMN HAE
AVSLUTRATS
EORREEET

Sd snart drivenhefen uppticker att installationens vattentryck dr
ligre dn arbetstrycket kommer anviindaren ombes ait helt stinga
vattenutloppet frén utrustningen till installationen.

| eft par sekunder och beroende pé installationens kapacitet,
kommer utrustningen att né arbetstryck for att automatiskt berdkna
vilken utrustningens stoppfrekvens dr.

Sd snart stoppfrekvensen beriiknats kommer konfigurationsguiden
att visa den berdknade stoppfrekvensen och be anvindaren validera
den berdknade frekvensen.

En text visas i ndgra sekunder for aft ange aft guiden avslutats
ordentligt innan huvudskdrmen visas.

Obs! All data som anges eller berdknas i guiden kan i ett senare skede dndras i enhetsmenyn,

UPPSTARTSGUIDE | SYSTEMS MED TVA ELLER FLER PUMPAR
| system med tvd eller fler pumpar kommer uppstartsguiden att kras i alla enheter pé samma géng.

Sd snart guiden har avslutats i en av dessa enheter kommer de andra enheterna i samma ndtverk att helt och
fullt programmeras med samma data. Den kommer endast att finnas kvar for aft kéra guidens rotationstest i alla

andra pumpar.

Sd snart dessas rotationstest genomforts kommer viixelriktarna att vara fullt programmerade.
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12b) Lige B: DIFFERENTIALTRYCK

Nu kan anvéindaren vilja ait ange antingen 1 differentialtryckssensor eller 2 oberoende trycksensorer. Valet av det
ena eller det andra alternativet beror pd uppstarstguiden. Anvéind piltangenterna for aft viilja alternativ A eller

alternativ B. Bekrdfta valet med knappen F2.

ALTERNATIV A
AMTAL SEHSORER:
1 DIFFEREMTIAL -
TEYCESSEMSOR
ok

U &

ALTERNATIV A: 1 DIFFERENTIALTRYCKSSENSOR

UFFSTARTESGUWIDE
TRYCKE . ¥YaREIDE. -4dmaA-
g.8 EBor

ok

V&

UPFPSTARTSGEUIDE
TREYCKE. YaRIE. -28ma-
1.8 Bar

ok

V&

ALTERNATIV B: 2 TRYCKGIVARE

UFFSTARTSGEUIDE

IMTERYALL OMYAMDLARE
lg .8 EBar

Ok

V&

ALTERNATIV B
AMTAL S
2 TRYCEGIY

Vi viilier minsta infervall for differentialtrycksomvandlaren, dvs. den
avldsning i bar som vi fdr ndr omvandlaren ger vixelriktaren en
avlésning pd 4mA.

Virdet viljs genom att trycka pd knappen F2.

Vi viljer hgsta intervall for differentialtrycksomvandlaren, dvs. den
avldsning i bar som vi fér niir omvandlaren ger vixelrikiaren en
avldsning pd 20mA.

Virdet viljs genom att trycka pd knappen F2.

Anviind pilarna for aft ange hégsta tryckskala for den anslutna
tryckomvandlaren. Detta vérde finns angivet pd datapldten pd
tryckomvandlaren och mdste alltid vara mellan 4 och 20 mA.

Bekrifta detta med knappen F2.
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GEMENSAMT FOR BADE ALTERNATIV A (DIFFERENTIALTRYCKSSENSOR OCH B 2) TRYCKGIVARE

UFFsTarTs6UI DE Anviind pilarna for att ange det tryck med vilket du vill att enheten
- . ska arbeta.
FEEBEETESTREYCE
= = IR Var mycket noga med aft detta virde alltid ligger inom pumpens
2.3 EBar arbetskurva, och forsk alltid att undvika kurvans ytterligheter. Med
0k andra ord: fléden ndra 0 eller mycket ldga tryck.

@ Bekrifta detta med knappen F2.

urFsTerTEE0UIDE Med knapparna kan vi vilia minsta driftsfrekvens for pumpen.
LAGSTH FREKYEHS Bekrifta detta med knappen F2.
25 .8 H=z
ok

SUIDEH Hak En text. visas i nfgra se}wnder .for att ange att guiden avslutats
- ordentligt innan huvudskdrmen visas.
AVSLUTATS

KORREKT

12¢) Liige C: KONSTANT HASTIGHET

| detta ldge hdller vixelriktaren en konstant hastighet som faststills av operatéren.
Motorhastigheten kan sedan dndras manuellt.

UEEsTarTseUIDE Genom att trycka pd piltangenterna stiller vi in pumpens
. e it B kontinuerliga driftsfrekvens.
FEEETSFREKNYENS o d i
25 B H=x Bekrdfta detta med knappen F2.

Ok

U &
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GUIDEMN Haor En fext visos i ndgra sg!(under .for att ange att guiden avslutats
I B ordentligt innan huvudskdrmen visas.
AMELUTATES

EOREREET

12d) Liige D: KONSTANT TEMPERATUR

| detta liige séikerstiller viixelriktaren en konstant temperatur i systemet. For detta drifslige bor en temperatursensor
placeras pd den plats dér temperaturen ska kontrolleras.

Obs! For virmesystem, still in 6. FINJUSTERING parameter 6.03 till Positiv och for kylsystem, stdll in 6.
FINJUSTERING parameter 6.03 fill Negativ.

Varning! Anviind ritt sorts temperatursensor beroende pd anvéndning.

UFFsTarTs6UI DE Vlakun vilja hur vi vill ait frekvensomvandlaren ska bete ﬂgﬂhuserut
E — pd den temperatur som detekterats. Dvs. om temperaturen dkar och
FI-EIEKTIHEG vi stiller in Pl-riktningen till positiv, s kommer motorn aft refardera.
Fositiw Om vi néir temperaturen okar istillet stiller in viirdet fill negativt, s

0Ok kommer motorn att accelerera.

Q Vi bekriftar detta genom att trycka pd knappen F2.

UFPFsTarTs6uIDE Vi viiljer den temperatur som vi vill detektera nr temperatursensorn
s » nér sitt minimivéirde (4mA).
TEMP. WERDE. -4m#aA-
a.@ leC Viirdet stlls in genom att trycka pd knappen F2.
ok

UFPFSTARTSGEUIDE Vi viljer den temperatur som vi vill detektera ndr temperatursensorn
TEMP VARTE EEPEE nér sitt maxviirde (20mA).
= L = | -

imE .8 =r Virdet stills in genom att frycka pd knappen F2.

Ok

V&
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UFFSTARTSGEUIDE
RAREEETSTEMFERRATUER
S8 .8 =20

ok

V&

PR TaRTSEUIDE
STOFP OFFSET-TEMF.
1@ .8 =2C

UFFSTARTSGUIDE
LacsTa FEEKVEHS
25 .8 20

0k

V&

GUIDEN HAR
AYSLUTRATES
KORREET

Vi stiller in den konstanta temperatur vi vill ha i systemet.

Virdet stlls in genom att trycka pd knappen F2.

Systemet kommer att accelerera eller bromsa pumpen for att alltid
bibehdlla den konstanta temperatur som stillts i foregGende punkt.
Men om temperaturen nér den differential som visas pd den hiir
skiirmen, ovan (om positivt PI har valts) eller nedan (om negativt P
har valts), sG kommer pumpen att stanna.

Vi bekrdftar detta genom att trycka pd knappen F2.

Med knapparna kan vi vilja minsta driftsfrekvens for pumpen.

Bekriifta detta med knappen F2.

En text visas i ndgra sekunder for att ange aft guiden avslutats
ordentligt innan huvudskdrmen visas.
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12e) Liige E: DIFFERENTIALTEMPERATUR

| detta ldge sdkerstiiller vixelriktaren en differentialtemperatur i systemet. Detta driftsliige kriiver anfingen en
differentialtemperatursensor eller tvd temperatursensorer med samma femperaturvérden.

Varning! Anvind rdtt sorts temperatursensor beroende pd anvéndning.

Obs! For temperaturkontrolldge kan proportionella och integrala kontrollinstdllningar behdva justeras i enlighet
med avstdndet mellan temperatursensorn och virmevxlaren.

Nu kan anvindaren vilja att ange amin?en 1 differentialtryckssensor eller 2 oberoende trycksensorer. Anvind
piltangenterna for att vélja alternativ A eller alternativ B.

Alternativet viljs genom att trycka pd knappen F2.

AMTAL SEMSORER

AMNTAL SEMSORER:

i DIFFEREMTIRAL - & TEMFEEATUE SEHSOR
TEMFPERATURE SEHSOR
0k 0k
U U
UFEFSTaRT=EGUIDE Vi kan vilia hur vi vill att frekvensomvandlaren ska bete sig baserat

. pd den temperatur som detekterats. Dvs. om femperaturen dkar och
FI-RIKTIHBE vi stiiller in Pl-riktningen fill positiv, s& kommer motorn att retardera.
Positiw Om vi niir temperaturen kar istillet stiller in vérdet till negativt, sG
Ok kommer motorn att accelerera.

Q Vi bekriftar detta genom att trycka pd knappen F2.

UEFEsTarTssUIDE Vi viiljer den temperatur som vi vill detektera ndr temperatursensorn
e e A ndr sitt minimiviirde (4mA).
TEMP. MYE&RBDE. -4ma-
- o= Viirdet stiills in genom att trycka pd knappen F2.
B, b =20
K
\
y Vi viljer den temperatur som vi vill detektera niir temperatursensorn
== -'\- )
UFFETARTSGUIDE ndr sitt maxvérde (20mA).
1P . YEREDE. AR ST .
TEMF AaRDE MedimiA . Virdet stlls in genom att trycka p& knappen F2.
lag.a =2C
kK

UE
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UEFSTarRTssUIDE Vistiller in den konstanta temperatur vi vill ha i systemet.
BREETSTEMPERATUR Virdet stills in genom att frycka pd knappen F2.
8.8 20
Ok
U
UFFsTarTssUIDE Med knapparna kan vi vilja minsta driftsfrekvens for pumpen.
LassTa FREEVEMS Bekriifta detta med knappen F2.

25.8 =20
0k

UE

SUITEH Har En Iext. vi?us i ndgra se.kunder .fﬁr att ange att guiden avslutats
o A ordentligt innan huvudskdrmen visas.
AVESLUTATE

EORREET
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13 - INSTALLNINGSMENY
| A: KONSTANT TRYCK |
I I I I l I
[ vemaeRR | [ 2skiRn | [ 3106 | [ 4 manuaL | [ 5 AvaNC PRanETRAR |
‘1.1 BORVARDE TRYCK ‘ ‘ﬁg})UUEMPERATUR ‘ ‘5.01 SPRAK ‘ ‘5.41 RELAUTGANG 1 ‘ ‘ﬁgh{}'}%’}“"“"”m ‘
‘MMOTORSTRUM ‘ ‘Z.DZANALOGSIGNAU ‘ ‘S,OZTRY(KENHETER ‘ ‘5.42 RELAUTGANG 2 ‘ \ﬁé’ﬁ;‘%‘lﬁ?"‘“ ‘
‘I.SROTATIONSRIKTNING‘ ‘Z.DSANALOGSIGNALZ ‘ ‘fﬁ?ﬂ'&fﬁé?ﬁﬁ?ssu"E ‘ ‘5.43 DRIFTSSCHEMA 1 ‘ ‘6.U4VKXLINGSFREKVENS‘
“'“TOPPFREKVENS ‘ ‘2-“4”"”"'”“"5 ‘ \?A?\Hﬁ’iﬂﬁ"(zﬁﬁiﬁs”kf ‘ ‘gf‘:ra%GfAM ‘ ‘gTogPPMANﬁVERFREKVENS‘
‘1,7 STARTDIFFERENTIAL‘ ‘2.05 MOTORTERMISTOR ‘ ‘i’r?gf%%ﬁvms ‘ ‘g;‘g{;’}?ﬂ‘m ‘ A ‘
‘Z,?gE*}gFGRSETIQ‘VENS ‘ ‘5,46 DRIFTSSCHEMA 2 ‘ ‘6.U7MODBUSADRESS ‘
‘gﬂgspTROPOR”O"ELL ‘ ‘gf‘zkﬁ’.’fl‘,’fg‘m ‘ ‘6.08MODBUSBAUDRATE‘
‘gﬂmﬂcsmmm ‘ A8 ROGRAN ‘ ‘6.09MODBUSPARITET ‘
d | e | [
[Chshar | |sumean | ol |
Hinlrur | |t |
‘ﬁggDH,gg}fE}Jg“;P ‘ ‘5.57 LARM TRASIGA ROR ‘
‘ 5.16 OVERGANGSTID ‘ ‘ Zﬁ%&{"“”'”“um ‘
‘ 5,17 PUMPINTERVALL ‘ ‘ 355 MOTORTERMISTOR ‘
‘ 5,18 DIGITAL INGANG 1 ‘ ‘ 30 NOTORTERMISTOR ‘
‘5.19TRY(KI] ‘ ‘5.61 PARAMMETER LOCK ‘

5.22 DIGITAL INGANG 2

2.17 POWER CONS. OF
NETWORK

5,62 STALL IN DATUM
OCHTID

5.23 TRYCK 12

5.63 STOPPFREKVENS
SEARCH WIZARD

5.26 DIGITAL INGANG 3

564 .
FABRIKSATERSTALLNING

527 TRYCK 13
5.30 DIGITAL INGANG 4

531 TRYCK | 4

5.35 SLAVE 1V BORVARDE
TRYCK
5.36 SLAVE 9V BORVARDE

o =
=
=
= =
=]
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| B: DIFFERENTIALTRYCK |

I I I I
Lok | [ 3106 | [ 4 manuns | [ 5 AvANC PRRAETRAR ]

T
o 201 : 6,01 PROPORTIONELL
‘1.1 BORVARDE TRYCK ‘ ‘MODULTEMPERATUR ‘ ‘5.01 sPRAK ‘ ‘5.42RELAUTG/§NGZ ‘ ‘KONSTANT ‘
‘MMOTORSTRUM ‘ ‘Z.DZANALOGSIGNAU ‘ ‘S,OZTRY(KENHETER ‘ ‘5.43 DRIFTSSCHEMA 1 ‘ ‘ﬁgﬁg#}ﬁ?m ‘
5.0 TRANSD. PRESSURE | | 5.44 PROGRAM ;
‘I.SROTATIONSRIKTNING‘ ‘Z.DSANALOGSIGNALZ ‘ ‘MINVALUE(4mA) ‘ ‘START[ID] ‘ ‘6.U4VAXLINGSFREKVENS‘
5,05 TRANSD, PRESSURE | | 5.45 PROGRAM
2,04 010V INGANG ‘ Ak VAL o ‘ ‘ S5 FROGR ‘ 6.07 MODBUS ADRESS
2,05 MOTORTERMISTOR ‘i’r?gf%gmvms ‘ ‘5.46 DRIFTSSCHEMA 2 ‘ ‘6.08MODBUSBAUDRATE‘
5.09 HOGSTA 5.47 PROGRAM
2,06 VOLTTIMMAR ‘ARBETSFREKVENS ‘ ‘STARTTIDZ ‘ ‘6.U9MODBUSPARITET ‘
5.10 PROPORTIONELL 548 PROGRAM 6.10 ATERSTALLNING
207 ARBETADE TIMMAR ‘BOOST ‘ ‘STOPPTIDZ ‘ ‘LARMLOGG ‘
5.11 HOGSTA ANTAL 5.49 VARNINGSNIVA 6.11 ATERSTALLNING
208 ANTAL UPPSTARTER ‘ PUMPAR ‘ ‘ OVERTRYCK ‘ UPPSTARTSLOGG
5,13 HIALPPUMP 5.50 PRESS DIFFERENTIAL
2,09 DIGITAL INGANG 1 R ELPEUME 550 Phess O
5,14 HIALPPUMP 5,54 LARM AKTIVT
0 DIGITAL INGANG 2 FORDROJD START ‘ ‘TORRDRIFT
i 5,)5 HIALPPUMP 5,55 AKTIVERINGSNIVA
Z17 DIGITAL INGANG 3 ‘ FORDROT STOPP ‘ ‘ TORRDRIFT ‘
2.12 DIGITAL INGANG 4 5.16 OVERGANGSTID gﬁ%ﬁlNNlNGSLARM
213 RELAUTGANG 1 ‘ 5,17 PUMPINTERVALL ‘ ‘ 35 MOTORTERMISTOR ‘
P 5,60 MOTORTERMISTOR
2.14 RELAUTGANG 2 ‘ 5.18 DIGITAL INGANG 1 ‘ ‘ SONCTORIER ‘
2.15 PROGRAMVERSION ‘SJ‘)TRY(Kll ‘ ‘5,61 PARAMMETER LOCK ‘
T ‘ 5.22 DIGITAL INGANG 2 ‘ ‘ JERSTALLIN DATUM ‘
2.17 POWER CONS. OF s
NETWORK ‘513"“('“7 ‘ ‘FABRIKSATERSTALLNING ‘

5.26 DIGITAL INGANG 3

5.27 TRYCK 13

5.30 DIGITAL INGANG 4

531 TRYCK 1 4

5.35 SLAVE 1V BORVARDE

5.36 SLAVE 9V BORVARDE
RVCK

5.41 RELAUTGANG 1

~ = =
=

=

= =
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2.12 DIGITAL INGANG 4

2.13 RELAUTGANG 1

2.14 RELAUTGANG 2

2.15 PROGRAMVERSION

5.22 DIGITAL INGANG 2

5.24 HASTIGHET | 2

5.26 DIGITAL INGANG 3

5.28 HASTIGHET | 3

[ C: KONSTANT HASTIGHET |
| I
[ vemaeRR | [ 2skiRn | [ 3106 | [ o manuaL | [ 5 AvaNC PRanETRAR |
HKS‘%?GR,‘{E‘TRDE ‘ ‘ﬁg})UUEMPERATUR ‘ ‘5.01 SPRAK ‘ ‘5.46 DRIFTSSCHEMA 2 ‘ ‘6.04VKXLINGSFREKVENS‘
‘MMOTORSTROM ‘ ‘Z.OZANALOGSIGNAU ‘ ‘S.OZTRY(KENHETER ‘ ‘gﬁkﬁ%ﬁ;nm ‘ ‘6.07MODBUSADRESS ‘
‘I,SROTATIONSRIKTNING‘ ‘Z.DSANALOGSIGNALZ ‘ ‘fﬂfﬂﬁgﬁ({‘ggss”“ ‘ ‘gf‘gp';’%?nﬁgm ‘ ‘6.08MODBUSBAUDRATE‘
T | [t | [smsooms e
e | [oeaent | alE |
s | e | e
‘m HOGSTA TAL ‘ ‘%.YSF?EMOTORTERMISTOR ‘
sk | [ |
‘5.17 PUMPINTERVALL ‘ ‘5.6] PARAMMETER LOCK ‘
‘5.18DIGITALING§NG1 ‘ ‘g{ﬁﬂg“'”"‘“““‘ ‘
‘5'70 HASTIGHET 11 ‘ ‘?féRIKSiTERSTALLNING ‘

2.16 POWER CONS.
NETWORK

=
-
=]
=
™
=
=
=]
=
=]
=]

5.30 DIGITAL INGANG 4

5.32 HASTIGHET | 4

a.27 SLAVE 1V BORVARDE

5.38 SLAVE 9V BORVARDE
HASTIGHE

541 RELAUTGANG 1

5.42 RELAUTGANG 2

543 DRIFTSSCHEMA 1

5.44 PROGRAM
STARTTID 1

5.45 PROGRAM
STOPPTID 1
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| D: KONSTANT TEMPERATUR |

I I I | I
2. SKARM | b . AVANC. 6. FINJUSTERING

| 1w | | | [ 3106 | | & MANUAL | | 5 AVANC PARANETRAR |
T r— s sl | (oo | prorione |
‘MMOTORSTROM ‘ ‘Z.OZANALOGSIGNAU ‘ ‘%ﬁﬁPERMURENHmR ‘ ‘5,46 DRIFTSSCHEMA 2 ‘ ‘ﬂgﬁg#}ﬁ?m ‘
‘I,SROTATIONSRIKTNING‘ ‘Z.OSANALOGSIGNALZ ‘ meTEEmE)E"SORM'" ‘ ‘gf‘zkﬁ’.’fl‘l’f;‘m ‘ ‘6,U3PI-RIKTNING ‘
‘}-E“MSPTEORT}UROFFSH ‘ ‘2A040-10VINGRNG ‘ ‘WUTEE{%;L\E)"SORMAX ‘ ‘gf‘gpf;’;?g';‘\m ‘ 6,04 VAXLINGSFREKVENS
B | R | | oo moons okess |
2.06 VOLTTIMMAR ‘Z,?gg}gfég,g‘vms ‘ ‘zfgk’ﬁgé’“"ER“”RE ‘ ‘6.UBMODBUSBAUDRATE‘
207 ARBETADE TIMMAR ‘f,ﬂ&pﬂfm‘”m ‘ ‘%g'gR%'#KTWT ‘ ‘6.09MODBUSPARITET ‘
] [ | (g |
2.09 DIGITAL INGANG 1 ‘Zﬁ%ﬁﬂNN'NGMRM ‘ ‘ﬁg;%{ﬁ%}é@'"ﬁ ‘
2.10 DIGITAL INGANG 2 5.17 PUMPINTERVALL ‘ ‘ %YS;EMOTORTERM'STOR ‘
211 DIGITAL INGANG 3 518 DIGITAL INGANG 1 ‘ ‘ SALNOTORTERISTOR ‘

5.21 TEMPERATUR | 1

2.12 DIGITAL INGANG 4 5.61 PARAMMETER LOCK

213 RELAUTGANG 1 520 DIGTALINGENG2 | | el STALL IN DATUM
OCH TID
A 564
214 RELAUTGANG 2 ‘5'25TEMPERAT“R” ‘ ‘FABRIKSATERSTALLNING ‘

2.15 PROGRAMVERSION 5.26 DIGITAL INGANG 3

2.16 POWER CONS.
NETWORK

5.29 TEMPERATUR | 3
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5.30 DIGITAL INGANG 4

5.33 TEMPERATUR | 4

.39 SLAVE 1V BORVARDE
EMPERATUR

—u

5.40 SLAVE 9V BORVARDE
TEMPERATUR

541 RELAUTGANG 1

5.42 RELAUTGANG 2

5.43 DRIFTSSCHEMA 1

5.44 PROGRAM
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| E: DIFFERENTIALTEMPERATUR |

2.15 PROGRAMVERSION

| rprwerRr | | 2w | [ 300 | [ 4manuas | | 5 AvaNC PaRANETRAR |
HSM%%X#ERE ‘ ‘ﬁigIDULTEMPEkATUR ‘ ‘5-‘" SPRIK ‘ ‘5-46 DRIFTSSCHEMA 2 ‘ \%’h&'&%’?"”“’”m ‘
“-4"‘070“5"‘0"‘ ‘ ‘1"“”“065'““” ‘ ‘%ggPERATURENHETER ‘ ‘g%ﬁﬁ)ﬁ;nm ‘ \%’ﬁs'%‘{ﬁ?"‘“ ‘
‘I,SROTATIONSRIKTNING‘ ‘ZDSANALOGSIGNALZ ‘ ‘gfoTEEmE)E"SORM'" ‘ ‘gf‘gp';’}‘l’nﬁgm ‘ ‘6,U3PI-RIKTNING ‘
‘31{’(”?{'{%"3\5)"50’*”“" ‘ ‘fo‘k’{”ME{"ERAT”RE ‘ ‘6.04VKXLINGSFREKVENS‘
e |G| o vooms otes |
et | iR | oo woosus oot
‘f,ﬂ&pﬂf““‘”m ‘ ‘;g,gktgrgrymw ‘ ‘6.09MODBUSPARITET ‘
‘s,wovmoiuesnn ‘ HgéRADKRTIwHER|NGSN|vL HE.AIMLTOEEET}&LLNMG ‘
e | [ | (o bagine |
‘5.18DIGITALING§NG1 ‘ Hfr?EMOTORTERM'STOR ‘
e | [
‘5.22 DIGITAL INGANG 2 ‘ ‘5.61 PARAMMETER LOCK ‘
‘S.ZSTEMPERATURIZ ‘ ‘géﬁﬂg“'” DATUM ‘
‘5'26 DIGITAL INGANG 3 ‘ ‘éfékmshmsmunme ‘

2.16 POWER CONS.

NETWORK

I
-
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e
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6. FINJUSTERING

5.29 TEMPERATUR | 3

5.30 DIGITAL INGANG 4

5.33 TEMPERATUR 1 4

5.39 SLAVE 1V BORVARDE
TEMPERATUR

5.40 SLAVE 9V BORVARDE
TEMPERATUR

541 RELAUTGANG 1

5.42 RELAUTGANG 2

543 DRIFTSSCHEMA 1

5.44 PROGRAM
STARTTID 1

5.45 PROGRAM
STOPPTID 1
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14 - LISTA OVER PARAMETRAR

Lige
A | KONSTANT TRYCK D | KONSTANT TEMPERATUR
B | DIFFERENTIALTRYCK E | DIFFERENTIALTEMPERATUR Guide: Denna parameter dr den som angavs eller berdknades i uppstartsguiden.
C | KONSTANT HASTIGHET FS: Fullskaligt viirde for dlaren (angavs i uppstarstguiden).
1. PARAMETRAR
Par. Beskrivning Enhefer Programmering Anmikningar Anvindning
Standard Min. Max. A|B|[C|D[E
1.1 | BORVARDE TRYCK Bar | Guide 05 FS | Detfryck du Gnskar bibehdlla i systemet. X[ X
1.2 | BORVARDE HASTIGHET | Hz Guide 10 05 Den hastighet du dnskar bibehdlla i systemet. X
1.3 | BORVARDE TEMPERATUR | °C Guide Den temperatur du Gnskar bibehdlla i systemet. XX
) 11 (T 2200) | Motorns strém i ampere. Tor med i berakningen om
1.4 | MOTORSTROM Amp | Guide 01 11(TT4000) | motorn dr en trefas 230V eller trefos 400V. Ange XIX[x[xlx
30 (TT11000) | nominellt viirde.
Du kan tindra motorns rotationsrikining genom att dndra
A5 ROTATIONSRIKTNING 0 ] denna parameter frin 0 till 1 eller tvartom. SRR
Systemet kommer att stanna nir vxelriktaren har
1.6 | STOPPFREKVENS Hz Guide 01 999 | arbetat under en viss tid (se parameter 5.12) med denna | X
frekvens.
Detta dir den differential som gér det méjligt att minska
1.7 | STARTDIFFERENTIAL Bar 05 03 3 trycket for aft starta pumpen genom aft anvéinda den X
parameter som angavs i parameter 1.1,
18 STOPP o Guid 01 100 Detta dr offset-temperaturen for temperaturbérvardet X
| TEMPERATUROFFSET uice , P P '
2, SKERM
P Beskrivni Enhe Anmiirkningar Anvinring
ar. eskrivnin nheter i
! ! NREDE
2.01| MODULTEMPERATUR °C | Detta visar temperaturen for viixelriktarens elekironiska modul. X
2.02] ANALOG SIGNAL mh DenawiurvurdehmAfortry(kel|try(knm\lund|ur‘?1.Dennudutukommerunvuru4mAfor[]Buroth X
20 mA fir den anslutna tryckomvandlarens Gvre grdns.
2.08| ANALOG SIGNAL? A DenuwiarvardenmAfortrytkel|1rytkom\fundlur'n'e2.Dennudotukommeruﬂvuru4mAforDBuroch X
20 mA for den anslutna tryckomvandlarens dvre gréins.
2.04/ 0-10V INGANG V| Detta visar vardet for 0-10V-signalen om den aktiverats i ndgon av ingtingarna. X
2.05| MOTORTERMISTOR kohm | Detta visar virdet for NTC/PTC-signalen om den akfiverats i instéllningarna. X
2.06( VOLTTIMMAR Timmar| Detta visar totalt antal timmar som vixelriktaren har varit ansluten till eft elnd. X
2.07| ARBETADE TIMMAR Timmar| Detta visar totalt antal arbetads timmar (fillhandahéllande utgngsspénning) for vixelrikiaren. X
2.08| ANTAL UPPSTARTER Detta visar fotalt antal uppstarter frin noll som enhefen genomfrt. X
2,09 DIGITAL INGANG 1 Detta visar om den digitola ingtingen 1 r PX eller AV, X
2.10] DIGITAL INGANG 2 Detta visar om den digitola ingBingen 2 ir PR eller AV, X
2.11| DIGITAL INGANG 3 Defta visar om den digitala ingéingen 3 dir PA eller AV. X
2.12| DIGITAL INGANG 4 Defta visar om den digitala ingéngen 4 éir PR eller AV, X
2.13| RELA 1 UTGANG Detta visar om utgingen i Rel 1 i PA eller AV. X
2.14 RELA 2 UTGANG Detta visar om utgngen i Rel 2 i PA eller AV. X
2.15| PROGRAMVERSION Version av enhefens mjukvara. X
2.16 CONS. PUMPEFFEKT W | Momentan effekiférbrukning i utgéingsterminaler mot pump. X
2.17| CONS. GRUPPEFFEKT W | Momentan effekifdrbrukning av alla pumpar. X
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3.106

|
2.81 LAaRM Fe4d
SFAEHHIHNG
lgrazsrle - 125143
uT

Nir vi 6ppnar den historiska menyn dr vi i kronologisk ordning med
listan Gver larm som har intrdffat i vr utrustning, vilket anger datum
och tid dé de intrdffade.

Med A och ¥ pilar som vi kan flytta framét eller bakét for att
visualisera de olika larmen som har givits.

Om vi trycker pd F1 ldmnar vi den hdr menyn.

4. MANUAL

Systemet dr redo att utfora hastighets- och driftstester manuellt via den hdr menyn. Nér vi gdr in i den hdr menyn, oavsett systemets tillstdnd, stoppar

utrustningen frdn vilken vi gér in dess funktioner och stoppar dérfér pumpen.

Niir vi gdr in i den hiir menyn visas denna skérm:

4.MAHUELL

H.BH=z C@=s2

4 . BEBar
SALIE 0n
%=
4. MAHUELL

Z2.BHz CB=al

4. &6Bor
OFF +

F1

Diir vi kan se frekvensen, en driftstimern och det tryck som ldsas av
givaren.

Om vi trycker pd F1 ldmnar vi den hdr menyn.

Nar du trycker pé PR (med F2-tangenten) startar motorn och du kan
oka eller minska frekvensen med piltangenterna. Samtidigt kan du
se hur nedrdkningen for 2 minuters drift borjar. Om du inte trycker
pd ndgon knapp efter 2 minuter stannar motorn automatiskt. Om du
trycker pd F2-knappen under nedrékningen okar den till 15 minuter,
30 minuter, 1 timme, 2 timmar, 4 timmar, 8 timmar och 24 timmar
per puls.

Om vi trycker pd F1, stannar vi motorn och dtergdr till standby-
skdrmen pd samma meny.

A 0BS

Felaktig anviindning av det manvella liget kan orsaka
overtryck i installationen.
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5. AVANCERADE PARAMETRAR
Par. Beskrivning Enheer Programmering Anmitkeingar Anvindning
Standard Min. Max. A|B[C|D
Spanska
Engelska | Holldndska f
H Franska Polska | Du kan vilja mellan olika sprék for menyn och
R Spaska Italienska Ryska | varningarna. SREREE
Portugisiska |  Svenska
Tyska
5.02 TRYCKENHETER Bar Bar Bar - PSI - mwc Enheter med arbefstryck pé skiirmen. XXX
Kan se 3 olika temperaturenheter:
o °C (Celsius)
5.03| TEMPERATURENHETER o ° °F °F (Farenheit) X
.... (inga enheter. Det kan vara prakiskt om anvéindaren
tex. kan kéra beroende av hastighet eller rikna...)
5.04 ﬂtlﬂb}hi\l'i[l]llli)AER(T‘iRrYncAK) Bar Guide -1 10 Viirde fr tryckomvandlare vid 4mA XXX
5.05 ﬂ%)\(’.AyADRLDAERg()YSI(A) Bar Guide 5 40 Viirde for tryckomvandlare vid 20mA XXX
5.06 Iﬂﬁnp\mmﬁw R mA Guide -100 200 Temperatursensorns véirde vid 4mA X
5.07 }"AEA'?(P‘EIRA%JER(SZEN;R;I mA Guide -100 200 Temperatursensorns viirde vid 20mA X
5.0 LAGSTA ARBETSFREKVENS | Hz 5 10 50 Lagsta frekvens vid vilken du Igter pumpen arbeta. XXX |[X
5.09| HOGSTA ARBETSFREKVENS| Hz 50 5 05 Hagsta frekvens vid vilken du IGter pumpen arbeta. XIX] XX
5.10| PROPORTIONELL BOOST | Bar | 0 0| piiGSTh | Tockbos vid hogstopumprekens. X[
5.1 | HGGSTA ANTAL PUMPAR 8 1 8 Hégsmmlmlpumpursomkunfungeruisyslemelp& T
samma géng.
Apno Tid frdn det Ggonblick huvudpumpen héller en hastighet
5.12 HUVUDPLIMP FORDRAIT Sek. 10 10 100 som dr ligre n stoppfrekvensen (parameter 1.6) ills | X X
sToPP
den stannat helt.
HIALPPUMP Nar den pump som r i drift ndr denna frekvens skickar
518 STARTFREKVENS e 3 B % den ett kommando sd att hitilppumpen startar upp. KR
HIALPPUMP FORDROJD Tid frén det dgonblick forhdllandena for parameter 5.09
514 START Sek. 2 ! 10 dger rum fills hiclppumpen startar upp. KR
HIALPPUMP FORDROJT Tiden frén ndr et system med tva eller fler pumpar
35| sropp Sek. 2 ! L arbetar under parameter 1.6 tills hidlppumpen stannar. aE
5.16| GVERGRNGSTID Timmar 2% W n '}:Srrl:i;r(l::terféruﬂstiilluintidsperiodfﬁrévergﬁng mellan eRar
Parameter for aft stilla in fidsperiod for regelbunden
uppstart av pump.
5.17 | PUMPINTERVALL Tinmar| 24 I\ n Om pumpen ir inaktiv under denna instiilda tidsperiod | X | X | X | X
kommer den att rotera pé ligsta frekvens 2 eller 3
gtnger.
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. Programmering Anvéndning
Par. Beskrivning Enheter Anmiirkni
Soodod | MWin. | Mo Ao Bl C]0]E
At vilja "Inte anviind" kommer inte att péverka systemet,
Ine anvind Vi kan, genom att vilja alternativen Total Stop eller Local
Totill(: S;; Stop anvinda den digitala ingdngen fr aft starta/stoppa
Tofat St pleV systemet, eller endast starta/stoppa en pump.
OLukuIIOS’;p Den pd samma siitt dven anvéindos for att stilla in ett
. Lokzll o opIpNV forvalt tryck. Genom att vilja bérviirde IN kan du vilja ett
5.18 DIGITAL INGANG 1 Anvinds inte N Bf)RVElIJKDE annat fryck i parameter 5.19. X[X|X|X
IN BORVARDE INV Alternativet Flgdessensor anviinds niir en flidessensor
Flidessensor finns tillganglig. Denna kommer stoppa pumpen.
Fied M Alternativet Slove 0-10V anvands om en akfiv
oSlesseBs%v 0-10V-gnhet eller en potentiometer (passiv enhet) dr
ave - ansluten till 0-10V-ingdngen.
Obs! INV-alternativ anvands for NC-ingdngar.
59| TRYCK I Bar 4 05 D X
5.20{ HASTIGHET |1 Hz 5 10 05 Eit annat birviirde kan stiillas in om ingdngen dr akfiv. X
5.21| TEMPERATUR | 1 ° -100 200 XX
5.22| DIGITAL INGANG 2 Anviinds infe Se parameter 5.18 Se parameter 5.18 XX XX
5.23| TRYCK 12 Bar 4 05 FS X
5.24| HASTIGHET |2 Hz 5 10 05 Ett annat borviirde kan stillos in om ingéingen r akiv. X
5.25| TEMPERATUR |2 K -100 200 XX
5.26/ DIGITAL INGANG 3 Anviinds infe Se parameter 5.18 Se parameter 5.18 XX X]X
5.27| TRYCKI3 Bar 4 05 D X
5.28| HASTIGHET I 3 Hz 25 10 65 Ett annat bérviirde kan stillas in om ingdngen dr aktiv. X
5.29| TEMPERATUR |3 ° -100 200 XX
5.30] DIGITAL INGANG 4 Anviinds infe Se parameter 5.18 Se parameter 5.18 XX XX
5.31| TRYCK 14 Bar 4 05 FS X
5.32| HASTIGHET | 4 Hz 25 10 05 Ett annat bérviirde kan stillos in om ingéingen r akiv. X
5.33| TEMPERATUR 4 °C -100 200 XX
Om en 0-10V-gnhet finns installerad, kan du genom den
SLAVE IV stilla in tryckvairdet for 1-voltssignalen.
535 BORVARDE TRYCK Bar Par] 03 Par.505 *Denna parameter ndr ndgon av de digitala ingéngarna X
i instdllda pd Slave 0-10V.
Om en 0-10V-gnhet ginns installerad, kan du genom den
SLAVE 9V stilla in tryckvairdet for 9-voltssignalen.
536 BORVARDE TRYCK Bor | Parl] 05 Par.305 | “Degng parameter ndr ndgon av de digitala ingdngarna !
ir instdllda pd Slave 0-10V.
Om”en U-hl OV-ehnhet fil‘]ns finstullerlud, kunI du genom den
SLAVE 1V stilla in hastighetsviirdet for 1-voltssignalen.
547 BORVARDE HASTIGHET e B 5 65 *Denna parameter ndr ndgon av de digitala ingdngarna X
ir instdllda pd Slave 0-10V.
Om en 0-10V-gnhet finns installerad, kan du genom den
SLAVE 9V stilla in hastighetsviirdet for 9-voltssignalen.
538 BORVARDE HASTIGHET e B 5 65 *Denna parameter ndr ndgon av de digitala ingéingarna X
ir instillda pd Slave 0-10V.
Om en 0-10V-gnhet finns installerad, kan du genom den
SLAVE 1V . stilla in temperaturvairdet for 1-voltssignalen.
53 BORVARDE TEMPERATUR ( % Por.506 | Pur.507 *Denna parameter ndr ndgon av de digitala ingéingarna KX
ir instillda pd Slave 0-10V.
Om en 0-10V-enhet finns irflsrullerud, kan du genom den
SLAVE 9V . stilla in temperaturvardet for 9-voltssignalen.
540) povinoe tewpeRaror | ¢ | 0| o306 | PorSOT g oorameter i ndgon av de digitla inglngarna XX
{ir instillda pd Slave 0-10V.
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Programmering hmiingr Anviindning

Par. Beskrivning Enheter
Standard Min. Max. A|B|C|D|E

Denna parameter syfror ill ot fidrraktivera signaler.
AV: Relit ir aldrig akfiverat.
Larm (NO): Reldt stdngs innan et larm.
Larm (NC): Reldit Gppnos innan etf larm.
AV Start: Relit f6r energi niir enheten dr i driff,
Larm (NO Klocka (NO): Reldt stanger beroende pé fidsdatan som
Larm (NC programmerats i parameter 5.44 fill 5.48.
| itur(t | Klocka (NC): Reldt Gppnar beroenﬁie pi fidsdatan som
Fied Klocka (NO programmerats i parameter 5.44 fill 5.48.
S| RELAUTGANG 1 N Klocka (NC) Torrdrift: Reliit fdr energi ndr vxelriktaren upptcker REREENR
Torrdrift torrdrift.
Externt stopp Externt stopp: Reliit fér energi vid externt stopp. (Fér
Qvertryck (NO detta mdste vi ha programmerat en digital ingding som
Overtryck (NC "Lokalt stopp”.
Overtryck (NO): Reldt sttings vid dvertrycksvarning
(parameter 5.49).
Overtryck (NC): Reldt Gppnas vid dvertrycksvarning
(parameter 5.49).

5.42| RELAUTGANG 2 AV Se paramefer 5.41 Se parameter 5.41 XX [X[X[X

| den héir paramefern kan du viilja att inte ha ett
AV sthemalagt program (AV) eller de veckodagar du vill att
Ma-So programmet ska karas. Du kan viilja mellan hela veckor
5.43| DRIFTSSCHEMA 1 AV Ma-Fr (Mé-S&), veckodagar (M&-Fr), helgdagor (L6- So) eller | X [ X [ X | X | X
L6-S6 enskilda dagar.
M....Su Det schemalagda programmet kommer agera pd det
utgngsreld som programmerats for detta syfte.

544 PROGRAM STARTTID 1 00:00 00:00 23:59 | Starttid for schemalagt program 1 KX [X[X[X

545 PROGRAM STOPPTID 1 00:00 00:00 23:59 | Stopptid for schemalagt program 1 XIX[X[X[X

Samma som paramefer 5.43 men for eft andra
5.46 | DRIFTSSCHEMA 2 AV See parameter 5.43 sthemalagt pogran, XXX (X [X

5.47| PROGRAM STARTTID 2 00:00 00:00 23:59 | Storttid for schemalagt program 2 XXX [X[X

5.48| PROGRAM STOPPTID 2 00:00 00:00 23:59 | Stoppid for schemalagt program 2 XX [X[X[X

VARNINGSNIVE Parameter for at stilla in hagsta tryckvairde for det o
54 OVERTRYCK i Parl,} Fs hydrauliska systemet. K

LARMNIVA K Par] s Parameter for ot stilla in hgsta differentialtryckvirde X

3:301 TRYCKDIFFERENTIAL for dethydrauliska systemet

VARNINGSNIVA LAGSTA o 0 0 100 Parameter for att stilla in ldgsta temperatur for det X e

351 TEPERATUR hydrauliska systemet.

VARNINGSNIVA HOGSTA

N Parameter for att stiilla in hdgsta temperatur for det
TEMPERATUR ( 100 0 100 XX

5.5 hydrauliska systemet.

~

LARMNIVA

Parameter for att tiilla in hagsta differentialtemperatur
TewperatuRDiFreRenTiaL| ¢ | 100 0 100 :

55 for det hydrauliska systemet.

<«

Parameter for att aktivera eller avaktivera lrmnivén
for ldgt vatten.

Om denna dr aktiv och larmar, kommer drivenheten att
pébiria forsok enligt féljande sekvens:

5 minuter, 15 minuter, 1 fimme, 6 timmar eller 24
LARM AKTIVT TORRDRIFT A A NEJ timmar. Skéirmen visar kvarvarande tid ill forsk. XXX [X|[X
Genom att trycka F2 dterstiller vi meddelandet dven om
nedrakningen inte slutfrts.

Om torrdift Gterigen upptdcks effer
24-timmarsmeddelandst kommer drivenheten att ldsas
tills F2 trycks in.

5.5

Y
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Par. Beskrivning Enhefer e AT Anmérkningar LT )
Standard Min. Max. A|B|[C|D[E
AKTIVERINGSNIVA Gar det mdjligt att finjustera skyddets kinslighef for
535 | TORRORIT vl B 0 W o, SNEE
FORDROINING Den tid fréin ndir systemet bergknar en Idg vattennivéi fills
536 | 7ORRDRIFTSLARM Sek. 5 l " larmet aktiveras av denna anledning. X
5 57| LARM TRASIGA RGR i n NEl Parameter r att aktivera eller avakfivera upptickt av X
trasiga rér.
i Parameter for ot aktivera eller avakfivera larm for
5.58 | SPANNINGSLARM AKTIVT JA A NEJ drimavbroft. XXX [X|X
559 | TYP AV NOTORTERMISTOR W At Genom den h porometen vl den tp ov X x| x|x
; NTC motortermistor som finns tillgdnglig for motorskydd.
MOTORTERMISTOR Med den hiir parametern stiills aktiveringsnivén for den
540 AKTIVERINGSNIVA kohm ] 05 "4 anslutna motortermistorn in, ML
JA: Parametrarna iir ldsta for dndringar.
. NEJ: Parametrarna dr uppldsta for ndringar.
5.01 | PARAMETERLAS NEJ NEJ A For att dndra den hr parametern frén JA il NEJ mdste | X | X [ X | X | X
du ange lsenord 1357 eller ett annat [6senord som
fidigare genererats av anvindaren.
B Nar du dndrar den hir parametern till "JA" 6ppnas den
5.62 | STALL IN DATUM OCH TID NEJ NEJ A hir skérmen for instéllning av datum och fid. Sésnart | X [ X [ X | X | X
tindringarna r klara Gtergdr parametern till "NE)"
SOKGUIDE Om du dndrar den héir parametern frén "NE)" ill "JA" 56
583 | STOPPEREKVENS NEJ NEJ I startar stkguiden for stoppfrekvens. !
L For att dterstilla enheten fill fabriksinstdllningarna,
5.04 | FABRIKSATERSTALLNING NEJ NEJ A indra den hdr parametern fill “JA" och ange sedan koden| X | X [ X [ X | X
1357. Enheten kommer att Gppna uppstarstguiden.

(1) I B-ldige, endast tillginglig med 2 omvandlare
(2) I E-liige, endast tillgiinglig med 2 omvandlare
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6. FINJUSTERING
Par. Beskrivning Enhefer L] Anmirkningar Anyindning
Standard Min. Max. A|B|[C|D[E
PROPORTIONELL
6.01 KONSTANT 100 0 999 XX XX
6.02| INTEGRAL KONSTANT 100 01 999 XX XX
Far temperaturkontrolldge:
6.03| PI-RIKTNING Positiv Positiv Negativ | For virmesystem, st in denna parameter till Positiv. XX
For kylsystem, stdll in denna parameter ill Negativ.
6.04| VAXLINGSFREKVENS kHz 1] 25 16 XXX [X|[X
6.05| STOPPMANGVERFREKVENS| Bar 01 0 05 X
HASTIGHET
806/ sroppANGVER ‘ ] i !
6.07| MODBUS ADRESS 1 1 250 XXX [x]x
48
6.08 | MODBUS BAUDRATE kbps 19,2 96 XX X[ X[X
19.2
6.09( MODBUS PARITET 0 0 2 0=jdmn // 1=ojiimn // 2=ingen paritet XX X[X|X
- Om du dndrar den hdr parametern frén "NEJ" ill "JA” s6
6.10 ATERSTALLNING NEJ NEJ JA diterstills larmloggen och paramefern dtergdr automatisktf X | X | X [ X | X
LARMLOGG il "NEJ"
[— Om du indrar den hir parametern fréin "NEJ" till "JA"
6.11 ﬁﬁ,’g%%%ﬂ‘gﬁ NEJ NEJ A st terstlls uppstartsloggen och parametern dtergdr XXX [x]x
automatiskt ill "NEJ".

For &tkomst till meny 6 kriivs ett [dsenord (2468)

Om installerad pé en borrhédlspump, rekommenderas en dindring av 6.04-virdet (viixlingsfrekvens) fill minimum (2.5 kHz).

0BS! Kontakta vér service innan parametrarna i meny 6 dndras. Detta eftersom felaktiga instiillningar kan orsaka felfunktion hos viixelrikiaren och/eller skada pé
pumpen.

15 - MODBUS SETTINGS

MODBUS iir ett meddelandeprotokoll for applikationslager placerat pd nivé 7 i 0SI-modellen. Den tillhandahdller
klient/serverkommunikation mellan enheter anslutna till olika typer av bussar eller nétverk.

|, viixelriktaren gors MODBUS-anslutningen under “Asynkron seriell Gverforing via  EIA/TIA-485-A.
Overforingsldget dr RTU (ASCII stods inte)".

Far mer teknisk information om hur det fungerar, besék webbplatsen www.modbus.org.
De ldshara instillningarna (ingdngsregistren) finns i avsnittet Tekniska data, sidnr. 384. >
Du kan ocksd hitta de redigerbara/ldsbara instéllningarna (hélla register) i avsnittet Tekniska data, sidnr. 386.
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16 - HANTERING AV VARNINGAR

En av vixelriktarens huvudsukligug)rinciper ir att forsoka undvika forsimringar av den hydrauliska fillforseln.
For att gora detta dr vixelriktaren forsedd med system som, i hiindelse av att ndgon avldsning av motorns tryck/
forbrukning ligger utom de faststdllda grdnserna, kan delvis forlora sin formaga for att forsoka undvika aft

viixelriktaren ldser sig, och dirmed undvika forsimringar av den hydrauliska tillforseln.

Ett tydligt exempel dr en Gverdriven forbrukning hos den elektriska motorn. | detta sEecifiku scenario kommer

viixelriktaren, genom ait se till att motorns forbrukning motsvarar den nominella for

rukningen, aft begrinsa

motorns rotationshastighet for att undvika att den slits. Darfor kommer det flode den hydrauliska installationen
fér fréin pumpen, inte motsvara det faststdllda arbetstrycket, utan vara ndgot ligre.

Nedan finns en tabell som specificerar aktuell status for systemdriften beroende pé de visuella varningar som
visas genom bdde LED-lamporna och huvudskdrmen.

VARNING ORSAK FORKLARING / LOSNING
Kontrollera att den inte stéingts av manuellt (AUTO/STOP-
LED-lampan blinkar Den pump till vilken vixelriktaren r ansluten dr inte | knappen), ett fidrrstopp (aktivt firrstopp hidilpingéng)

operativ for automatisk drift

eller ett allmant stopp for viixelriktarndtverket (dger rum
ndir ndgon kritisk parameter dndrats).

LED-lampan RUN blinkar

Viixelriktaren hdller pd att stanna pumpen

LED-lampan LARM blinkar

Uppstartsguiden kars.

Pumpen dr i larmldge (visas pd skirmen).

LED-lampan kommer att sluta blinka & snart
konfigurationsguiden avslutats.

Se avsnittet Larm i denna manual for att [6sa problemet.

Aktvell frekvensdata blinkar

Viixelriktaren begrdnsar motorns rotationsfrekvens pd
grund v hog temperatur i elektroniken i samband med
dverdriven forbrukning hos den elekiriska motorn.

Se avsnittet Larm i denna manual for aft [6sa problemet.
Kontrollera att vixelriktaren dr ordentligt ventilerad.

Stanna frekvensdata blinkar

Den berciknade stoppfrekvensen verskrider hégsta
tillten frekvens for pumpen.

Vi rekommenderar at dterigen kéra instiillningsguiden
fir stoppfrekvensen ( stoppirekvensguiden finns pé 5)
AVANCERADE PARAMETRAR).

Om denna varning kvarstér efter att guiden karts pd nytt
st méste du minska arbetstrycket eftersom den anslutna
pumpen infe kommer att kunna uppnd det.

Aktuell forbrukningsdata blinkar

Viixelriktaren begrénsar motorns rotationsfrekvens pd
grund av verdriven farbrukning hos motorn.

Kontrollera att motorns strom dr den som anges pd
spedifikationspldten.

Bredvid aktuell tryckdata finns en
blinkande asterisk

Denna varning betyder att viixelriktaren infe dr
ansluten fill ndgon tryckomvandlare.Om den har en
tryckomvandlare ansluten r polerna inte korrekt
anslutna.

Tryckomvandlarens avldsning skilier sig 0,5 bar
fréin de andra tryckomvandlarna anslutna fill
vixelriktarniitverket.

Koppla bort tryckomvandlaren frén plinten och invertera
anslutningskabelns poler.

Vi rekommenderar att tryckomvandlaren byts ut eftersom
den inte ldser av korrekt.
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17 - LARM
MEDDELANDE ORSAKER LOSNING(AR)

LARM FOI Check that the nominal consumption data has been

OVERSTROM Visar Gverdriven forbrukning hos motorn. entered correctly.

Check that the pump rotates freely with no obstructions.

Motorn i kortsluten eller har brunnit Koppla bort motorn frin vixelriktaren och kontrollera
att meddelandet forsvinner. Kontakta nrmsta tekniska
service om def inte gor det.

Kubl;tr#S[?lzTNlNG Inte alla ledningar har ansluit. Kontrollera att motorkablarna har anslutits ordentligt
till sicilva motorn och vixelriktaren. Kontrollera dven ot
vixelriktarens stromfarsorining ansluits korrekt.

Internt fel i vixelriktaren. Kontakta ndrmsta tekniska service.
Stikerstiill att den omgivande femperaturen inte
dverskrider grdinserna i den hr manualen.

LARM FO3 Kraftmodulen har ndtt en mycket hag temperatur, vilket | Om den monterats pd pumpen, sikerstdll att pumpen har

FOR HOG TEMPERATUR | MODULEN

péverkar dess pélitlighet.

en flikt, samt att fldktkpan sitter fost.
Om den ir viiggmonterad, sikerstiil att den fungerar
ordentligt nir motorn r igdng.

Stromtillférseln till vixelriktaren har brutits.
Elkabeln som ansluter vaixelriktaren till elnditet har

LARM FO4 Viixelriktaren fér ingen elektrisk strom, eller sé ligger Kopplts ur,
INGANGSSPANNING denna utom de Gvre och undre grdnserna. Den spanning som vielikiaren fr liger utom do
grinser som specificeras i avsnittet om tekniska dato.
- o P Tryckomvandlaren dr ansluten till frekvensomvandlaren
#I'Y%(BONSWANDMRE :Iruiﬁlormmuerrel:luller inte en korekt aldsning frdn med omvand polaritet, Tryckomvandlaren dr trasi.
V ' Tryckomvandlaren har ett intervall som inte dr 4-20 mA.
Motorn dir kortsluten eller har brunnit, Koppla bort motorn frdn viixelriktaren och kontrollera
att meddelandet forsvinner. Kontakta nrmsta tekniska
service om det inte gor det.
Vissa av kablarna som ansluter motorn till
LARM F06 frekvensomvandlaren har ddlig elektrisk kontakt.
MOTORFEL Maotorn dr kopplad fér att erhdlla en annan spénning n
den som kommer frén viixelriktaren.
Faserna ir fel/ddligt anslutna. Ingéingsfasernas férbrukning ir inte balanserad.
LARMFO7 Vixelriktaren upptdcker att pumpen delvis arbetar utan | ¢ .. .
LiG VATTENNIVA belasting. Stikerstdl att pumpen suger upp vitskan korrekt.
LARM F08 Viixelriktaren upptdcker att pumpen under en fid arbetar | Kontrollera att vattenndtverket infe har ngra ldckor som
TRASIGA ROR med eft vildigt 13gt tryck och hog hastighet. dr strre in att de motsvarar normal digdng.
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MEDDELANDE

ORSAKER

LOSNING(AR)

LARM A09
FREKVENSPARAMETRAR INKOHERENTA

Ndgon parameter i forhéllande till en frekvens

dverensstimmer inte med de vérden som anses normala.

Kontrollera att ldgsta frekvens r storre dn 10 Hz.
Kontrollera at hégsta frekvens r mindre &in 65 Hz.
Kontrollera att den ldgsta angivna frekvensen dr ldgre dn
den hdgsta frekvensen.

Kontrollera att den ligsta arbetsfrekvensen for
hjilppumparna dr ldgre dn den hagsta frekvensen.
Kontrollera att den ldgsta arbetsfrekvensen for
hidlppumparna dir hégre i den ligsta frekvensen.

LARM AT0 Hitilppumparnas fordrida stopp dverstiger

TIDSPARAMETRAR huvudpumpens fordrdida stopp.

LARM AT1 L Minska differentialtrycket vid uppstart av pumpen eller
TRYCKPARAMETRAR Uppstartens tryckdifferential dverstiger arbetstrycket. ko rbeftyckt ver et vrde.

LARM A12 Det detekterade viirdet for NTC- eller PTC-termistorn dr | Véinta tills motorn svalnat.

MOTOROVERHETTNING hagre eller liigre tn det angivna viirdet. Kontrollera anslutningen for PTC- eller NTC-kabeln.
LARM A15 Den tréskel som anges i avsnittet om varningsnivéi for PP,

OVERTRYCK averryck hr vrskrids, Kontrollera varningsnivén for dvertryck

LARM Al Kontrollera varningsnivén for ldgsta och hégsta

TEMPERATUR OVERSKRIDIT GRANS

Varningen visar att temperaturen ligger utom grinserna.

temperatur i 5. AVANCERADE PARAMETRAR
instdllningar.

Kontrollpanelen kommunicerar inte med knappsatsen
och skiirmen, och den den stromplét som finns

Kontrollera att den platta kabeln som sammanbinder de
bida elekiriska kretsarna dr ordentligt ansluten.

Det kan bero pé ett tilllligt fel i vixelriktarens
maskinvara eller en inldsning av en paramefer som anses

mmﬂ)l(ﬁil fastskruvad pd radiatorn. ligga utanfor grinserna. | detta fall rekommenderar
vi att koppla bort strommen frén viixelriktaren i
Internt fel i vixelriktaren. ndgra minuter. Kontakta ndrmsta tekniska service om
meddelandet kvarstdr efter att strommen slagits pé fll
vixelriktaren ingen efter ndgra minuter.
Kontrollera att den platta kabeln som sammanbinder de
bida elektriska kretsarna dr ordentligt ansluten.
- . Kontrollera att kablarna som ansluter drivenheterna dr
Kommunikationen mellan kretskorten pd samma
LARM X14 drivenhet, eller den information som delas lﬁo;r;ktnbnslutng‘" illaliat el vielrikt
INTERNT FEL mellan drivenheter dr felaktiga eller innehdller el (an Berc pA el QL1 | VORelTlarens

dataintegritetsfel.

maskinvara eller en inldsning av en parameter som
anses ligga utanfor grinserna.

Detta fel dtgdrdar sig sjdlv s aft systemet vanligtvis
dtergdir till normalt efter ndgra minuter.
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18 - UNDERHALL OCH REPARATION
Det rekommenderas att frekvensomvandlaren kontrolleras regelbundet och dess drift regleras.

19 - GARANTI

Underldtenhet att félja anvisningarna i denna bruksanvisning och / eller ingripande i véixelriktaren som inte
utfors av uuktoriseruJ service och / eller anviindning av icke-originella reservdelar kommer att ogiltiga garantin
och befria tillverkaren frén allt ansvar i hiindelse av olyckor med personer eller egendomsskador ocﬂ | eller
sjdlva produkten.

Nér produkten har tagits emot, kontrollera att den inte har drabbats av betydande pauser eller bucklor. Annars,
berdtta for personen som har levererat. Nir du har tagit bort viixelriktaren frdn forpackningen, kontrollera att
den inte har skadats under transporten. Om detta hénde, informera distributren.

Kontrollera pd typskylten att funktionerna som visas dr de du begdrde.
Om ett fel inte finns i tabellen “PROBLEMLOSNING”, kontakta din nérmaste auktoriserade dterforsiljare.

20 - AVFALLSHANTERING OCH MILJOBEHANDLING

For att bortskaffa de delar som utgdr frekvensomvandlaren dr det nédvindigt aft folja gdllande bestimmelser
och lagar i det land diir produkten anviinds. Hur som helst, viinligen sliing inte fororenande delar i miljén.

E Denna symbol pd produkten indikerar att den kanske inte kastas med hushéllsavfall.
|

Denna bestimmelse giller endast bortskaffande av utrustning pé Europeiska unionens territorium (2012/19 /
EU). Det dir anvéindarens ansvar att bortskaffa utrustningen genom att leverera den fill en utsedd insamlingsplats
for dtervinning och bortskaffande av elekirisk utrustning. Kontakta ditt lokala avfallsforetag for mer information
om utrustning.
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TECHNICAL DATA

LEGEND

INFO

: Pump

: E-SPD+ Device

: Gate valve

: Pressure transducer
: Non return valve

: Pressure tank

: Drain off valve

N oWV R —

For correct operation of the pressurization system, we recommend the use small size pressure fank. It is necessary fo stabilize any pressure
fluctuations during the variation frequency of the inverfer.

Pay attention to the calculation for pre-charge of the pressure tank. In case of changes in the reference pressure, the pre-charge of the tank must
be adjusted according to the calculation.

Pp = Pre-charge pressure
Ps = Setpoint pressure

Dr = Delta restart pressure
Pp = (Ps—Dr) - 0,5 bar

1. HYDRAULIC INSTALLATION (CONSTANT PRESSURE) —

Figure 1

2, HYDRAULIC INSTALLATION (DIFFERENTIAL PRESSURE

OPTION A: 2 PRESSURE SENSORS OPTION B: 1 DIFFERENTIAL PRESSURE SENSOR

Figure 2

*Note: For Option A, connect discharge side sensor to 4-20mA (1) and suction side sensor to 4-20mA (2).
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3. 0-10V INPUT SIGNAL (LOGIC

0-10V Input Logic
Graphical Interpretation

Slave 9V
Setpoint

-—— Pump OFF State
= Pump ON State

Working
Setpoint

Slave 1V
Setpoint
0 051.0 9 9510
0-10V Input (V)
Figure 3a (For Mode A, Mode B, Mode D, Mode E)
0-10V Input Logic
Graphical Interpretation
Slave 9V
Setpoint [~

———— Pump OFF State
= Pump ON State

Working
Setpoint

Slave 1V |
Setpoint |
} | | |
0 0510 9 9510
0-10V Input (V)
Figure 3b (For Mode ()
0-10V Input Logic
Graphical Interpretation
Slave 1V
Setpoint

Working
Setpoint

——— Pump OFF State
= Pump ON State

Slave 9V
Setpoint

0 0510 9 9510
0-10V Input (V)

Figure 3¢ (For Mode ()
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4 - MODBUS PROTOCOL (INPUT REGISTERS

HODBUS ADRESS VALUE / PARAWETER UNITS
1 SOFTWARE VERSION H (CONTROL BOARD) (4 firstchars HEX
) SOFTWARE VERSION L (CONTROL BOARD) (4 lostchas) HEX
3 SOFTWARE VERSION H (POWER BOARD) (4 fistchas) HEX
4 SOFTWARE VERSION L (POWER BOARD) (4 st chars) HEX
5 MAXIMUM MOTOR CURRENT (POWER BOARD) 014
6 STOP/AUTO
7 CURRENT SETPOINT 0.1Bar /PSI
8 ACTUAL PRESSURE 0.1Bar /PSI
9 ACTUAL TEMPERATURE 01/ 0.1 /
10 4-20mA INPUT 1 0Imh
1 4-20mA INPUT 2 0Imh
12 0-10V INPUT o
13 PTC/NTC INPUT 0.1 kohm
14 DIGITAL INPUT 1 o
15 DIGITAL INPUT 2 o
16 DIGITAL INPUT 3 o
17 DIGITAL INPUT 4 o
18 RELAY 1 QUTPUT o
19 RELAY 2 OUTPUT o
2 EXPANSION BOARD CONNECTED o
1 ALARM CODE {POWER BOARD)
7 HOTOR ACTUAL FREQUENCY 01Hz
B HOTOR ACTUAL CURRENT 01Hz
u POWER MODULE TEMPERATURE o
% CONTROL AMBIENT TEMPERATURE o
% ACTUAL MOTOR POWER W
7 ACTUAL NETWORK POWER W
18 POWER ON HOURS (M) s
) POWER ON HOURS (LSB) s
30 OPERATING HOURS (MSB) s
3 OPERATING HOURS (LSB) s
3 START-UP NUMBER COUNTER (M)
B START-UP NUMBER COUNTER (LSB)
M ALARM FOT COUNTER
3 ALARM F02 COUNTER
3 ALARM F03 COUNTER
37 ALARM F04 COUNTER
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MODBUS ADRESS VALUE / PARAMETER UNITS
38 ALARM FO5 COUNTER
39 ALARM FO6 COUNTER
40 ALARM FO7 COUNTER
L) ALARM FO8 COUNTER
42 ALARM A09 COUNTER
3 ALARM AT0 COUNTER
44 ALARM AT1 COUNTER
45 ALARM A12 COUNTER
46 ALARM X13 COUNTER
4 ALARM X14 COUNTER
4 ALARM A15 COUNTER
49 ALARM AT6 COUNTER
50 ALARM A17 COUNTER
51 ALARM A18 COUNTER
52 ALARM A19 COUNTER
53 ALARM A20 COUNTER
54 History index
55 POWER ON HOURS (MSB) (erased values) 5
56 POWER ON HOURS (LSB) (erased values) 5
57 OPERATING HOURS (MSB) (erased values) 5
58 OPERATING HOURS (LSB) (erased values) 5
59 START-UP NUMBER COUNTER (MSB) (erased values)
60 START-UP NUMBER COUNTER (LSB) (erased values)
6l History index (erased values)
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5 - MODBUS PROTOCOL (HOLDING REGISTERS

':ODDREESS PAI?AEI:I‘ETER VALUE / PARAMETER MIN VALUE MAX VALUE UNITS COMMENT

0: Constant Pressure
1: Differential Pressure

1 00 | MODE 0 4 2: Fixed Speed
3: Constant Temperature
4: Differential

2 11 | WORKING PRESSURE 3 580 0.18ar / PSI

3 12 | SPEED SETPOINT 100 050 0.1Hz

4 13| TEMPERATURE SETPOINT -1000 2000 0.1°C/ 0.1°F /¥

5 14 | MOTOR RATED CURRENT 1 360 0.1A

6 15 | ROTATION DIRECTION 0 1

7 16 | STOP FREQUENCY 1 999 0.1Hz

8 17 | START-UP PRESSURE DIFF. 3 40 0.18ar / PSI

9 18 | STOP TEMPERATURE OFFSET 1 2000 0.1°C/ 0.1°F /**

10 501 | LANGUAGE 0 12

1 502 | UNITS OF PRESSURE 0 1 0=0.18ar /1=1PSI

12 503 | UNITS OF TEMPERATURE 0 2 0=0.1°C/ 1=0.1F/ 2="*

13 504 | PRES.TRANSD. MIN. VALUE (4mA) -580 580 0.18ar / PSI

14 5.05 | PRES.TRANSD. MAX. VALUE (20mA) 50 580 0.18ar / PSI

15 506 | TEMP. SENSOR MIN.VALUE (4mA) -1000 2000 0.1°C/ 0.1°F /**

16 507 | TEMP. SENSOR MAX.VALUE (20mA) -1000 2000 0.1°C/ 0.1°F /¥

17 508 | MINIMUM WORKING FREQUENCY 100 500 0.1Hz

18 509 | MAXIMUM WORKING FREQUENCY 250 050 0.1Hz

19 510 | PROPORTIONAL BOOST 0 580 0.18ar / PSI

20 511 | MAXIMUM NUMBER OF PUMPS ON 1 8

N 512 | MAIN PUMP STOP DELAY 0 100 s

n 513 | AUXILIARY START FREQUENCY 100 050 0.1Hz

3 5.14 | AUXILIARY START DELAY 1 200 s

% 515 | AUXILIARY STOP DELAY 1 200 s

25 516 | CHANGEQVER TIME 1 n h

26 5.7 | PUMP KICK INTERVAL 0 n h

7 518 | DIGITALINPUT 1 0 i

23 519 | INT PRESSURE 0 580 0.18ar / PSI

29 520 | INTSPEED 100 050 0.1Hz

30 521 | INTTEMPERATURE -1000 2000 0.1°C/ 0.1°F /**

31 522 | DIGITALINPUT2 0 1

3 523 | IN2 PRESSURE 0 580 0.18ar / PSI

3 5.4 | IN2 SPEED 100 050 0.1Hz

34 525 | IN2 TEMPERATURE -1000 2000 0.1°C/ 0.1°F /**

35 526 | DIGITALINPUT3 0 1

36 5.27 | IN3 PRESSURE 0 580 0.18ar / PSI
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37 528 | IN3SPEED 100 050 0.1H:

38 529 | IN3 TEMPERATURE -1000 2000 0.1°C/ 0.1°F / **
39 530 | DIGITAL INPUT 4 0 1

4 531 | IN4 PRESSURE 0 580 0.1Bar / PSI
4 531 | IN4SPEED 100 050 0.1Hz

Y] 533 | IN4 TEMPERATURE -1000 2000 0.0°C/ 0.1 /
43

44 535 | SLAVE 1V PRES.SETPOINT 0 580 0.18ar / PSI
45 536 | SLAVE 9V PRES.SETPOINT 0 580 0.1Bar / PSI
46 537 | SLAVE 1V SPEED SETPOINT 100 050 0.1Hz

4 538 | SLAVE 9V SPEED SETPOINT 100 650 0.1Hz

48 539 | SLAVE 1V TEMP.SETPOINT -1000 2000 0.0°C/ 0.1 /
4 540 | SLAVE 9V TEMP.SETPOINT -1000 2000 0.1°C/ 0.1 / **
50 541 | RELAY QUTPUT 1 0 9

51 542 | RELAYOUTPUT2 0 9

52 543 | SCHEDULE OPERATION 1 0 10

53 544 | PROGRAM START TIME 1 0 2359 (hh:mm BCD)
54 545 | PROGRAM STOP TIME 1 0 2359 (hh:mm BCD)
55 546 | SCHEDULE OPERATION 2 0 10

56 547 | PROGRAM START TIME 2 0 2359 (hh:mm BCD)
57 548 | PROGRAM STOP TIME 2 0 2359 (hh:mm BCD)
58 549 | OVER PRESSURE LEVEL 1 580 0.1Bar / PSI
59 550 | PRESSURE DIF. ALARM LEVEL 1 580 0.18ar / PSI
60 551 | MIN.TEMPERATURE ALARM LEVEL -1000 2000 0.0°C/ 0.1 /
61 552 | MAXTEMPERATURE ALARM LEVEL -1000 2000 0.0°C/ 0.1 / *+
62 553 | DIF.TEMPERATURE ALARM LEVEL 0 2000 0.1°C/ 0.1°F /**
63 554 | DRY RUNNING ALARM ACTIVE 0 1

64 555 | DRY RUNNING TRIGGERR LEVEL 10 90 %

65 556 | DRY RUNNING ALARM DELAY 1 99 5

66 557 | BROKEN PIPE ALARM 0 1

67 558 | VOLTAGE ALARM ACTIVE 0 1

68 559 | MOTOR THERMISTOR 0 2 1=NTC, 2=PTC
69 560 | THERMISTOR TRIGGER LEVEL 5 999 0.1kohm

70 581 | PARAMETERS LOCK 0 1

n 6.01 | PROPORTIONAL CONSTANT 0 999

n 6.02 | INTEGRAL CONSTANT 1 999

73 6.03 | PIDIRECTION 0 1 0=Pasitive / 1=Negative
74 6.04 | SWITCHING FREQUENCY 5 160 0.1kHz

15 6.05 | STOP MANEUVER RANGE 0 5 0.1Bar / PSI
76 6.06 | SPEED OF STOP MANEUVER 1 64

7 6.07 [ MODBUS ADDRESS 1 250

78 6.08 | MODBUS BAUDRATE 0 2 =800, 1=9600bps, 2=19200bps
79 6.09 | MODBUS PARITY 0 2 O=even, 1=0dd, 2=no parity
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Cover
Cover joint
Control circuit
Power circuit
Terminal adapter box
Power cable assembly
Wall braket
Wall braket fan
Joint terminal adapter box
10 Adapter fixing screw
11a Screws fixing adapter
11b Screws fixing power
12 Circuit control screws
13 Screws cover
14 Wall braket fixing screws
15 Aluminium support closure cap
16a Magnetic core for MT drive “Wurth 742 712 21"
16b Magnetic core for TT drive “Wurth 742 716 33S”
17 Fan fixing screws

1 Couverture

2 Joint de couverture

3 Circuit de commande

4 Circuit de puissance

5 Boite d'adaptation de bornes
6

7

8

9
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Assemblage du cable d'alimentation
Support mural
Ventilateur mural
Boite d’adaptation de borne commune
10 Vis de fixation de 'adaptateur
11a Adaptateur de fixation par vis
11b Puissance de fixation des vis
12 Vis de commande de circuit
13 Vis couvercle
14 Vis de fixation du support mural
15 Capuchon de fermeture du support en aluminium
16a Noyau magnétique pour entrainement MT “Wurth 742 712 21"
16b Noyau magnétique pour entrainement TT “Wurth 742 716 33S
17 Vis fixation du ventilateur

Cubierta

Tapa junta

Circuito de control

Circuito de potencia

Caja adaptadora de terminales

Conjunto de cables de alimentacién

Soporte de pared

Ventilador de pared

Caja adaptadora de terminal de union

Tornillo de fijacion del adaptador

Tornillos fijacion adaptador

Tornillos fuerza de fijacion

Tornillos de circuito de control

Tornillos tapa

Tornillos fijacion soporte pared

Tapon cierre soporte aluminio

Ndcleo magnético para accionamiento MT “Wurth 742 712 21"
Ndcleo magnético para accionamiento TT “Wurth 742 716 33S
Tornillos fijacion ventilador
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Copertina

Giunto di copertura

Circuito di controllo

Circuito di alimentazione

Scatola adattatore terminale

Assemblaggio del cavo di alimentazione

Staffa a muro

Ventola con staffa a parete

Scatola adattatore terminale di giunzione

Vite fissaggio adattatore

Adattatore fissaggio viti

Potenza fissaggio viti

Viti di controllo del circuito

Coperchio viti

Viti di fissaggio staffa a parete

Tappo di chiusura supporto in alluminio

Nucleo magnetico per azionamento MT “Wurth 742 712 21"
Nucleo magnetico per azionamento TT “Wurth 742 716 33S
Viti di fissagio della ventola

Abdeckung
Fuge abdecken
Steuerkreis
Stromkreis
Klemmenadapterbox
Stromkabelbaugruppe
Wandhalterung
Lufter fiir Wandhalterung
Gemeinsame Klemmenadapterbox
10 Befestigungsschraube des Adapters
11a Schraubenbefestigungsadapter
11b Schrauben Befestigungskraft
12 Steuerschrauben des Stromkreises
13 Schraubenabdeckung
14 Befestigungsschrauben der Wandhalterung
15 Stiitzkappe aus Aluminium
16a Magnetkern fir MT-Antrieb ,Wurth 742 712 21*
16b Magnetkern fir TT-Antrieb ,Wurth 742 716 33S
17 Lifterbefestigungsschrauben

Omslag

Afdekvoeg

Stuurcircuit

Stroomkring

Terminal-adapterdoos

Montage stroomkabel

Muurbeugel

Muurbeugelventilator

Gezamenlijke terminal-adapterdoos

Adapterbevestigingsschroef

Schroeven bevestigingsadapter

Schroeven bevestigingskracht

Circuitbesturingsschroeven

Schroevendeksel

Bevestigingsschroeven voor muurbeugels

Afsluitdop aluminium steun

16a Magnetische kern voor MT-aandrijving “Wurth 742 712 21"

16b Magnetische kern voor TT-aandrijving “Wurth 742 716 33S”
17 Bevestigingsschroeven ventilator
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Tampa
Junta da tampa
Circuito de controle
Circuito de alimentagao
Caixa do adaptador de terminal
Conjunto do cabo de alimentagao
Freio de parede
Ventilador de freio de parede
Caixa de adaptador de terminal comum
10 Parafuso de fixacdo do adaptador
11a Adaptador de fixacao de parafusos
11b Forca de fixacdo dos parafusos
12 Parafusos de controle do circuito
13 Parafusos da tampa
14 Parafusos de fixacao do freio de parede
15 Tampa de fechamento de suporte de aluminio
16a Nicleo magnético para acionamento MT “Wurth 742 712 21"
16b Nucleo magnético para acionamento TT “Wurth 742 716 33S
17 Parafusos fixacdo do ventilador
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KpbllLKa
Kpbiluka coeaAMHeHUs

Llenb ynpaBaenua

Llenb nutanus

Kopobka KneMMHoOro apantepa

CuroBoit kabenb B cope

HacTeHHbIl KPOHLUTENH

HacTeHHblit BeHTUASITOD

Kopo6ka CoeAnHUTEABHOTO aaanTepa

KpenexHblil BUHT apanTepa

BUHTBI kpenAeHus apantepa

CHAOBbIE KDEMAEHUS BUHTOB

BMHTOB YNPaBAEHUSA LiENbio

BMHTOB KpblLLKa

BUHTbI KPEMAEHMS HACTEHHOTO KPOHLUTENHA
ANOMUHMEBBIN KOANAYOK OMOPbI

MarnutonpoBoa Ara npusoaa MT «Wurth 742 712 21»
MartutonpoBoa npusoaa TT «Wurth 742 716 33S
BUHTbI KpENAeHUs BEHTMASTOPA
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Okfadka
Ostona ztacza
Obwéd sterowania
Obwdd zasilania
Skrzynka adaptera terminala
Zespot kabla zasilajacego
Hamulec Scienny
Wentylator z hamulcem Sciennym
Skrzynka adaptera ztacza ztacza
10 Sruba mocujaca adapter
11a Sruby mocujace adapter
11b Moc mocowania $rub
12 Sruby kontrolne obwodu
13 Sruby pokrywa
14 Sruby mocujace zacisk $cienny
15 Aluminiowa zaslepka zamykajaca wspornik
16a Rdzeh magnetyczny do napedu MT ,Wurth 742 712 21"
16b Rdzer magnetyczny do napedu TT ,Wurth 742 716 33S
17 Sruby mocujace wentylator

1 Omslag

2 Téckfog

3 Styrkrets

4 Strémkrets

5 Terminaladapterbox
6

7

8

9
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Strémkabelmontage
Vaggbroms
Vaggbromsflakt
Ledad terminaladapterbox
10 Adapterfastskruv
11a Skruvar fastadapter
11b Skruvar féstkraft
12 Kretskontrollskruvar
13 Skruvar lock
14 Fastskruvar for vaggbroms
15 Stddlock av aluminium
16a Magnetisk karna for MT-drift “Wurth 742 712 21"
16b Magnetisk karna for TT-drift “Wurth 742 716 33S
17 Flaktskruvar

390






7 - SCHEMATIC DIAGRAM (TT 11000

i o= 7:.77 ;’7\77 7

@ O\es -
e N\ -

392



B Eaana

1 Cover 1  Copertina
2 Cover joint 2 Giunto di copertura
3 Control circuit 3 Circuito di controllo
4 Power circuit 4 Circuito di alimentazione
5 Terminal box adapter 5  Adattatore per morsettiera
6  Power cable assembly 6  Assemblaggio del cavo di alimentazione
7 Wall support 7 Supporto a parete
8  Wall support fan 8  Ventilatore da parete
9  Joint terminal adapter box 9  Scatola adattatore terminale di giunzione
10  Adapter fixing screw 10  Vite fissaggio adattatore
11a Fixing adapter screws 11a Viti dell'adattatore di fissaggio
11b  Fixing power circuit screws 11b  Viti di fissaggio del circuito di potenza
12 Circuit control screws 12 Viti di controllo del circuito
13 Cover screews 13 Viti di copertura
14 Wall braket fixing screws 14 Viti di fissaggio staffa a parete
15 Aluminium support closure cap 15  Tappo di chiusura supporto in alluminio
16  Magnetic core for TT drive “KRFC-13" 16  Nucleo magnetico per azionamento TT “KRFC-13"
17  Fan fixing screws 17 Viti di fissagio della ventola
1 Couverture 1 Abdeckung
2 Joint de couverture 2 Fuge abdecken
3 Circuit de commande 3 Steuerkreis
4 Circuit de puissance 4 Stromkreis
5  Adaptateur de boite a bornes 5  Anschlusskastenadapter
6  Assemblage du cable d'alimentation 6  Stromkabelbaugruppe
7 Support mural 7 Wandhalterung
8  Ventilateur de support mural 8  Lufter fir Wandhalterung
9  Boite d’adaptation de borne commune 9  Gemeinsame Klemmenadapterbox
10  Vis de fixation de I'adaptateur 10  Befestigungsschraube des Adapters
11a Vis de I'adaptateur de fixation 11a Befestigungsschrauben des Adapters
11b  Vis de fixation du circuit de puissance 11b  Befestigungsschrauben des Leistungsteils
12 Vis de commande de circuit 12 Steuerschrauben des Stromkreises
13 Vis du couvercle 13 Abdeckschrauben
14 Vis de fixation du support mural 14  Befestigungsschrauben der Wandhalterung
15  Capuchon de fermeture du support en aluminium 15  Stiitzkappe aus Aluminium
16  Noyau magnétique pour entrainement TT “KRFC-13" 16 Magnetkern fiir TT-Antrieb ,KRFC-13“
17  Vis fixation du ventilateur 17  Lifterbefestigungsschrauben
1 Tapa 1  Omslag
2 Juntatapa 2 Afdekvoeg
3 Circuito de control 3 Stuurcircuit
4 Circuito de potencia 4 Stroomkring
5  Adaptador de caja de terminales 5  Aansluitdoosadapter
6 Conjunto de cables de alimentacion 6 Montage stroomkabel
7 Soporte de pared 7 Muursteun
8  Ventilador de pared 8  Muursteunventilator
9  Caja adaptadora de terminal de union 9  Gezamenlijke terminal-adapterdoos
10  Tornillo de fijacion del adaptador 10  Adapterbevestigingsschroef
11a Tornillos del adaptador de fijacion 11a Bevestigingsadapterschroeven
11b  Tornillos de fijacion del circuito de alimentacion 11b  Schroeven stroomkring bevestigen
12 Tornillos de control de circuito 12 Circuitbesturingsschroeven
13 Tornillos de cubierta 13 Afdekschroeven
14 Tornillos fijacion escuadra pared 14 Bevestigingsschroeven voor muurbeugels
15  Tapon cierre soporte aluminio 15  Afsluitdop aluminium steun
16  Ndcleo magnético para accionamiento TT “KRFC-13" 16  Magnetische kern voor TT-drive “KRFC-13"
17 Tornillos fijacion ventilador 17  Bevestigingsschroeven ventilator
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1 Capa 1  Okladka
2 Junta datampa 2 Ostona ztacza
3 Circuito de controle 3 Obwod sterowania
4 Circuito de alimentagdo 4 Obwdd zasilania
5  Adaptador de caixa de terminais 5  Adapter skrzynki zaciskowej
6  Conjunto do cabo de alimentacéo 6  Zespot kabla zasilajacego
7 Suporte de parede 7 Wspornik Scienny
8  Ventilador de suporte de parede 8  Wentylator podporowy Scienny
9  Caixa de adaptador de terminal comum 9  Skrzynka adaptera ztacza ztacza
10  Parafuso de fixacdo do adaptador 10 Sruba mocujaca adapter
11a Parafusos adaptadores de fixacao 11a  Sruby mocujace adapter
11b  Fixacao dos parafusos do circuito de alimentacao 11b  Mocowanie Srub obwodu mocy
12 Parafusos de controle do circuito 12 Sruby kontrolne obwodu
13 Parafusos de cobertura 13 Sruby pokrywy
14 Parafusos de fixacdo do freio de parede 14 Sruby mocujace zacisk Scienny
15  Tampa de fechamento de suporte de aluminio 15 Aluminiowa za$lepka zamykajaca wspornik
16  Nicleo magnético para acionamento TT “KRFC-13" 16  Rdzef magnetyczny do napedu TT ,KRFC-13"
17  Parafusos fixacao do ventilador 17 Sruby mocujace wentylator
1  «Kpblwka 1 Omslag
2 KpblllKa COEAMHEHUS 2 Téckfog
3 Lenb ynpaBaenua 3 Styrkrets
4 Lenb nutaHus 4 Stromkrets
5 Aaantep KAEMMHOW KOPOOKM 5  Kopplingsboxadapter
6 CuroBo¥ kabenb B chope 6  Stromkabelmontage
7 HacrenHas onopa 7 Vaggstod
8  HacTeHHbIi BEHTUARTOP 8  Vaggstodsflakt
9  Kopobka COeAMHUTEABHOrO apanTepa 9  Ledad terminaladapterbox
10  KpenexHblit BUHT apantepa 10  Adapterfastskruv
11a  BuHTbI KpenaeHus apantepa 11a Fast adapterskruvar
11b  KpenaeHue BUHTOB CHAOBOW LienM 11b Fasta stromkretsskruvar
12 BMHTOB yNpaBAEHMS LiENbIO 12 Kretskontrollskruvar
13 BWHTbI KpbILLKK 13 Téckskruvar
14 BWHTbI KPENAEHUS HACTEHHOTO KPOHLITERH 14 Fastskruvar for vaggbroms
15  AMOMMHMEBBIN KOANAYOK ONOPbI 15  Stodlock av aluminium
16 MarnuTtonposoa npueoaa TT «KPMY-13» 16 Magnetkérna for TT-driven “KRFC-13"
17  BWHTbI KpENAEHUA BEHTUARTOPA 17  Flaktskruvar
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